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MEMORIZ DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se refiere
a un circuito electrdnico disefiado para erectuar

el accior.amiento de otro circuites cuando se pro-

i

duzca una circunstancia determinada, consistente
en una modificacién de las caracteristicas eléc-
tricas del primero, que en el presente caso consisten
en la variacidén de una oscilacidn presente en

dicho circuito. Dicha variacién es ori jinada a

su vez por el accionamiento positivo de un o6rgano
ascciado al circuito, por ejemplo, mediante una
pulsacion digital, o bien por la aproximacién, a

otro elemento asociado al circuito, del cuerpo

de una persona o bien de un objeto de caracteris-

ticas determinadas. »

Se conocen actualmente circuitos activadores

accionados por pulsacién o por la proximidad de

personas y objetos, que presentan en jgeneral algunos

inconvenientes que impiden su empleo en determinados

Yy
¥

casos. Asi, dichos actdadores electrdnicos sensibles

al tacto y a la proximidad comprenden por lo menos
dos placas sensoras que son puestas eventualmente
en contacto a través del cuerpo humano, lo cual
supone un elevado grado de inseguridad, dadas las
diferencias entre los valores de la resistencia
Sdhmica que presentan las distintas partes del
cuerpo humano. Otros circuitos interruptores accio~

nados por tacto o por proximidad exigen el empleo
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de una placa sensora metalica, lo cual ocasional-

m-nte no resulta factible, suponiendo ello asimismo
la imposibilidad de utili:acidén de tales circuitos.
Finaimente, éstos deben poder operar en otros
casos con corriente alterna procedente d.: la
red de suministro publico y no a base de baterias.
El circuito perfeccionadc de interrup-
cién con accionamiento por sensibilidad objetc del
presente Modelo elimina los inconvenientes men-
cionados y aporta sensibtles ventajas a los cir-
cuitos conocidos. En primer lugar, comprende una
scla placa sensora, lo que suprime los numerosos

fallos debidos a la desizual resistencia eléctrica

del cuerpo humano, como se ha explicado mas

e 7 . .
=»¥rriba, pues funciona por alta frecuencia. El

nuevo circuito actia por proximidad y es sensible
al cuerpo humanc ain ccn la interposicidn de
objetos no excesivamente Jruesos de practica-
mente cualquier material aislante. La placa
sensora puede ser de cualquier material, metalico
o no, con la Gnica céndicién de ser electrocon-
ductora. Puede funcionar con corriente continua,
por ejemplo, la obtenida a partir de baterias

de acumuladores o de una fuente de alimentacidn
que comprende un transformador conectado a la

red de corriente alterna, un.rectificador, un
filtro y un estabilizador mas o menos perfeccionado.

Finalmente, cabe destacar que el nuevo circuito

AV s
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es de sensibilidad autorregulada, es decir,
que el propio interruptor electronico regula
su sensibilidad a ter.ur de las cordiciones a
que se halla sometido, y por lo tanto es inde-
pendiente de las caracteristicas de la placa
sensora y de las condiciones ambientales y

de ubicacidn.

Para facilitar la explicacidén, se
acompana a la presente memoria un dibujo e~ el
gue se ha representado, a titulo de ejemplo
ilustrativo y no limitativo, un caso de reali-
zacidn de un circuito perfeccionado para el
accionamiento por sensibilidad, segin los
principios de las reivindicaciones.

‘ La fijura consiste en el esquema
teérico del nuevo circuito, en el qué los
elementos desijnados con letras y nimeros co-
rresnonden a las partes indicadas a continuacidn.

El circuito comprende un oscilador
de alta frecuencia constituido fundamentalmente
por el transistor T-1 convenientemente polarizado
por las resistencias R1l, R2 y R3, desacopladas
per los condensadores Cl y C2. Las condiciones
de la oscilacién se fijan mediante el condensador
C3 y la bobina Bl.

La placa S1 constituye el elemento
sensor, cuyo contacto o proximidad a un cuerpo

humano o un objeto de caracteristicas determinadas




produciria una modificacidén en las condiciones

de funcionamiento del circuito. La placa se
halla conectada al colector del transistor, y

la sefial cbtenida como resultado del funcionamiento

w

del oscilador pasa a través del condensador C4

a los diodos detectcres D1 y D2, es filtrada

en corriente continua mediante el condensador

C5 y la resistencia R4 y se iﬁyecta, directamente
y mediante el diodo D3, a las entradas del ampli-

10 ficador comparador Al, respectivamente.

De esta manera, las sefiales procedentes
del oscilador, por una parte, y por otra las
variaciones en la amplitud de la propia oscilacidn,
debidas a la proximidad o contaq}o de una persona

'

wgafTia placa sensora S1, que actha como si fuera

&

un condensador acoplado entre el colector del

transistor Tl y masa, por otra parte pasan a
las entradas del amplificador-~comparador Al.

El condensador C3 y la resistencia R5 mantienen
20

durante un periodo determinado, que depende de

los valores eléctricos de dichos componentes, la

sefial inicial procedente del oscilador y anterior
a una deteccidén, es decir, actiian como una memoria
electrdnica.

25 Resulta, pues, que las dos entradas del

amplilicador A-1 recibiran sefilales diferenciadas
en amplitud, fase o frecuencia, aplicéAndose la

diferencia entre ellas, debidamente amplificada,




a la base de un segzundo transistor, indicado T-2
en el dibujo, cuyo circuito de salida es capaz
de accionar un dispositivo sefializador, por
ejemplo, un dispositivo de ‘larma acistica,
luminosa o de otro tipo, indicativa del contacto
o proximidad sentido por la placa S-1.

La autorregulacién uel circuito descrito
resulta posible por la combinacidén de los
componentes siguientes: diode D-3, condensador
10 C-3, resistencia R-5 y amplificador A-1, lo
cual constituye una caracteristica muy estimable.

El modelo, dentro de su esencialidad,
puede ser llevado a la practica en otras formas

alizacidén que difieran sbdlo en detalle de

de’;e
15 %d%*indicada Gnicamente a titulo de ejemplo,

\.l
a las cules alcanzari igualmente la proteccidn

que se recaba. Pcdri, pues, realizarse este
circuito con los medios, componentes y accesorios
mis adecuados, por quedar todo ello comprendido

20 en el espiritu de las siguientes reivindicaciones.
>~



REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto del presente

modelo de utilidad:

1.- Circuito perfeccionado para el accio-

W

namiento por sensibilidad caracterizado esencial-~
mente porque admitiendo cualquier tipo de tensidn
de alimentacidn consta de un bloque oscilador de é
alta frecuencia que a través de un bloque

detector alimenta un bloque autorregulador

10 de sensibilidad el cual remite la sefial de

salida a un elemento semiconductor encargado
de la actuacidén final de aplicacidn que corresponda.

2.~ Circuito perfeccionado para el

’J

accionamiento por sensibilidad, segzin la reivin-
15 dicacidén anterior, caracterizado porque el bloque
oscilador de alta frecuencia comprende como

elemento fundamental de base una (nica placa

sensora conductora, no necesariamente metilica,
sobre la cual se accjona el circuito ya sea por

20 tacto ya por proximidad con dicha placa.

3.- Circuito perfeccionado para el
accionamiento por sensibilidad, sezin las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porque el
bloque autorregulador de sensibilidad comprende

25 un amplificador-comparador con dos alimentaciones,
una con un grupo mantenedor de la sefilal inicial

procedente del oscilador anterior a una deteccidn

de la placa sensora, y la otra por donde se
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recibe directamente la variacién producida
por una deteccién, con lo gque la sefial dife-
rencia, debidamente amplificada, la remite a

la base del semiconductor de salida.

4.- CIRCUITO PERFECCIONADO PARA EL
ACCIONAMIENTO POR SENSIBILIDAD.

Consta la presente memoria descriptiva
de ocho paginas mecanogzrafiadas y una lamina

de dibujos.
Madrid, a 23 Diciembre 1380
ANTONIO SERRAMIA BRUXOLA
p-a.

MANUEL DE RAFAEL y Cia, S.L.

ﬁmmdoa M. Manresa
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