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MODE 0O DE UTILIDAD

Memoria descriptiyva

El presente Modelo de Utilidad se refiere
5 a un dispositivo arrollador de bandas continuaéﬁqgh
tiene miltiples aplicaciones, aunque ha sido iigééb
principalmente para su utilizacién asociado con, las
mdquinas impresoras, teletipos e instalaciones o, .

aparatos similares, permitiendo recoger en forﬂakafrg
s 0

10 llada una banda continua a la salida de la méquipa

surinistradera en cuestidn, con lo cual se eliming

TCeT®
el inconvenientes que representa la recogida ac?ga;

OL.L

de la citada banda impresa con los medios actugimen=

‘ca®®

te existentes a base de una bandeja, caja o simidar

15 de manera que dicha ldmina queda suelta y se hace’

dificil su controlf

El dispositivo arrollader d& bandas cone
tinuas objeto del presente Modelo, se carsacteriza
norque comprende un bastidor en el que estd montado
20 un plato de arrastre accionado pof un motor y un
plato conducido por el de arrastre, entre los cua-
les mantienen en posicién un nidcleo tubular de so-
pcrte sobre el que se arrolla la banda continua sumi
nistreda durante el accionamiento del motor, el cual
25 estd regulado por la tensidén de dicha banda,
El accionamiento del plato de arrastre se

efectda a través de una transmisiédn reductora de la

velocidad 4el eje del motor mediante la disposicidn
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de una polea solidaria decl eje del citado plato que
sea de mayor desarrollo gque la del eje del motor en=
tre las que estd montado el elemento sin fin que
transmite la fuerza entre ambos ejes, y ademds di-

cho accionamiento del plato de arrastre por el mo~

2
a

tor estd regulado por un interruptor intercalad;5
el circuito eléctrico de alimentacidn del motor%fahe
es actuado por una varilla en contacto continuadc%eon
la banda antes de su arrollamiento, cuando la ters%dn

de la banda suministrada no corresponde a la prg.dg:%

[ 3
terminada, :

¢ g
[}

Por su parte, el plato conducido estdemdn
r g%
tado axialmente desplazable con respecto al plaﬂv:gé

Mo
arrastre, para permitir la colocacién y retirada #sf

2%y
y

‘e v ?

Para facilitar la explicaciédn mds detalla=

ndcleo tubular de soporte de la banda,

da Yy la compresién de lo expuesto en la presente memo=
ria descriptiva, se acompafilan dos hojas de dibujos en
los que se ha representado un caso prdctico de reali
zacién de un dispositivo arrollador de bandas conti-
nuas de las caracteristicas indicadas, que se cita
sélo a tftulo de ejemplo no iimitativo del alcance

del presente Modelo de Utillidad,

En dichos dibujost

La figura 1 es una vista en nerspectiva
de). dispositivo arrollador de bandas continuas sepa-

rado del aparato que suministra la banda.

1a figura 2 ilustra el disposiﬁive en alzado
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lateral considerado por uno de los lados,

1a figura 3 es una vista en alzado lateral

del dispositivo , considerada por el lado opuesto

con respzcto a la figura 2,

La figura 4 muestra esquemdticamente la
disposicién de los platos que efectdan el arrollamien

to de la banda,

Con referencia a tales figuras, el ALspo=

sitivo arrollador de bandas continuas objeto de’l3. .

inveﬁcién se supone relacionado con un aparato'shhi-
nistrador de una banda continua, tal como un teflea-
tipo mdquina impresora u otro (no ilustrado), .: .'.::
El dispositivo comprende un bastidor‘ée-
signado en general con -i- provisto de medios ~Fe,’
para su fijacién directa o indirectamente al aﬁafé&
to swministrador a2l que estd acoplado en cuyo ﬁﬁéﬁd-

dor est4 montado un carrete que recibe la bandd cén=-

tinua =2~ suministrada por el indicado aparato para
su arrcllamientc en forma de bobina =~3-, cuyo carre
te estd definido por un ndcleo cilindrico = no iluse-
trado - sobre el que se arrolla la citada banda en
forma de bobina =3~ y por dos platos =4= y =5~ que
mantienen la bobina en posicidn, de los cuales el
plato -4- es el accionador o de arrastre y estd mon
tado solidario en un eie 6~ giratorio en un orifji-
cio de un lateral =la~ del bastidor =1~ y sin posi-
bilidad de desplazamiento axial en dicho lateral.

Dicho plato de arrastre =-4= es accionado por el eje



10

15

20

25

~7= del motor = no ilustrado -~ mediante un cable
-8=- pasante por un elemento de guia -9~ a través

de una polea =10~ montada en el citado eje =6~ y

solidaria del plato =4=,

La citada disposicién constituye en rea
lidsd una transmisién reductora de velocidad ya que

el cable -8~ estd montado directamente sobre el .ejg

-7= del motor que produce su movimiento, para qﬁe::

al didmetro sea minimo, y scbre la polea -10=- 561}1

daria del eje -6- del plato de arrastre -4-=, lo °

cual proporciona una reduccidén de velocidad de% ege
del motor. Por lo tanto, debido a la disposicid?-:
de la polea =10-, un movimiento angular del e je.:d.el
motor determina un movimiento angular correspohz‘z

diente menor del eje del plato de arrastre. ..

*
% %o

Por su parte, el plato conducido -5=Sedtd
montado loco en el lateral opuesto =1b=, Y sefhggﬁ
solidario contra el plato de arrastre -4=-, median=-
te la interposicién del citado nicleo de soporte de
la banda, por la accién de un muelle -~13=- ensartado
sobre un eje =14-, que es gi;atorio y desplazable
axialmente & trav4s del orificio de dicho laternl,
cuyo conjunto de plato ~5- y eje =14~ se mantienen
montados giratorios y desplazables en ei citado lé~
teral por la disposicién de casquillo y arandela
«]l5=, =16=,

Ia disposicién de dichos platos permite

mantener en posicidén primeramente el nidcleo de so-
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porte de la banda y después la bobina -3-, y sepa-
rar cuando se desee dicho plato -3~ respecto del
plato ~4- venciendo la accién del muelle =13~ para

extraer la bobina =3,

El dispositivo comprende un interruptor
~17- provisto de un brazo ~l7a- de desconexidn, ine
tercalado en el circuito de alimentacidn del elec-

tromotor el cual se conecta a la red mediante eiﬁ.'

oportuno cable con enchufe =18-, Adicionalmenté{:;
el dispositivo incorpora intercalado un fusible‘ﬁﬁs- _
protector del mismo, una 1uz,piioto; =20~ para Jpgdi-
car cuando funciona el dispositivo y un interrép%?f
general =21~ para detener el funcionamiento del,fnis
mo cuando se desee. Tales componentes estdn dispues

tos en el circuito de manera que, estando el intew

L ]
*en®

rruptor -17- general en posicién de conexién, .csegin

sea la posicién del citado brazo =l7a=~ del miqnoy?—
terruptor -17-, que depende de la tensiébn que ;fé-
senta la banda -2- que se suministra, dicho microin-
terruptor conecta o desconecta el citado circuito
segdin que el aparato o mdquina en cuestidén suminisg-
tre o0 no la kanda continua, En combinacidén con

éste microinterruptor =17- el dispositivo estd provis
to de una varilla en U =23~ la cual estd articulada en
-23q- a los propios laterales del bastidor, la zona

media =23a- de dicha varilla estd posicionada de=-

lante del bastidor y de tal manera que la banda con

tinua =2~ est4 en contacto continuo con dicha zona,
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ya que pasa por debajo de la misma, como se puede
observar en los dibujos, v ademds dicha varilla ~23-
se prolonga por un extremo en una rama -23b= que ac=
tda el zitado brazo -17a~ del microinterruptor -17-
para su conexién y desconexién lo que determina la
puesta en funcionamiento o la detencidén del motor,

y por tanto, del arrollamiento o no de la banda,

El funcionamiento del dispositivo dbipyo.

.
s ®,

de la invencién es como sigues

Estando acoplado el dispositivo a la mé-

quina correspondiente y enchufado el circuito del

mismo a la red, coloca un nicleo cilindrico enbge,
® o

e e,°
les dos platos =4« y =5~ y se sujeta al mismo el,ex-

L Y

tremo de la banda continua en cuestién, quedando el

dispositivo listo para su funcionamiento. El jinte-

rruptor general ~21- se conecta y se pone en fnﬁ?

.
« & o

cionamiento el motor, con lo cual el eje =7~ dél::
mismo a través del cable =8~ mueve la polea -ibL‘go-
lidaria del plato de arrastre =4~ procediendo al
arrollamiento de la banda =2-, como se ilustra con

ijas flechas en las figuras 1 y 2.

Durante el suministro de la banda por par
te de la mdquina de Que se trata, y teniendo en cuen
ta los ritmos de suministro de la mdquina y de arro-
llamiento del dispositivo que en cada taso serdn los
méds apropiados, se puede considerar que & un ritmo
normal de suministro de la mdquina el dispositivo
arrolla a un ritmo normal, y como Se puede observar

en los dibujos, Yy se ha indicade anteriormente, la
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banda - 2- antes de su arrollamiento pasa por deba-

jo de la citada zona media =23a- de la varilla =23-;
en este estado de suministro y arrollamiento norma-
les, la banda =2-, la varilla =23~ y el brazo =-17a~"
del microinterruptor, y m&s concretamente la zona me
dia -23a- de la varilla por debajo de la cual 3e des
plaza dicha banda y su rama -23b- que mantiene en po

sicién elevada al brazo -17a=- del microinterruptory,

adoptan una posicién como la ilustrada en linea;de-

trazo continuo en la figura 3, s1 1la miquina sumi="

* e s
°

nistradora se detiene o disminuye dicho ritmo, la,

See o

banda =2- que .1 tensa y eleva la citada 2zona mg@}ai

[ L P84
-23a~ de la varilla =23-, la cual oscilard respec-

t0 ~23c~-, descendiendo la rama =23b- con lo que tame

bién descenderd el brazo ~l7a= del microinterruptor

-17-, hasta que dicha rama se separa del brazq,??é
que provocard la desconexidn del circuito deté§1§b~
dose el motor, representidndcose estos movimientBE'ée
la banda, varllla y brazo con las flechas de la fi=-
gura 3, en la que se ilustra, éste otro estado repre
sentando los citados elementos en linea de trazos.
81 la entrega de banda =2- al>dispositi—
vo es intermitente se producirédn conexiones y desco
nexiones del motor demasiado frecuentes o continua-
das, lo cual se puede solventar haciendo que la ca=

rrers del brazo del interruptor ses mayor., Asf, en

la figura 3 se observa que la rama =23b-de la vari=-

lla y el brazo =l7a- del microinterruptor estén en

-
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contacto en la mayor parte del movimiento girato-
rio comin y dnicamente quedan separados - lo que
determina la detencién del motor - en un pequefio
tramo final. Dicho contacto o carrera se puede au=-
mentar por ejemplo, doblando el brazo -23b=- de la
varilla =23- hacia arriba, con lo cual, para que

se realice la detencidén del motor la varilla ten~

drd que efectuar una oscilacién mavor, y por t@hru

to una tensién mayor de la banda. Por lo cual gun-

que el suministro sea, por ejemplo, intermitente .qp
mo en los teletipos, el dispositivo funciona en,fer

ma continua deteniéndose \dnicamente de vez en Ghafh

do o cuando la mé&guina suministradora se para. ,Tuan

do el teletipo cambia de una linea & la siguiente,

®ssag

ésta interrupcidn no tiene consecuencia para e} ddg -

.".

positivo que arrolla en forma continua debido a.le

expuesto anteriormente.

El montaje del plato coﬁducido -5~ tal co
mo se ha indicado y que se ilustra con detalle en la
figura 4, permite el recambio de la bobina cuando
estd completa o cuando se desea, ya que después de
cortar la banda dnicamente hay que realizar una pe-
quefia traccién sobre dicho plato =5- venciendo la-
resistencia eldstica del muelle =13~ y se retira ia
bobina, reponiendo un nuevo nidcleo de SOporte y suje
tando al mismo el extremo de ia banda, |

Segin la invencidn se prevéd que la actua=-

eién del microinterruptor =17- sea distinta de la
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ilustrada y descrita, cambiando la conexién del mise
mo, con lo cual la conexién y desconexidn del mismo
serd la contraria a la gque se ha ilustrado ¥ des-
crito. Tambidn, la alimentacién de 1a banda al dis
positivo para su arrollamiento,as{ .como el mevimien- o

to de la varilla pueden ser diferentes de los 11ustraf.

dos y desaritosy

La transmisidén del motor al carrete de ‘

L
-
o -‘.

arrollamiento es una transmisién reductora de veleei-

dad, durante el funcionamiento cuando se desconecta’

LK Y

el motor gira por inercia algunas vueltas, y parar

que 12 banda no quede sometida a una tensién eggeﬁ.
.

. [ ..l
siva que pueda provocar su rotura, intemsaque las

citadas vueltas de inercia del motor produzcan el

arrollamientc de una longitud de banda muy peqqgﬁe.

Como dicha longitud de arrollamiento por inercia.de

la banda es igual al desarrollo de la polea deﬁ,mQ-
tor durante las vueltas de inercia, interesé qﬁé'él
desarrollo de la polea del motor, y por tanto; su
didmetro sea minimo, y por esto se suprime la polea
del eje del motor, aunque si se desea podrfa llevar.

Asimismo, el dispositivo puede incorporar
en el circuito correspondiente ademds del interrup=-
tor general, luz piloto y fusible que se ilustran,
otros componenteg que se consideren adecuados,

Debe entenderse que en el dispositivo arrg

llador de bandas continuas objeto de la invencién,

podrdn hacerse cuantas variaciones de detalle se
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men en las siguientes reivindigacienesua

-11 -

consideren oportunas siempre que no se:=alteren las’

caracteristicas esenciales del mismo que se resu=

N Oi T A
-1 3
Se reivindica como objeto del presente

Modelo de Utilidads

1.~ Dispositivo arrollador de bandad. e _ |
tinuas, caracterizado porque comprende ﬁn¢b§g£iééffii
en el qué_est{ ~ntado un pléto de arrastre»aeeiaglj
nado por un motor y un plato cenducido por el &5;3
arrastre, entre los cuales mantienen en posiciééQuh
nicleo tubular de soporte sobre el que se arrolla.,
la banda. ¢ontinua suministrada durante el accippapien~

o'.'o

to del motor, el cual estd reg.lado por la tens@épLdef

. . 5.9

dicha banda alimentada al ndcleo de soporte, RARTY

.
..‘.

2,= Dispositivo arrollador de bandas con
tinuas, seqin la reivindicacidn anterior, cavacteri-
zado porque el accionamiento del plato de arrastre
se efecta a través de una transmisidén reductora
de la velocidad del eje del motor mediante la disposi
cibén de una polea solidaria del eje del citado pla-
to que es de mayor desarrollo que la dél’eje del
motor entre las que estd montado el elemento sin fiﬁ
que transmite la fuerza entré ambos ejes,

3, « Dispositivo arrollador,de bhandas

continuas, seqin las reivindicaciones anteriores, eas
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racterizado porque el accionamiento del rlato de

arrastre por el motor estd regulado por un inte-

rruptor intercalado en el ei;cuiteieiéétricérdé
alimentacién del motor, qué es actuadb;pcr ung -
rilla en contacto continuado con 1a»bandayéé£égvéﬁf
su arrollamiento, cuando la tensién de lakbéndaféﬁﬁ@-f

ministrada no corresponde a la predeterminada.

4.~ Dispositivo arrollador de bandas”:

continuas, segin las reivindicadiones anteriéréd, -

caracterizado porque el plato eondncido“é§£égm§_

tado axialmente desplazable c¢on respecto a1'p§§§o ,~

de arrastre, para permitir la colocacién y r$§iré¥‘
. 0® .
da del ndcleo tubular de soporte de la banda,:.

5.~ Dispositivo arrollador de bandas, con-

Yesaa
tinuas. ' C o
Esta memoria consta de doce pégih;é;?sﬁ'-
.. se .
critas por una Sola cara. ;:-.
o sarcerowa, 9 DIC. 1980 e
p.A‘ (‘!«':f:?,g Ul BOMUGAR
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