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La presente invención se refiere a un dispositivo
mecánico biestable y a su aplicación a los dispositivos an-
ti-robo para vehículos atomotores.

Existe una gran necesidad para un dispositivo meca-* * *
^ nico extremadamente simple, económico y robusto que pueda a-

* * *

segurar ae manera simple y segura, dos posiciones estables.
La presente invención considera suministrar un dispositivo de
esta clase, en particular, para la industria de la cerrajería

*del automóvil. * *
pO ^ este efecto, la invención se refiere a un dispo­

sitivo mecánico biestable constituido por una palanca monfada 
oscilante alrededor de un eje y sometida a la acción de'iarf re— 
sorte, caracterizado por el hecho de que este último es.&n re- 
sorte en horquilta, un extremo del cual está conectado a.up.* 
extremo de la palanca y cuyo otro extremo está montado osci­
lante en un punto fijo, siendo inferior la distancia entre los 
dos extremos del resorte en horquilla a la mitad de la longi­
tud de la palanca comprendida entre su eje de oscilación y el 
punto de fijación del resorte. 

pO El nuevo dispositivo mecánico biestable, de acuerdo
con la invención, que utiliza un resorte en horquilla, presen­
ta, bajo un volumen mínimo, una capacidad de amplitud de des­
plazamiento muy gran le, debido a la poca distancia que separa 
los dos extremos del resorte en horquilla.

25 La invención seré bien comprendida por la lectura
de la descripción siguiente, realizada haciendo referencia al 
dibujo adjunto, en el cual:

La figura 1, es una vista esquemática en corte dia-
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metral de una cerradura anti-robo equipada de un dispositivo
biestable, según un qpmplo de realización de la invenciónt
las figuras 2 a 4, son semejantes a la figura 1, pero para
diversas posiciones de la cerradura; la figura 5 es una.vista

I .
esquemática en perspectiva, parcialmente en corte, del.rotor

. .

de la cerradura de las figuras 1 a 4; la figura 6, es una
vista en perspectiva del despiece del dispositivo biestable
utilizado en la cerradura de las figuras 1 a 5; la figmra.7,

* **.es una vista en corte axial de un dispositivo de desplazamien­
to de piezas con esclusas que utiliza dispositivos biestábles, 
de acuerdo con la segunda forma de realización de la inven—
ciór: ]a figura 8, es una vista esquemática en perspectiva*liel

: * *despiece,parcialmente en corte, de una parte del dispositivo. *
de la figura 7; la figura 9, es una vista en corte transvpp-i 
sal del conjunto de la figura 8; la figura 10, es una vista 
en planta, parcialmente en corte, del conjunto de las figuras 
8 y 9,para una de las posiciones estables; la figura 11, es 
análoga a la figura 10, pero para otra posición estable, y la 
figura 12, es una vista en planta, parcialmente en corte, de 
un interruptor eléctrico que utiliza un dispositivo biestable 
de acuerdo con la segunda forma de realización de la invención.

Se hace referencia en primer lugar a las figuras 1 
a 6, que representan una cerradura anti-robo de vehículo au­
tomotor, que comprende un cuerpo -1-, en el cual gira un ro­
tor -2-, provisto de una canal de llave axial -3- y del cual 
es solidaria una leva -4-. El rotor puede ocupar una primera 
posición "stop" (figura 1), en la cual el vehículo está blo­
queado y los circuitos eléctricos abiertos, una segunda posi-
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ción "arranque" (figura 2) en la cual es alimentado el arran­
que del vehículo, una tercera posición "marcha" (figura 3) 
en la cual el vehículo se puede desplazar, estando cerrados
los circuitos eléctricos y no estando alimentado el arranque,

* * *
. * *y una cuarta posición "accesorios" (figura 4) en la cual el 

vehículo está desbloqueado pero solamente están cerrados los 
circuitos eléctricos de los accesorios.

Un resorte de retorno (no representado) vuelye^a
I***llevar automáticamente el rotor de la segunda a la tercera po-

* * w

sición en cuanto se suelta la llave, a fin de evitar qué se 
alimente el arranque cuando el motor está en funcionamiento.
Se prevé un órgano que impide volver a la posición "arránqite" 
sin pasar por la posición "accesorios" a fin de protegéis *s0. 
arranque. En el ejemplo descrito, este órgano utiliza *vn.Ais- 

15 positivo mecánico biestable, según una primera forma de rea­
lización de la invención, que coopera con un perfil de coman­
do llevado por la leva -4-.

El dispositivo mecánico biestable está constituido 
por una palanca -5*, que oscila alrededor de un eje -6- que 

20 gira en un taladro -7- del cuerpo -1-, siendo el eje -6- adya­
cente a un extremo de la palanca -5*. El otro extremo de la 
palanca -5-, comprende un orificio -8- que recibe un extremo 
-9- de un resorte en horquilla -10-, cuyo otro extremo -11- 
gira en un punto -12- del cuerpo -1-.

25 En el ejemplo representado (véase la figura 6), el
punto —12— es un vértice de un recorte trianular -13- formado 
en el cuerpo -1-, sirviendo los otros dos vértices -14- y -15 
del triangulo como tope para la ramificación del resorte -10-
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adyacente al extremo -9-. La palanca -5- puede, entonces, o- 
cupar dos posiciones estables. En la primera posición (figu­
ras 4), el extremo -9* está en el vértice -14- del trian­
gulo -13-. En la segunda posición estable (figura 3),*el*.ex-

* * a. * *
tremo -9- está en el extremo -15-. Estas dos posiciones*son

* * * *

estables debido a que el punto móvil -9-, uo está alineado 
con los puntos -6- y -11-.

El paso de la posición primera a la segunda .se.rea-r
!**.*liza por acción sobre la palanca -5-, de un saliente -1^-, 

llevado por el rotor -2- (figuras 1 y 2). Cuando el rotor' 
vuelve a la posición "marcha" (figura 3), el extremo de la pa- 
lanca -5- adyacente al punto -9-, va engatillarse en uná'mues- 
ca -17- llevada por la leva -4-. Ya no se puede hacer volVer 
directamente al rotor a la posición "arranque". Si se Vupjáre 
a llevar al rotor hacia la posición "accesorios" (figura 4) 
un saliente -18- de la leva -4- rechaza la palanca -5- a su 
primera posición estable, lo que permite volver a llevar a 
continuación al rotor a la posición "arranque". En las posi­
ciones intermedias, el extremo de la palanca -5- próximo al 
punto -11-, se desliza a lo largo de la superficie de leva, 
lo que constituye una posición de espera (figura 2).

El resorte en horquilla -10-, que en el ejemplo re­
presentado es perpendicular al plano de la palanca -5-, tiene 
sus dos extremos muy próximos uno al otro, de manera que, a 
pesar de la poca amplitud de rotación de la palanca -5-, el 
resorte tiene una gran amplitud angular de rotación, lo que 
asegura una excelente estabilidad de las posiciones extremas.

Esta misma cualidad se vuelve a encontrar en las
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formas de realización de las figuras 7 a 12, en las cuales
el resorte está dentro del plano de la palanca.

En el ejemplo de la figura 7, tres palancas -20-,
-20'-, -20"- están montadas adyacentes, giratorias aln$de^or* ..5 de un eje común -21- y están sometidas cada una a la acoion. . .* * * *de un resorte en horquilla -22-, -22'-, -22"- respectivamen­
te. Cada resorte tiene un extremo -23-, -23'-, -23"- alojado
en un orificio -24-, -24'-, -24"- de una caja -25-. El.otro

** <extremo -26-, -26'-, -26"- de cada resorte, está tomado ehtre
* * w

10 dos salientes -27-, -27'-) -27"- de la palanca correspondien­
te para ser solidario. El paso de una a otra de las dos po- 
siciones estables representadas en las figuras 10 y ll,*se 
realiza por acción sobre el extremo -28- de la palanca ̂ -20*- 
opuesto a las salientes -27*. En la primera posición (flgpra 

15 10), un talón -29- de la palanca -20- no obstruye un canal de
desplazamiento -30- del cuerpo -25-. Por lo contrario, en la 
segunda posición (figura 11), el talón -29- obstruye el canal 
-30-.

En el ejemplo de la figura 12, donde las mismas re- 
20 ferencias señalan las mismas partes que en las figuras 7 a 11) 

la palanca -20- lleva dos series de contactos móviles -31- y 
-32-. En una primera posición estable, representada en líneas 
seguidas, los contactos -31- cooperan con los contactos fijos 
-33- de la caja -25-. En la segunda posición estable, repre- 

25 sentada en líneas de trazos, los contactos -32- cooperan con 
una segunda serie de contactos fijos -34- de la caja -25-. El 
accionamiento del contactor así formado se puede realizar me­
diante una leva que acciona sobre el extremo -28- de la pa-



lanca -20-,
El accionamiento del dispositivo biestable se puede 

realizar, en todo caso, por cooperación de un órgano de co­
mando, por ejemplo una leva, directamente con el resonte*.en

* **5 horquilla en lugar de accionar sobre la palanca. . *

*. *# *

* * t .

**



R E I V I N D I C A C I O N E S

1. Dispositivo mecánico hiestable, constituido
por una palanca montada oscilante alrededor de un eje-gr same-

. * *

tida a la acción de un resorte, caracterizado por el hecho de
que este último es un resorte en horquilla, un extremo del

5 cual está conectado a un extremo de la palanca y cuyo otro
extremo está montado oscilante en un punto fijo, siendo da

*. *distancia entre los dos extremos del resorte en horquilla in­
ferior a la mitad de la longitud de la palanca comprendida
entre su eje de oscilación y el punto de fijación de dicho

* * * .  w *10 resorte. ****
2. Dispositivo mecánico hiestable, según la'Tféi- 

vindicación 1, caracterizado porque el resorte en horquilla 
está en nn plano paralelo al eje de oscilación de la palanca.

3- Dispositivo mecánico hiestable, de acuerdo con 
15 la reivindicación 1, caracterizado porque el resorte en hor­

quilla está en un plano perpendicular al eje de oscilación de 
la palanca.

4. Dispositivo mecánico hiestable, de acuerdo con 
la reivindicación 2, caracterizado porque el extremo fijo del 

20 resorte en horquilla está alojado en un vértice de un recorte 
triangular de un soporte, pudiendo el otro extremo del re­
sorte ir a alojarse en los otros dos vértices del recorte 
triangular.

5. Dispositivo mecánico hiestable, de acuerdo con 
una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque el 
dispositivo está sometido alta acción de un saliente de un rotar

25
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de cerradura anti-robo y el extremo de la palanca opuesto a
su punto de oscilación, coopera con una muesca y un saliente
de una leva solidaria de dicho rotor.

6. Dispositivo mecánico biestable, de acuerdo*.con
+  *  *. * *

5 la reivindicación 3, caracterizado porque la palanca lleva un
* * w *

talón que sirve para obstruir o liberar un canal de desplaza-w # *
*miento.

7. Dispositivo mecánico biestable, de acuerdo.con
I ..*

la reivindicación 3i caracterizado porque la palanca llexa
* w +

10 contactos móviles que cooperan con contactor fijos diferentes 
según la posición estable de dicha palanca.

8. Dispositivo mecánico biestable. *
La presente memoria descriptiva consta de nueve Ho-

jas foliadas, escritas a máquina por una sola cara.; .. 
Barcelona, 5 de diciembre de 1980
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