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La presente invencidén se refiere a un dispositivo

mecanico biestable y a su aplicacidn a los dispositivos an-—

ti-robo para vehiculos atomotores.

Existe una gran necesidad para un dispositiyp meca-

nico extremadamente simple, econdmico y robusto que pﬁeda a-
s ® O

. ®ee?®
segurar de manera simple y segura, dos posiclones estables.

Ta presente invencidn considera suministrar un dispositivo de

esta clase, en particular, para la industria de la ceq?ajeria
[ ] .-

. A [ I ] °
del automdvwil.

A este efecto, la invencidn se refiere a un d¥spo-

sitivo mecinico biestable constituido por una palanca mdntada

oscilante alrededor de un eje y sometida a la accibdn de*wit re-—

sorte, caracterizado T e echo de gue es Gltimo es,dHr re-
te, d o] 1 hecho de que te Ult s

sorte en horquilla, un extremo del cual esta conectado a,un’

extremo de la palanca y cuyo otro extremo estid montado osci-

lante en un punto fijo, siendo inferior la distancia entre los

g¢os extremos del resorte en horgquilla a la mitad de la longi-~
tud de la palanca comprendida entre su eje de oscilacidr y el
punto de fijacidon del resorte.

El nuevo dispositivo mecénico biestable, de acuerdo

co

]

. 1a invencidn, que utiliza un resorte en horquilla, presen-—
ta, bajo un volumen miniuo, una capacidad de amplitud de des-
plaramiento muy grar e, debido a la poca distancia que separa
los dos extremos del resorte en horguilla.

Ls invenciip serd bien comprendida por la lectura
de la descripcidn siguiente, realizada haciendo referencia al

dibujo adjunto, en el cual:

La figura 1, es una vista esquematica en corte dia-



10

25

metral de una cerradura anti-robc equipada de un dispositivo
biestable, segfin un eemplo de realizacidén de la invencidnt
las figuras 2 a 4, son semejantes a la figura 1, pero para

diversas posiciones de la cerradura; la figura 5 es una.vista

esquemética en perspectiva, parcialmente en corte, del.retor

de la cerradura de las figuras 1 a 4; la figura 6, es una

vista en perspectiva del despiece del dispositivo biestable

utilizado en la cerradura de las figuras 1 a 5; la figuqa.?,
o @ PY

es una vista en corte axial de un dispositivo de despléﬁéﬁien—

to de piezas con esclusas cue utiliza dispositivos biestables,

de acuerdo con la segunda forma de realizacidén de la inven—
. .‘.
¢ @

cibr; la figura &, es una vista esquemitica en perspectivacdel

despiece,parcialmente en corte, de una parte del disposftiv%

e %
de la figura 7; la figura 9, es una vista en corte transver—

sal del conjunto de la figura 8; la figura 10, es una vista

en planta, parcialmente en corte, del conjunto de las figuras

8 y %,para una de las posiciones estables; la figura 11, es

andloga a la figura 10, pero para otra posicién estable, y la

figura 12, es una vista en planta, parcialmente en corte, de

ur: interruptor eléctrico que utiliza un dispositivo biestable

de acuerdo con la segunda forma de realizacidén de la invencidn.
Se hace referencia en primer lugar a las figuras 1

a 6, que representan una cerradura anti-robo de vehiculo au-

tomotor, que comprende un cuerpo -l-, en el cual gira un ro-

tor -2-, provisto de una canal de llave axial -%- y del cual

es solidaria una leva -4-. El rotor puede ocupar una primera

posicidn "stop" (figura 1), en la cual el vehiculo estd blo-

queado y los circuitos eléctricos abiertos, una segunda posi-
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cidn "arranque" (figura 2) en la cual es alimentado el arran~
que del vehiculo, una tercera posicibén "marcha" (figrra 3)
en la cual el vehicuio se puede desplazar, estando cerrados

los circuitos eléctricos y no estandeo alimentado el amramgue,

y una cuarta posicidn "accesorios" (figura 4) en la qual el

vehiculo estéi desbloqueado pero solamente estén cerrados los

- - ra - - *
circuitos eléctricos de los accesorios.

Un resorte de retorno (no representado) vuelye a
. .

llevar automidticamente el rotor de la segunda a la tequ?h po-

sicidén en cuanto se suelta la l1llave, a fin de evitar que se

1 rd - genve
alimente el arranque cuando el motor esta en funcionamiento.

. ..'.
Se prevé un brgano que impide volver a la posicibén "arraaque™

sin pasar por la posicidén "accesorios" a fin de protegeas <l

arrangue. En el ejemplo descrito, este 6rgéno utiliza *up Jis-
positivo mecanico biestable, seglin una primera forma de rea-
lizacidn de la invencibn, que coopera con un perfil de coman-
do llevado por la leva =~4-.

El dispositivo mecanico biestable estéd constituido
por una palanca -5-, que oscila alrededor de un e£je -6- gque
gira en un taladro -/- del cuerpo -1-, siendo el eje -6- adya-
cente a un extremo de la palanca -5-. El otro.extremo de 1la
palanca -5-, comprende un orificio -8- que recibe un extremo
~-9- de un resorte en horquilla -10-, cuyo otro extremo -11-
gira en un punto -12- del cuerpo -1-.

En el ejemplo representado (véase la figura 6), el
punto -12- es un vértice de un recorte trianglar -13- formado
en el cuerpo -l-, sirviendo los otros dos vértices -14- y =15

del triahgulo como tope para la ramificacidén del resorte -10-
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adyacente al extremo -9-. La palanca -5- puede, entonces, o-
cupar dos posiciones estables. En la primera posicidn (figu-
ras Wy 4), el extremo -9~ estad en el véftice -14- del trian-

gulo -13-. En la segunda posicién estable (figura 3),.elt.ex-

tremo -9- esta en el extremo -15-. Estas dos posiciones+son

LI

estables debido a gque el punto mbévil -9-, no estd alineado

con los puntos -6- y -11-. )

El paso de la posicidén primera a la segunda.Qe.?ear
e 0 .

liza por accidn sobre la palanca -5-, de un saliente :16:,

llevado por el rotor -2- (figuras 1 y 2). Cuando el rotdr

vuelve a la posicidédn "marcha" (figura 3), el extremo de Ta pa-

lanca -5~ adyacente al punto -9-, va engatillarse en und*mues-—

ca -17- llevada por la leva -4-. Ya no se puede hacer Yolver

directamente al rotor a la posicidén "arranque”. Si se vVuglve
a llevar al rotor hacia la posicibén "accesorios" (figura 4)
un saliente -18- de - la leva -4- rechaza la palanca -5- a su
primera posicibdn estable, lo que permite volver a llevar a
continuacidn al rotor a la posicidn "arranque'". En las posi-
ciones intermedias, el extremo de la palanca -5- prbéximo al

punto -11-, se desliza a lo largo de la superficie de leva,

lo que constituye una posicidn de espera (figura 2).

El resorte en horguilla -10-, que en el ejemplo re-

presentado es perpendicular al plano de la palanca -5-, tiene
sus dos <xtremos muy proéximcs uno al otre, de manera que, a
pesar de la poca amplitud de rotacibn de la palanca -5-, el
resorte tiene una gran amplitud angular de rotacidn, lo que
asegura una excelente estabilidad de las posiciones extremas.

Esta misma cualidad se vuelve a encontrar en las
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formas de realizacién de las figuras 7 a 12, en las cuales

el resorte estéd dentro del plano de la palanca.

En el ejemplo de la figura 7, tres palancas -20-,

-20'~, -20"~ estin montadas adyacentes, giratorias alngdegdor

de un eje comin -21~ y estin sometidas cada una a la gcoidn

de un resorte en horgquilla -22-, -22'-, -22"- respectivamen-

te. Cada resorte tiene un extremo -23-, —23%'-, -23"- alojado

en un orificio -24-, -24'~, -24"- de una caja -25-. El, otro

ea?
extreo -26-, -26'-, -26"- de cada resorte, esti tomado ehtre

dos salientes -27-, -27'-, =-27"- de¢ la palanca correspordien-

te para ser solidario. El paso de una a otra de 1as'doé'b5L

siciones estables representadas en las figuras 10 y ll,uée'

realiza por accibn sobre el extremo -28- de la palanca.%éoi
opuesto a las salientes -27-. En la primera posicidn (fiéi%a
10), un talbébn -29- de la palanca -20~ no obstruye un canal de
desplazamiento -30- del cuerpo -25-. Por lo contrario, en la.
segunda posicibdn (figura 11), el taldn -29- obstruye el canal
-30-.

En el ejemplo de la figura 12, donde las mismas re-
ferencias sehalan las mismas partes que en las figuras 7 a 11,
la palanca -20- lleva dos series de contactos mbviles -31- y
-32-. En una primera posicidn estable, representada en lineas
seguidas, los contactos ~%1- cooperan con los contactos fijos
-3%%- de la caja -25-. En la segunda posicidn estable, repre-
sentada en lineas de trazos, los contactos -32- cooperan con
una segunda serie de contactos fijos -34- de la caja -25-. El
accionamiento. del contactor asi formado se puede realizar me-

diante una leva que accionra sobre el extremo -28- de la pa-



El accionamiento del dispositivo biestable se puede
realizar, en todo caso, por cooperacidn de un brgano de co-
mando, por ejemplo una leva, directamente con el resomtecen

horquilla en lugar de acclonar sobre la palanca.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo mecénico biestable, constituido

por una palanca mnntada oscilante alrededor de un eje:{ some-—~

« o

tida a la accién de un resorte, aracterizado por el hechoe, de

que este Gltimo es un resorte en horquilla, un extremo del

cual esti conectado a un extremo de la palanca y cuyo otro

extremo esté montado oscilante en un punto fijo, siendg la

distancia entre los dos extremos del resorte en horquilla in-

ferior a la mitad de la longitud de la palanca comprendida

entre su eje de oscilacidn y el punto de fijacidn de dicho

resorte. ‘

2. Dispositivo mecénico biestable, segln 18 i

....

vindicacibn 1, caracterizado porque el resorte en horgdillea

estd en nn plano paralelo al eje de oscilacidn de la palanca.

3. Dispositivo mecanico biestable, de acuerdo con

la reivindicacibn 1, caracterizado porque el resorte en hor-
quilla estd en un plano perpendicular al eje de oscilacibn de

la palanca.

Jt

4. Dispositivo mecé&nico biestable, de acuerdo con
la reivindicacidn 2, caracterizado porque el extremo fijo del

resorte en horquilla estid alojado en un vértice de un recorte

triangular de un soporte, pudiendo el otro extremo del re-

sorte ir a alojarse en los otros dos vértices del recorte
triangular.

5. Dispositivo mecénico biestable, de acuerdo con
una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque el

dispositivo estéd sometido ala accidén de un saliente de un rotar




de cerradura anti-robo y el extremo de la palanca opuesto a

su punto de oscilacibn, coopera con una muesca y un saliente

de una leva solidaria de dicho rotor.

6. Dispositivo mecanico biestable, de acuerdo*.con

la reivindicacién 3, caracterizado porgque la palanca lleva un
. @

talbén que sirve para obstruir o liberar un canal de desplaza-

[ ]
miento.

7. Dispositivo mecinico biestable, de acuendo,con
®
2

P . . o w,°
la reivindicacidn %, caracterizado porque la palanca lleya

contactos moéviles que cooperan con contactor fijos diferéntes

segln la posicidn estable de dicha palanca.
e ...
e ®
8. Dispositivo mecénico biestable. ‘e
.'.o -‘
La presente memoria descriptiva consta de nueve Ho-

- - - . .
oliadas, escritas a maquina por una sola cara.; R

3 £
Jas I

Barcelona, 5 de diciembre de 1980

SODEX-MAGISTER, SOCIETE D'EXPLOITA-
TION DES
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