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Dn. Andrés Sanchez Avila, de uacionglidad espafiola, do-
miciliado en Sabadell (prov. de Barcelona), calle Paco Mut-
116, 43, solicita registrar una Patente de Iuvencién, por
20 sflos, para Espafia y sus Colonias, que se refiere a: ”SIS-
TEMA EIECTRO-MECANICO, PARA EL CONTROL DE IA. CONTINUIDAD DE
HITOS O MECHAS”.- | | | |

Ia presente so;icitud de Patente de Iuvencibu tiene por
vbjeto reivindlcar las perticuleridades ds coustifuciéu y -
funciounamiento de un sistema de contactos, aplicables g -

cualquier tipo de méquinas mecheras y éimilares, en las que
se desee controler la rotura de algln hilo o mecha, provo-
cando el paro sutomdtico de l@ miquina, para proceder al -
empalme de la mecha 0 hilo roto.=-

Para ejercer el control de la continuidad de los hilos
0 mechas, gque ¢laboran determinadas méquinas, como sou, por
ejemplo, las mecheras y similares, existen dispositivos, -
que adolecen, ei general, del inconvenieute de ser muy com-
plejos, estando constituidos por numerosos mecanismos, que
el propio tiempo que encarecen la fabricacidn y mentenimien-
t0 ue dichos elementos de control, pucden provocar fallog, -
por mal funcionamiento de los disposgitivos que los iuntegran.
En otros elementos de control, noteéblemente simplificadog, =
el contacto elictrico que hace funciouar el contactor dev des-

conexifn ae la méquina, es exterior, 1o que frecuentemente -
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provoca fallos,ipor trebajar en ambientes de polvo y parti-
culas en suspensidi, procedemes de los materiales que se tra-
bajan, que se depositan sobre dichos contactos, impidiendo

que se clerre el circuito eldctrico, gue produce el paro de

la médquing.-

‘ BEa el sistema electro-mecénico, objeto de la presente
solicitud de Patente de Invengi6n, gse conjugan la sencillez
de construcciln, cou la seguridad de fuacionamiento, quedando
ql contacto completamente protegido del ambiente. El nuevo
sistema electrq—ﬁecénico esté coustituido, esencialmente, -
por uuia pieza-goporte, uaide & la masa de 1a'm§quina, la -
cual estd gtravesgda por un hilo conductor, aislado de dicha
pleza.~ Dos varillas 0 agujas metélicag, de aoero'iqoxidable,
que pueden oscilar libremente en sendos alojamientog_practi-
cados eu dicha piega-soporte, presentan los extremos, que se
introducen en el exterior de la& misma, terminados en forma
plana, quedando diohgs superficies, ein la posicién normal de
trabajo; paralelas y préximas &l hilo conductor que atravie-
s8a dicha pieza-soporte. Tos extremos exteriores de las ci-
tades varillas, se apoyan sobre los hilos o mechas cuya ro-
tura se deses contro;ar. Cuando, por rotura de alguno de di-
chos hilos, se produce, por gravedad, la cafda de la corres-
pondiente varilla, cou la cousiguiente rotacilu del tramo
iutroducido en la pieza-soporte, la zona plana de dicho tra-
mo pierde el paralelismo cou el hilo comductor, hasta que
su arista lateral llegéd a pounerse en éontacto cuii el mismo,
cerrando, por tanto, el circuito eldctrioo de maniobra, que
determina la desconexifn de la méquina.—

En los dibujos adjuntos, que constituyen parte integran-
te de la presente memoria descriptiva, se ha representado, -

en iorma esquemdtica, uu sistema de contactos para el control
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electro-mecanico de la cuntinuidad de los hilos o mechas,
aplicable a cualquiér clase de méquinas, de las unormalmente
utilizadas paras elaborarles,-

Dichos dibujos musstrau:

Fig.l. Vista frontal, parcialmente eu corte, del dis-
positivo de contactos, para el control de la continuidad ae
los hilog y mechas.—~

Fig.2. Vista lateral, parcialmente secciounada, corres-
pondienute a la vista irontal de Fig.l.-

Refiriéndohos coucretamente a los indicados dibujos,
pasamos @ deseribir las perticularidades de ‘coustitucilu y
fuacionamiento, uel sistema electro-mecénico, que se patenta.

Sobre una varilla de soporte ~1-, s¢ montan tautas pile-
zag~-so0porte =2-, como parejas de hilos -~H- a controlar, ten-
ga la méqﬁina.- Dicha pieza soporte -2- queda acoplade @ la
varilla -1-, al ser 4s:a introducida en el alojamieato in-
clinado =3%=, previgio en la plega, y sujeia mediante el toxr-
nillo -4-, gque presiona contra la varilla =1-.

Dos agujas =5-, gue sobresalen verticalmente del sopor-
te, pdeden oseilar libremente en los alojemientos -6~ prac-—
@icados en la pieza -2~, quedando en posicidn divergente, -al
apoyarse sobre los hilos =H- 0 mechas, ouya contiﬁuidad 8¢
desea controlar.~ ) - v

Los extremos =7-~ de las citadas sgujes -5-, doblados ea
dagulo recto, ¢ iutroducidos vu el interior de la pieza =2-,
termiuen en uua zona plena -7 =, que, en posiciban uormél de
trabajo, quedau4situadas-paralelamentg a uin conductor =8-,
que atraviesa iresusversalmenie dicha pieza ~2-, El conduciox
-g=- quedsa separado del suvporte -2-, mediante unos mauguitos
aislantes =9~,

Cusudo se produce la rotura de uua de las mechas ~H-~ @
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controlar, la aguje correspondiente -5-, tiende a caer segin
el seniido de la tleha -f-, cou 1o gue el borde de lu supsr-
ticie plana -7°~, entra eu coutacto cuun ¢l conductor -B=, Co=-
rrando, de esta forma, el circuito eléctrico integrado por la
varille -1-, ¢l soporie -2-, ls aguja -5~ (& través de su ex-
tremo splanado =7=) y el conductor -B~, el cual actia sobre
la maniobra del iuterruptor general de la mdquina, pardnduse
lea misma, pera proceder a empelmar el hilo ¢ mecha secciona-
dog.~ 7

Para que las agujes -5~ gueden incorporadas a la pieza-
soporte -2-~, impidieudo su ssglids fortuita, bero permieidno,
al propio tiempo, la libre oscilecidn, se ha previsto, eu -
los extremos dobledos de las mismes, unas ranurasvcirculares
~10~, dentro de lus cusles se colocea una clavija -ll-, que -~
es introducide @ través de un taladro, practicado en la cars
superior de le plezé-sopoxrte =2-. |

Bl conductor -8- y la varilla soporte -~1l-, sou conunes
a8 todos los elementos de proteccidén ue la méquina, por lo -

que, caaa conjunto de pieza-soporte -2- y agujas -5-, actuan

como interruptores en paralelo,paréndose la méquina euando -

se rompe wuo solo de los hilos o mechas, cbntrolados por di-
chag verillas o agnjas.~

Los detalles congtructivos & que hemos hecho referencia
en el transcurso de la presente memoria descriptiva, Lo son
en ningin caso limitativos, eu cuanto a la forma, clase de-
meéterial, disposicidén y arreglo de las partes o piezas inte-
grantes del sistema electro~-mecénico, que podrén variar, se-
gin convengs & las exigencias de¢ cada aplicacibn, manteuieu—
do, no obstante, el principio bdsico de su funcionamiento.-

12 Patente de Invencién por: »SISTEMA ELECTRO-MECANICO,

PARA ET, CONTROL DE IA CONTINUIDAD DE HILOS O MECHAS”, cuyo -
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privileglio de explotacida en Espefia y sus Colonias, se so-

licita puvr ua perivdo de 20 afios, deberd recaer evi las parti-

culeridades, que se concreten en las sigulentes,

REIVINDICACIONES

18,~ »SISTEMA EIECTRO-MECANICO, PARA BT COHTROLVbE LA CON-
TINUIDAD DE HILOS O MECHAS” caracterizado por el hecho de

‘ que constea de dos agujas vértigales, goodadas por su extre-

mo inferior, las cuales pueden oscilar libremente deiitro ae
sendos alojemientos, practicados en una pieza comdi, que ~

les sirve de soporte, apoyéndose dichas agujas, por sus ex-
tremos libres, contra los dos hilos o mechas cuyé eontiuui-
dad se desea controlar,‘al objeto de que, al romperse cual-
gquiere de elles, la correspondiente aguja oscile y caiga

leteralmente, traduciéndose diche cafida en una rotacifn -

.del tramo acodado, iiitroducido en su alojamiento.-

28 .- 7SISTEMA ELECTRO-MECANICO, PARs EIL CONTROL DE IA CON-
TINUIDAD DE HILOS O MECHAS”, segin la 1% reivindicacién, -
caracterizado por el hechoAde que 6l tramo acodado de las
agujas, introducido en los alojamientos del sopoxte, pPregei-
te una superficie plena, que queda, en posiciou normal de ~
irabajo, préxima y paralela a un conductor, que atraviesa,
contvenientemente aislado,la citada pleze~soporie, a Iin de
que, al pro&ucirsé la rotecibu del extremo aplenado de la
aguja, por caida de ésta, le superficie plana se incliue,-
estableclendo coutecto su borde laterel coa el conductor y
cerrando el circuito eléctrico, que provoca el disparo del
iuterruptor, que para asutomaticsmente la mééuina, para po-
der proceder gl empalme de la meéha v hilo roto.~

58,~ »SISTEMA ETECTRO-MECANICO, PARA EIL CONTRCL DE LA CON-
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PINUIDAD DE HILOS O MECHAS” segfin la 12 reivindicacién, ca-

racterigado por el hecho dé que las
la zona acodade e introducida en 1la
la guperficle plaua de countacto, de
res, entre las cuales se coloca uns
salida fortuite de dichas agujas ue
gin embargo, la libre oscilacibn de

sus alojamientos.-

agujes estén dotadas, en
pleza~soporte prbéximas a
seudas ranurss eircula-—
clevija, que impide la
su soporte, permitiendo,

las mismas, dentro de

48,~ »SISTEMA ELECTRO-MECANICO, PARA EL CONTROL DE L4 CONTI-~

NUIDAD DE HITOS O MECHAS”. Tel oomo

trado en los dibujos adjuntos.-

se ha descrito y demOs-

Cougtea de sels hojss foliadas y mecanvgreiiadas poxr uua

sola cara.=-

Barcelona a 12 de Enero de 1960.-~

P.A. de Du. Andrés Senchez Avila.-

JUANZE, RENTER RIDAJK)
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