
R-941-5

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

por  VEINTE años

cuyo p r iv i l e g io  se s o l i c i t a  para España y to ­

dos sus t e r r i t o r io s  y  p lazas de soberan ía, a 

fa v o r  de:

Do MELCHOR MAS ILUSA 
D. FRANCISCO CAMPO MARSAL y 
Do CAURIEL SAGARRA LAPUYADE

todos e l lo s  de nacionalidad  española, d o m ic ilia  

dos en Barcelona, respectivam ente, Rambla de Ca­

ta luña, núm» 755 c a l le  Marqués de l Duero, núm6 

170, y c a l le  S i c i l i a ,  nums. 386-388, r e la t i v a  a:

"MECANISMO VARIADOR CONTINUO DE VELOCIDADES»'.



5

10

15

20

25

2

MEMORIA DESCRIPTIVA
f Q

l a  presente Patente de Invención  se con trae» con­

forme se in d ica  en su enunciado, a un mecanismo va riador 

continuo de ve lo c id ad es »

• En gran número de máquinas son empleados lo s  l l a ­

mados reductores de v e lo c id a d , que efectúan  nnq reduc­

c ión  única y constante entre lo s  dos e je s  que acoplan, 

as í como lo s  llamados variadores  de ve lo c id a d , en lo s  

que l a  r e la c ió n  de ve loc idades  admite una va r ia c ió n  

dentro de c ie r to s  l ím ite s »  lia mayoría de lo s  variadores  

de ve lo c id ad  capaces de tra n sm it ir  una c ie r ta  potencia  

efectúan l a  v a r ia c ió n  por s a lto s  escalonados, es d ec ir  

l a  v a r ia c ió n  no es continua» En o tros  esta  v a r ia c ió n  

es continua, basándose l a  mayor parte de e l lo s ,  en l a  

transm isión  por rozam iento, l o  cual no perm ite su empleo 

cuando la s  potencias a tra n sm it ir  alcanzan c ie r to s  va­

lo r e s »

Siendo de sumo in te ré s  en muchas in d u s tr ia s  conse­

gu ir  l a  v a r ia c ió n  continua de ve loc idades  de sus máqui­

nas por medio de va riadores  capaces de tra n sm it ir  no só lo  

movimiento sino también po ten c ia , lo  cual, t a l  como se 

ha v is t o ,  no ha sido re su e lto  por lo s  t ip o s  c lá s ic o s , se 

ha estudiado y experimentado con completo é x ito  un nuevo 

t ip o  de mecanismo va riador de ve loc idades  que resu e lve  

lo s  problemas c ita d os , consiguiendo l a  v a r ia c ió n  de v e lo ­

cidades s in  necesidad de parar l a  máquina» - - - - - - -

Se c a ra c te r iza  esencialm ente e l  nuevo mecanismo
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v a r ia d o r  con tinuo de v e lo c id a d e s  por comprender lo s  s i ­

gu ien tes  elem entos en com binación en tre  s í :  un p la to  con 

e x c é n tr ic a  in t e r i o r ,  s o l id a r io  d e l  e je  p r im a r io  por un 

método que p erm ita  su desacop lam iento cuando sea necesa­

r i o ,  t a l  como l a  chaveta ; una p lu ra lid a d  de dados de f o r  

ma t r a p e c ia l  c u r v i l ín e a ,  que d e s liz a n  en e l  in t e r i o r  de 

l a  e x c é n tr ic a  por su base mayor; ig u a l número de c igü e ­

ñ a le s , cada uno de e l l o s  re la c ion ad o  con e l  correspon ­

d ien te  dado c u r v i l ín e o ;  e l  mismo número de co rred era s  

que d e s liz a n  en lo s  b razos  de m an ivela  acanalados de 

lo s  c ig ü eñ a le s ; o tro  número ig u a l de ruedas sobre la s  

que actúan la s  c ita d a s  co rred e ra s , la s  cu a les , una a una 

son con cén tr ica s  con e l  mismo número de ruedas dentadas, 

con la s  que se re la c io n a n  por un d is p o s i t iv o  de tr in q u e t  

de escape l i b r e ;  una rueda dentada, s o l id a r ia  d e l e je  

secundario , que r e c ib e  lo s  im pulsos de la s  a n te r io r e s ,  

y  un d is p o s i t iv o  para v a r ia r  l a  r e la c ió n  de v e lo c id a d es  

por r o ta c ió n  sobre su e je  d e l d is co  p o r ta c ig ü e ñ a le s .

También queda p r e v is to  con c a rá c te r  p o t e s ta t iv o ,  

e l  hecho de que lo s  c igü eñ a les  que re la c io n a n  lo s  dados 

s u r v i l ín e o s  con la s  ruedas que tran sm iten  e l  movim iento 

a l  e je  secundario , e s tén  con stitL iíd os  por un e je  a r t i ­

culado sobre e l  d isco  p o r ta c ig ü e ñ a le s , para le lam en te  a 

su e j e ,  estando dotado de dos brazos de m an ive la ; uno 

de e l l o s  p r o v is to  de un te tó n  de e je  p a r a le lo  a l  d e l 

c ig ü eñ a l, que en ca ja  en un ta la d ro  s itu ad o  en e l  cen tro  

d e l dado co rresp on d ien te , s iendo e l  o tro  brazo de sec­

c ió n  acanalada por cuya cana l d e s l iz a  l a  c o rred e ra , l a
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cual se re la c ion a  con su correspondiente rueda, de una 

manera s im ila r  a la  d_el o tro  brazo de m anivela, por es ta r 

p ro v is ta , dicha rueda, de un te tón , también de e je  para­

l e l o  a su e je  y a l  d e l c igü eña l, que encaja en un ta lad ro  

de l a  corredera » ----  _ _ _ _ _ _ _  .........  _ _ _ _ _ _ _ _

Finalmente también debe c ita r s e  como c a ra c te r ís ­

t ic a  p o te s ta t iv a  d e l mecanismo de In vención , e l  hecho de 

que e l  d isco  portac igü ena les  t ie n e  su p e r i f e r ia  de forma 

acanalada, l a  cual encaja con un r e s a lte  de forma comple­

mentaria a l a  d icha, d e l armazón del varia.dor, a f i n  de 

ira-pedir su desplazam iento a x ia l,  a la  par que actuando 

como c o jin e te  r a d ia l ,  efectuándose la  v a r ia c ió n  de v e lo c i ­

dades por raed!o de un h u s il lo ,  s o l id a r io ,  en sen tido 

a x ia l ,  d e l armazón d e l v a r ia d o r , e l cual actúa sobre una 

tuerca  a rt icu la d a  a un brazo d e l d isco  p o rta c ígü eñ a les „

Para f a c i l i t a r  l a  comprensión de cuento antecede 

se hace re fe re n c ia  seguidamente a l a  lámina de d ibu jos 

que acompaña a esta  memoria, l a  cual, dado su f i n  e x p l i ­

c a t iv o , debe consid.erarse como d esp rov is ta  de todo carác­

t e r  l im ita t iv o  respecto  a l  alcance de l a  p ro tecc ión  l e ­

ga l que se s o l i c i t a »  En lo s  d ibu jos :

F igura 1, represen ta  esquemáticamente la  excén­

t r ic a  y dos de la s  pos ic ion es  que durante su ro ta c ión  

alcanzarán lo s  dados c u rv ilín e o s »  - - - - - - -  ----  - -

F igura 2, rep resen ta  l a  excén tr ica  con la s  dos 

mismas pos ic ion es  de lo s  dados en su in t e r io r  que la s  

de l a  f ig u ra  a n te r io r , pero representándose l a  p o s ic ión
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que en cada una de e l la s  adoptarán la s  manivelas de lo s

cigüeñales re lac ionadas con lo s  dados, en e l  supuesto de 

que la  v is t a  de l a  f ig u ra  fu ese hecha, desde e l lado del 

d isco portac igü eñ a les  por transparencia  de éste  y de la s  

manivelas acanaladas de lo s  c igü eña les» - - - - - - - -

F igura 3, represen ta  l a  misma v is t a  de l a  f ig u ra  

a n te r io r  pero s in  considerar l a  transparencia  de lo s  e le ­

mentos c itados » -  -  —  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _  —  _ _ _ _

F igura 4, rep resen ta  una v is t a  esquemática de la s  

ruedas de transm isión  de l movimiento a l e je  secundario, 

sobre la s  que se ind ican  la s  dos pos ic ion es  que adopta­

rán lo s  teton es  que la s  re lac ion an  con la s  correderas 

de la s  c igü eña les , correspondien tes a la s  p os ic ion es  de 

lo s  dados y  de lo s  c igüeña les representadas en la s  f ig u ­

ras a n te r io re s , v is ta s  desde e l  lado correspond ien te a l 

e je  secundario» -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - - - - - - - -

F igura 5, rep resen ta  un desp iece en p e rsp ec tiva , 

parcia lm ente seccionado, d e l va riad o r continuo,, -  -  -  -

F igura 6, rep resen ta  una s e c d  ón tra n sv e rsa l, se­

gún l a  l ín e a  V I-V I de f ig u ra  10, que perm ite observar la  

p o s ic ión  r e la t iv a  de lo s  dados en e l in t e r io r  de l a  ex­

c én tr ic a » - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

F igura  7, rep resen ta  una secc ión  tra n sve rsa l, se­

gún l a  l ín e a  V I I—V II  de f ig u ra  10, en l a  que se rep re ­

sentan lo s  dados cu rv ilín eo s  pero no l a  excén tr ica »

F igura 8, rep resen ta  una secc ión  según l a  l ín e a
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110 Figura 9, rep resen ta  una secc-* ón, que puede consi­

derarse equ iva len te  a l a  esquemática de f ig u ra  4, según 

la  l ín e a  IX -IX  de f ig u ra  10, representándose en lín e a s  

de tra zo  y punto la s  manivelas acanaladas de lo s  c igü e­

ñales,, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

115 F igura 10, rep resen ta  una secc ión  p a rc ia l re a liza d a

en la  parte  próxima a l e je  prim ario según la s  lín e a s  X-X 

de f ig u ra s  6, 7 y 8, y continuada en forma de v is t a  s in  

secc ion ar, según l a  l ín e a  X-X de f ig u ra  9, en l a  parte  

próxima a l e je  secundario, -  ----  _ _ _ _ _ _  ----  _ _ _

120 la s  fig u ra s  1 a 5> ambas in c lu s iv e ,  han sido r e ­

presentadas a esca la  reducida, -  —  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

En dichas fig u ra s  e l  e je  prim ario queda represen­

tado por (1 ) ;  lg, excén tr ica  por Í2 ) j  e l  d isco  p o r ta c i-  

güeñales por (3 ) »  la s  ruedas c i l in d r ic a s  genéricamente 

125 se representan  por (4 ) ,  e ind ividualm ente por (4a ) , (4b )»

(4q ) y  (4jj) ;  la s  ruedas dentadas se representan  gen ér i­

camente por ( 5 ) ,  e ind iv idua lm ente, y correspondiéndose 

l e t r a  a l e t r a  con la s  a n te r io re s  (4 ) ,  por (5 a ) »  (5b )>

(5q ) y (5 j))| e l  e je  secundario se rep resen ta  por (6 )  y 

130 su rueda dentada por (7 ) „  - - - - - - - - - - - - - - -

E l e je  prim ario  (1 )  y  l a  excén tr ica  (2 )  están  r í ­

gidamente unidos por medios usuales, preferentem ente cha­

v e ta , En e l in t e r io r  de l a  excén tr ica  ( 2 ) se a lo ja n  lo s  

cuatro dados genéricamente representados por (8 ) ,  e in d i -
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vidualmente, y correspondiéndose la s  le t r a s  con la s  de 

lo s  an terio res  elementos, por ( 8¿_), ( 833) ,  ( 8q ) y ( 8̂ ) ,  

lo s  cuales están p rov is tos  de lo s  correspondientes ta ­

lad ros (9 ) 0 -  ----  _ _ _ _ _ _  ----  -  -  -  -  ----

lo s  c igüeña les, a l igu a l que lo s  an ter io res  e le ­

mentos m ú ltip les, representados genéricamente por (1 0 ), 

e individualm ente por ( 10a ) , (10^ )» (10c ) y  (10p ), a lo ­

jan en sus manivelas de sección  acanalada la s  corres­

pondientes correderas (1 1 ), o sea, (11¿,), ( l1 p )»  (11q ) 

y (I1p j)» la s  cuales están p rov is ta s  de sendos ta ladros 

(12 ) en lo s  que se a lo jan  lo s  tetones (13 ) de la s  co­

rrespondientes ruedas c i l in d r ic a s  ( 4)0 - - - - - - - -

Actúan como soporte d e l variador de ve loc idad , 

la s  p lacas (1 4 ), situada entre e l e je  prim ario (1 ) y l a  

excén trica  ( 2 ) ,  y l a  p laca  (15)? l a  prim era (14 ) actúa 

como co jin e te  d e l e je  prim ario (1 ) y l a  segunda (15 ) l o  

hace d e l secundario (6 )#  Dichas p lacas (14 ) y (15 ) es­

tán rígidam ente unidas entre s í  por lo s  espárragos (1 6 ), 

con sus correspondientes tuercas extremas (1 7 ), mante­

niéndose constante l a  d is ta n c ia  entre p lacas por medio 

de lo s  tubos separadores (18 ) y (1 9 ), concéntricos cada 

par de e l lo s  con lo s  espárragos (17 ) o - - - - - - - - -

También apoyadas en lo s  espárragos (1 7 ), y man­

teniendo sus d is tan c ias  a la s  placas (14 ) y (15 ) por 

medio de lo s  tubos separadores (18 ) y (1 9 ),  r e s p e c t i­

vamente, se encuentran la s  dos semiplacas (20 ) y (2 1 ), 

que actúan como co jin e te  ra d ia l y a x ia l d e l d isco  por-
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tac igü eñ a les  ( 3 )„  -------  -  -  -  ----  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _

Para v a r ia r  l a  re la c ió n  de ve lo c id ad es  en tre e l 

e je  prim ario ( 1 ) y e l secundario ( 6) ,  se dispone de un 

h u s illo  ( 22) ,  s o l id a r io  axialm ente de l a  sem iplaca ( 20) 

por medio d&L c o jin e te  (2 3 ),  actuando sobre l a  tu erca  

(2 4 ), a r t icu la d a  a l brazo de palanca (2 5 ),  e l  cual es 

s o lid a r io  d e l d isco portac igü eñ a les  ( 3)0 - - - - - - -

Debe hacerse observar nuevamente que cada rueda 

c i l in d r ic a  ( 4 ) y la  rueda dentada correspondiente ( 5 ) ,  

están re lac ionadas por un d is p o s it iv o  in t e r io r  de t r in ­

quete de escape l ib r e ,  no representado en la s  f ig u ra s  

por se r ya ampliamente conocido,, -  - -  - -  - -  - -  - -

V is ta  cual es la  construcción  del mecanismo según 

l a  Invención , puede exp lic a rs e  ya cual será su fu n c io ­

namiento: rec ib ien do  e l  e je  prim ario (1 ) una ro ta c ió n , 

lo s  dados (8 ) adoptarán, por ejem plo, en e l momento de 

in ic ia r s e  la  ro ta c ió n , la s  pos ic ion es  ind icadas por ( a ) ,  

(b ) ,  ( c )  y  (d )  (v e r  f ig o  1 ), representando ta le s  puntos 

la s  pos ic ion es  de lo s  cen tros de lo s  dados (8 ) de igu a l 

l e t r a  subíndice* Cuando e l  e je  prim ario (1 ) haya girado 

un c ie r to  ángulo l a  p o s ic ió n  adoptada por lo s  cuatro da­

dos (8 ) será  ( a ' ) ,  ( b ' ) ,  ( c ' )  y  ( d ' )  ten iendo la s  le t r a s  

e l  mismo s ig n ific a d o  que en l a  p os ic ión  a n te r io r »  De 

acuerdo con dicha f ig u ra  1 puede observarse que no só lo  

ha variado l a  p os ic ión  absolu ta de lo s  cuatro dados (8 ) ,  

sino que también ha variado su pos ic ión  r e la t iv a  entre 

s i o -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -
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En l a  primera pos ic ión  adoptada por lo s  dados (8 ) ,  

la s  manivelas de los cigüeñales (10 ) adoptan l a  repre­

sentada en la s  figu ra s  2 y 3 en lín ea s  de trazo  continuo, 

s ign ificando los  puntos (A ),  (B ), (C ) y (D ), lo s  e jes  

de g iro  de lo s  cigüeñales C10A) ,  (10-g), (10c ) y (10D),  

respectivamente.. Cuando lo s  centros de lo s  dados (8 ) 

hayan pasado a ocupar la s  posiciones ( a ' ) ,  ( b ' ) ,  ( c ' )  

y ( d ' ) t lo s  puntos (A ),  (B ), (C ) y (D) permanecerán f i j o s  

por s e r lo , para cada re la c ió n  de velocidades e l disco 

portacigüeñales (3 ) ,  pero lo s  e jes  de la s  manivelas de 

lo s  cigüeñales (10 ) pasarán a ocupar la s  posic iones in ­

dicadas en lín ea s  de trazos  en la s  figu ra s  2 y 3® En la s  

figu ra s  3 y 4 lo s  puntos (A ),  (B ), (C) y (D) tienen  e l 

mismo s ign ificad o  que en la  f ig u ra  2, pero lo s  puntos 

(a -j), (b ^ ), (c ^ ) y ( d i )  ind ican  la s  posiciones de lo s  

centros de la s  correspondientes correderas (11a ) »  ( H b )»  

(11q ) y ( l1 p ) i  respectivam ente, en l a  primera pos ic ión  

de lo s  dados (8 ) ,  ( a ) ,  (b ) ,  ( c )  y (d ) ,  pasando a ocupar 

lo s  centros de dichas correderas (11 ) la s  posiciones 

( a p ,  ( b ' ) ,  ( o ' )  y (d ¡j) cuando los  centros de lo s  dados 

(8 ) ocupen la s  posiciones ( a ' ) ,  ( b ' ) ,  ( c ' )  y ( d ' ) 0

De lo  dicho se desprende que cada cigüeñal (10 ) 

describiendo un c ie r to  ángulo, ha comunicado una c ie r ta  

ro tac ión  a su rueda ( 4 ) correspondiente, ro tac ión  que 

l e  será comunicada de una manera p er iód ica  y a lte rn a tiva  

mientras dure e l accionamiento d e l e je  prim ario (1 ) ,  pero 

por ser e l  acoplam-* ento entre la s  ruedas ( 4 ) y la s  co­

rrespondientes ruedas dentadas (5 ) por medio de un d ís -



10 -

220

225

230

235

240

p o s i t i v o  de t r in q u e te  de escape l i b r e ,  l a  rueda ( 4 ) co­

m unicará a l a  (5 )  l a  r o ta c ió n  en un s ó lo  s e n t id o .  Ade­

más de l o  d icho  puede o b se rva r  que en tre  la s  dos p o s i­

c io n es  de lo s  dados ( 8 ) ,  rep resen tad as  en la s  f ig u r a s  

1 y 2, e l  ángulo g irad o  por la s  m an ive las  de lo s  c ig ü e ­

ñ a le s  (1 0 ) no es ig u a l  en todos  e l lo s  (1 0 ) ,  s in o  que 

en tre  cada dos p o s ic io n e s  su fic ien tem en te  próxim as e x is ­

t i r á  uno de e l l o s  (1 0 ) que habrá g irad o  un ángulo mayor 

que lo s  demás, y  que por c o n s ig u ie n te  habrá impulsado 

más ráp idam ente a sus co rre sp o n d ien te s  ruedas ( 4 ) y ( 5 ) *  

Como sea. que la s  cu a tro  ruedas dentadas . ( 5 ) es tán  l i g a ­

das e n tre  s í  por l a  rueda dentada ( 7 ) ,  en todo momento 

d ich as  ruedas ( 4 ) deberán  e s t a r  dotadas de l a  misma v e ­

lo c id a d ,  ya que t ie n e n  e l  mismo número de d ie n te s ,  de l o  

cu a l se desprende que habrá una s o la  rueda m o tr iz  en 

cada in s ta n te ,  s iendo  la s  o tra s  t r e s  a r ra s tra d a s  por 

e l l a ,  y  avanzando a la s  c o rre sp o n d ien te s  ruedas c i l i n ­

d r ic a s  ( 4 ) p o r  te n e r  mayor v e lo c id a d  an gu la r que e l la s *  

Las ruedas dentadas ( 5 ) comunicarán su m ovim iento a l a  

rueda den tada  ( 7 ) ,  y  e s ta  a l  e je  secu n dario  ( 6 ) ,  por s e r  

s o l id a r ia  de .él ( 6 ) »  -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

Se comprende que en todo momento e l  e je  secu ndario  

(6 )  s e rá  accionado por una rueda dentada ( 5 ) ,  l a  que en 

aquel momento es acc ionada  p o r  e l  c o rresp o n d ien te  c i ­

güeña l (1 0 ) de mayor v e lo c id a d  an gu la r, de l o  cu a l se 

desprende que e l  m ovim iento en d ich o  e je  (6 )  s e rá  de 

t ip o  p u ls a to r io ,  pero de una e le v a d a  f r e c u e n c ia ,  ta n to  

mayor como l o  sea e l  de dados (8 )  y c ig ü eñ a le s  (1 0 ) ,  de
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manera que en conjunto puede considerarse como p rá c t i­

camente continuo, l a  reducción dependerá, naturalmente, 

de l a  excen tric idad  de la  excén trica  ( 2) ,  de la s  lo n g itu ­

des de la s  manivelas de lo s  cigüeñales ( 10) ,  y de lo s  

diámetros de la s  ruedas dentadas ( 5 ) y ( 7 ) ,  pero dentro 

de c ie r to s  l im ite s  esta  re la c ió n  puede va r ia rse  de una 

manera continua, ya que este es e l  p r in c ip a l o b je t iv o  

de l mecanismo, variando l a  pos ic ión  r e la t iv a  entre los  

e jes  de lo s  cigüeñales ( 10) y de la s  ruedas ( 4 ) y ( 5 ) 

con lo  cual varia rán  la s  d istancias  entre lo s  centros 

de lo s  cigüeñales ( 10) y lo s  de la s  correspondientes 

correderas (1 1 ),  o sea, la s  d is tan c ia s  Aa^, Bb.j, Cc^ y 

Dd-j haciendo g ir a r  e l  d isco portacigüenal ( 3 ) sobre su 

propio e je  por medio d e l h u s illo  ( 22) ,  que a rras tra rá  

a l brazo de palanca (2 5 ),  y por consigu iente a l disco 

( 3 ) . ---------------------------------------------------- -------------------------

A le. v is t a  de l a  d escrip c ión  de lo s  órganos cons­

t i tu t iv o s  de l variador continuo de ve loc idades según la  

Invención, a s í como de su funcionamiento, debe hacerse 

observar también su capacidad para transform ar un movi­

miento a lte rn a tiv o  en e l e je  prim ario ( 1) ,  en un movi­

miento prácticamente continuo en e l e je  secundario ( 6) ,  

lo  cual puede tener in te ré s  en alguna de sus a p lic a c io ­

nes. --------------------------------------------------- _ _ _ _ _ _ _ _ _

D escrito  convenientemente e l objeto a que se con­

tra e  l a  presente Patente de Invención , debe hacerse 

constar que en e l mismo podrán in trod u c irse  cuantas va -
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r ia n te s  de d e ta lle  l a  exp er ien c ia  y l a  técn ica  mecánica 

puedan aconsejar, y asimismo que la s  p iezas  u órganos 

u t i l iz a d o s  para la  construcción  del mecanismo puedan 

v a r ia r  ampliamente en cuanto se r e f i e r e  a formas, d i ­

mensiones, m ateria les  empleados en su construcción , de­

t a l l e s  de acoplamiento mutuo y  demás c ircu n stan c ias  ac­

ce so r ia s , siempre que con e l lo  se mantenga e l e s p ír itu  

de l a  in vención  y  no r e s u lte  desvirtuada su esen c ia lid ad , 

que es la  que se resume y concreta en lo s  térm inos de 

l a  primera de la s  re iv in d ica c io n es  que siguen, ya  sea 

considerada aisladam ente, ya sea considerada junto con 

una o va r ia s  de la s  re iv in d ica c io n es  res tan tes  en sus 

combinaciones técnicam ente p os ib les » - - - - - - - - - -

N O T A

Se declaran  de novedad y propiedad para España y 

todos sus t e r r i t o r io s  y p lazas de soberan ía, la s  s igu ien ­

tes*

R E I V I N D I C A C I O N E S

1o- Mecanismo va r iad o r continuo de ve lo c id ad es , 

ca rac te r izad o  p o r .comprender en combinación entre s í*  

un p la to  con excén tr ica  in t e r io r ,  s o l id a r io  del e je  p r i ­

mario; una p lu ra lid a d  de dados c u rv ilín e o s , que d es lizan  

en l a  ex cén tr ica ; ig u a l número de c igü eñ a les , cada uno 

de lo s  cuales está  relacionado con e l correspondiente 

dado c u r v il ín e o ; un d isco  concéntrico  con lo s  e je s  p r i ­

marios y secundario que monta lo s  c igü eñ a les ; una p lu ­

ra lid a d  de correderas , una por c igü eñ a l, que d es liza n  en
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lo s  tra zo s  de m anivela acanalados de és to s ; igu a l número 

de ruedas sobre la s  que actúan la s  antedichas correde­

ra s ; igu a l número de ruedas dentadas concén tricas con la s  

an te r io res  y  re lacionadas con e l la s ,  una a una, por d is ­

p o s it iv o s  de escape l i b r e ;  una rueda dentada, s o lid a r ia  

d e l e je  secundario, que re c ib e  lo s  impulsos de la s  ante­

r io r e s ;  y un d is p o s it iv o  para v a r ia r  l a  r e la c ió n  de ve­

lo c id ad es  por ro ta c ión  sobre su e je  d e l d isco  que monta 

lo s  cigüeñaleSo - - - - - - - - - - - - - -  —  -  -  -  -

2o- Mecanismo va riador continuo de ve lo c id ad es , 

según l a  prim era r e iv in d ic a c ió n , ca racter isado  por e l 

hecho de que lo s  c igüeña les que re la c ion an  lo s  dados 

cu rv ilín eo s  con la s  ruedas que transm iten e l movimiento 

a l e je  secundario, están con stitu id os  por un e je ,  a r t i ­

culado sobre e l  d isco portac igü eñ a les , dotado de dos 

brazos de m anivela; uno de e l lo s  encaja un te tón , de 

e je  p a ra le lo  a l  de l c igü eña l, en un ta lad ro  d e l dado 

correspond ien te, siendo e l  o tro  brazo de forma acanalada 

por cuya canal d e s liz a  l a  corredera , l a  cual se r e la c io ­

na con su correspond ien te rueda por ten er és ta  un te tón  

que encaja  en un ta lad ro  de l a  corredera , de manera s i ­

m ila r a l a  antes d e s c r ita »  - - - - - - - - -  —

3o- Mecanismo va r ia d o r  continuo de ve lo c id ad es , 

según la s  a n te r io res  r e iv in d ic a c io n e s , ca racter izado  por 

e l  hecho de que e l  d isco portac igü eñ a les  t ien e  su p e r i­

f e r i a  de forma acanalada, l a  cual encaja con un r e s a lt e ,  

de forma complementaria a l a  d icha, d e l armazón d e l v a -
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riad o r de ve loc idad , a f i n  de impedir su desplazamiento 

a x ia l,  a l a  par que actuando como co jin e te  ra d ia l,  e fec ­

tuándose la  va riac ión  de la  re la c ión  de velocidades por 

medio de un h u s illo , s o lid a r io  en sentido a x ia l de la  

envolvente, e l cual actúa sobre una tuerca articu lada  

a un brazo de l disco p o r ta d  güeñal es» -  -  - -------------

4o- MMECANISMO VARIADOR CONTINUO DE VELOCIDADES",

Todo e l lo  conforme se describe y re iv in d ic a  en la  

presente memoria que consta de catorce hojas, fo lia d a s  

y mecanografiadas por una so la  de sus caras, y de tres  

láminas de dibujos que l a  ilustrarlo

Barcelona, 13 de Enero de 1,960

aro
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