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P A T E N T E  

D E
I N T R O D U C C I Ó N

a favor de Manufacutras Industriales ue Punto, S.A. e 
Industrial Cyl, S.A. entidades españolas, domiciliadas 
en Barcelona, Calle Praga, 39-41 y Arenys de P'.unt (Bar­
celona), Calle Oriente, 10, respectivamente por "NECABIS­
MO AilMiihTADCR Pn ii.LiOt mbAoTICCS PANA is'iAQülI-iAS DA CERERO 
DE PUNTO".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a un mecanismo 
alimentador regulable destinado a la entrega acompasada 
y en la medida justa, del hilo elástico que ha de agregar­
se al tejido confeccionado con 3 as mánnjnas, de genero de 
punto, tales como te] eres cjycij ares ore-llosas y trlcoto- 
sec circuí ...res, cuyo mecanismo ofrece varias e ii.npo.rt antes 
ventajas con relación a las ejecuciones conocidas en el 
mercado, que son aventajadas principalmente en el automa­
tismo q¡Ae se cor&gne con la nueva realización, que dispone 
de loe medios crecíaos cara que lo íncorooimción arriba ci­
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tada se efectúe en las debidas condicionen técnicas.
Esencialmente, el aludi-O mecanls,;;o de la deman­

da está constituido por míos cilindros .arélelos rotativos, 
accionadles por un tren de ruedas dentadas ca-,¡diablea, uo 
recibe el impulso desde mi elemento motor de lo. maquina. 
Entre estos cilindros, se hallan situadas una. iluralide.d 
de aletas a. mono de costillas que guían el silo elástico 
de modo que dá varias vueltas o espiras sobre los referi­
dos cilindros. Entre éstos figuran mi eje igualmente movi­
do por el tren dentado antes citado, poseyendo dicho eje 
un tambor trococónico sobre el que se arrolla el hilo en 
varias pasadas, que se mantienen a una. cierta altura sobre 
el tambor (y por tanto abarcando un diámetro variable a 
voluntad) merced a un peine o juego de púas montado en un 
cursor, neslizable a roscas a lo largo de un husillo file­
teado paralelo al tambor antes mencionado. El hilo entra 
en I;.- zona as trabajo de la máquina gaiiaua por una rueda 
de platinas en forma de cola de golondrina que lo entregan 
a las agujas sincrónicamente y en la justa, tensión por el 
conjunto graduador del mecanismo.

El mecanismo comprende igualmente un dispositivo 
de paro automático constituido por una horquilla entre cu­
yas ramas pos--:, el hilo y es desplazadle en el sentido de 
marcha del mismo, y transversalmente con respecto- a este 
sentido para efectuar, cor cualquíero. 0:0 es*cos ¡-iovimi entos 
el caro de la máquina al tener lugar uuaiotura o el paso 
de un nudo.

Para la mejor comprensión de la presente memoria
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descriptiva, se acompsdían dibujos en el que, tan sólo a 
titulo Lte ej ampio, ea representa un caso práctico de rea­
lización ¿el mecanismo ¿e la petición.

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en al­
zado seccionado del mecanismo; la í'i.ura 2 corresponde a 
un detalle, en sección transversal por la línea 11-11 de 
la figura anterior; la figura 3 representa en perspectiva 
la sección de entrega ¿el hilo elástico tensado a las agu­
jas ¿e la maquina; y, lo fi,gura, 'i- muestra un mecanismo ...e 

ni LIGOME UÍCO *
El mecanismo comprende, como elemento ue entrada 

un plato -1-, con una boquilla -2- por la que pnetra el 
hilo elástico -3-, provinente de i.a respectiva bobina ali- 
mentadora (no visible y de estructura normal). El plato -1- 
oe halla montado en el soporte -4- fijo un bastidor general 
-5-, en cuyo soporte figuran, en primer término, o.os tenso­
res de platillos -6-, susceptible de re ¿pul.: ción merced a 
las tuercas -7-, teniendo la misión estos presores de pro­
porcionar una retención previa al citado hilo clástico -3-.

A continuación de los aispoaltivos -5- so han tnon 
tado dos cilindros paralelos -o-, los cuales pueden girar 
impúlsanos por sendos piñones -9- con los que engrana el 
-10- solidario ne.L eje -11- rué, por una parte, transcurre 
por entre los cilindros -8- y lleva fijado un tambor tronco 
cónico -12-, mientras que por otra, se encuentra unido a 
un piñón dentado -13-, que a través re los -14- y -15- re­
cibe el movimiento de un árbol principal -16-, conectado a 
un medio motor propio de la misma máquina telar circular o
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tricotosa. Todos o parte de ios pifiones citados son re cam­
biables para variar la. velocidad de alimentación.

Entre los cilinoros - 8-  aparece un ánima plana 
-17-, atravesada longitudinalmente por el eje giratorio 
-lie- y portadora, de una pluralidad de nietas a modo de cos­
tillas -18-, que vienen atravesadas todas ollas per unas 
horquillas en *'U" -19-, sue tienen por efecto retener a 
las varias vueltas de hilo elástico -3- que se arrollan so­
bre los cilindros -8- y que quedan encauzados por las cos­
tillas -18-, como se aprecia en las figuras 1 y 2.

La parte superior de los cilindros -1- está cu­
bierta por 'ana placa o plataforma -20-, de la que emergen 
el tambor troncocónico -12-, una columna -21- y un husillo 
fileteado y giratorio -22-, a lo largo del cual guace des­
lizarse en ambos sentidos, guiado por la columna -21-, un
cursor -23-, notado ¿e empeine -24-, que 
posición a las es iras de hilo elástico - 
tambor -12-, sobre el que pueden aquéllas 
tura prevista i, a fin de disponer de mayor

mantiene en su 
3- alrededor del 
aleñarse <.. sa al — 
o menor diametro)

gracias al traslado del aludido cursor -23-, manipulable 
por giro del husillo -22- desde el botón -25-. El hilo -3- 
es guiado por varias anillas -26- para seguir el camino pre­
visto.

En caso necesario, este dispositivo puede ser com­
pletado por un tensor, consistente en un alambre doblado 
en forma de "U", dispuesta verticalmente y en posicrón ad­
yacente a uno de loe cilindros -8-, de dorma que una parte
de las vueltas ae dicho elástico, o tocas ellas, puedan ser
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hechas pasar por el interior de la "U". Esta .iesa está 
unida? por ejemplo por el extremo de una de sus ramas? a 
un brazo -,ue se extiende horizontalmente y está pivotado 
en un cojinete de eje vertical formado de preferencia en 
la placa -20-.. Un dispositivo elástico? tal como un resor­
te helicoidal montano a torsión en la parte de varilla o 
alambre que guia en dicho cojín.-te, solicita al conjunto 
del tensor de forma que tiende a separar la "U" con respec­
to ¿el cilindro adyacente, a fin de tensar las vueltas que 
pasan por el interior de ella.

En la sección de entrega, que sigue a la descri­
ta, existe (figura 3) un soporte -27-, en el que se han 
instalado una varilla -28- para guiar las pailetas de la 
máquina y una varilla guía-hilos -28a- para conducir el hi­
lo elástico que proviene del grupo tensor hasta lío parte 
inferior de una rueda -29- cuya llanta acanalada la forman 
una pluralidad de platinas radiales en forma de cola de go­
londrina -3o-, las cuales intercalan el citano hilo sobre 
los ,"ranchos ce las agujas -31- seleccionadas por la rueda 
prensa agujas, no representado en el dibujo, cooperando a 
esta colocación el cepillo giratorio -32- convenlentemente 
soportado. Sobre el eje. -33- de la rueda -29- figura otra 
-34- que actúa de moco conocido sobre las ...pujas -31- que 
sirve par:..: impulsar a la rueda de platinas -23- a una ve­
locidad o marcha sincronizada con las agujas.

El iuncionamiento del mecanismo descrito es, en 
líneas generales, el siguiente:

El eje -16- hace gir..r ul -11- a Ju velocidad es-
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tableeida por el tren -15-, -14-, -13-, -10- y -9- y a tr.
ves del eje -1 1- al temñor troncocónico -12- y cilindros
-o-. 11 hilo elástico -3- se ve oblígalo, por efecto le la 
rotación de los cilindros -8- y del cono -12-, alrededor

5. de los que se halla arrollado en varias vueltas, a avanzar
con una velocidad cuyo ajuste fino depende ue la altura 
que ocupen las espiras en la pieza troncocónica -18-, a lo 
largo de Iq'cual pueden aquéllas situarse abarcando diferen­
tes diámetro merced al peine o juego de púas -84-, despla- 

10. sable sobre el husillo -82-. El hilo -3- sale del alimenta- 
dor con la velocidad adecuada pues. que pueda pasar ai te­
jido en la tensión debida. Para ello, del grupo explicado 
se dirige dicho hilo a les guías -28-, ¿esae donde es reco­
gido por las platinas en ángulo -30- de la rueda -89-, que, 

15. con su giro, solicita aquel hilo para despositarlo sobre 
los gánenos de las agujas —31***°

Con el oojeto de parar la máquina cuando se pro­
duce el paso de un nudo o una rotura del hilo elástico, es­
te último es hecho pasar por entre las ram^a de una horqui- 

20. lia -35- basculante alrededor del eje horizontal -36- de
modo que su extremo llore cienue a caer por su peso o soli­
citado por un resorte. —1 extremo opuesto ue la horquilla, 
está articulado a un tírente -37- ceneotauo con un fiaaor 
-38-, oscilante ,n -39-, cuyo ciento superior mantiene eu 

25. posición elevado:, el garbillo de paro -40- por medio del ba­
lancín del fleje -41- oscilante alrededor del punto -48-.

In es uas con.AÍc.Lon s, a ^onp .b .oo el aj-lo la. aor— 
quilla —o5 — quena libre q o^cil^ ...nu-j.... 1... î quie.b,̂ a, novaen
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gatillo de paro -40- sobre la corona -43- de la máquina 
donde es accionado para producir el disparo por uno de los 
tornillos - 4 4 - .

Si el hilo lleva un nudo de tamaño superior al 
permitido por la rendija de la horquilla -35-, esta últi­
ma es hecha girar junto con el árbol -45- alrededor de los 
pivotes -46- de modo que el brazo radial -47- fijo a dicho 
árbol acciona con su extremo, adecuadamente biselado, el 

10. extremo correspondiente del balancín -46- que solo puede 
oscilar en un plano vertical, alrededor del punto -49- y 
con sus bulón -50- que juega en la ranura -51- formada en 
el tirante -37-) levanta a este produciendo los mismos efec­
tos descritos.

15. Perán independientes ael objeto de la invención
los materiales, formas y dimensiones de los elementos que 
integran un mecanismo de la constitución explicada, siempre
que las variaciones que se introduzcan no afecten a su esen­
cial idad .

20. Se reivindica como objeto de la presente patente 
de introducción:

1. Mecanismo alimentañor de hilos elásticos para
maaurnas ne mero ae punto oue Od...*L'uiC bO-i."-'- ienclalmen-



te por comprender unos ciiinu.ros paralelo:-. acciónanos en 
rotación por inter.raeo.io de dicpositivoe variauorcs -ic ve­
locidad, sobre los cuales se hace pasar el hilo dando va­
rias vueltas, y un tambor cónico accionado asimismo en ro­
tación y sobre el cual se hace pasar el hilo en varias vuel 
tas, guiadas por un peine exterior, desplazadlo paralela­
mente con respecto oh eje a fin de conducir las espiras del 
hilo sobre zonas de distintos diámetros o.el tambor cónico.

2. Mecanismo alimentauor de hilos elásticos para 
máquinas de género de punto, caracterizado orque entre los 
cilindros paralelos se encuentra un cuerpo fijo, provisto 
de aletas transversales que guian el hilo helicoidalmente 
alrededor de ambos cilindros.

3. Mecanismo alimentador de hilos elásticos para 
maquinas de genero de punto, según las reivindicaciones 1 
y 2, caracterizado porque 1-s aletas citadas están atrave­
sabas por varillas amovible- transversales, con respecto
a las espiras de nilo para impedir el escape cíe las mismas.

4. Mecanismo alimentado!*- de hilos elásticos para 
maquinas ce genero ue pun*co, según lo. reivindicación 1, ca­
racterizado porque cómprenme un tensor constituido por una 
pieza en zorma. de -'ú" dispuesta, verticualmente y en posi­
ción adyacente a uno de los cilinaroc entre cuyas ramas se
hace pesar al menos parte de las vuelta: 
que .mean alrededor ce nichos cili't'mros 
pivors.o.e. alrededor ce un eje vertical v 
Cammite ce sorna que uiende a*, seps.ro.rse

ae mío els.a arco 
s-tando dicha "D" 
solicitada elásti-

csCi.yci***'
cerî e
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5. Mecanismo alimentanor de hilos elásii .os pa- 
ra niáquinc.s ue genero de punco, según Le reivindicación 1, 
ce.L"c c e r i mao.o por.rao eô q)- ̂ .me una h.oi ,L¡.il̂-e. *.. ne se aicoya 
sobre el hilo mediante uta, rendija que impide el paso de 
nudos o hilo elástico de diferente esliere, cuya horquilla 
está solioitaua transversaimonte con respecto al hilo y co­
nectada con un dispositivo de paro automático de la máqui­
na, de modo que nicho dispositivo es accionado en respues­
ta al desplazamiento tanto transversal como longitudinal 
con respecto hilo.

6. Mecanismo alimentudor de hilos ciártelos para 
máquinas de géneros de punto.

La presente memoria descriptiva consta de nueve 
hojas foliadas, escritas a maquina por una sola cara.

Barcelona, a 31 de diciembre de 1959
MANUilOTuhÁS lihj'ü 'ólR iA Llh l.d
iOi'-iT0 , b .A. y
jLt '-i JJ U ¡!i T lt.L  U Í J j y  ' O i i  *
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