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Este modelo de utilidad se refiere a un dispositivo de

naturaleza regulable, destinado a la recogida de huevos des

de un nlmero plural de lineas colectoras de los mlsmos, +que

pueden hallarse situadas a diferentes alturas. En concreto,

el dispositivo que se propone, que se ha concebido en .:éu.s':

caracter{sticas constitutivas y de ciclo funcional, espééial

mente para su trabajo en una instalacién avicola de gfﬁﬁ’hqg

nitud, es adaptable a cualquier configuracién geométriéé-i

nimero de componentes portadores primarios, o cintas trans-

portadoras asociadas a respectivas baterfas de jaulas J°es-
tacidén de puesta, dotadas de bandejas colectoras anexas,

desde donde son tomados los huevos por el transportador, avan
zando a su través estabilizados y relativamente distanciados,
teniendo como objetive principal la reduccidén en forma impor-
tante de las tareas que hasta ahora debfan realizarse en gran
jas avicolas de este tipo, con elevada produccién y con meca-
nizacién del proceso de recogida y transporte, manualmente o

mediante dispositivos individuales para cada l{nea colectora,

emplazados al final de cada una de ellas, junto a mesas de

recoleccién, trasladando posteriormente el producto hasta la
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estacidn de clasificacién, haciendo posible que todos los hue
vos aln y proceder de diferentes ramales de produccién y que
éstos junto con los puntos de puesta se encuentren situados a

diferentes niveles, pasen ya directamente al citado recinto

de clasificacién y embalaje definitivo.

En orden a una mejor comprensién de los inconvenientes que
resuelve el objeto de este modelo, se efectuari a continuacién
y antes de entrar en una descripcién pormenorizada deﬂgég ca-
racter{sticas constitutivas y de funcionamiento, una eﬁblica-

cién de uno de los sistemas convencionales empleados'hﬁ%ta

* o
la fecha en granjas avicolas, que viene a sustituir estesdis-

positivo. ’

El sistema tradicional de recogida de huevos en graniass avi

colas de gran produccién, consistfa en sintesis en el prpce-

so siguiente: vee.

o0’

Los huevos procedentes de cada unidad de puesta, eran de~
positados en unas cintas de lona dispuestas a lo largo de la

nave de la granja, de forma automdtica, descendiendo a las

"mismas por gravedad a través de unas rampas de transferencia,

anexas a las expresadas cintas.
Dependiendo de las alturas de las celdas de los animales,
exist{an una, dos o mds cintas en un mismo lateral de recolec

cibén de las diferentes baterfas yuxtapuestas, pero a diferen-

tes alturas.

Al final de cada linea de cintas transportadoras y para

cada alineacién de jaulas, existfa un recolector general que
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recibfa los huevos una vez se ponfan en circulacidén las cin

tas mencionadas.

Dicho recolector acogfa solamente los huevos proceden-
tes de una linea de transporte, debiendo situarse tantos
recolectores como lineas de produccién existian.

Una vez acumulados los huevos sobre cada estacién recep
tora, debfan cargarse en unas cajas por lo general por

recogida manual, vacidndose posteriormente y de forma+asi-

mismo manual en la estacién clasificadora, en la cual .,ge
procedf{a a su divisién por tamafios, cerrindose el procesd

oy o,
por la operacién manual de colocacién en cajas y envasddp

final. L

El dispositivo al que se contrae este modelo de utilidad

determina ademds del ahorro de mano de obra al que se h@,

hecho referencia, en la exposicidén en lf{neas generales.de

comienzo de esta memoria, la eliminacién completa de todas
las estaciones recolectoras existentes, sustituyéndolas por
una banda transportadora Gnica de recogida, cuyo plano de
traslado es de altura variable con regulacién precisa en
cada caso de forma tal que accedan sobre la misma los hue-
vos provinientes de todas las lineas de produccién situadas
a una misma altura, siguiendo el proceso en relacién a los
trasportadores situados a otro nivel y as{ sucesivamente.
Los huevos recogidos segin io explicado, pasardn directa-
mente a través del movimiento de la cinta hasta la estaciSn

de clasificacién, donde se efectuari el tratamiento de los
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mismos ya descrito.

Por todo ello, el dispositivo repetidamente citédo supo-
ne una importante reduccién de los costes de la instalacién,
al emplear una finica banda recolectora adaptable a todos
los niveles de produccidén dentro de la granja y por otro
lado una disminucién considerable de los costes de la mano
de obra al eliminarse la recogida manual descrita (carga y

descarga) y acceder la totalidad de la produccién directa~

mente sobre la clasificadora. Por otro lado este diSposir

tivo coadyuva en una mas sencilla automatizacién del gtste-
.. ..

]
ma de recogida, al tener que controlar en este proceseo im*

nimero menor de variables y eludir al fraccionamiento dél

proceso o tiempos muertos que suponen las tareas manuales

mas.

nipulacién citada, repercute en una disminucién considerar

explicadas. Cabe precisar asfmismo que la ausencia de

ble del tanto por ciento de roturas en el proceso dg Treco-
leccién, y todo ello supone una mayor rentabilidad de la ex-
plotacidén.,

En esencia, este dispositivo se caracteriza por integrarse
mediante una Gnica cinta o banda flexible continua,dispuesta
er. orientacién horizontal en arrollamiento y apoyo, extendi-
da entre una serie de tambores rotatorios transversales al
desarroilo longitudinal de su plano, siendo uno de ellos de
arrastre vy el resto de giro libre, pudiendo ajustar en grado

preciso la tensién de la banda sobre los citados rodillos en

forma que sea eficaz el rozamiento entre su plano y la seccidn
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cilf{ndrica de aquellos para posibilitar el movimiento de
traslado. El tambor de arrastre comporta un ejé central so
bresaliente por sus dos bases, rematado por un piﬁén cénico
para acoplamiento con otro engranaje de configuracién simi~
lar calado en el eje de un motor eléctric& que se halla insta
lado con anclaje a un chasis portante de la cinta transpor-
tadora, siendo estz chasis de configuracién prismdtico-rectan
gular, desprovisto de uno de sus laterales mayores, ségﬁﬁ un

perfil vertical en forma de U muy abierta, cuyos laterdles,

que podrén ir revestidos de un material de blandura aﬁiﬁﬁia-

da, exceden sobradamente el nivel del plano de la banaaffkang

portadora. El chasis de la cinta de transporte, queda félacig

LA 2N O )

nado en disposicién mévil respecto a una serie de columnag

verticales, distribuidas por lo general a equidistanciai'a

lo largo de un lateral de la citada banda, estableciénddse

*eo*

dicha vinculacién mediante unos soportes tubulares, de que va
dotado un 1atera1 de aquel bastidor, que se disponen abrazan-
do coaxialmente a dichos pilares, comportando cada uno de los
soportes, definido en su pared exterma, inmediata opuesta a

la ubicacién de la cinta mévil, un pifibn que queda interpues
to en engrane en el recorrido vertical de una cadena, cuyo cir
cuito adopta orientacién vertical, normal al citado lateral
de columna, disponiéndose esa transmisién de cadena, entre dos
volantes o ruedas dentadas, montadas en apoyo y disposicién
en voladizo en sendos extremos de la columna, en puntos a ma-

yor y menor cota respectivamente, con intercalacién de dispo
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sitivos convencionales de ajuste de tensién, de manera que

todas las ruedas superiores a lo largo de las diferentes co
lumnas quedan acopladas entre s{ por contribucién de un eje
de transmisién que une sus centros, cuyo eje, que se dispo-
ne paralelo a la direccién de recogida y traslado, conecta

al Arbol de salida de un motor reductor de accionamiento de
todo el sistema, en el cual se halla calado un volante cons-

titutivo de uno de los grupos de traccién por el principie

de pifién-cadena, citados. De acuerdo a la construccién. preco

nizada, tanto el motor de accionamiento de la cinta, comé. el

motor reductor aplicado a los desplazamientos en doble benti

do de dicho transportador se han instalado junto a una de las

columnas situadas en el extremo final de la cinta, siendo sin

embargo esta solucidén potestativa, y pudiendo variarsg.éi,las

- L ]
‘ease

condiciones del lugar de ubicacidn de esta banda transpoxta-

dora lo hicieran aconse jable. ’

La banda transportadora, mévil en diregcién vertical y
doble sentido, se dispondri para su trabajo, en orientacién
transversal a una serie de lineas de produccidn, definidas
todas ellas a una misma altura, de manera que los huevos
provinienctes de las mismas, accedan directamente sobre di-
cha cinta, pasando a través de su vehiculacién hasta la esta
cién clasificadora, donde se realizard su reagrupamiento y
divisién por tamafios y ulterior embalaje, desplazdndose acto

seguido a voluntad en ascenso o descenso por actuacién del

motor reductor hasta otra determinada cota, en corresponden




10

15

20

25

cia con los puntos de desembocadura de otra serie de trans-
portadores todos ellos coplanarios, los cuales se pondran en
accionamiento una vez quede correctamente emplazada dicha cin
ta de transporte, pudiendo sincronizar todos estos movimien-
tos de acuerdo a un ciclo completamente automdtico con tem-
puriiacién de cada una de las fases de acuerdo a las particu
lares caracteristicas y/o ritmos de la produccién.

Las caracter{sticas estructurales y de funcionamientq 'del

dispositivo objeto de este modelo de utilidad, y sus vantajas

respecto a la técnica conocida aparecerén mds claramente;-me-

diante el examen de la siguiente descripcidn ejemplifi&éttva,

o8

con veferencia al adjunto dibujo, en el cual: .

La figura 12 corresponde a una vista en planta por encima

del conjunto, habiéndose seccionado la banda transportadoxa,

indicando as{ que su longitud o desarrollo total seri pptes-

tativo, adapténdose en cada caso a cualquier instalacidn avico
la de que se trate.

La figura 22 equivale a la anterior, en alzado lateral,
con indicacién de las columnas de sustentacién del chasis por
tador de la banda de transporte y localizacidén de los &rga-
nos de traccidn de dicha cinta y de aquellos aplicados al des
plazamiento en doble sentido del chasis horizontal.

Finalmente en la 38 figura y en alzado frontal a través de
uno de los extremos de la banda transportadora, se grafian
los ﬁrganos de traccidén de dicha cinta mévil, as{ como de las

originantes de los desplazamientos en ascenso y descenso de
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diche cinta, conjuntamente con su chasis horizontal portante,

De acuerdo con estas figuras, el dispositivo que se propo
ne consta de una banda transportadora -10-, que va montada

sobre una serie de tambores -11-, giratorios, moviéndose por

contribucién de un motor ~12-, (visible Gnicamente en las
figuras 28 y 38) a cuya toma se conecta el eje -13-, de uno
de los rodillos =-11~, situado en uno de los extremos de la
disposicién horizontal de transporte, estableciéndose'hé:hcg
plamiento con engrane cdnico segin se indica en la figu%a 3a

en su lateral derecho. Dicha banda transportadora =-10-, Va

montada sobre un chasis -14-, que presenta un perfil Gefti-

cal con seccidn en forma de U, cuyo chasis -14~, de parédes

laterales -14'-, se asocia a través de unos soportes ~15m,

tubulares, a unas columnas ~16~-, verticales, comportandd,” {n

tegrados dichos soportes -15-, en su lateral externo dffétta

mente opuesto a ka ubicacién de la banda -10-, un pifién no
visible, que engrana con una transmisién de cadena -17-, dis
puesta entre dos ruedas dentadas -18-, y -19-, emplazadas en
sendos extremos de cada una de las columnas ~16-, quedando
interconectadas las ruedas -18-, superiores, longitudinalmen
te a lo largo de la linea de transporte, por medio de un eje

de transmisién ~18'-, que enlaza uno de dichos volantes ~18-,

calado directamente en el Arbol de salida de un motor reduc-
tor -20~-, con el resto de elementos de arrastre -18-, dis-

puestos en voladizo sobre unos soportes -21-, anclados a 1-3

columnas ~16-, en su parte mas alta.
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Mediante esta estructura constitutiva y en base a los dos
movimientos que porporciona, comandados por dos grupos de
traccién -12-,y-20~, ventajosamente diferenciados, se consi
gue que la banda transportadora -10-, pueda situarse a cual
quier altura que se desee, pudiendo desembocar sobre la mis-
ma una pluralidad de lineas colectoras relacionadas a las

jaulas de la instalacién avicola, agrupando a éstas por ni-

.
e * %

veles, siendo factible de este modo evitar un trabajo &8.*

reagrupamiento y traslado desde cada una de dichas lineas

primarias a la estacién de clasificacién, a la que ya acce-

den ahora directamente por contribucién de la funcién de di

cha banda transportadora -10-,

Debe hacerse referencia al hecho de que este tipo d4 dis

positivo que se ha concebido en sus caracteristicas de:ééé '
tructura y funcionalesespecialmente para su montaje en iﬁéé
talaciones avicolas para la simplificacién y automatizacién
de todo el proceso de recogida y conduccién de huevos hasta
el punto de clasificacién, podri adaptarse perfectamente a
otro tipo de productos o mercancf{as, de caracteristicas y/o
condiciones acordes con este tipo de transporie,tales como
fructas, etc.,, adaptédndose a un circuito de trabajo similar,
con un mimero plural de conductos primarios agrupados por se-
ries a un mismo nivel de alimentacién de productos hacia la
direccidn transversal definida por la banda transportadora.

Una vez descrita convenientemente la naturaleza de este

modelo de utilidad, de manera tal que pueda ser facilmente




entendido por téenico en la materia, se hace constar; a los

efectos dportunos que el mismo no queda limitado a las condi-
clones exactas de esta exposicién, sino que por el contrario
en él, se introducirdn aquellas modificaciones de detallehque
5 las circunstancias y la préctica pudieran aconsejar, siempre

y cuando no se alteren o modifiquen las caracter{sticas.esen

ciales del mismo, que se resumen en las siguientes:
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REIVINDICACIONES

18.- Nispositivo regulable para recogida y traslado de
huevos desde l{neas de produccién situadas a diferente altu
ra, caracterizado esencialmente por comprender una cinta o
banda flexible continua, que va dispuesta extendida en arro-
llamiento y apoyo sobre una serie de tambores rotatorios

transversales, siendo uno de ellos de arrastre y el resto,,

L)
".

de giro libre, quedando enlazado el eje del primero, remata

* 9% s
L]

do ventajosamente por un pifién cénico, a la toma de un Srga-~

“oena3 e

n0 de traccién tal como un motor eléctrico, que lleva caiaﬁp

s

en su drbol de salida un pifién de configuracién coordinaq%e

en engrane con el anterior, cuya cinta queda asociada a-un--

e n ®
chasis o envolvente acanalado, realizado en plancha, de econ-
2 "%

figuracidn prismatico-rectangular, desprovisto de uno de* s\fs

laterales mayores, rindiendo un perfil vertical en forma-de

»

U muy abierta, cuyos laterales, exceden sobradamente el nivel
del plano de la banda transportadora, estando montado dicho
chasis en disposicién mévil en ascenso y descenso en una serie
de columnas verticales, distribuidas por lo general a equidis
tancia, a lo largo de un lateral de dicha banda, la cual se
dispondrd para su trabajo, en orientacidén transversal a una
serie de lineas de produccidén, definidas todas ellas a una
misma altura, de manera que los huevos provinientes de las
mismas, accedan directamente sobre la cinta pasando a través

de su vehiculacidén a la estacién clasificadora, donde se rea-
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lizard su reagrupamiento y divisién por tamafios y posterior
embalaje, siendo factible por la posibilidad de variacién
de cota del plano médvil, situar en otro momentc la banda

transportadora en correspondencic con otra serie de l{neas

5 colectoras de huevos, definidas por encima o inferioirmente
a las anteriores,

28 ,- Dispositivo regulable para recogida y traslado de
huevos desde lineas de produccidn situadas a diferentejg}ﬁ
tura, segin la anterior reivindicacién y porque el chas}é:

10 -

acanalado en U portador de la banda transportadora, queda.

hd [
asociado a las diferentes colummas laterales, en relacidn®
L] .y

]

deslizante de doble sentido, mediante unos soportes tubt

lares de que va dotado, que se disponen abrazando coaxiélﬁbg
te a dichos pilares, comportando cada uno de dichos SOpb;téS,

15 definido en su pared externa, inmediata opuesta a la ubica-

LAY
a -

cién de la cinta mévil, un pifién que engrana con una trans-
misidn de cadena, cuyo circuito adopta una orientacidén ver-
tical, norgal al citado lateral de la columna, disponiéndose
dicha cadena entre dos volantes o ruedas dentadas, montadas
20 en apoyos en voladizo en sendos extremos de la columna,a ma-
yor y menor cota respectivamente, con intercalacién de dis-~
positivos de ajuste de tensién, quedando relacionadas todas

las ruedas superiores centralmente, por medio de un eje de

transmisién que se dispone paralelo-a la direccién de recogi-

25 da y traslado, €l cual se acopla al A4rbol de salida de un mo

tor reductor de accionamiento de todo .el sistema, en el cual
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se halla calado un volante constitutivo de uno de los gru-
pos de traccidn por el principio de piﬁén-éadena, citados.

38,- '"DISPOSITIVO REGULABLE PARA RECOGIDA Y TRASLADO DE
HUEVOS DESDE LINEAS DE PRODUCCION SITUADAS A DIFERENTE AL-
TURA'.

La presente memoria consta de trece hojas foliadas v me-
canografiadas por una de sus caras y se ilustra en el plano

que a la misma se acompafia.

Madrid, . % {;:( 1880 »
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