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MEMORIA DESCRIPTIVA
de la Patente de Introduccidn, por 10 aflos, solicitada a fa=
vos de Don Sergio SERRA ZXaus, de nacionalidgd Espafiols ,
residente en Barcelonas celle de Legalidad nuﬁero 12, por i
" UNA MAQUINA DE LIGAR CON PARO DE L1ZOS PROGRESIVAMENTE GRA~
DUABLE o o o | '

La presente Patente de Introduccifin se refiere a una méquine
de iigar con paro de lizos'progreéivaménte graduable. La prin-
cipal ventaja de la presente Patente reside en la féoil regule~
cién del paro de los lizos. ‘

En les miquinas conocides, la adaptacidén arbitraria del mo-
vimiento de los lizos & la clase del material tejido, sl ancho
del telar y al tipo de tejido, solo ha sido posible mediante
un engorroso intercembio de excéntrices.

La gran ventaja del movimiento de 1lizos , regulable en todo
instente y combinado oon parada de los mismos, no se obtuvo
hanta el uso de la méquina de lizos impulsada por levas,obje=
to de esta Patente. Esta ﬁéquina lleva un dispositivo pare mo-
dificar el reposo de los lizos durante la vuélta de le lanza~
dera.

Las priueras méguinas de este tipo llevaban un mecanismo

aparte para cada cuchilla para el movimiento de las cuchillas
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superior e inferior. Con ello se‘pretendié obtener un reposo
obligado y sin oscilaciones de los lizos, conservando la ar =
bitraria regulacidn de los mismos dentro de los 1imites nece-
sarios, a costa del movimiento de las cuchillas, intercalando
entre cada cuchilla de lizos y su eje de accionamiento, un.
mecanismo con periodo de paro. Para el movimiento del cuchi =
1lo de elevacidén, fueron necesarios dos mecanismos con periodo
de repomso, los cuales se habian de ajustar entrq si{ y habfan
de dimensionarse de suerte que cada uno se hichera cargo de
la traccién total de los lizos y seprodujera un rédpido cam-
bio en la caleda. El volumen ocupado'por los mecéniamos y las
dificultades de su conservacidén y manejos hicieron a eatas
nédquings précticamente inservibles.

Después se buscd la solucién a base de un solo mecanismo,
con periodo de paro comin para el movimiento de elevacidn de
ambas cuchillas, haciendo la graduacidén del periodo de reposo
de los lizos con una escala graduada para ambos cuchillos. En
virtud de la marcha en sentido opuesto de smbos mecanismos ,
quede deecangada la cuchillas En este dispositivo, se emplea
también para la consecucidén de la immovilizacién variable de
los lizos, la cruz remarade oscilente. En esta disposicién me

requiere un meocanismo supletorio de excéntricas para producir

el movimiento de cuchillas necesatrio para la lecturs del dibujo
de las agujase. El curso del movimiento de los lizos lo fija la

disposicién de la cruz ranuradae

La esencia de la prezente Patente de Introduccidn, consiste

en que, tanto si el perfodo de reposo de los ligos esté exento

de oscilacidén, como si durante el mismo oscilan o blen ouando
puede ser arbitrariamente adoptado o no el perfodo de reposo
de los lizos con oscilacidn, puede este modificarse sin nece=

nidad de sustitulr elementos de méquinas por el hecho de que

B
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un mecanismo mecdnico eléctrico o hidréulico, formado por cier—
t08 elementos de méquinas, transmite el ritmo de trabajo del
telar, por medio de las ouchillas al movimiento de alzado de
los lizos, de suerte que el juego de movimiento de las cuchi=
llas quede como una funcién progresivemente gradusble de todos
los factores que determinan el movimiento de los lizos.

La realizacidn se efectuard especislmente de manera que el
moviniento de las cuchillas paras las agujas, quede subdividido
en movimientos de alza y movimiento complementario de lectura,
y de que el movimiento de alza de las cuchillas me efectie por
medio de un mecanismo con enolawamientés finales por cada lado
del elemento impulsado. El mecanismo puede ser de ranuras o
dientes, perd siempre es el vehiculo directo o indirecto del |
movimiento de las cuchillas por medio de mecanismos intermedios,
de manera que la magnitud del éngulo de oscilacidén del elemento
motriz sea graduable por modificacién del radio de la manivela
de acclonamiento, o del atagque del acclonamiento sobre el ele—
mento motriz. Eates modificaciones se efectian de forms progre=
niva, de forma que pueds realizarse siempre el movimiento cons-—
tante de la parte movida durante éngulos de rotacién de la me-
nivela de accionamiento que son de dimstinta magnitud. Le ul =
terior rotacidn produce una desviacibn inoperante de la pieza
motriz y con ello, megin cual sea la graduacién adoptads, pro=
voce un perfodo de pero de diverss: mesgnitud de le parte movida
como porta ouchillas y, por lo tanto, del movimiento de los li=
zos. Este perfodo sme produce mientres tiene luger el movimiento
supletoric de salto o lecturas de la cuchilla que, alternativa=
mente, se halla en lg posicidn interma recibiendo el portacuchi=
llaes que efectia el movimiento de alza seglin sea este Ultimo,
otro movimiento en virtud del movimiento de una leve como guis

del rodillo del portecuchilles, o bien por la flexidén de una
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pelance triarticulada, accionada desde otro meceanismo de excén -
trica de leva, con el f£in de obtener la lectura del dibujo de los
ganchos de elevacidn, correspondiente al disefio de la muestrae

Se disponen dos levas, una de 1802, con relacidén s la otra y
a ambos lados de la méquina, de mane%a que su forma produzce
un méximo periodo de reposo de los lizos o marcha en vecio de las
cuchillas de alza. Las levas de alza oscilan alrededor del éngulo
graduable, entre un méximo y un minimo, de forma que la magnitud
del perfodo de reposo de los lizom depende tanto de la forma de
las levaes, como tembién de la megnitud del &ngulo de omcilacién,
variable mediente un perno graduables

Las levas reciben el movimiento de unos sectores dentados uni-
dos por mediacién de una manivela, o de una excéntrica de anilla
a la méquine o al accionamiento normal por tirante con el cigfefial
del telar, En el punto de unién de la barra de enlace, me prevé
un perno de unién, de posicidn graduasble en sentido perpendicular
al eje portaperno del soporte del perno, por medio de pequefios Vo=
lantes u otros elementos uxiliares adecuados. En lugar del movi -
miento de rotacidn, puede tambidn preverse un movimiento oscilan-
te, pudiéndose dimponer el perno oscilante, sobre todo en las
ndquines impulsadas por cigflefial de telar en otros puntos gque ,
cuando el movimiento es de iotacién, pero siempre con perpendicu=-
laridad relativa al eje del portapernos.

En las méquinss construidas normslmente, se impulsan por sepe-
rado las cuchillas superior e inferior, y cuando se efectia un
accionamiento compuesto, és a costa de un movimiento inactivo de
las cuchillas. En cambio,en la presente Patente se consigue un solo
accionamiento pars ambaes cuchilles, y no es necesario un movi -
ziento complementario pera las carreras ingetivas de las
cuchilles. Ello se consigue mediante la forme que se d&é a las

dos leves de slza que gobiernan simulténesmente los movimientos



110

115

120

125

130

135

140

7t 9548610

de alza y de carrera muerta de las cuchilllas.

De acuerdo con le premsente Patente, represente el movimiento
de cuchillas parva la aguja, un movimiento oomin para el alza
y la lecturs del dibujo, realizéndose el movimiento de alza
por cada uno de los segmentos de levea oécilantea, correspon =
dientes a cada cuchilla de alza, pudiéndose graduar él édpngulo
de movimiento de emtes levas, variando la megnitud del radio
de la manivela de accionamiento o variando el ataque del accio-
naniento correspondiente a las oscilaciones de la leva en la
parte movida. Con ello, una parte de las levas actila para el
movimiento durante éngulos de giro de diversa magnitud de la
manivele de accionamiento, provocando las restantes desviacio=
nes de distinte megnitud de las leves y, por lo tanto, una rote=
cién del rodillo del portacuchillas sin moviniento alguno de la
cuchilla desviada en aquel instante, con lo cual se motiva el
reposo variable de los lizos. El rodillo de la cuchilla que re
halla en su posicién interior, obliga a la 1evq del pegmento a
desplazarse hacia el interior, con lo cual se realiza el moviw
miento de salto y lectura, que también se resliza durante el
mismo tiempo de perada de la cuchille opuesta. Asi resulta que
la misma piste de le leva sirve como pista de alzado y descen—
£0 pars el cambio de la calada, a la que sigue la pendiente co=
rrespondiente a la marcha en vacio de la cuéhilla y el periodo
de reposo de la calada del proplo segmento.

En la hoja gréfica adjunta y a t{tulo de ejemplo, Se repre=
fenta un caso de reaslizacidn préet ica de la méquina de ligar
con paro de lizos progresivamente graduable, objeto de la pre =
sente Patente de Intrdduccidne

Ia figura 1, muestrs una vista lateral de la maquinitg de li-
zos; en la zona de las leves de alzados La figura 2, uha vista

parcial del dispositivo de localizacién del bermo. La figura 3,
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muestra un diagreme de recorrido y fiempoa. La figura 4, es una
vista lateral segin las figurss 1 y 2, con variantes de ejecu=
cidn, y finalmente, la figura 5, ea una vista en planta de la
maquihita de lizos de la figura le

145 Siguiendo los dibujos se ve que los vehiculos, tanto del mo-
vimiento de alza como también del movimiento inactivo de las ou-
chillas, Be reducen a una hareja de levas oscilentes =l=, fijadas
lateralmente sobre un eje comin. Su forma puede elegirse de me~
nera que sea favorable al movimiento de los lizos que se desee

150 conseguir . De este modo pueden emplearse con mejor aclerto lan
carreres inaétivaa de las cuchillaes de alza para los restantes
cembios de moviniento de la mAguina, como puede deducirss del .
gréfico de la figura 3.

Como las leves no ejecutan giros compldtos, ainé.aolamente Of~

155 cilaciones, remulta que ceda leva es, al mismo tiempo, pista de
elevacién y pista de caida de rodillo correspondiente a cada pa~
lanca de cuchilla. Las levas de alzas tienen, por este motivo,
solamente un tamafio reducido, permitiendo al tejedor el perfecto
acceso de la méqﬁina; '

160 Sin embargo, las levas son suficientemente grandes pars man -
tener entre limites pequefios la presién enspecifica sobre los ro =
dillos =2=~.

El movimiento de las levas se realiza mediante los mectores
dentados =3~ y =4~ que engranan entre si y me mueven por la biela

165 =5%=, movida & su vez por la menivelg =5=, 0 mediante uns excéntri-
ca snular que forma parte de la méquinse

En el &mbito de la presente Patente, es posible trensformar el
acoionanmiento normal del telax por cigflefial con un dispositivo de
perada regulable del movimiento de 1oshlizoa, fsegin se Ve en la

170 figura 4, Ia variacién del radio de alza R, segin la figura 2y
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pasando de "Em " a un pi{nimo de * r ", disminuye también
el dngulo de omcilacién de  m, desde gméxima @ Xminima
de la leva =l=e

Ia variacién de los dngulos de omcilacidén se consigue de
acuerdo con la figura 2, por medio de un perno desplazable
de enlace =T=, que forma parte del amccionamiento. En este
caso, fe ha dado tal forme a las levas, que sus exlremos ter=
minen en arcos de circunferencia, de suerte que a pesar de
variar el dngulo o no se altera la cerrera He

Cusndo el éngulo de oscilacidn mea memor, los rodillos =2-
del portacuchillas no estdn en condiciones de eﬁtrar mucho en
la leva correspondiente al perfodo de reposo de los lizos ,
véase el grifico de la figura 3. De esta forma, se alarga el
cembio de la caladg a contanm de uh periodo de reposo més breve
de los lizos, como muestra el disgrams de recorridos - tiem-
PoBo | ,

Las caracteristicas del movimiento externo de la primera
pasada o de las pasadas impares, muestra el répido cambio de la
celada cuando e2 méximo el periodo de reposo de los lizos Fumax,
¥y méximo el éngulo de oscilacién o(max. La linea central mesty
el cembio de calada medio correspondiente al periodo medio de
Teposo de los 1lizos Fm y el dngulo medio om muestra que la
1inea interior representa el reposo minimo de la calada Fmin,

y el édngulo min a que corresponde el cambio de caladas més
lento ( vdese figs. 2 ¥ 3 )» Es clerto que el movimiento de las
cuchillas de alza y de la calada tienen lugar con mayor rapi =
dez en las maquines que funcionen més deprisa, pers la carac -
teristica impecable del movimiento de cambio de celada, es de =
cir la formg en que se mueven los lizos, sigue siendo en todos
los cgdos la misma.

En lg figura 2, se han sefialado los puntos extremos de las
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diversas desviaciones del portaperno =6=, correspondiente a

una posicién central, habiéndose ssfialado emios punton

por " am " y " bm ", mientras que se han marcado con " & "min
y B min, lag pasiciones correspondientes a la ninima po-
siéiénky por " A "mex. y " b "max. las correspondientes a
una posicidn ﬁéxiia que tiéneanu correspondencia en el dige
grama recorr;do ~ tienpos.

El desplazamiento del perno «7- perpendicularmente al eje
-8+ del portapernos =6~ puede realizarse mediante un volante
~9= u o0tro elemento auxiliar adecuado, en cualquier punto
apropiado para elloe ‘

En lugar del movinmiento de ropacién puede también preverame
con la palanca de accionamiento ~l0-, un movimiento oscilante
como muestrs la figura 4, donde la palance de trenAmisidén —llw
ataca al perno =T=.

Las maquinitas de lizos inataladas en telafes de funcionam
niento répide, no simpre requieren la paralizacién de los li-
zose La regularidad del perfodo de reposo de los lizos dé poxr
resultado un movimiento casi exento de parada de las cuchi-
llas, cuando se gradua el éngulo de oscilacidn « \a su valor
ninimo posible.

En la disposicidn resefiada solo falta un asccionemiento dni-
co para la cuchills superior =12 y la inferior -=l3«s Se han
indicado esquem§ticemente los tirantes =l4e, el acclonamiento
principal =15~ y el cartén del dibujo =16-, junto con los res-
pectivos gpoyos. Se advierte el eje de giro -17- de la palanca
=] Omo

Se fabricard la mdquina de ligar con paro de 1lizos progre~
sivamente graduable, con los elementos ¥y materisles apropiados
a sus dispositivos, pudiendo variar su formas, acabado y dimen =

aiones y cuanfos detalles mno alteren, cambien o modifiquen su
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Se reivindica como objeto de esta Patentest~

12.~ Una méquina de ligar oon paro de lizos progresivamenie gra-—
dﬁable, caracterizada por poderse vafiar el perfodo de reposo de
los lizos, tanto s1 este es omcilante como s{ no lo én, sin ne ~
cenidad de sustituir elementos de méguines, lo cual me connigue
por la transmisién del ritmo de trabajo del telar, al movimiento
de alzado de los lizos, por medio de las ouchillas, de maenera

que el Jjuego de.mdvimientoa de las cuchillas pueda graduarse

en funcidn de todos los demdas factores que determinen el movie
miento de los lizos, y siendo esta graduacién completemente pro=-
gresivae

20 .~ Uns mAquina de ligar con paro de lizos progresivamente gree
dﬁable, segin reivindicacidén 1l#., caracterizada por estar subdl -
vidido el movimiento de las cuchilles para las aghjas, en un mo-
vimiento de alza y otro supletorio de lectura del dibujo. El mo-
vimiento de alza de las cuchillas, se realiza mediante un mecanig=—
mo que lleve dispositivos de enclavamiento en ambos extremos del
elemento movido. El citado mecanismo puede per de ranuras o dien—
tes, pero siempre es el vehiculo del movimiento de las cuchillas
direocta o indirectamente, de manera que la magnitud del Angulo

de oscilacidn del elemento motriz pueda graduarse por modifichcidn
del radio de la menivela de accionamiento, o del ataque del ac =
cionamiento al elemento motrig, en forma progresiva, de modo que
la parte movida conserve siempre el mismo movimiento, aunque la
manivele de accionamiento recorra éngulos de distinta magnitud,
provocendo el res%o de su carrerg una desviacién inoperante de la
parte motriz, y con ella segin cual sea la graduacién previa, se
obtiene una parada de distinta magnitud de la pieza movida porta -

cuchillans, y por lo tanto, de los lizos, durante el cual se rea =
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liza el movimiento complementario de salto o lectura de la cu=

chilla que, alternativamente, se halla en posicidén interior ,
recibiendo el portacuchillas que ejecuta el movimiento de alza-
do después del movimiento de alza, otro movimiento por el de

una leva como gufa del rodillo del portacuchillas, o por el
desdoblamiento de un Jjuego de dos palancas triarticuladas, que
reciben movimiento desde otro mecanismo de excéntrica de leva,
para la lectura de las agujas de alza correspondiente al dibujo
que se reallce. |

32,~ Una méquina de ligar con paro de lizos progresivamente gra~
d&ahle, segin reivindiceciones antériorea, caractefizada porqué
en cada uno de los lados de la méquina me dimponen levas defa -
sades una con relacidn a la otra en 1802, y cuya forma_del per—
fil es tal; que producen unsg parads méxima de los lizos o un
recorrido muerto méximo de las cuchillas de alzados Las levas
oscilen megin el éngulo de omcilacién, en uno y 6tro sentido,
entre los limites correspondientes al méximo y minimo dngulo,

de forma que la megnitud del periodo de reposo de los lizos
dependa, tanto de la forma de las levas de alzado como de la
magnitud del éngulo de omcilacibn, que varia con ayuda del perio-
do desplazable.

42 .~ Una méquina de ligar com paro de lizos progresivamente gra=—
dﬁable s Pegin reivindicaciones anteriores, caracterizade porquéd
las levas de alzado reciben su movimiento de segmentos dentados
que me enlazan con el cigtlefial del telar por medio de una mani-
vele o excéntrica de anillo. En el punto de enlace de la barra
de unién se prevé un perno de enlace de posicidn graduable me =
diante un volante o medio adecuado perpendbcularmente al eje del
portapernos de este portapernos.

52 .= Una miquina de ligar con paro de lizos progresivemente gre—

-
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duable, megin reivindicaciones anteriores, caracterizada porqué
en lugar del movimiento de rotacién me tiene un movimiento de
oscilacién alrededor del eje de mando, y el perno de enlace se
dispone siempre rerpendicularuente al eje del portapernos, de
forma que pueda graduarse su posicidn. |
62.,~ Une méquina de ligar con paro de 1izos progresivamente gra~
duables

Barcelona, 8 de Enero de 1.960.
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