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los M a r  atos usual o 
incluyen medios ps.r 
una calesa do re-gis 
cinta en el carrete

s de registro y reproducción en cinta 
a transportar le. cinta pesándole po.r 
tro o reproducción y para rebobiner la 

La cinta, por lo general, ha de eni'i-
larse a mano en la trayectoria de transporte de cinta,  ̂ 3u
extremo se fija a un carrete de recogida en el cual se arro­
lla Is. cinta durante las operaciones ¿e registro ó repro­
ducción.- Por ésta y otras razones, entre las qu-r figura 
el hecho de que para cualquier tiempo dado de reproducción 
la cinta abulta más que un disco de registro, las grabacio­
nes en cinta magnética no han empezado a acercarse a. la po­
pularidad alcanzada por los discos, para los cuales hace 
muchos anos que se dispone de reproductores (tocadiscos) 
automáticos.

En un esfuerzo encaminado a lograr el fun­
cionamiento automático, en cierto grado, de aparatos de re­
gistro y reproducción en cinta, se ha propuesto montar tan­
to un carrete de alimentación cómo un carrete de recogida 
espaciados entre sí, estando la cinta, p armanentemente en­
filada por unos medios de guia adecuados y con sus extre­
mos fijos a los dos carretes.- Sin embargo, tales Cartu­
chos no han resultado satisfactorios, por ocupar más del 
doble del volumen del carrete de alimentación por si solo, 
y presentarse con su empleo un número de dificultades me­
cánicas .

Por consiguiente, un objeto de la invención 
consiste en un aparato, nuevo y perfeccionado, de registro 
y reproducción en cinta magnética, que no presenta las de­
ficiencias menclonada.s de los aparatos anteriores a éste
invento.

"í



Otro objeto de la invención consiste en un 
aparato, nuevo y perfeccionado, de registro y reproducción 
en cinta magnética, que incluye medios nuevos en su género 
para conducir la cinta automáticamente desde su carrete do 

S alimentación o suministro a un carrete de recogida.
Otro objeto más de la invención consiste 

en un aparato, nuevo* y perfeccionado, de registro y repro­
ducción en cinta magnética, del carácter antes mencionado, 
que comprende un mecanismo de rebobinado semiautomático.

10 Otro objeto más de la Invención consiste
en un cartucho, nuevo y eficaz, de contención de-cinta mag­
nética y similar, particularmente adaptado para operaciones' 
semiautomátlcas de bobinar y rebobinar.

Otro objeto más de la invención consiste
15 en un aparato, nuevo y perfeccionado, de registro y repro­

ducción en cinta magnética, del carácter mencionado, en si 
que se utiliza una cinta considerablemente menos voluminosa, 
para un tiempo de reproducción dado, que las cintas normales 
de que ahora se dispone.

gQ Estos y otros objetos de la invención se lo­
gran en une. forma preferida de ejecución disponiendo una 
cápsula de cinta que comprende un. carrete de cinta montado 
s. rotación en un recinto dotado de medios de guía de cinta 
que definen una trayectoria do transporte de cinta, y de
medios de freno para detener la rotación del carrete.- EnS&
el ex'. remo libro de la cinta hay un órgano de arrastre que 
sirve de tope impidiendo que el extremo de la cinta entre 
en la cápsula, y que está adaptado para cooperar engancha­
do con unos medios automáticos de enfilar la cinta en un 
carrete de recogida.- La. cápsula tiene junto al trayecto
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de transporte de la cinta unas partes conformadas ce ma­
nera adecuada para acomodar medios de registro y reproduc­
ción magnética y medios de avance de le. cinta? ''-en le ade­
cuada posición operativa.

El avance de la cinta se efectúa por medios 
de tracción y rodillo de presión cooperativos? habiendo unos 
medios de accionamiento a mano dispuestos para mover los rae­
dlos de tracción y rodillo de presión sacándolos de la. tra­
yectoria de transporte de la cinta según necesidades para 
la introducción y retirada de la cápsula? y durante el ci­
clo de rebobinado.- También se disponen medios de acciona­
miento a me.no poro acoplar unos medios comunes de fuerza mo­
triz para mover selectivamente los medios de carrete de re­
cogida en la posición de reproducción ó de registro? ó bien 
el carrete situado en la cápsula cuando se está en la posi­
ción do rebobínpdo.- los medios de carrete de recogida com­
prenden medios para coger el órgano de arrastre del extremo 
libre de la cinta que hay en le. cápsula y guiarlo hacia den­
tro del carrete de recogida, para enfilar le. cinta en el mismo.

lara una mejor comprensión del invento, se ha­
ce rof erencia R 1& descripción detallada que sigue de una 
forma representativa de ejecución? tomada dicha descripción 
en unión de lee dibujos adjuntos? en lo? cuales:

- la figura 1, es una vista en planta de un 
aparato de registro y reproducción en cinta, construido con­
forme a la invención:

- ra íigura lA, es una vista en planta de una 
cápsula de cinta magnética para uso en el aparato indicado
en fiaura H

30 - la f-LcjUra ID, es un?, vista en sección tomada
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por la linca IB-IB de la f ig. 1A y mirando en la dirección
de las flechas:

- la figura 10, es una vista en sección to­
mada por 1c línea 1U-1C de la í'ig. 1A y mirando en la direc­
ción de las flechas*

- la figura 3, es una vista lateral izquier­
da del ruare.to indicado en la figura 1*

- la figura 3, es una vista lateral de un ca­
rrete de recogida para el aparato indicado en la í'íg. 1; y

- la figura i, es una vista en sección toma­
da por la línea 4-4 de la fig. 1 y mirando en la dirección 
de las flechas.

Si bien el aparato conforme a la invención 
puede utilizarse en operaciones tanto de registro como de 
reproducción, ,?,e describirá aquí con fines puramente ilus­
trativos, en relación con la reproducción de señales proce­

sa términos resumidos, un aparato de registro 
y reproducción.en cinta magnética conforme al invento com­
prende una cubierta 10 (fig. 1 ) que lleva una a guías 11 y 12 
distanciadas sobre la misma, definiendo un espacio en el que 
hay uno. cápsula. 13, nueva en su género, d.e cinta magnética, 
adaptada para ser recibida a deslizamiento.- La cápsula 13 
incluye un carrete 14 sobro si cual se arrolla una cinta mag­
nética 15 con la superficie de árido, ¡lando hacia fuera. - 
La cinta se halla adaptada para ser transportada pasando por 
un: cabeza reproductora 16 usual, .mediante un mecanismo de 
transporte de cinta que cornenende un rodillo de presión 17
y un medio de tracción o torno vertical 18 accionado por
fuerza motriz.
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I,a cinta lleva ñu jeto a su extremo libre un 
ór:.ano de arrastre 10 adaptado para ser cogido automática­
mente oor unos ganchos de Huelle 20 formados en un carrete 
de recocida 21 * — Du.ra.ote el crclo o.e ropro<'.uccion, el, ca­
rrete de recogida 21 está adaptado para ser movido por me­
dio de un embrague usual 25 de deslizamiento (figs* 1 y 4) 
por un motor 22, cuyo árbol conductor 25 se pone, a éste 
fin, en contacto cooperativo con un rodillo auxiliar 6 lo­
co 24.

Asimismo, durante el ciclo de reproducción, el 
torno vertical 18 se halla adaptado para ser movido por un 
motor 26 por medio de un rodillo motor 26a, un rodillo loco 
26b y un volante usual 27 que comprende un filtro mecánico, 
cómo se describe más adelante con mayor detalle.

El aparato es gobernado por medio de una ba­
rra de mando 28 que puede moverse a voluntad hasta una de en­
tre tres posiciones, cómo se indica en la flg. 1.- Cuando se 
pone en la posición central ó "neutra", la. barra de mundo 28 
hace que el torno 18 descienda por bajo del nivel de la tra­
yectoria de transporte de la cinta, y el rodillo de presión 
17 se aparte de modo que se puede retirar o introducir una 
cápsula 15.- Asimismo, en ésta posición de la barra de man­
do 28, el árbol conductor 25 que hay en el motor de recogi­
da 22 se halla fuera de contacto con el rodillo loco 24, de 
modo que el carrete de recogida 21 se encuentra en reposo.

Cuando la barra de mando 28 se pone en la po­
sición izquierda ó de ''reproducción", representada en la 
fíg. 1, el torno vertical 18 sube hasta la posición normal 
¿c reproducir, toreando contacto con el rodillo de presión 
17 según se necesita para el transporte de la. cinta ha ata

- 6 -
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el árbol conductor 25 del rector de recorrida 22 se dalla en
contacto con el rodillo loco 24* Ae modo que el carrete 21

de recocida se ' va o v e c o ndu c i d o a 1 a veioc i d. & d. s c ti. R (i a o a —

ra arrollar la cinta sobre sí después Ae r e p r o ducida su

El movimiento de ls 'barra de mando a la dere­
cha* ó sea a la- posición Ae "rebobinar"* hace asimismo que 
el torno "vertical 18 descienda hasta más abajo del nivel 
de la trayectoria de transporte de la cinta* y que se apar­
te el rodillo de presión 17.- Además* el motor áre recogida 

22 actúa poniendo un rodillo conductor 29 del árbol 33 en 
contrete cooperativo con un rodillo loco de rebebinar'50* 
que mueve a su ve^ el carrete 14 de la cápsula 13 en el 
sentido de rebobinar la cinta* por medíos que se describirán

adelante.

Cómo se indica en la fig. 1A* el cartucho
¡ 31 poco profundo* sensíblemen- 
meia hecho de un plástico trans­
ite en saliente 32 en la que hs.y 
Leíblemente rectangular* también 

de plástico transparente, adaptado para ser pegado o fija­
do de alguna otra manera.- En. el interior de la. cápsula 13 
se dispone el carrete 14 que tiene un cubo central 34 y 
une. parte en pestaña 35 que se extiende radialmente. El 
cubo 34 tiene una parte 36 que se extiende hacia fuera a 
través de una abertura central 37 practicada en el cierre 33* 
y se apoya a rotación en un órgano tubular 38 enterizo con 

el recipiente 31 y que se extiende hacia dentro.
La cara inferior de la parte en pestaña 35

con mayor detalle m
Coino se

15 comprendo un.ree ipic:
te rectañarlar* A e pref
pan*.nte y dotado de una
un i*scinto ó cierro

7
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del
que
cié
un

carrete 14 está 
s e extiende haci 
rre 33, habiendo 
mí t erial a 6.ecuado

soportada por un resalto circular 39 
a arriba; hecho de una pieza con el 
una delgada arandela circular 40 de 
; tal cómo el polímero de tetrafluo-'

retilcno que se encuentra en el mercado con el nombre de 
"Teflón", intercalada entre ambas.- Para mantener el cie­
rro 33 y el fondo del recipiente 31 en la deseada relación 
de estrecha separación; en el cierre 33 se forma, una 
pluralidad de separadores tubulares 41 (figs. 1A y 1C).
Estos separadores están adaptados para ser recibidos den­
tro de unos órganos cilindricos 42 correspondientes forma­
dos en el recipiente 51; y tienen unas partes salientes 43 
que se extienden a través de unas aberturas 44 del reci­
piente 31.

El carrete 14 está provisto de medios de
freno que pueden comprender; por ejemplo; .una almohadilla 
circular 45 de fieltro ú otro material adecuado, obligado 
por un resorte de disco 46 a ir contra la pared interna de
la parte 36 que constituye el cubo.- El resorte 46 tiene 
unas partes inclinadas curvas 47 y 48 sujetas por sus extre­
midades superiores a unos salientes 49 y 50 que se extienden 
hacia dentro desde el recipiente 31.- Asimismo, la cara in­
ferior del cubo 36 está provista de una pluralidad de en­
trantes 51 que permiten acoplar el carrete, en relación de 
transmisión de fuerza motriz, con el motor 22 (fig. 1) du­
rante el ciclo de rebobinar, cómo se describe más adelante 
con mayor detalle.

Un extremo de la cápsula 13 va provisto de 
una parte entrante 52 en ía que la cabeza reproductora 16 
(fig. i) ge encuentra adaptada para ser recibida cuando la

8
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cápsula se halla en la posición de reproducción, asi ĉ ório 
de unos entrantes contiguos 53 y 54 adaptados para acomo­
dar unas gulas fijas 55 y 56 a lados opuestos de la cada­
za de registro y reproducción 16.- Asimismo, éste extremo 
de la cápsula 13 está provisto de partes entrantes adicio­
nales 57 y 58 en las que se acomodan el torno vertical 18 
y el rodillo Ae presión 17, respectivamente, cuando la cáp­
sula se encuentra en la posición indicada en la fig. 1.

En el carrete 14 se encuentra bobinado el ro­
llo de cinta magnética 15, cuyo extremo libre pasa por una 
guía 60 preparada en la cápsula 13, por una almohadilla de 
fieltro 61 ¡ ispuestg. en un muelle 61a ligero de bronce fos­
foroso sostenido en unos órganos 61b y 61c, por las guias 
60a y 60b y s. través de una ranura 62 preparada junto a un 
rincón de la cápsula 13.- Este rincón de la. cápsula 13 está 
recortado al sesgo en 63, y provisto de un entrante 54 en el 
que el órgano de arrastre 10, sujeto al extremo de la cinta,
se halla adaptado para ser recibido.- La cinta 15 puede ser
de 1,59 mn. de ancha y de 0,025 a 0,040 mía de gruesa, de mo­
do que la. cápsula 13 puede tener aproximadamente 8,25 cm. 
por un lado y unos 7,94. nun. Ae profundidad pera un rollo que 
tenga un tiempo Ae reproducción de aproximadamente treinta 
minutos a una velocidad de cinta Ae 4,76 cm. por segundo.

La cinta Ae la capsulo. 13 so halla adoptada 
paro ser transportada hasta pasada la cabeza reproductora 
16 a una velocidad de 4,76 cm por segundo, por medio de un 
organo de tracción ó torno vertical adecuado 18 que coope­
ra en contacto con un rodillo de presión 17.- Cómo mejor se 
indica en la fig.2, el torno vertical 18 se extiende a tra­
vés de una abertura 66 de la cubierta 10, y esté, fijado a

' "'i
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rote clon en un ca squillo 37 sujeto a una pirca 68, la cual 
va atontada a rotación en la cubierta 10 por medio ó o un en­
gozne 30." La placa 68 11ova asimismo el motor 26 de accio­
namiento, cuyo rodillo conductor 26a está adaptado pe mo­
ver el rociólo intermedio o auxiliar 26b.- El rodillo inter­
medio 26b está fijado a rotación en uns. placa 70 (fia. 1); 
dotada de una ranura 71 por medio de la. cual so fija de ma­

nte en una columna. 72 y que se halla normalmen-
por un muelle 73 a ir en la díreccióii conven! en-

te para mantener el rodillo intermedio 26b continuamente en
contacto cooperativo con al rodillo conductor 26a ¿el motor 
y con un disco de filtro 74.- El disco de filtro mecánico 
74 va acoplado al volante 27 por medio del acoplamiento 75 
do fieltro y pasador usuales.

Normalmente, la placa 6-3 (fig. 2) que lleva 
el motor 26 y el torno 18, se mantiene en posición recta 
por medio de un muelle de compresión 76 en una columna 76a 
que so extiende a través de la placa 68 y va fijada a la 
cubierta 10.- El descenso de la placa 68 para poner el tor­
no vertical 18 bajo el nivel de la.' trayectoria de transpor­
te de la cinta se consigue mediante un seguidor de leva 77 
fijado en la placa 68, ,ne se halla adaptado para seguir en 
contacto con una superficie de leva 78 preparada en la cara 
inferior de un cubo 79 al cual va fija la barra de mando 28.

Cómo mejor se indica en la fíg. 1, la super­
ficie de leva 78 está conformada de manera que cuando la ba­
rra 28 está en la posición "neutra" ó en la de "rebobinar", 
el seguidor Ae leva 77 es empujado hacia abajo hasta la po­
sición indicada en la fíg. 2 con líneas de trazo interrum­
pido, posición en la que el torno 18 se oondris. a un nivel

10



inferior al de la trayectoria de transporte de la cinta.-

10

En cambio? cuando la barra de mando 28 se pone en la posi­
ción de "reproducir"? el seguidor de leva 77 se mueve en 

contacto con la superficie de leva 78 volviendo la placa 
SC y el torno 18 a sus posiciones normales.

El rodillo de presión 17 (fig. 1) va monta­
do en un brazo de palanca 80 articulado en C1 de modo que 
le permito girar hacia y desde el torno vertical 18.-- Nor­
malmente? el rodillo de presión 17 va oblíg 
con ol torno vertical 18 por un muelle de compresión 83? pe 
ro el brazo ds palanca 28 va conectado mediante ún enlace 
flexible 83 que pasa sobre las guías 84 y 85 y a través de 
una abertura 06 de la cubierta 10 y se fija a la placa 68 
en 87.- Gen ésta construcción? cuando se mueve la barra de

r.l 18.-- Nor-
¡ en con.tacto

r e s i ón 83? pe

15 ío 38 a una ú o bi'a de las posiciones "neutrs " ó d
batínar "? en 1a  ̂-g * la superficiO fl O leva 78 del
79 oprime al seguld or ye leva 77 y  a la_ pisca b8 ̂
ten,?ion ancáni c-a. al 3VO'1ace .flexible 83 hasta apartar
lio de pr 3 alón 1 torno vertical 18? al mover 3 0 '

20 timo' a un vive1 s í tuado baj o la cubierta 10.
Duran G las operaciones de reproducc:

c inta decc.rrold a sde la cápsula 13 eS t g ;, o'.dapta da.

arrollarae en el carrete de recogida 21.- El cor.? e
O da 81 (fíg3. i y 3) c omprende un por de p-estamas

*̂5 paral olas 88 -,r P <1 í'i j a s e n  l a dos opnestos de un
sobre el cual l a c i n t S 0 II-a l i a  adap t .o c! r a ser bo'

El elemento conducido 91 (fig. 4) del embrague 25 de desli- 
samiento se extiende a través de una abertura central 92 
del carrete 21 y se fija s. éste último mediante un tornillo 
93a.

11
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.nasica d 
opuestas 

nuras 93

98
ir 94

Con el fin ¿e 
in ta crocee, ente 
SS del carrate 

le curco pue se

proporcionar una recogida auto- 
cíe la cápsula 13; las caras 

21 van provistas de unas ra-
extienden en espiral hacia

dentro ha 

ticados o 
de los co 
jas de mu 
más allá 
ximidades

sta unos entrantes 95 y 96 peco profundos prac- 
u el cubo 90-- Asimismo; a las caras exteriores 
atados 88 y 89 ¿el carrete van sujetas-unas pare­
adles curvos paralelos 20 que se extienden hasta 
¿e la periferia externa del carrete, en las pro­
de las ranuras 93 y 94.

Con esta estructura; se desprende que el gi­
rar el carrete 21 en sentido contrario al de las agujas de 
un reloj, visto en la fig. 1, el muelle 20 recogerá al ór­
gano de arrastre 19 del extremo de la cinta y tirará de és­
te sacándolo la cápsula 13.- Al continuar la rotación del 
carrete 21 en sentido contrario al de las agujas de un re­
loj, el órgano de arrastre 19 resbalará hacia dentro por 
los muelles 20 abajo y a lo largo de la ranura 93, hasta al-
canzar el entrante 95 del cubo 90.- Al continuar la rotación, 
la cinta procedente de la cápsula 13 se irá arrolando en el

carrete 21.
Cómo se indica más arriba, el carrete 21 está 

adaptado para girar movido en sentido contrario al de las 
agujas de un reloj, recogiendo la cinta procedente de la 
cápsula 13; cuando la barra de mando 28 está en la posición de 
"reoroducir"*- A éste fin, el motor de recogida y rebobina­
do 22 se halla montado a rotación en la. cubierta 10 en 97 

(fig.l y 4) y conectado mediante un enlace mecánico 98 a 
un ounto fijo 99 del cubo 79, de modo que cuando el brazo 
de mando 28 es movido a la posición de "reproducir", el motor30



o s cila 97alrededor de su juntó de giro u*ca ner el

oO

á . r b o l m o t o r 2 3 e n  c o u t a c

i le d i  o 2 4 ,  c : l c u n i  a c c i o n .

d s l o:m b r a g u o r! p, d e s '! i s  a ''i.

CÓm 0

l i o v e a l a  p c s  i c i ó n X n - s u ­

s . l r e r i e d . o r  d s s u o u n 1 0 d e

d o s u c o n t e e t o c o c o o r a t i '

c o g i d „  p x .

entonces el carrete 21 por medio

10 Dosipués de termina¿a una operaci

cir ; y entan.do Qptcj. toda la cinta arrollada or o

yo c 0gira 21, pt,1.ede y eb obinaU S 3 (*' 6 nu evo en el cu

1a cápsulS. 5 moviscid o 1c- bari-a do narufo 20 s Ì8

dc ''rcooo ÉÌJ1r". - Es¡to hace que una suporficio dC
15 (figs. 1 TP ) di apuesta en el cubo 79 oprima un ;

ieva 101 ene va en un brazo 102.- El orazc de p-

ut ór

está, articulado en 105 a. un soporte colgante 104 fijo por 
debajo de la cubierta 10.- El seguidor de leva 101 se man­
tiene continuamente en contacto cooperativo con la superfi­

leva 100 por medio de un :muelle 105, uno de cuyos
'S va sujeto al brazo 102 -mi entri*' s otro extremo

cial mismo va fijo a un órgano 106 montado en la cara infe­
rior de la cubierta 10.

El extremo libre ¿el brazo de palanca 102 
lleva un árbol rotatorio 107 sobre el cual va fija una po­
lea conductora ó de mando 106 que coopera en contacto con 
el rodillo intermedio de rsi)obinar 30.- El extremo supe­

rior ¿el árbol lo7 pasa a través de un caserillo central 
109 del cubo 79 y lleva en su extremo superior un órgano

en forma de disco 110 sobre el cual hay dispuestos dos

13



10

15

20

25

30

fiadores 111 adaptados para ser 
de los entrantes 51 practicados

recibidos en el interior 
en la cara inferior del cu­

bo 36 de la cápsula (í'igs. 1A y IB).
El movimiento do la burra <-'.e mando 28 a la 

posición de "reboblnar" hace asimismo que el motor de rebo­
binado y recogida 22 gire u oscilo alrededor del punto 97 
de articulación hasta llevar el rodillo 29 conductor a
cooperar en contacto con el rodillo intermedio 30, ¿e ma­
nera que el árbol 107 se vó obligado a girer y mover el ca­
rrete 14 (fig. 1) en el sentido adecuado pare, rebobinar la
cinta.

En un funcionamiento típico, supóngase que 
no hay cápsula alguna en posición en la cubierta 10; que la. 
barra do mando 28 está 'en la posición "neutra"; y que tanto 
el motor 22 cómo el 26 son alimentados por unos circuitos 
electrices adecuados (que no se representan).- El torno 18 
se encuentra entonces bajo el nivel de la trayectoria de 
transporte de lo cinta, y el rodillo de presión 17 está en 
posición de apartado o inactivo.- Para reproducir la graba­
ción registrada en una cinta metida en una cápsula 13y se 
introduce la cápsula entre las guías 11 y 12 hasta que se 
encuentra en la posición indicada en la flg. 1.- En ésta 
posición, la cinta pasa bajo las guias 55 y 86 de la cabe­
za reproductora y queda entre el torno vertical 18 y el 
rodillo de presión 17.

Entonces, ce pasa la barra de mando 28 a la 
posición de "reproducir".- Con ello se libera la placa 68 
(fig. 2) que lleva el torno 18 y el motor 26, de modo que 
el torno sube a su posición normal.- Simúltaneamonte, se 
libera el enlace flexible 83, dejando que el muelle 28
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(fig. 1) obligue ¿'.1 rodillo de presión 17 a cooperar en 
contacto con el torno 18* hallándose la cinta entre am­
bos .

En éste momento, el árbol conductor 23 
6 (fig. 4) del motor 22 está en contacto cooperativo con el

rodillo intermedio 34, de modo que el carrete de recogida 
21 es movido por medio del embrague de deslizamiento 35.
En cuanto uno de los pares de muelles de guía 20 o.el ca­
rrete de receñida 21 llega a la posición del oí-gano de 

10 arrastre 19 (fig. l) agarra a éste último y lo guía a lo
largo de la ranura 93 hasta el entrante 95, con lo cual la 
cinta, se arrolla en el cubo 90 de marera usual'- La. cinta 
induce en la. cabeza reproductora 10 unas señales eléctri­
cas que pueden ser llevadas a un amplificador y unos alta-

15 voces (no representados).
Una vez reproducida la grabación registrada 

en la cinta, y estando casi toda la cinta arrollaos, en el 
carrete 21, la barra de mando 28 se pasa a la posición de 
"rebobinar".- Con ello se oprime la place. 68 (fig. 2) que 

20 lleva el torno 18 y el motor 26, de modo que el torno que­
da entonces bajo el nivel de la trayectoria de transporte 
de la cinta-- Al bajar la placa 68 se aplica tensión al en­
lace flexible C5 y simultáneamente se eleva el rodillo de 
presión 17 segurándose de la trayectoria de transporte de 

g5 la cinta.
Simultáneamente, el motor 22 gira alrededor 

do su eje de articulación 97 (fig.4) poniendo el rodillo con­
ductor 29 a contacto con el intermedio 30 mientras el bra­
zo de palanca 102 sube hasta poner los, fiadores 111 del dis­
co 110 en relación transmisora de fuerza motriz con los en-
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trant.es 51 A el formo del cubo 36 del carrete. - El carrete 
se innove entonces cu. el .sentido de rebobinar y, una voz 
rebobinada la cinta por completo, el freno que coi-prende la. 
almohadilla 45 y el muelle 46 funciona cómo embrague de des­
lizamiento, de modo que la cinta no se romperá cuando el ór­
gano de enrostre 19 llegue al entrante 64 (figura 1A).

La barra de mando 28 se repone entonces en 
la posición "neutra", desacoplando el motor 22 de ambos ro­
dillos intermedios, el de rebobinar 30 y el de recogida 24.- 
Ahora bien, el torno 18 y el rodillo de presión 17 siguen 
en la ni ..ría posición, de nodo que se puede retirar la. cáp­
sula 13 y poner otra capsula en su lugar, para reproducirla, 
o bien, se puede parar el aparato.

nuevo en 
ducción 
un. furici

La Invención proporciona, pues, un aparato 
:¡u género y sitamente eficaz, de registro y rspro- 

on cinta magnética, que permite lograr fácilmente 
onamiento semiautomático.- En virtud de la nueva

;

estructura de cápsula y carrete de recogida que se emplea, 
lo. cinta se puede enfilar automáticamente en el carrete y 
desenrollar del mismo en la operación de rebobinar, con un 
mínimo de atención por norte del onerador.- Además, el es­
pacio ocupado por el carrete de cinta es mucho menor- que 
en los equipos usuales, de modo que la cinta puede compe­
tir con los discos de grabación.

La forms, e specifica de ejecuciesn que aquí
se describe, ilustrada en los dibujes, se destina a servir
únicamente de ejemplo, pudiendo efectuarse numerosas modi­
ficaciones de forma y de detalle sin salirse por ello de las 
reivindicaciones que siguen.

Esta solicitud, que corresponde a la presen-

16



tada en E.U'.A* el 18 de Mayo de 1.959, bajo el 814.035 
qe acoge a loa beneficios del articulo 51 del Vigente Es­
tatuto sobre Propiedad Industrial.

10
N 0 T A

15

20

Lo,? puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de ésta Patente de Inven­
ción en Espada, por VEINTE años, son los siguientes:

1^.- Un aparato para el manejo de una cin­
ta, que incluye una caja de cartucho que aloja-un carrete 
rotativo de cinta que tiene un extremo libre qué termina en 
un xñembro de tracción exterior al cartucho, un carrete de 
recogida rotativo montado junto a dicho cartucho y con me­
dios m6vibl.es con dicho carrete para aplicarse a dicho miem­
bro de tracción para tirar de la cinta desde dicho cartucho, 
y medios formados en dicho carrete para guiar dicho medio de 
tracción y dicha cinta a encima de dicho carrete.

2 a.- Un aparato según el punto ]p=?, on el 
cual les medios oue ce aplican al miembro de tracción com­
prenden medio;
cho carrete u.e

3 gancho eficaces durante la rotación de di- 
3CO :ida nana enganchar dicho miembro de trac­

ción, y medios de aula eficaces para enfilar dicho miembro
no craccion y picho extremo 
de recogida.

¡no de la cinta sobre dicho carrete

- 17



Un ?-pe rano según el punto 2-* cu el cuél­
alo ja el ca­

rrete rotativo o.e cinta que tiene un entreno libre extendién­
dose a través de un, sslída do alimentación de la cinta en el 
recipiente* compren''i endo el carrete de recocida un cubo que 
tiene pestañas opuestas provistas de rebajos curvos dirigidos 
hacia adentro que so entiendan desde la periferia del carrete 
de dicho cubo v catando los medios de gancho asegurados a. di­
chas oes tafia ¡ situados para enganchar dicho miembro de trac-

10 ción de la cinta durante la rotación de dicho carrete de reco­
gida y para guiarlo hacia adentro en dirección a dicho cubo 
para enrollar la cinta sobre dicho carrete de recogida.

4h'.- Un aparato según cualquiera de los puntos 
I- a 3-* que Incluyo medios motores* medios que pueden apli- 

15 curse con dicho carrete de alimentación para acoplarlo a di­
chos medios motores para ser accionado por ellos* medios pa­
ra acoplar dicho carrete de recogida a dichos medios motores 
para ser accionado por ellos* y medios operables a mano para 
hacer a dichos medios de acoplamiento del carrete de alimon- 

20 tación y a dichos medios de acoplamiento del carrete de re­
cogida* eficaces selectivamente para impulsar a dicho carre­
te de alimentación y c. dicho carrete de recogida,* respectiva­
mente* desde dichos medios motores.

5^.- Un aparato de transporte de cinta que in- 
25 cluye medios de cabrestante accionados movibles entre posi­

ciones primera y segunda* medios de rodillo de presión y me­
dios para mover a dichos medios de cabrestante desde dicha 
primera posición a dicha segunda posición y para poner si­
multáneamente a dichos medios de rodillo de presión en apli­
cación con dichos medios de cabrestante.

- 18 -
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6^.- Un aparato según el punto 5-, en el cual
los medios de cabrestante accionados son móvibles axialr,ten­
te desde la segunda posición a le. primera posición, estando
los medios de rodillo de presión normalmente empujados hacia 
dichos medios de cabrestante, y medios operables a mano para 
mover a dichos medios de cabrestante axialmente a dicha pri­
mera posición y pera mover simultáneamente a dichos medios 
de rodillo de presión apartándolos de dichos medios de ca-
brestante.

7^.- Un aparato según el punto 63, que inclu­
ye un piso, un soporte montado a pivotamiento en dicho piso 
y que lleva sobre él los medios de cabrestante, estando los 
medios de rodillo de presión montados también de modo mevi- 
ble sobre dicho piso, medios que enlazan con dicho soporto 
a dichos medios de rodillo de presión y medios operables a 
mano para subir y bajar dicho soporte para subir y bajar 
dichos medios de cabrestante y para mover simultáneamente 
a dichos medios de rodillo de presión hacia y desde dichos
medios de cabrestante, respectivamente.

8 S U n  aparato según el punto 7-, que inclu­
ye medios sobre dicho piso que definen una zona de recepción 
de cartucho de cinta, una cabeza magnética en dicho piso en 
un extremo de dicha zona, estando el soporte montado a pivo- 
tamiento en dicho piso y llevando los medios de cabrestante 
montados a rotación y los medios motores para los mismos,
e s t and o d i s pu esto s 
de rodillo de pres 
medios de rodillo

los medios que enlazan a 
ión con dicho soporte para, 
de presión apartándolos de

dichos 
mover 
di cho

medios 
a dichos 
medios

de cabrestante cuando dicho soporte es bajado, medios de
carrete ds recogida montados a rotación en dicho piso, me-
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dios de embregue do resbalamiento que tienen un ele.nien.to ac­
cionado y un elemento acdonador conectados a dichos medios 
de carrete de recogida, medios ¿e nuevo bobinado del carrete 
de alimentación normalmente separados movibles a una. posi- 

5 ción de aplicación para accionar un carrete de alimentación 
en dicha zona de carrete de alimentación, segundos medios 
motores montados a. movimiento sobre dicho piso y ajustables 
para impulsar selectivamente dichos medios de embrague de 
resbalamiento movibles y a dichos medios de nueva alimon- 

10 taclón del carrete de alimentación, siendo ajustables los 
medios manuales a una pluralidad de posiciones operativas, 
medios rué se hacen operativos con dichos medios manuales 
en una primera posición para bajar dicho soporte y simul­
táneamente mover a dichos medios de rodillo de presión 

16 apartándolos de dichos medios de cabrestante, medios hechos 
operativos con dichos medios manuales en una segunda posi­
ción para elevar dicho soporte y provocar la aplicación de 
dichos medios de rodillo de presión y de dichos medios de 
cabrestante y para mover a dichos segundos medios motores 

20 rara impulsar a dicho elemento accionado de los medios de 
embrague de resbalamiento y medios que se hacen operativos 
con dichos medios manuales en una tercera posición para ba­
jar dicho soporte, para mover dichos segundos medies moto­
res para irruí car a dichos medios de nuevo bobinado del ca- 

35 -r-T-eie do alimentación y para aplicar a dichos medios de
nuevo bobinado del carrete de alimentación con un carrete 
do alimentación pora arrollarlo de nuevo.

98.- up APArATO PARA El. MANEJO DE UNA CINTA.

20



Tal y cómo se ha descrito en la Lie mor i a
oue c.nte c 3!re, rspresentado en los dibujos ene se acompa.ilan
y con los :ífinog que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintiuna hojas es­
crít.as por una cola de sus caras.

Madrid,
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