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= Memorie Descriptéva -

El presente invento gse refiere a un interruptor tére
mico con interruptor de resorte accionado por un elemento de =
dilatacién, que lleva una lengi~ta de contacto dirable entre =~
dos posiciones de conexifn, en cuya lenglleta ataca un resorte
de contacto que ejerce unas componentes de fuerza en direceién
longitudinal y en el sentido de giro de la lenglieta de contac~
to, estando el otro extremo del resorte de contacto aceplado,
a travég de una articdlaeiéu. & un elemente de ajuste'%?éula--
ble 2 su vez mediante un émbolo de trabajo del elemento de dila
tacién, con lo cual, al haber alcanzado el émbolo de trabajo -
una posicién determinada y despufs de que la components He ==
fuerza que el resorte de contacto ejerce sobre la lenggq;a en
su sentido de giro, haya pasado por una posicién ceto,.sg pro-
duce una inversién en la direccién de dicha componenté“éé fuexr
za con respecto a la lenglieta de contacto. e

Los interruptoves térmicos del tipo arriba nemciona—
do, tales como los que se conocen, por ejemplo, a tra@&é}de 1la
DE=AS 24 44 331, se utilizan para conectar y desconeet;;, Sew-
ghn convenga, el ventilador de una instalacién de refrigera~-
cibén para autombviles,

En la construccién de autombviles se intenta atermmuar
los ruidos del motor, instal&ndolo dentro de una cépsula, Pues
to que de esta manera queda restringida la libre circulacién -
del aire, se imponen unos ventiladores con mayor potencia de
refrigeracidén, Esta potencia mayor implica un aumento en los =
ruidos del ventilador., Por esta razfn se intenta adaptar la po
tencla del ventilador a las necesidades de cada momento, por =

ejemplo a través de una regulacién del nlmero de revoluciones
de un ventilador o mediante la conexién discrecional, dependi-

ente de la temperatura, de varios ventiladores que se conectan
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y se desconectan a distintas temperaturas. En la préctica se
suele descartar la posibilidad de una regulacién sin escalo=-
nes debido a los elevados gastos que ello supone, y se inten-
ta limitar la regulacién a dos o varios posiciones, instalan-
do por ejemplo dos motores para un ventilador o un motor con
dos bobinados para un ventilador, los cuales hacen funcionar
el ventilador bajo diferentes regfmenes de revoluciones y que
se conectandebidamente a distintas temperaturas del aéﬁé‘de -
refrigeracifn, De una manera similar cabe también la pésib!.l;
dad de instalar dos ventiladores, cada uno con su prouiq, mow-
tor, produciéndose la correspondiente conexién a distiantgs -
temperaturas del agua de refrigeraecifn. Para consegui%,aichn
escalonamiento en el aumento o en la reducecldn de la éééencia
del Qentilador, es preciso que se emitan las ccrtes@nﬁﬂiéntes
sefiales eléctricas de conexidén dentro de diferentes eégglas -
de temperatura. Esto se congigue, porr ejemplo, 1nsta$é990 -
dos o varios interruptores térmicos del tipe arriba mp;ciona-
do, reaccionando cada uno de ellos a una temperatura distinta
para realizar la conexifn. Mo obstante, esta disposicién sig-
nifica un aumentc en los gastos de fabricacién, especialmente
en cuanto al montaje y cableado se refiere, Ademis, én la ma=-
yorfa de los vehfculos resulta diffcil montar varios interrup
tores térmicos en el motor de combustién ya que no se dispone
del espacio necesarioc,

El presente invento se basa en el problema de crear
an intervuptor térmico del tipo arriba mencionado que resulte
apto para una conexidén de varios escalones sin que ello signi
fique un sumento en los gastos de montaje y sin necesidad de
an espacio adicional, Dicho problema queda soluclonado al dig

soner el interruptor de resorte de al menos una segunda lenw-
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gaeta de centacto girable con su proplo resorte de contacto =
que ejerce una compomente de fuerza en direceién longitudinal
y otra en el gentido de givo de la lengleta, eligfendose la -
unifn articulada entre el segwuio resorte de contacto y el -
elemento de ajuste y/o la disposieién de 1a segunda lengfet:

dammmademmaquelammtedemfmqmaetﬁanﬂ
en el sentido de giwo de la segunda lenglicta de centacto, inw
vierte su direceisn con respecto a dicha lenglieta al ai;aihm
el émbolo de trabajo del elemento de dilatacifn.uns m’g’.ahda -
posicibén preestabiecida.

Con este disgefio se consigue un interruptor cé,tmi.co |
de a1 menos dos escalones que necesita may pocas piezas. &d:b-
cionales, concretamente la segmda 1engneta y el segundb rew—

la nexs. de dos esealanes. Por lo demfia se uti.nzan m mig
mas plezas, en especial el mismo elemente de duatacw.q -y el =
mismo elemento de ajuste que transmite al interruptor. €l -movi-
miento del elemento de dilatacidn, Dicho interruptor témieo -
no requiere més espscic que un interruptor téwmico de un solo
escaldén. El ten@ido de las conducciones eléctricas resulta —
también mfs sencillo ya gque no es grecise e:npalmar digstintos =
mintos en el motor de combustidn.,

Segfn un ejemplo ventajosoc del presente invento, las
dos ‘engletas de contacto se apoyan, preferentemente a través
de unos filos, en una placa de sujeccifn de la cual sobresalen
aproximadamente paralelas entre sf{ y en la cual se encuentra =
instalado, como elemento de ajuste, un balancin de contacto ==
que tiene la forma de una palanca de dos brazos ,' girable alve~
dedor de un eje paralelo a los ejes de giro de las lenglietas -

de contacto, y en uno de cuyos extremos se alojan, a través de
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unos puatos de articulaeién, dos resortes de contacto mientwas
que al otro extremo le corresponde el embolo de trabajo del ==
elemento de dilatacisn, habiéndose elegido para la posicibn de
partida, distintas distanclas verticzles entre log puntos de =
articulacifn de los dos vesortes de contacto con el balancin y
la prolongacifn imaginada de las correspondientes lenglietas de
contacto, prolongacida que va mis alld del eje de giro, Este =~
disefio permite una construccién muy compecta y maci.zaa.:.i.'d dis-
tancia vertical entre los puntos de articulacifn y las respec~
tivas prolongaciones de lag lenglietas de contacto establece de
manera sencllla el momento en el cual la lemglleta sal{:q pata -
colocarse en la otra posicién de conexién.

Una ejecucifn 1l8gice del presente invento prevé que

placa de su jecién a distintass alturas. Ello peymite udd, dispo-
sicién alternada de las lenglletas de contacto, por lol Gaé no ~
es necesario ampliar 1la anchura del interruptor de vegéite en
comparacién con un interruptor de resorte de un solo -é's'c;awn-

Segin un e jemplo especialmente ventajoso del presen—
te invento estd previsto que ¢1 braze del balancin dende se en
cuentran alojados los resortes de contacte, lleva dos bridas =~
plisticamente desformables con sendos puntos de articulacién -
para un resorte de coatacto. La deformacién plistica dz dichas
bridas permite fi ja’r‘,e incluso corregir posteriormente y de ma
nera senclliay la diferencia dntre los puntos de conexién.

Otras c:awacteﬂ@tieas y ventajas del presente invenw-
to se desprenden' de la sigulente descripceidn de un ejemplo ve-
presentado en el dibujo. |

La figura 1 muestra una viste de un interruptor de =

resorte seglin el presente invento, para un interruptor térmico
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gura 2, un corte 2 través del interruptor de =
renorte de la figura 1, 2 lo largo de la linea 1I-II, y st cp

d

~pospondiente elemento de trabajo.

La figurs 2, wn corte a lo largo de la l{nea II-IIl
as 1z filgare 1.

Le figura 4, una plantea del interruptor de resorte

seghn Lo lipure, habiéndose retirado 2l balancin y los resor—
rog G@ contacto. St

La figars 5, una wvista en direceldn de la ftééha v
dp 1o Jhgurs 4y

Le figuva 5, ma vepresentacién esquemitica'de. las

~iezes bviles del imterruptor de resorte de la figura 1, en

cocnls MBYOT. .
La figura 7, una vista en cscala mayor de uh ‘lei-=
el s de contactho gon contacto a&ésticog b4 z{.f
3

Lo fdgure 3, una vista lateral de la lenglletd-de ==

- £ . .
contacts sesln la Eigara 7. et

Una gzie =40~ y un elemento de dilatacién eompletan
o1 interruptor de resorte para convertirlo en interruptor tére
wicc. Pare ello estd previsto una caja =40~ en forma de olla =
que consta de dos partes cilindricas con difmetrp escalonado.
e parte inferior que sirve de fondo, tiene el difmetro més pe
cuelic v lleve prefewentemente une rosca exterior. La parte gue
serior tiene la forma de un poligone macho para la colocacifn
e ann herrvomientze. Ln ¢l fondde se encuentra una egcotadurs -

con un relleno de un material dilatable =42-, preferente=

ente cera. Dichs escotadura =&41- queda cerrada por una menmbra

ne de poma =43e que @s apretada contra el fondo por un remate
by, L

ste remnate ~Gh= 1leva uma gufs media para un &nbolo =32

392 se zpoya eu la cembrana de goma ~43= presionfindola para =~
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que entye en 1z escotadura 41~ domde se sncuentra el material
dilstable =42-, La profundidad de penetracién del émbolo =32~
en la escotadura =41~ viene limitada por un revorde anulay =45
del &mbolo ~32«, en su cara frontal divigida haeia el interrup
tor de resorte, el émbolo =32~ lleva preferentemente un aisla~
miento elfetricn, E1 interruptor de resorte dispone de uma pla
ca de base <13~ de fowma eireuler que es introducida en la par
te sueperior de la caja tipo olla y es rebowdeada. En 'étcha o
placa de base <13w ge encuentra, en su caras dirigids hacls el
interfor de la caja, el iatewrruptor de resorte con unes.lamini
1las de contacto que salen hascia el exterior. Lt

La placa de bese =13~ consta pzeterentmnte de una
pieza de plistico myectadomlaaualse fﬂ.jamplacadem
jacifn «7= de menera que 8sta sobresale hacla el {nterior de =
ila caja no representada en el dibujo. La 'piac.a de -suje.'a:l%i\ e b
es una pleza metflica estampada y rebordonada que at‘-.rﬁif!:e_'sa la
placa de base ~13=, constituyendo en el exterior uma lumfnilla
de contacto =i8«. La laminills de contacte se anwemtr.é 'r\'e!.'at_ii
vamente cerea del borde exterior de la placa de base y va unl-
da, a través de un vecodo, a la placa de sujecibn =7- situads
més hacia el centre de la placa de base ~13-, En ambos lados =~
de la placa de sujecilin =7= se encuentrmn unos orificios «19=-
con muescas ~20~ donde se apoyan dos lenglietas de contacto =i~
y =2= con sus extremos en forma de filo =6=. El Sngulo abarca-
do de lag muescas en V es mayor que el de los filos <6~ de ma-
nera que las lenglletas de contacte =2~ puedan glrar alrededor
de unos ejes de givo iwmaginadas =8- y =9=, Las micscas =20~ —=
(figura 5) se encuentran a alturas diferentes de la placa de =
sujecidn -7=, por 14:) que las lenglietag =~i= y =2+, aproximadaw

mente paralelas entre s{, se solapan fécilwente visto el conw==
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junto en planta.
* a8 lengletas de contacto ~1= y =2= llevan unos ori

ficlos =22~ en la zona més alejada de los filog =6~, es decir
en la zona de los contactos -21~, dentro de cuyos orificlios ~
se encueuntran suspendidos los resortes de contacto =3= y =4~
qae tienen la forma de unos resortes a traceién. Los vesortes
de traccifn con sus vespectivos bobinados se encuentran aloja
dos en la 2Zona de umas escotaduras -23= practicadas en:}az's -
lenglletas de contacto y que estén abiertas en direccién hacta
los fllos ~b=, Los resortes de contacto =3« y =4-~ atravidsan
la placa de sujecién =7- por las escotaduras. =19~ y sus xtre
mos Van unidos a unos puntos de articulacifn «ii=-y *i'Z:-.en -
forma de muesca y correspondientes a un balancin de wtit;?cto-
-5~, E1 balancin de contactc =5~ tiene la forma de una palan=
ca de dos brazos y, a través de una escoi:adum =2l=y e'a'(.téj.a -
en la placa de sujecién -7- que sobresale de la placa.de ‘base
=13~ formasndo un &ngulo recto. La placa de sujecién -7:".&13.
5} lleva unos escalones laterales =25= que determinan ié posi
cién del balancin de ceontacto =5=, El ancho de las escotaduras
-24= ge elige en relacibén con el espesor de la placa de suje~-
eibn =7= de manera que e¢l balancin de contacto ~3=, bajo el -
efecto de los resortes de contacto =3~ y =4=, vuelve a su po=
sicién de reposo que se indica en el dibujo (figuras 1 y 2), =
posicién en la que los puntos de articulacién =1l- y =12= de
ios resortes de contacte en el balancin de contacto =5= se co-
locan, con respecto a uias prolongaciones imeginadas de lag ~—
lenglletas de contacto =i= y ~Z=, en los lados opuestos a log -
contactos -21-, Esta posicldn de partida de las leuglietas de =
contacto =i= y =2= viene detevminada por unos topes =26= y =27

gituados en la placa «e base ~13=, donde las leaglietas de con-
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tacto -1~ y =2= ge apoyan en el reverso de los contactos =21~
A los contactos =21~ de las lenglietas =1- y =2= les
corresponden unos contactos =28« situados encima de unos por-
tacontactos acodados =14~ que atraviesan la placa de base «13
formando unas laminillas de contacto -29~ en el lado exterior
de la placa de base «~13=-, Las laminillas de contacto son unas
tiras planas de chapa dispusstas tangencialmente respegto de
un cfrculo trazado por el centro de la placa de base -1§§
un radio comfn. En la posicién de conexién de las dos Iengne-
tas de contacto =~1= y =2-, posicién que no se indica en 61 dg
buajo, fluye una corriente por la laminilla de contactd ‘w38,
la placa de sujecién =7=- y las lenglietas de contacto W%ﬁ y =2

hacia los contactos -28- y, por consiguiente, hacia las len—
glietas de contacto =29~ ¢ a la iaversa,

En las figuras 2, 3 y 5 se puede ver con espgdlal -
claridad que la placa de base, en su cara interior situada ——

frente al intesrruptor, lleva dossalientes que forman ﬁpgé —
gufas entalladas =15~ paralelas a los resortes de contacto -3
y =4=~, Dichas gufas entalladas cuyas fijacién en la placa de

sujecibn también puede hacerse zn forma de estampados, sirven

~ para facilitar el montaje. Durante el montaje se suspenden pri

mero los resortes de contacto =3~ y =4= de las lengletas =1=y
-2=, A contimwacién, las lenglletas de contacto =i~ y -2= son =
introducidas lateralmente entve los portacontactos =14= y la

placa de sujecidn =~7~, Para facilitar la introduccién, mate~-
niéndose a pesar de todo una gran distancia entre los porta=-
contactos ~14- que en el exterior se convierten en las lamini

llas de contacto -29~, dichos portacontactos llevan unos cala
dos ~30= que permiten la introduccién lnteral de las lenglie——

tas de contacto =1« y =2=~, Una wez introducidas las lengletas
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‘de centacto =i~ y =2-, los resortes de contacto «3~ y =4~ ge

colocan en las gufas entalladas -15- con lo cual queda £{jada
su posicién. De esta mamers, resulta relativamente flcil coger
los extremos de los dos resortes de contacto =3= y =4= junto -
cor. los puntos de articulacién <11~ y =12~ del balanc{n de con
tacto =5~, y despuss de coloca la escotadura =24~ del balancin
encima de la placa de sujecién =7=. La direccién en la que ac-
than los resortes de contacto =3= y =4= en su posiciéa. de repo
so es tal que las lenglletas de contacto =i= y =2« y el ba‘.l.an-
eifn =5= no pueden soltarse. .-
El correspondiente elemente de dilatacién eptﬁ dis-'
puesto de tal forma que el émbolo de trabajo se meve verti.cal
mente sobre la placa de base ~13~ girando el balanein ‘de conwe
tacto con su extremo redondeado =31~ alrededor del ejé’ de giro

de dicho balancin, formado por la escotadura =24~ y 163': :e'scalg
nes =25=. Dicho eje de gire ~10- es paralelo a los eje:g.:-ge gi~
ro -8= y =9= de las lenglietas de contacto ~i~ y -2=. Fodes los
ejes de giro =8=, =9= y ~10- son perpendiculares a la direc=-—
cién del movimiento realizado por el émbolo de trabajo.

El funcionamiento del interruptor de resorte se ex=-
plica a la vista del dibujo esquemfitico de la figura 6 donde =~
las lfneas rectas corresponde a las lengBetas de contacto =1-
y =2=5 ¥ las li{neas de puntcs y rayas a los resottes de comtac
to =3= y =4=, Si el Smbolo de trabajo representado por la €le~
cha =32=, gira el balanci{n de contacto =5~ alrededor de su eje
de giro =10~, se desplazan les puntos de articulaéién =ile y =
=12~ de los resortes de contacto =3= y ~4=, con lo cual cambia
la direccidn en la gque actdan dichos resortes =3= y =~4=, En su
nosicibén de reposo, los resortes de contacto =3= y =4= estén =

incilnados fornande un determinade dngule ' con el sentido =-
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longitudinal de las lenglietas de contacto «i= y =2=, por lo =~
que los resprtes de contacto =3= y 4= reciben, ademfis de la
componente de fuerza en el sentido longitudinal de las lengu,_t;
tas, una componente de fuerza perpendicular, es decir en el =~
sentido de giro alrededor de los ejes -8~ y =9~, En la posi=-
cidn de reposo se utiliza dicha cemponente de fuerza en el =~
sentido de gire para mantener las lenglietas de contacto. =1= y
-2~ en los topes =26=~ y =27=-, Al girar el balancin de’&t;tac-
to, cambia la direccién en la que actfian los resortes de con-
tacto =3= y «4=, haciéndose el &ngulo ( cada vez més’ pequetio
lo cual significa que la dircccidn en la que actflan lé's,}:eso;
tes de contacto -3~ y =4~, va desplazéindose hacia el gentido
longitudinal de las lenglietas de contacto ~i~ y =2=, es decir
cuando el punto de articulacién =1i~, el eje =8~ y el. pupto -
de articulacién del resorte de contacto =3~ en la leng'&t.a de
contacto =1- ge encuentran en una lfnea recta (o, por- otra -
parte, el punto de articulacién -11~, el eje =9= y el pum:o

de articulacién del resorte de contatto =4~ en la lenglieta de
contacto ~2-), entoncés se ha alcanzado una posicién cero don
de no actda ninguna fuerza en el sentido de giro de las len—
gletas de contacto =i= y =2-, Al rebasar dicha posiciém cero,
surge inmediatamente una componente de fuerza en el gentido de
giro de las lengletas de contacto =i= y =2=, am)yﬁndos'e log —
contactos =21~ en los contactos -28-, Al moverse el balancin =
de contacto =5« hacia atrfs, ¢l proceso transcurre a la inver-
sa, separfindose los contactos =21~ repentinamente de los con=-
tactos ~28= para volver a su posicién anterior en los topes -
~26= y =27=-, Puesto que en esta direccién tampoco se produce =~
ning@in cambfo brusco en la fuerza elistica de los resortes de

contacte -3~ y =4=-, mantenfendose en gran medida una carga con
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tfnua en el redondeado ~31~ del balancin de contacto =5~, es

posible dimensionar los resortes de contacto =~3= y =-4= de tal
manera que proporcionen la necesaria fuerza de retroceso para
el elemento de dilatacién por lo que no es necesario dotarlo

de un muelle recuparador especial.

El travecto del é&mbolo de trabajo del elemento de =
dilatacién y del correspondiente girc del balancin de contacto
que es preciso recorrer desde la posicién de reposo paéa‘brovg
car el salto de las lenglietas de contacto =l1= y =2-, dé%bnde -
del &ngule (X que en la posiciln de reposo existe entre.}a di-
recceidn en la que actllan los resortes de contacto =3=ly =fA=- y
las lengﬁetas de contacto ~i= y ~2+«, Cuanto mayor es éicho &n=-
galo /X , tanto mayor es el trayecto a recorrer hasta que se ~
produzca el salto, Esta circunstancia permite ajustar el Lnte-
rruptor de resorte de tal manera que las lenglietas de ntacto
~1- y =2= galtan en distintas posiciones del &mbolo de¢ ‘trabajo
del elemento de dilatacién y, por tanto,

posiciones del balancin de contacto =-5-

también en distintas

o« La figura 6 mﬁéscra -
que los Sngulos (X =1~y oK =2= entre la direcciédn en la que
actfian los resortes de contacto =3- y =4= y las correspondien=

tes lengletas de contacto =1« y =2=, vienen determinados en la

posicidén de reposo por la situacién de los topes -26- y =27=,

la situacién de los ejes de giro <8~ y =~9- y la de los puntos

de srticulacién -ii~ y ~12=-. En la prictica seri conveniente =

que las dos lenglletas de contacto =1~ y =2~ estén situadas, a

ser posible, una al lado de la otra para permitir una disposi-

cidn coaxial de los ejes de glro =8= y =9=, Para obtener una =

construccién cencilla y uniforme, también serf convenientz dig
poner los topes ~26= y =-27-, as{ como los contactos =28- en =-

puntos equivalentes y a distancias iguales, ya que de esta ma~
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nera no se necesitan pilezas distintas, lo cual facilita le fg

bricactén. El procedimiento mAs sencillo consiste en desplazar
los puntos de articulacién =11~ y ~12~ en el balancin de cone~-
tacte =5=, es decir cambiar las disténcias verticales =al= y =~
a2~ entre aquellos y las prolengaciones imaginadas de las len-
ghetas de contacto =l1- y =2=, a través de los ejes de giro -8~
y'-9-. Esto se puede conseguir mediante una simple defo?maeién
del balancin de contacto en la zona de los puntos de a%pkcula-
cifn =11~ y =12-, Para pesibilitar una deformacién indeépendien
te, el balancin de contacto estd dividido en la zona de log -~
puntos de artfculacidn por una hendidura =33-, eneontbéndose -
en anbos lados sendos dispositivos en forma de hrida..c;aa uno
de los cuales acoge uno de los puntos de articulacién y. por =
lo tanto, es posible torcer cada una de las brldas resp&cta ——
del resto del bsglancin de contacto =5-, pero 1ndependidﬁ£éngnte
de la otra., También cabe la posibilidad de prever unois tdpes =~

=26~ y =27- regulables, por ejemplo como tornillos de ajuste =

L]

regulables desde el exterior, b

Al provocar el émbolo de trabajo del elemento de di-
latacién una torsién del balancin de contacto =5-, aproximéndo
se la direccidn en la que actan los resortes de contacto =3=-
y =4=, al sentido longitudinal de las lengletas de contacto =1
y =2=, las componentee de fuerza que actfian en sentido trange-
versal, se hacen calla vez mis pequefias. En la mencionada posi-

cién cero donde la direccién en la que actian los resortes de

contacto =3= y =4=, coincide con 2l sentido longitudinal de ==

las lenglletas de contacto =l= y =2=, ya no existe ninguna fuey

za que pueda empujar los contactos =21~ contra los contactos =
«23=, De ahf{ pueden surgir dificultades en la préctica ya que

entonces existe el peligro de un revooloteo, especialmente si
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El interrupter térmico esté expuesto z vibraciones exteriorves
de origen mecfnico. Entonces puede haber dificultades en el =~

circuito conectado al interruptor térmico, especialmente si en

dicho circuito existe un telé; Pars evitar talesz dificultades

en la transmisién del contacto estd previsto segln el ejemplo
de les figuras 7 v 8, que las lengletas de contacto ~1= y =2«
llieven unos contactos =17- con suspensifn elfistica en los la--
des situadcs de cara a los contactos ~28-. Los cnntacﬁé;'-17-
esthn sujetos por un resorte de l&mina que se expllearﬁrmﬁs -
adelante y con el cual se comsigue, con una fuerza determinada
mantener el contacte =17~ sobre el correspondiente contacto ==
~28« incluso en la posicién cero. La riglidez del reso*té'aé 14
mina es muy pequelia en comparacidn con la de los resortes de =
contacto =3~ y ~4=, Mientras que los resortes de contasto ejexr
cen todavia una fuerza sufleiente, las lengletas de c&nﬁﬁhto -
=l= y =2= se colocan en el reverso de los contactos -g7§1venp-
ciendo las fuerzas de los resortes de l&mina -i6-. Vigt;a -la =
lenglieta de contacto -1- en planta (figura 7), la forma“ del re
sorte de lfmina ~16- es esenclalmente en ™", En 1la zona de ==
los extremos en forma de fillo ~6~, las dos alas se fijan medi-
ante remaches en ¢l lado de la lengleta de contacto =1~ opues=-
to al contacto =17-. La lengleta de contacto =1-= lleva em su -
extremo libre unas escotaduras laterales =35~ alrededor de las
cuzles el resorte de lamina ~i6« estf acodado, :de manera que -
la pieza de unién transversal del resorte de l&weina en "U™ -16
pleza que lleva el contacts =-17-, se coloca al otro lado de la
lenglleta de contacto a una distanecia muy corta. Al ajustarge =
los contactos ~17- con los contactos ~23-, ¢l regorte de lfmi-
na ~i6= puede ceder en la zong de sus alas, permitiendo que la

lenglleta de contacto ~1- se junte por detrfs con el contacto -
-i7-.



10

15

20

23

~ REIVINDICACIONES ~

i2,= Interruptor térmico con interruptor de resorte accionado
por un elemento de dilatacién, que lleva una lenglieta de cone-
tacto girable entre dos posiciones de conexiémn, en cuya lengfie
ta ataca un resorte de contacte que ejerce unas componentes de
fuerza en direccidn longitudinal y en el sentido de giro de la
lenglieta de contacto, estando el otro extremo del resorte de ~
contacte acoplado, a través de una articulacién, a un €lemento
de ajuste regulable mediante un émbolo de trabajo del(éigmeneo
de dilatacidn, con lo cual, al haber alcanzado el émbolo de ==
trabajo una posicién determinada y despuls de que la componanr
te de fuerza que el . :sorte de contacto ejerce sobre la’ lengne
ta en su sentido de giro, haya pasado por una posicibén cero, =
se produce una inversién en la direccién de dicha compouente =
de fuerza con respecto a la lenglleta de contacto, caracteriza~
do porque el interruptor de resorte dispone de al menqé una se
gunda lenglieta de contacto girable con su propio resofté:ﬁe —
contacto que e jerce una componente de fuerza en ditecéﬂﬁn‘lon-
gitudinal y otro en el sentido de giro de la lenglieta de con=--
tacto, eligiéndose 1la unién articulada entre el segundo resor-
te de contacto y el elemente de ajuste y/o la disposicién de =~
la segunda lenglieta de contactc de manera que la componente de
fuerza qua actfia en el sentido de giro de 1la segunda lengfleta
de contacto, invierte su direccidn con reépecto a dicha lengng
ta al alcanzar el &mbolo de trabajo del elemento de dilatacién
una segunda posicidn preestablecida,

28 ,~ Interruptor térmico, segfiin la reivindicacién 12, caracte~
rizado porque las dos lenglietas de contacto se apoyan, prefe--
rentemente a través de unos filos, en una placa de sujecién de
la cual sobresalen aproximademente peralelas entre sf{ y en la

cual se encuentra instalado, como elemento de ajuste, un balan
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cin de contacto que tiene 1a forma de uma palanca de dos bra-
zos, girable alrededor de un eje paralelo a los ejes de givro
de las lenglletas de contacto, y en uno de cuyos extremos se =
alojan, a través de unes puntos de articulacién, los resortes
de contacto mientras que al otro extremo le corresponde el 8m
bole de trabajo del elemento de dilatacién, habiéndoge elegl~
do para la posicién de partida distintas distancias vegt;cales
entre los puntos de articulacién de los resortes de contatto =
en el belancin de contacto y la prolongacién lnaginada.éé las

correspondientes lenglletas de contacto, prolongacidn que va --
mée cllé del eje de giro. ; r
384~ Interruptor térmico segfin las reivindicaclones 18 o 23,
caracterizado porque las lenglletas de contacto con sus respec=
tivog ejes de glre se apoyan en la placa de sujecidn a distin-
tas alturas. —

43 .~ Interruptor térmicc segin las reivindicaciones 22 qlbﬂ, -
caracterizado porque el brazc del balancin de contacte donde =
se encuentran alojados los resortes de contacto, lleva acs bri
das elfsticzaente deformables con sendos puntos de articula~==
cifn para un reserte de coutacto.

58,~ Iaterruptor térmico seglin alguna de las reivindicaciones
12 = 48, caracterizado porque la placa de sujecién lleva un sa
liente con el que atraviesa la placa de base del interruptor,
formando una laminilla de contacto, y porque la placa de base
lleva dos portacontactes que salen hacia el exterior en forma
de laminillas de contacto, cada uno de cuyos portacontactos ==
corresponde 8 una de las lengbetas de contacto y estendo aque-
llos daspuestos de forma alternada con un fngulo de aproximada

mente 902, preferentemente sobre el mismo radio con respecto =~
al ceatro de la placa de base,
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-17-

68,~ Interruptor térmico segfin la reivindicacién 58, caracteri
zado porque las dos lenglietas de contacto y los dos regortes =«
de contacto tienen la misma forma.

7a.~ Interruptor térmico segln alguna de las reivindicaciones

18 a 68, caracterizado porque las lenglietas de contacto llevan
unos contactos sujetos por resortes en el lado qu se encuen~-
tra frente a los coatactos de los portacontactos. y |
88,- Interruptor térmico segin la reivindicacién 74, cdrhgtaga
zado porque los contactos estén sujetos por un resorte de 1&mi
na fijado en las lengletas de contacto cerca del eje de givxo =
en el lado opuesto a los contactos de los portacontactds,"y cu
yo extremo libre que lleve un contacto, pasa a cierta @tétanrn

cia por encima del lado que se encuentra frente a los edn!:actos
de los portacontactos, o

92 ,~ Interruptor térmico segin la reivindicacién 34, caracterl

zado porque la rigidez de los resortes de lémina es pequeﬁn -
en comparacién con la de los resortes de contacto. y

104 .= Interruptor térmico segln algune de las reivindic;clones
12 a 93, caracterizado porque la placa de sujecién y/o la pla-
ca de base llevan unas gulas para centrar los resortes de con-
tacto durante el montaje,

i18,« Interruptor térmico segln alguna de las reivindicaciones
18 a 108, caracterizado porque entre la placa de sujeccién y -
los portacontactos se guarda una distancia en el sentido longi
tudinal de las lenglietas de contacto, distancia que equivale =
al menos a la longitud de las lengtietas de contacto.

12a,- "INTERRUPTOR TERMICO CON INTERRUPTOR DE RESORTE ACCIONA-

PO _FOR UN ELEMENTO DE DILATACION",-

Consta la presente memoria descriptiva de diecisiete
ho jas numeradas y mecano:,;-:zeas por una sola cara a las que

ra, su me jor comprenpién.
MADRID, = 4 [I!7 af]

’\A
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