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MEMORIA DESCRIPTIVA

E ste  inven to  se r e f i e r e  a perfecc ionam ien tos en lo s  
ap a ra to s  dotados de d isp o s it iv o  de r e f e re n c ia  p a ra  l a  lmpre 
sió n  de cuerpos de re v o lu c ió n , por p roced im ien tos t a le s  co­
mo e l  procedim iento  de l a  p a n ta l la  de seda o e l  procedim ien 

5o to  o f f s e t .
Es p r á c t ic a  c o r r ie n te , cuandó se t r a t a  de im prim ir 

te x to s  o m otivos acotados sobre cuerpos de rev o lu c ió n  según 
e l  procedim iento  de l a  p a n ta l la  de seda, e l  d isp o n er, en l a  
cara  de a s ie n to  de dichos cuerpos, macizos o huecos, un a l -  

Oo veolo destinado  a r e c ib i r  una t e t i l l a  f i j a d a  en l a  c u la ta



p o rta o b je to  a r ra s tra d o  en ro ta c ió n  en s in c ro n ía  con e l  des­
p lazam iento  r e c t i l í n e o  de la  p a n ta l la  de seda cuando é s ta  
lia sido  p u es ta  en contacto  con e l  cuerpo que se t r a t a  de im 
p r i r a i r .

Se comprende en seguida que p ara  hacer c o in c id ir  e l  
a lveo lo  d e l cuerpo que se ha de im prim ir con la  t e t i l l a  de 
la  c u la ta , es n ecesa rio  hacer g i ra r  e l  cuerpo en re la c ió n  a 
e s ta  ú ltim a , h a s ta  que la  mencionada t e t i l l a  e n tre  en e l  a l  
veo lo . E sta  m aniobra exige c ie r to  tiem po, porque debe efec  
tu a rs e  a mano, y en consecuencia v iene a f re n a r  e l  r e n d i­
m iento .

E l inven to  aquí expuesto t ie n e  por f in a l id a d  propor 
cionar un d isp o s it iv o  que perm ite  ob tener autom ática y rá p i  
damente e l  encaje  de l a  t e t i l l a  en un a lv eo lo  p rac tic a d o  so. 
b re l a  cara  de apoyo d e l cuerpo que se ha de im prim ir. Es­
te  d isp o s it iv o  es a p l ic a b le , no solam ente a l  caso considera  
do an te s  de im presión en p a n ta l la  de seda, sino  también en 
todos lo s  p roced im ien tos de im presión de un cuerpo de rev o ­
lu c ió n , con ro ta c ió n  de e s te  cuerpo a lred ed o r de su e je  de 
re v o lu c ió n , y desplazam iento concom itante de un elemento de 
im presión tangencialm ente a l  mencionado cuerpo, lo  que es 
e l  caso sobre todo en l a  im presión en o f f s e t ,  cuando se des 
p la z a  la  m a n ti l la  tangencialm ente a un cuerpo de revo lu c ión  
que se ha de im prim ir, cuerpo que sim ultáneam ente es a r r a s ­
trado  en ro ta c ió n . En lo  que s ig u e , se designa po r nelemen 
to  de im presión , a lo s  órganos ta le s  como l a  p a n ta l la  de se 
da o la  m a n ti l la  a n te s  mencionadas.

E l d isp o s it iv o  que co n s titu y e  e l  o b je to  de e s te  in ­
vento consta  fundamentalmente de una c u la ta  p o rta o b je to  pro 
v i s t a  de una t e t i l l a  o perno de aco tam iento , e c lip sa b le  en
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dicha c u la ta , pudiendo e s ta  se r a r r a s t r a d a  en ro ta c ió n  s in ­
crónicam ente con e l  desplazam iento del órgano móvil p o r ta ­
dor d e l elemento de im presión; de un manguito de c e n tra je  
que g i r a  lib rem en te  a lred ed o r de l a  mencionada c u la ta  y cu­
yo borde a n te r io r  sobrepasa la  c u la ta  en su p e r i f e r i a  para  
e n tra r  en con tacto  con e l  cuerpo que se ha de im prim ir; de 
un d isp o s it iv o  de a r r a s t r e  que in c lu y e  un motor y un redu c­
to r  de v e loc idad  e l  cua l a r r a s t r a ,  por medio de un d is p o s i­
t iv o  l im ita d o r  del par de fu e rza , t a l  como un embrague de 
f r ic c ió n ,  una corona e lá s t i c a  capaz de e n tra r  en contacto  
con l a  p e r i f e r i a ,  de p re fe re n c ia  e s t r ia d a ,  del mencionado man 
g ü ito , estando so s ten id a  d icha corona por una p o lea  montada 
en un brazo p iv o ta n te ;  de una rampa d isp u es ta  sobre dicho 
brazo cuyo e je  de p ivotam iento  e s tá  f i ja d o  sobre un so p o rte  
s o l id a r io  del organo de ascenso y descenso del conjunto por 
ta o b je to  que comprende la  c u la ta  y e l  manguito mencionado 
ya; de un r o d i l lo  montado en p o s ic ió n  f i j a  sobre e l  b a s t i ­
dor de l a  máquina y destinado  a co lab o rar con l a  mencionada 
rampa p a ra  sep a ra r e l  brazo y sup rim ir e l  con tacto  e n tre  l a  
mencionada corona e lá s t i c a  y e l  mencionado manguito cuando 
e l  brazo en cu estió n  se eleva a l  mismo tiempo que e l  p o r ta ­
ob je to  p a ra  l a  im presión del o b je to , de manera que e l  man­
g u ito  pueda prim eram ente a r r a s t r a r  e l  o b je to  en ro ta c ió n  
h a s ta  que l a  t e t i l l a  encaje  en e l  a lveo lo  de acotam iento 
del ob je to  y luego se detenga por l a  r e s i s t e n c ia  opuesta 
por e l  o b je to , obligando a l  d isp o s it iv o  lim ita d o r  de l a  ca­
r r e r a  que a r r a s t r a  l a  corona a p a tin a r  h a s ta  e l  momento en 
que l a  rampa y e l  r o d i l lo  f i j o  separen la  mencionada corona 
del mencionado m anguito, pudi endo entonces l a  corona vo lver 
a g i r a r  lib rem en te .

La c u la ta  y e l  manguito de a r r a s t r e  d e l o b je to  que
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se ha de im prim ir son, de p re fe re n c ia , am ovibles y s u s t i t u í  
b le s  por c u la ta s  y manguitos de d iv e rso s  d iám etros que co­
rresponden  a lo s  diám etros de lo s  o b je to s  que se han de im­
p r im ir .

La t e t i l l a  o perno de acotam iento se a lo ja ,  con ven 
t a j a ,  en un a lv eo lo  p rac tica d o  en l a  c u la ta  p o rta o b je to  y 
experim enta e l  empuje de un r e s o r te  s itu ad o  en e l  menciona­
do a lv e o lo .

El brazo p o rtad o r de l a  corona e lá s t i c a  de a r r a s t r e  
puede e s ta r  p ro v is to  de una p ro longación , en l a  cual ac túa  
un re s o r te  de acción  re g u la b le  y destinado  a a p l ic a r  l a  men 
clonada corona co n tra  e l  manguito que rodea l a  c u la ta .

Un tope re g u la b le , montado en un elemento s o l id a r io  
d e l b a s tid o r  de l a  máquina, e s tá  p re v is to  de p re fe re n c ia  pa 
r a  l im ita r  la  am plitud de p ivotam iento  del brazo a causa del 
empuje del r e s o r te .

La rampa que separa e l  brazo del manguito de c e n tra  
je  y a r ra s tra d o r  del ob je to  puede e s ta r  montada, de manera 
re g u la b le , en e l b razo , a f in  de corresponder a lo s  d iv e r ­
sos d iám etros de lo s  m anguitos.

E l motor y e l  red u c to r de a r r a s t r e  de l a  corona 
e lá s t ic a  pueden e s ta r  montados en una cuna p iv o ta n te , que 
perm ite mantener ten sa  la  co rrea  que une e l  mencionado r e ­
ductor a la  po lea  p o rtad o ra  de l a  mencionada corona, mien­
t r a s  un tope re g u la b le  l im ita  l a  c a rre ra  de p ivotam iento  de 
l a  mencionada cuna y , en consecuencia, e l  esfuerzo  e je rc id o  
sobre e l  á rb o l le  l a  mencionada polea¿

La p ro longación  del brazo p iv o ta  ventajosam ente a i r e  
dedor del e je  de o sc ila c ió n  d e l brazo y puede formar coa es 
t e  u ltim o un ángulo re g u la b le , p o r medio de una lu z  curva 
p ra c tic a d a  en l a  mencionada p ro longación  y de un to r n i l lo
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enroscado en e l  b razo , en función d e l diám etro d e l ob jeto  
que se ha de im prim ir y , por co n s ig u ien te , del manguito de 
c e n tra je  y de a r r a s t r e .

Una modalidad de re a liz a c ió n  d e l d isp o s it iv o  que 
co n s titu y e  e l  ob je to  de e s te  in v en to , ap lic ad a  a la  im pre­
sión  con p a n ta l la  de seda, es la  que se d esc rib e  a continua 
ción a t í t u l o  de ejem plo, haciendo r e fe re n c ia  a lo s  d ibu jos 
ad ju n to s, en lo s  cu a les  :

La f ig u ra  1 m uestra , en e lev ac ió n  y de ca ra , e l  con 
jun to  d e l d is p o s i t iv o .

La f ig u ra  2 re p re se n ta  en secc ió n , a e s c a la  am plia­
da, l a  c u la ta  y e l  manguito p o r ta o b je to .

La f ig u ra  3 m uestra en p e r f i l ,  con co rte  p a r c ia l ,  
e l  brazo p iv o ta n te  y l a  po lea p o rtad o ra  de l a  corona e l á s t i  
ca.

La f ig u ra  4 re p re se n ta , v i s ta  de p e r f i l ,  la  cuna 
p o rtad o ra  de lo s  órganos de a r r a s t r e  de l a  mencionada coro­
na e lá s t ic a ;

La f ig u ra  5 m uestra en p e r f i l  e l  conjunto p o rtao b je  
to .

En e s ta  m odalidad de r e a l iz a c ió n , c i ta d a  a t í t u l o  
de sim ple ejemplo y s in  ningún o b je to  l im i ta t iv o ,  e l  d ispo­
s i t iv o  de acotam iento e s ta  c o n s titu id o  de l a  manera si guien 
te  :

En una c u la ta  1 ( f ig u ra s  1 y 2 ) ,  d es tin ad a , de mane 
r a  conocida, a mantener e l  cuerpo de rev o lu c ió n  que se ha 
de im prim ir y a a r r a s t r a r lo  en ro ta c ió n  en e l  curso de l a  
im presión , en s in c ro n ía  con e l  desplazam iento r e c t i l ín e o  de 
l a  p a n ta l la  de seda 2 , e s tá  montado un perno 3 d ispuesto  de 
manera que encaje  en un a lv eo lo  4 p rac tic a d o  en e l  fondo d e l
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re c ip ie n te  u o tro  cuerpo 5 que se ha de im prim ir.
La c u la ta  1 es  amovible sobre e l  á rb o l 6 que la  sos 

t ie n e  y puede s u s t i t u i r s e  por o tra s  c u la ta s  cuyo diám etro 
corresponde a l  d e l ob jeto  que se ha de im prim ir. E l á rbo l 
6 e s tá  montado en dos c o jin e te s  de b o la s  7 y 7 *, a lo ja d o s  en 
un manguito 8 sobre e l  cual e s tá  f i ja d o  m ediante un to r n i l l o  
9 un m andril 10 acanalado en su p e r i f e r i a  y que l le v a ,  en su 
p a r te  su p e r io r , una cavidad en la  cua l e s tá  a lo jad a  l a  cu la  
ta  1 . El borde de e s ta  cavidad e s tá  b ise la d o , a f i n  de cen 
t r a r  e l  ob jeto  que se ha de im prim ir.

La c u la ta ,  conforme a l  in v en to , e s tá  c o n s ti tu id a  por 
dos d isco s 1 y 1 ’ , reun idos por t o r n i l l o s  11. En lo s  dos 
d iscos se han p rac tica d o  agu jeros d estin ad o s a r e c ib i r  e l  
perno 3, empujado constantem ente h a c ia  e l  e x te r io r  po r un 
re s o r te  12 .

E l manguito 8 e s tá  montado, por medio de c o jin e te s  
de bo las 13 , 131 y 13", en un soporte de s i l l a  14 s o s te n i­
do por una b a rra  h o r iz o n ta l  15 , f i j a d a  por medio de t o r n i ­
l l o s  16, en l a  extrem idad de una b a rra  v e r t i c a l  17  p ro v is ta  
de una dentadura de crem alle ra  17a. E sta  c rem alle ra  es a c ­
cionada por l a  maquina, que l a  hace ascender y descender a l  
te rn a tiv am en te  con la  b a rra  15 , e l  soporte  de s i l l a  14 y l a  
c u la ta  p o rta o b je to  1 .

En e l  á rb o l 6 e s tá  montado un piñón 18 que engrana 
con una c rem alle ra  19 montada en p iv o te  sobre e l  carro  20, 
p o rtad o r de lo s  brazos 21 en lo s  cuales e s tá  montada la  pan 
t a l l a  de seda 2 .

En e l  b a s tid o r  de l a  máquina e s tá  f i ja d o , por medio 
de t o r n i l lo s  22, un soporte  23 p o rtad o r de un r o d i l lo  24.

Sobre l a  b a rra -c re m a lle ra  17 e s tá  f i ja d o  un cajón
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25 que so s tie n e  c o jin e te s  de bo las 26 y 26» ( f ig u ra  5 ) , en 
lo s  cuales puede i n s i s t i r  un á rb o l 27. Sobre e s te  últim o 
e s ta  montado un brazo 28 p ro v is to  en su p a r te  su p e rio r de 
un sopo rte  de s i l l a  29, en e l  cual e s tá  montado, por medio 
de c o jin e te s  de bo las 30 y 30*, un á rb o l 31 . En la  p a r te  
a n te r io r  del mencionado á rb o l e s tá  f i j a d a ,  por medio de un 
to r n i l lo  32, una p o lea  33 p o rtad o ra  de una corona 34 , de 
caucho o de m a te r ia l  s im ila r , m antenida por una corona metá 
l i c a  35. En la  p a r te  p o s te r io r  d e l á rb o l 31 e s tá  montada 
una p o lea  de gargan ta  36.

Sobre e l  brazo 28 e s tán  d isp u es ta s  dos d e s liz a d e ra s  
37 y 37* » que perm iten  f i j a r  sobre e l  brazo una p la q u ita  38 

por medio de to r n i l l o s  39 y 39 ’  y re g u la r  su p o s ic ió n . La 
p la q u ita  33 p re se n ta  una rampa 33a, capaz de e n tra r  en con­
ta c to  con e l  r o d i l lo  24.

El á rb o l 27 es p o rtad o r de o tro  á rb o l 40, p ro v is to  
de una d e s liz a d e ra  41 en su p a r te  su p e rio r  y , en su p a r te  
in f e r io r ,  de una cubeta 42 y una co la  43 . E l brazo 40, que 
g ira  lib rem en te  sobre e l  á rb o l 27» e s tá  so lid a r iz a d o  con e l
brazo 28 po r medio de un to r n i l lo  44 que a tra v ie s a  l a  d e s li  
zadera 41 .

La cubeta 42 e s tá  a trav esad a  por un to r n i l l o  45, 
p ro v is to  en su extremo de un tampón 46 sobre e l  cual se apo 
ya un r e s o r te  47» a lo jad o  en la  cubeta  y que se apoya por 
l a  o tra  p a r te  co n tra  l a  pared del cajón 25. La co la  43 v ie  
ne a to c a r  co n tra  un to r n i l l o  48 que a tr a v ie s a  un reborde 
del mencionado ca jón .

El r e s o r te  47 rechaza  constantem ente e l  brazo 40 y 
e l  curso de e s te  u ltim o e s tá  lim itad o  por e l  to r n i l lo  de to  
pe 48, e l  cual perm ite hacer v a r ia r  l a  am plitud de p iv o ta -
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miento del brazo 40 a lred ed o r d e l e je  del á rb o l 27.
La fu e rza  de empuje del r e s o r te  46 puede también re  

g u ia rse  por medio del to r n i l lo  45.
Unas c o n tra tu e rc a s  49 y 50 perm iten  b lo qu ear, r e s ­

pec tivam en te , lo s  to r n i l lo s  45 y 48 después de l a  re g u la ­
c ió n .

Se comprende que la  d e s liz a d e ra  41 y e l  to r n i l lo  44 
perm itan hacer v a r ia r  e l ángulo formado por lo s  dos b razos 
28 y 40 y aproxim ar o a le ja r  l a  corona e lá s t i c a  54 del man­
d r i l  1o , con e l  cual e s ta  corona puede e n tra r  én con tacto  
por e l  empuje del r e s o r te  47 . Es, pues, p o s ib le  a ju s ta r  la  
c a rre ra  de l a  pa lanca  28 a l  diám etro d e l m andril 10 , que de 
be corresponder a l  diám etro del o b je to  que se ha de im pri­
m ir.

La po lea  56, montada en e l  á rb o l 51 de la  po lea  55, 
e s tá  unida por una co rrea  51 ( f ig u ra s  1 y 4 ) a una p o lea  52, 
montada por medio de c o jin e te s  53 y 54 locos y d e s liz a n te s  
sobre un á rb o l 55, que pro longa un manguito 56 acoplado a l  
á rb o l de s a l id a  57 de un red u c to r de veloc idad  58.

Sobre e l  manguito 56 e s tá  montado un p la to  59 e n tre  
e l cu a l y l a  po lea  52 se h a l la  una gu arn ic ión  de f r ic c ió n  
60. La p o lea  52 e s tá  ap re tad a  co n tra  d icha g u arn ic ión  por 
un r e s o r te  61, cuya p res ió n  puede re g u la rs e  m ediante un bo­
tón 62 que se enrosca sobre e l  á rb o l 55 , e l  cual i n s i s t e ,  
por medio de un c o jin e te  de bo las 65, en un soporte  de s i ­
l l a  64 f i ja d o  sobre una cima 65. La mencionada cuna e s té  
a r t ic u la d a  a lred ed o r de e je s  66 y 66», so s ten id o s  por conso 
la s  67 y 67», f i j a d a s  sobre e l  b a s t id o r  de l a  máquina por 
medio de to r n i l l o s  68 y 68».

Las consolas 67 y 67* e s tán  prolongadas h a c ia  abajo



por brazos 67a y 67*a , p o rtad o res  de una b a rra  79 en l a  cual 
e s tá  enroscado un to r n i l lo  de tope 70 que l im ita  e l movimien 
to  b ascu lan te  de l a  cuna 65.

En e l  i n t e r io r  de l a  cuna e s té  montado un á rb o l 71 
p o rtad o r de una p la ta fo rm a 72, en l a  cual e s té  f i ja d o  un mo 
to r  e lé c t r ic o  73, cuya po lea  74, de t r e s  esca lo n es , e s tá  
unida por una co rrea  75 a una p o lea  76 , igualm ente de t r e s  
esca lo n es, so s ten id a  por e l  á rb o l de en trad a  del re d u c to r 
de veloc idad  58.

Se ve que l a  co rrea  75 se ten sa  en v ir tu d  d e l peso 
del motor 73, que o s c i la  a lred ed o r d e l á rb o l 71, Por o tr a  
p a r te ,  l a  co rrea  51 se ten sa  a causa d e l peso de l a  cuna 
que o s c i la  a lred ed o r de lo s  e je s  66 y 66», pero en e l  lím i 
te  p erm itido  por e l  to r n i l lo  de tope 70, e l  cual impide un 
esfuerzo  de tra c c ió n  demasiado fu e r te  sobre e l  á rb o l 51 de 
l a  corona e lá s t i c a  54 .

E l funcionam iento del d isp o s it iv o  de acotam iento es 
e l  s ig u ie n te  :

Al f i n a l  de cada im presión, e l  conjunto co n s titu id o  
por l a  c rem alle ra  17a ( f ig u ra s  1 y 5 ) ,  e l  soporte  25, e l  so 
p o rte  de s i l l a  14 con e l  piñón 18, l a  b a rra  15, l a  punta 77 

y su palanca de mando 78, desciende a su punto b a jo . En ej3 
t a  p o s ic ió n , l a  rampa 58a se a le ja  d e l r o d i l lo  24 y , por ac 
ción d e l r e s o r te  47, la  corona e lá s t i c a  de a r r a s t r e  54 e s tá  
en con tacto  con la  p e r i f e r i a  e s tr ia d a  del m andril 1o y a r ra s  
t r a  a e s te  u ltim o en ro ta c ió n .

La punta 77 experim enta, de manera co n s tan te , l a  ac 
ción  de un d isp o s it iv o  de r e s o r te  que forma p a r te  de l a  má­
quina y e l  cua l l a  empuja h ac ia  l a  c u la ta  1 a f in  de s u je ta r  
en tre  e l l a  y e s ta  ú ltim a  e l  ob je to  que se ha de im prim ir,
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que puede se r uua b o te l la ,  un r e c ip ie n te  o un cuerpo de 
volución c u a lq u ie ra .

De manera conocida por s í  misma y que, siendo com­
pletam ente independ ien te  del in v en to , no es n ecesa rio  des­
c r i b i r  aquí en d e ta l l e ,  una lev a  s itu a d a  en e l  in te r io r  de 
l a  máquina y en re la c ió n  con e l  movimiento de l a  p a n ta l la  
r e t i r a  h a c ia  a t r a s  l a  punta 77 p a ra  p e rm itir  a l  operador r e  
t i r a r  e l  ob je to  ya imprimido y s u b s t i tu i r lo  por o tro  que se 
ha de im prim ir, una b o te l la  5 por ejem plo, cuyo fondo e s tá  
p ro v is to  de un a lv eo lo  4 ( f ig u ra  2) destinado  a r e c i b i r  e l  
perno 3 de la  c u la ta  1 .

Cuando se pone en p o sic ió n  la  b o te l l a ,  e l  d isp o siM  
vo de r e s o r te ,  l ib e ra d o  por la  lev a  an tes mencionada, empu­
ja  l a  b o te l l a  con tra  e l  m andril 10 y en e s te  momento se pro 
duce e l  ascenso del conjunto p o rta o b je to  h a c ia  l a  p a ta n l la  
de seda 2 , por acción  de un mecanismo igualm ente conocido.

Al e n tra r  en contacto  con e l  perno 3 , e l  fondo de 
l a  b o te l la  lo h ab ía  hundido en l a  c u la ta , pero en e l  curso 
de l a  ro ta c ió n  de l a  b o te l la ,  e l  a lv eo lo  4 se  pone en coin 
c id en c ia  con e l  perno , e l  cu a l p en e tra  en é l  im pidiendo en­
tonces que l a  b o te l la  g i r e .  La b o te l la  inm ov iliza  entonces 
e l  m andril 10 y l a  corona de a r r a s t r e  34. La p o lea  52 p a t i  
na , a consecuencia de e l lo ,  co n tra  l a  g u arn ic ió n  60 de la  
p o lea  56, l a  cual continua girando s o la ,

Pero en e l  curso de e s te  ascenso la  rampa 38a e n tra  
en contacto  con e l  r o d i l lo  24 y e l  brazo 28 es separado del 
p o r ta o b je to . La corona de a r r a s t r e  34 cesa de h a l la r s e  en 
con tacto  con e l  m andril 10 , l a  cuna 65 p iv o ta  y m antiene l a  
ten s ió n  de l a  p o lea  51. Dicha corona puede, pues, vo lver a 
g i r a r ,  m ien tras que e l m andril 10 permanece f i j o .
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Cuando e l  p o rtao b je to  e s tá  en su punto a l t o ,  e l  ca­
r ro  20 p o rtad o r de l a  p a n ta lla  2 es a r ra s tra d o  a lo  la rgo  
de sus r i e l e s  80 ( f ig u r a  5 ) y l a  p a n ta l la  e n tra  en contacto  
con l a  b o te l la  5 . La crem alle ra  19, a r ra s t ra d a  por e l  ca­
r ro  20 y gu iada por e l  p u e n te c il lo  81, hace g i r a r  e l  piñón 
18, e l  á rb o l 6 y l a  c u la ta  1 , l a  cual a r r a s t r a  l a  b o te l la  
en sincronism o con e l  desplazam iento de l a  p a n ta l la  de se ­
da.

Al f i n a l  de l a  c a r re ra , y ya term inada l a  impre­
s ió n , e l  conjunto p o rta o b je to  vuelve a descender, la  punta 
77 se separa  y e l  operador puede sacar l a  b o te l l a ,  s im u ltá  
neamente, l a  corona de a r r a s t r e  34 vuelve a e s ta b le c e r  con­
ta c to  con e l  m andril 10, a l  cua l a r r a s t r a ,  y e l  c ic lo  vuel­
ve a empezar.

P ara  c ie r to s  r e c ip ie n te s  b landos, l a  punta 77 puede 
in tro d u c ir  en e l lo s  a i r e  comprimido p ro v en ien te  de una tubu 
lad u ra  82, en un d isp o s it iv o  de cajón 83 que d ir ig e  e l  a i r e  
h a c ia  un canal 84 que a t r a v ie s a  l a  punta 77 .

Es ev id en te  que pueden in tro d u c ir s e  en e l  d is p o s i t i  
vo de acotam iento que acaba de d e s c r ib ir s e  a t í t u l o  de sim­
p le  ejem plo, m odificaciones de forma y de d e ta l l e ,  s in  por 
e l lo  se p a ra rse  del e s p í r i tu  del in v en to .



N O T A

D escrito  e l  invento se d ec laran  nuevas la s  s ig u ie n ­
te s  re iv in d ic a c io n e s , con p r io r id a d  fra n cesa  núm 784 506, 
d e l 16 enero 1.959 :

1. P erfeccionam ien tos en lo s  a p a ra to s  dotados de 
5® d isp o s it iv o  de r e fe re n c ia  p ara  l a  im presión de- cuerpos de 

rev o lu c ió n , por un procedim iento t a l  como lo s  procedim ien­
to s  de l a  p a n ta l la  de seda u o f f s e t ,  en lo s  cua les é l  cuer­
po de revo lu c ión  es a r ra s tra d o  en ro ta c ió n  a lred ed o r de su 
e je  con desplazam iento concom itante y sincron izado  de un 

10 . elemento de im presión t a l  como una p a n ta l la  de seda o una
m a n ti l la ,  tangencialm ente a l  mencionado cuerpo, c a r a o -  
t  e r  i  z a d o  por e l  hecho de que consta  de: una c u la ta  
p o rta o b je to  p ro v is ta  de una t e t i l l a  o perno de re fe re n c ia  o 
aco tam iento , e c lip s a b le  dentro  de l a  mencionada c u la ta ,  pu- 

15. diendo e s ta  se r a r ra s tra d a  en ro ta c ió n  sincrónicam ente con
e l  desplazam iento d e l órgano móvil p o rtad o r del elemento de 
im presión; de un manguito de c e n tra je  que g i r a  lib rem ente 
a lred ed o r de l a  c u la ta  mencionada y cuyo borde a n te r io r  so ­
b repasa l a  c u la ta  h a c ia  su p e r i f e r i a  p a ra  e n tra r  en con tac- 

20• to  con e l  cuerpo que se ha de im prim ir; de un d isp o s it iv o
de a r r a s t r e  que in c lu y e  un motor y un re d u c to r  de v e lo c idad , 
que a r r a s t r a ,  por medio de un d isp o s it iv o  lim ita d o r  de ca­
r r e r a  t a l  como un embrague de f r ic c ió n ,  una corona e lá s t i c a  
ap ta  p a ra  e n tra r  en contacto  con l a  p e r i f e r i a ,  de p re fe re n -  

25. c ia  e s t r ia d a ,  d e l manguito mencionado a n te s ,  estando so s te -
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n id a  la  mencionada corona por una po lea  montada en un brazo 
p iv o ta n te ; de una rampa d isp u es ta  en e l  mencionado brazo cu 
yo e je  de p ivotam iento  e s tá  f i ja d o  sobre un so p o rte  del ó r­
gano de ascenso y  descenso del conjunto p o rta o b je to  que com 
prende l a  c u la ta  y  e l manguito mencionados: de un r o d i l lo  
montado en p o s ic ió n  f i j a  sobre e l  b a s tid o r  de l a  máquina y 

destinado  a co lab o rar con la  rampa mencionada p ara  sep ara r 
e l  brazo y suprim ir e l  contacto  en tre  l a  mencionada corona 
e lá s t i c a  y e l  mencionado manguito cuando dicho brazo se e le  
va a l  mismo tiempo que e l p o rta o b je to  para  l a  im presión del 
o b je to , de manera que e l  manguito pueda primeramente a r r a s ­
t r a r  e l  o b je to  en ro ta c ió n  h a s ta  que l a  t e t i l l a  encaje  en 
e l  a lveo lo  de r e f e re n c ia , acotam iento del ob je to  y luego de 
te n e rse  bajo  l a  re te n c ió n  o r e s i s t e n c ia  o fre c id a  por e l  ob­
je to ,  obligando a l  d isp o s it iv o  lim ita d o r  de c a rre ra  que 
a r r a s t r a  l a  corona a p a t in a r  h a s ta  e l  momento en que la  ram 
pa y  e l  r o d i l lo  f i j o  separen l a  mencionada corona del men­
cionado m anguito, pudiendo entonces l a  corona vo lver a g i ­
r a r  lib rem en te .

2 » P erfeccionam ien tos según l a  re iv in d ic a c ió n  1 , 
en e l  que l a  c u la ta  y e l manguito de a r r a s t r e  del o b je to  que 
se ha de im prim ir son am ovibles y s u s t i tu íb le s  por c u la ta s  
y m anguitos de d iv erso s d iám etros, co rresp o n d ien tes a lo s  
d iám etros de lo s  o b je to s  que se han de im prim ir.

3 . P erfeccionam ien tos según la  re iv in d ic a c ió n  1 , 
en e l  que l a  t e t i l l a  o perno de acotam iento e s tá  a lo jado  en 
un a lveo lo  p ra c tic a d o  en la  c u la ta  p o rta o b je to  y experim enta 
e l  empuje de un r e s o r te  situado  en e l  mencionado alveolo}

4 . Perfeccionam ien tos según la s  re iv in d ic a c io n e s
1 a 3 , en lo s  que e l  brazo p o rtad o r de l a  corona e lá s t i c a  de
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arrastre esta provisto de xuxa prolongación sobre la  cual ac 
túa un resorte de tracción regulable y destinado a aplicar 
la mencionada corona contra e l manguito que rodea la culata.

5. Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
1 a 4, en los que un tope regulable, sostenido por un elemen 
to solidario del conjunto portaobjeto, limita la  amplitud de 
pivotamiento del brazo debida al empuje del resorte.

6. Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 
a 5, en los que la rampa que separa e l brazo del manguito de 
centraje y arrastrador del objeto está montada de manera re­
gulable sobre e l brazo para corresponder a los diversos diá­
metros de los manguitos.

7. Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 
a 6, en los que el motor y el reductor de arrastre de la  co 
roña elástica están montados sobre una cuna pivotante que 
permite mantener tensa la correa que une e l mencionado re­
ductor a la  polea portadora de la mencionada corona, mien­
tras un tope regulable limita la carrera de pivotamiento de 
la mencionada cuna y, en consecuencia, e l  esfuerzo ejercido 
sobre e l árbol de la polea mencionada.

8. Perfeccionamientos según las reivindicaciones
1 a 7, en los cuales la  prolongación del brazo pivota alre­
dedor del eje de oscilación del brazo y puede formar con es 
te ultimo un ángulo regulable, gracias a una luz curva pra& 
ticada en la mencionada prolongación y a un tornillo enros­
cado en el brazo, en función del diámetro del objeto que se 
ha de imprimir, y, por consiguiente, del manguito de centra 
je y de arrastre.

9. Perfeccionamientos en los aparatos dotados de 
dispositivo de referencia para la  impresión de cuerpos de



revo lu c ión
Según se describe  y r e iv in d ic a  en l a  p re se n te  memo­

r i a  que consta  de quince ho jas fo lia d a s  y e s c r i ta s  a máqui­
na por una so la  ca ra , acompañadas de dos lám inas de d ib u jo . 

M adrid, a 7 de enero de 1 .960 .
L0UIS GILBERT DUBUIT, 
p . a .
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