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jl la  presente patente de invención se refiere a
jj |
!i mejoras en l a  eonstruooion de maquinas para rosear tubos, me- i
i; i
'j diante cuyas mejoras se estableos una maquina universal y por-,
¡! I
[ t a t i l ,  oon capacidad para rosoar tubos de un octavo a dos pul^

| gadas, ojie puede roscar oon cualquier olase de terraja, de
;l
| las  existentes en los meroados naoionales y extranjeros, y que

(i además, por su pooo peso y fao ll transporte, es de aplioaoion i 
i! . |
Ü muy interesante. i
j l  1
i| la  oolooaoion del tubo a rosear en la  maquina me-
¡i
ji jorada que se reivindica, puede haoerse en muy pooos segundos,
i¡
l porque esta dotada de un plano para sujetarlo de rapida aper -
¡!
jj tura y oierre, sin necesidad de ninguna llave o aooesorio,

|j o orno ocurre en otras maquinas, destinadas al mismo fin .

¡! indistintamente puede rosoar a derechas o a ia  -
¡!

j; quierdas y funciona de un modo silencioso y suave, por I r  su j 

I oaja reductora montada sobre rodamientos a bolas y tener lo s I 

'' engranajes helicoidales.

Por lo  reducido de su peso fuños 25 kg., incluí -i 

do el motor) puede llevársela  a cualquier obra donde sean pre- 

: o i  sos sus servicios, e instalarla en un piso cualquiera, para 

servir a lo s hojalateros, calefactores o en aaso análogo, oon j 

solo poner la  maquina sobre un banoo de madera o de patas ade­

cuadas.

Sus oaraoteristloas constructivas esenoial.es son 

!; las siguientest
’ j

-  e l mango de la  terraja (que puede ser oualquie-

|i r a ) ,  hace tope en un tubo auxiliar, y el que g ira  es e l tubo
;|
i

!i



| 254781
¡i a roscar colocado en e l oentro de l a  maquina.

-  el amordazamiento del tubo sé efeotua por me -  

i¡ dio de tres perros en el disco prinoipal, y en el otro extremo
ll
;; de la  maquina solo se 6fectua e l centrado del tubo, por medio

0 ; de otros tres perros que también se desplazan radialmente,
•i
•i por la s  guias acopladas a un plato provisto de la  oorrespon -
l:
i: diente espiral.í !
!; -  la  transmisión entre e l motor eleotrioo (usual*

¡i mente de 1.500 revoluciones y provisto de inversor de oorrien 4
¡ I  i

10 te) y el plato de arrastre del tubo a roscar, se efectúa por i 
| ' i
i medio de un flector de empalme, que mueve la  indicada oaja re -¡

| ductora de velocidad. |

i para mayor olaridad concretaremos las oaraoterlsi
i  '  !
j ticas de la  maquina mejorada que se relvindlloa, con referencia ¡ 

15 a la s  adjuntas figuras que corresponden únicamente a una forma;
!; ' i

¡ i  de ejecución preferente, sin carácter alguno lim itativo, que 

í: se presenta a titulo de ejemplo oon el fin  indioado, ya que 

la  forma, dimensiones y materiales oon que se construyan cada 

una de las piezas qu6 materializan diohas mejoras, serán en 

2o ■; aada caso las que se estimen pertinentes, para l a  aplioaoion 

lj oonoreta de que se trate, sin que tales variaciones, asi oomo¡I
!' las que puedan haoerse en detalles de presentaron u organiza-

i; oion, afeoten a la  esenoialidad reivindicada, por lo  que las
|!

¡ maquinas para roscar que se ooustruyan, dentro de la  idea gene—j 

S5 i ra l reseñada, oon oualquiera de 6sas modifioaciones, no serán 

j; sino variantes, igualmente comprendidas y protegidas por el 

i presente registro.

.■i



5

10

15

So

25

:| üa figura 1 presenta la  proyeooion longltudiza.1

!¡ en alzado del oon¿unto de la  maquina, por e l lado en el oual 

i va instalado su motor eléctrico de accionamiento, presentando
j»
;! seccionadas las  partes correspondientes al plato de agarre del
l1': tubo a rosoar y las piezas que constituyen el dispositivo de 

ij centrado del mismo, del otro extremo de la maquina»

la  figura 2 ilustra la  proyeooion en planta de
i!
|| ia  maquina, oon la  oaja reduotora, que transmite e l movimien -

'i to del motor a l dispositivo de amordazan lento del tubo, seo -
j i
j ¡  oionada, para mostrar su organización»

| La figura 3 detalla, en proyeooion sobre un p ía -
¡i

üo perpendicular al eje prinoipal de la  maquina, e l montaje 

i! a el plato porta-perros, su envolvente, los salientes de arras- 

|| tre de uno y otro y la  empuñadura de goma que fa o i l it a  e l ma -  

1 nejo»

La figura 4, de modo análogo, corresponde a la
p
i y lsta de los perros del plato que sujeta al tubo y l a 1 espiral 

p que áooiona a los mismos»
i. i
| La figura 5 se refiere también, en analoga repre-

;i gentaoion, a l montaje de los perros del plato oentrador del tu-M
I to y a la  espiral del mismo que los aooiona»

Con referencia a dichas figuras y a los números 

' que sobre e llas designan las partes y detalles de la  maquina,

¡y objetos representados, que interesan a los fines de esta me -
Ü
.moría, la  desoripolon de los mismos es oomo sigue;

Sobre la  base ohasis 20 de la  maquina va montado 

¡ e l motor 12, e l eje central 11 y el tubo 27 de tope de la  te -
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; r ra ja , desplaza ble h ada  uno y otro lado. Este tubo esta sujo» i 

| to en sus soportes por las  palomillas 25, mientras que el eje

j j  central 11, por intermedio de los cojinetes de bronoe 8 y 14,
;¡ |
J va montado en la  oolumna soporte 9. solidaria de la  base 20,> \1
!j y en otra analoga del otro extremo de la  maquina, en este segun¡»
it * j

!¡ do soporte oon rodamiento ax il de bolas 13* j
•i • iEl motor eleotrioo 12, por medio del íleotor de .
j ■
i empalme 1, se une a l reduotor alojado en la  oaroasa 10, que 

' oomprende lo s  engranajes 21 y lo s  rodamientos a bolas 22, y 

| va suj eta por los torn illos 26*

En el extremo exterior del eje central 11, del 

lado del reduotor, va montada la  pieza 24 (figuras 1 y 2 ), de
r j
; arrastre del plato 83 (cuyo conjunto exterior se indioa en la  | 

jj figura 2} que inmoviliza a los tubos, ouyo plato va envuelto 

jí por l a  pieza 6 (figura  1 ), provista dn su contorno de la  empo- :

j- fíadura tubular de goma 7, En 5 se indioa la  espiral del plato, j
¡;  •

.<! y en 2 los tornillos de sujeción del mismo, siendo e l  plato 3 

i el porta-perros, ouyos perros de sujeaion del tubo se señalan
• ’ i

: en 4*
¡i
j¡ Ese plato 23, destinado a inmovilizar e l tubo que
i!
¡! ha de ser rosoado, esta oonstituidio por una pieza de arrastre 

¡i 24, enohavetada y atornillada a l eje general 11, y, sobre esa 

i!pieza de arrastre 24, va acoplado y atornillado e l plato porta-

perros 3,

En el hueoo que queda a l efeoto entre los dos ouei 

pos, se aoopla la  espiral 5 y la  pieza de empuje o apriete 6, 

que sirve de oubierta al meoaniano interior, y lleva una peata-

■ ¡ 
íi
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ña sobre la  oual se aoopla la  empuñadura ño goma 7, que per -  

mite su. senolllo y fa o il manejo a mano, para abrir y oerrar 

loe perros que han de inmovilizar al tubo que se va a rosoar» | 

Estos perros 4 se alojan en unas oanales de seo- 

ai on en T, dispuestas al efeoto en la  pieza 3*

Estas canales presentan en el lado que haoen 

oontaoto oon el tubo, unas estrías paralelas a este, que al 

presionarle impiden que se desplaoe de e llas» En la  parte in -
i

fe r io r  lleva  otras oanales que encajan en la  espiral 5, oon j 

lo  que sui presión o mordaza es regulada» '

En la  parte exterior del otro lado del tubo, va j

dispuesta la  tuerca de tope 19, el plato de guias 18, oon la  ]
Í

espiral 15 y manguito 16 del mismo, indicándose en 17 los pe - ¡
ii

rros del plato que oentran el tubo» Ese plato de guias se a lo - : 

ja  en el ouerpo estriado 29, que haoe de contratuerca y va ou- j 

bierto por la  tapa 28 . j

El plato 18, que oentra los tubos que han de ser 

roscados, oonsta de un ouerpo 29 provisto de tres canales, por 

las cuales se deslizan las  gulas o perros 17, aooionados pop 

la  espiral 15, que se mueve mediante las orejas 16, para dar 

la  abertura que en oada oaso corresponde al diámetro del tubo 

a roscar»

El plato 18 ve montado sobre el eje principal l l t 

mediante unas rosoas existentes en ambos, y haoe la  función de 

oantratueroa sobre la  tueroa 19, evitando e l desgaste de dicho 

eje general 11»

El funcionamiento de la  maquina descrita es e l



!j siguiente? el motor 12, por medio de su fleotflr 1, mueve a los
i:

j engranajes 21» e l mayor de los ouales, esta enahavetado al eje 

i prinoipal 11, Que así g ira  oon el plato 23 sujeta-tubos y oon

!• el plato 18 de oentrar, por, ser ambos sa lí dar ios del miaño*
ji

El tubo a roscar se introduoe en e l eje general

5 1 l l ,  de modo que el extremo que se desee rosoar quede sobrasa -
■ i!i •

’ liendo por el plato de amarre 23, y se le oentra oon e l plato¡ ’ ii; de guias 18, aooionando oon la  mano la  espiral 15 por media -  j 

!j oion de las orejas 16, que empujan a la s  guias 17, ajustandol&sj 

:i al tubo* I;¡ l
1 í10 i Para el amarre se haoe g ira r también a mano e l
¡i '
i; tubular 7, dispuesto sobre la  pieza 6, la  oual en su interior  

1; tiene los salientes 30, que a l haoer oontaoto oon otros tres
í¡
| salientes 31 de la  espiral S, la  arrastran hasta que los perros

|| 4, movidos por esta, hacen oontaoto oon el tubo* i
¡¡ ■ ; 

15 i 1 Gomo la  pieza 6 gira libremente en los dos senti-
¡j
N ¿os, puede movérsela haoia atras en el vacio y, enoajarla haoia
1 !Í
^delante golpeando oomo indican las fleohas (figura  3 ), de ouya 

j; forma queda el tubo a roscar completamente inmovilizado por j

j i  ios perros 4* para soltarlos se realiza la  operación inversa* j
|!

2o ¡; Puesta en marcha la  maquina, se toma la  terraja

! que interese y se la  coloca en oontaoto oon el tubo, oon su ma- 

’neral o mango haoiendo tqp6 en el tubo 27, presionando lig e ra -  

;mente oon la  mano hasta in ic iar l a  rosca, y de este modo l a  ma-¡
¡i
j quina realiza e l rosando en la  medida y longitud deseada*
i •

25 Ese tubo tope 27 puede fija rse , mediante las pa-
>¡
•!lom illas 25, a la  longitud que se desee, de aouerdo oon la  ros-
í|
iica que se haya de realizar*

!
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Si e l tubo Que se va a rosear es mas oorto gue la; 

! distanoia entre los platos, el roscador y el oentrador, íouyaI
| di atan oi a es f i j a  en la  m alina), no aotiia e l oentrador, sien-

| do safioiente que el tubo a rosoar sea amordazado por e l plato
i
' 83.

i
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Este registro oonsta de las  siguientes reiv ind i-

oaoiones;

I a. -  Mejoras en la  construcción de maquinas pa­

ra roscar tutos, caracterizadas porque en un extremo del eje 

principal de la maquina, va enohavetado el dispositivo de amorfa 

zamiento del tubo a rosoar, y, en el otro extremo, e l d isposi-j 

tivo que solo oentra a dioho tubo; paralelo a cuyo eje va dis­

puesto un tubo de apoyo del mango de la  terraja, de modo que 

esta aotda f i j a  sobre 6l extremo del tubo a rosoar, que sobre­

sale del lado exterior del plato de sujeoion.

2a . -  Mejoras según lo  reivindicado én e l punto 

anterior, caracterizadas porque el motor de accionamiento, pro­

visto de un inversor de corriente, está fijado  en la  base oha-l
i

sis de la  máquina y transmite, mediante un fleotor, movimiento!!
a una caja de reducción, ouyo ultimo engranaje está enohavetado

!' a l eje principal. i
í, í

5a . -  Mejoras según lo  reivindicado en los pun - j  
íj i
■j tos anteriores, caracterizadas porque el dispositivo de suje -

oion del tubo a rosoar comprender e l plato porta-perros, el

disoo portador de la  espiral que le s  acciona; una envuelta de

! ese disoo, oon empuñadura anular elástioa, y los elementos de
«■

sujeoión del plato a la  pieza qu6 g ira  oon la  de arrastre, en-
i

; ohavetada en el eje principal*

i 4a« -  Mejoras según lo  reivindicado en los pun -

! tos anteriores, caracterizadas porque la  envuelta del disco
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portador ae la  espiral guía, tiene tres salientes radiales in­

teriores, qu6 se corresponden con otros exteriores análogos 

de dicho disco oomo elementos de arrastre, en uno y otro sen­

tido, de la  empuñadura y plato porta-perros*

5a* -  Mejoras segán lo  reivindicado en los pun -  

tos anteriores, caracterizadas porque en la  parte exterior del 

otro lado del ej6 principal, van dispuestos; una tueros tope, 

e l diso o portador de la  espiral guía con orejetas de acciona­

miento, y el plato porta-perro3 oentradores; alojándose dicho 

diso o en un cuerpo estriado, ^ue haoe de contratuerca*

6a*— Mejoras en la  construooion de maquinas pa­

ra rosoar tubos*

Según se desoribe y reivindioa en esta memoria

desoriptiva.

Se detalla e ilustra  oon los planos que a la  

misma se acompañan*

Y cuya memoria descriptiva consta de 10 hojas, 

foliadas y escritas a maquina por una sola de sus caras*

Bato

¡



AS
S9

7

6 9 10 11 12 13 14 15

23 21 2210 1 12 20




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



