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Ta presents patente de invension se refiere a
mejores en la construccion de maguinas para rosear tubos, me-
diante ouyas mejoras se establece una maquins universal y por.
tatil, con capacidad para rosear tubos de un ootavo a dos pul-
gadas, que puede roscar oon cualquier olase de terraja, de
las existentes en los mercados naclonales y extranjeros, y que

ademés, por su pooo peso y faoll transporte, es de aplicaocion

muy interesante. i

Ia ooléoaoion del tubo a rosgcar en la maquina me.
jorade que se¢ reivindics, puede hacerse en muy pocos segundos,
porque esta dotade de un plano para sujetarlo Ge rapida aper -
ture y clerrs, sin necesidad de ninguna llave o accesorio,

aomo ocurre en ofras mequinas, destinadas al mismo fin.

Indistintamente pusde roscar a derechas o a iz -
quierdas y funoiona de un modo silencioso y suave, por ir su %
caja reduotora ﬁontaﬁa gobre rodamientos a bolas y tensr los i
engrana jeés helicoidales. !

Por lo reducido de su peso funos 25 kg., inoclui -%
do el motor) puede llevarsela & cualquier obra donde sean pre- 
oclsos sus servioiocs, e ingtelarla en un piso oualquiera, para
servir a 1os hojalateros, calafactores o en aaso andlogo, oon !
s0lo poner 1a maguina sobre un banco d¢ madera o de patas ade-
ocuadas.

sus oaracteristicas construotivas esencisles sm
las sigulientes:

~ 6l mango de la terraja (qus puede ser cual guie-

ra), hace tope en un tubo auxiliar, y el que gira es el tubo
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. Be presenta & titulo de sjemplo con el fin indiocado, ya gue
; la forma, dimensiones y material es aon que se construyan ozda

T una de las plezas que materializan dichas mejoras, seran en

" 1lms que puedan hagerse en detalles de presentaci on u organiza~

N

. diente espiral.

" oade eas0 las que se estimen pertinentes, para la aplicacion

) cion, afeoten a la esencialidad reivindicada, por lo gue las

i gino variantes, igualmente comprendidas y protegidas por el

254781

& roscar oolocado en el centro de la maquina.

- €l amordazamiento del tubo se efectus por me =~
dio de tres perros en el disco principsl, y en el otroe extremo
de la maquina s0lo se efeatua 6l centrado del tubo, por medio
de otros tres perros que tambien se desplazan radialmente,

por las guias acopladas a un plato provisto de la correspon -

~ la transmision entre el motor eleatrico {usual«

mente de 1,500 revoluclones y provisto de inversor de ocorrien -

te) y el plato de arrastrs del tubo a roscar, se efectua por
medio de un flector de em@glme, que mueve la indleada caja re—§
duotora de velooldad. ' i

Para mayor claridad conaretaremos las oaraoteris%
ticas de la magquina mejorads que se relvindica, con referenciai
a las adjuntes figuras que corresponden unicemente a una forms |

) f
de e€jecucion prsferents, sin caracter alguno limitell vo, que

conoreta de que se trate, sin que tales variaciones, asi oomo

maquinas para roscer que s6 coustruyan, dentro de la idea gene~

ral resefiada, oon cuslquiera de esas modificaciones, no seran

preseunte registro.
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, Ta figura 1 presenta la proyescion longitudirel
" en alzado del oonjunto de la maquina, por sl lado sn el ocual

| va instalado su motor slectrico de accionamiento, presentando
' gecolonadas las partes oorrespondientes al plato de agarre del
“tubo & roscar y les plezas que odnstitu,ven el dispositivo de

| géntrado del mismo, del otro extremo de la maguina.

La figura 2 ilustra la proyecocion en planta de
1a8 maquina, con la caja reduotora, que transmite el rqovimien -
: o del motor al dispositivo de amordazamiento del tubo, seo
i glonada, pars mostrar su orga.nizécﬁ.on.
| Ia ifigu:ca 3 detslla, en proyeccion sobre un pla-
no perpendioculaer al eje prinoipal de la maguina, el montaje

: qel plato porta-perros, su envolvente, 1l0s salientes de arras.

| tre de wo y otro y la emplfiadura de goma que facilita el ma -
|

; nejoe.
; La figura 4, de modo analogd, corresponde a la
-:i viste de 1los perros del plato que sujeta al tubo y la espiral

i que acolona a 10s mismos,

.’ gentaeion, @l montaje de los perros del plato centrador del tu.

"po0 ¥ & la espiral del mismo Que 108 acciona.
gon referencia & dishas figuras y a los numeros

| que sobre ellas designan las partes y detalles de la maguina,

,y objetos representaios, que interesan & 10s fines de esta me -
i

.moria, la desoripeion de 10s mismos es oomo sigue:
Sobre la base chasis 20 de la maquina va montado
jgel motor 12, el eje centrel 11 y el tubo 27 de tope de la te
1i R

'
|
f
!
i

3 Ie figura 5 se refiere tamblen, en analoga repre..
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1 rraja, desplazable haaia uno y otro lado. Bste tubo esta suje~

to en sus soportes por las palomillas 25; nmientras Q,ue el oje
centrel 11, por intermedio de los sojinstes de bronce 8 y 14,
va montad 0 en la golumna soporte 9, sdidaria de la base 20,

y en otra analoge del otro extremo de la méqu.tna. en este seS'm;'

§| do soporte con rodamiento axil de bolas 13.

El motor eleotrico 12, por medi.o'del fleotor de :
empalme 1, se une al reiuotor alojado en la caroasa 1,°' que |
comprende los engranzjes 21 ¥y los rodamientos & bolas 223, ¥
va sujeta por logs tornillos 26.

En el extremo exterior del eje oentral 1l, del

“ figura 2) que {rmoviliza a los tubos, cuyo plato va envuelto

|

iirieza de arrastre 24, va acoplado y atornillado el plato porte~

i lado del reductor, va montada la pleza 24 (figuras 1 y 2), de

-y Y en 2 los tornillos de sujecion del mismo, siendoc el plato 3
iel porta-perros, cuyos perros de sujeaion del tubo se sefialan
en 4, '

i Base plato 23, destinado a inmovilizar el tubo que

§=Q,ue sirve de oubierta al mecaniamo interior, y lleva una pesta.

!

arrastre del plato 23 (ouyo oonjunte exterior se indica en la

Dor la pleza 6 (figura 1), provista an su contorno de la empu-

nadura. tubular de goma 7, En 6 se indloa la espiral del plato, :

i
|ha de ser roscado, esta constituido por una pieza de arrastre

24, enchavetada y atornillada al eje generel 11, y, sobre esa

perros 3.
En el hueco que queda al efecto entre los dos ouex.

pos, se acopla la espiral 5 y la pieza de empuje o apriete 6,

|
1
|
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fis sobre la cual se acopla la empuiiadura Ge goma 7, Qué per - |

mite su senaillo y faoil manejo a mano, para abrir y oerrar
los perros que han de immovilizar al tubo gue se va & rosoar. |
Bstos perros 4 se alojan en unas canales de seo--
olon en T, dispuestas al efesto en lg pieza 3.
Estas ocanales presentan en el lado que haoen
contaato oon el tubo, unas estrias paralelas & este, que al

presionarle impiden que se desplace de ellas. En la parte in -

ferior lleva otras oansles gque encajan en la espirsl 5, oon
1o que sw presion o mordazs 6s regulada.

En la parte exterior del otro lado del tubo, va
dispuésta 1la tueroea de tope 19, el piaxo'de guias 18, oon lg
espirel 15 y mangulto 16 del mismo, indicandose en 17 105 pe =

rros del plato que centren el tubo. Ese plato de gulas se &l 0w :
ja en el ouerpo estr;ado 29, que hege de cont;atusroa ¥y va ou-i
plerto por la tape 28. i

El plato 18, que ocentre los tubos que han de ser
roscados, aonsta de un ocuerpo 29 provisto de tres canales, por
las cuales sge deslizen las gulas o perros 17, agglonados por
la espiral 15, que se mueve medlante las orejas 16, para dar
la aberturs que en oada caso¢ corresponde al diametro del tubo
a rosoar A

El plato 18 ve montedo sobre ¢l eje prineipal 11,
mediente unas roscas existentes en ambos, ¥ hace la funoion de
o mtratusrca sobre la tueroa 19, evitando el desgaste de dicho
6jo general 1ll.

El funoionamiento de la maquina descrita es el
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siguiente: el motor 12, por medio de su fleator 1, mueve = los

| engranajes 21, €l mayor de los cuales, esta enchavetado al eje

iprinoipal 11, que asf gire eom el plato 25 sujeta-tubos y oon
el plato 18 de centrar, por ser ambos salidarios del mismo.

; El tubo a roscar se introduce en el eje general
%Ell, de modo gque el extremo gque se desce rosoar gquede sopresa»-
£11endo por el pleto de amarre 23, y ss le gcentra con el plato
iéde guias 18, accionando oon la mano la espiral 15 por media -

" elon de las Orejas 16, que empujan a las guias 17, ajustandolas
Ezal tubo.

:! Para el amarre s6 hase girar tambien a mano el
53tubu1ar 7, dlspuesto sobre la pieza 6, la cual en su interior

. tiene los salientes 30, que al haser contacto oon otros tres

lalientes 31 de la espiral 5, la arrastren hasta que los perros

|(4 movidos por esta. heocen oontacto con el tubo,
IA

i‘ como le pieza 6 gira librements en log dos senti.-
|l
qoe, puede moversele haols atras sn el vacio y, encajarla haaoia

I{dslante golpeando aqomo indican las flechas (figura 3), de ouya

1
i

108 perros 4. Para soltarlos se realiza la operacion inversa.
|

4
: !
igforma queda el tubo & roscar oompletemente inmovilizado por !
}
|
|

Pussta en marche le maguina, se toma la terrajs
que interese y se la ooloca en contacto oon el tubo, oon sy maw
}neral o meongo haciendo tope en el tubo 27, presionando ligera-

ﬁmente oon la mano hasta iniciar la rosca, y dé este modo la ma-
lquina realize 6l rosscado en la medida y longitud deseadas

Ese tubo tope 237 puede fijarse, mediante las pa-

élomillas 25, a la longltud que se desee, de souerdo con la ros~

‘ec@ que se haye de reallzar.




distangia entre los platos, el roscedor y el centrador, (ouya

gi el tubo Que S6 V& & rOSCAr es mag corto que la
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Bste registro conste de las siguientes reivingi.
ecaciones:

18,. Mejoras en la aonstruceidn de maguinas pa~
ra roscar tubos, caracterizadas porgque en un extremo del eje
prinoipal de la maquine, va enchavetado el dispositivo de amords
zamiento del tubo a roscsr, y, 6n el otro extremo, 61 disposi.
tivo gue solo centra & dicho tubo; paralelo & cuyo eje va dis-
puesto un tubo de apoyo dsl mango de la terrala, de modo que
esta aotia fija sobre el extremo del‘tubo'a rosoar, que sObre |
sale del ledo exterior del plato de sujecion.

28,- Mejoras ssgun 10 reivindicado en el punto

anterior, caracterizadas porque el motor de acclonemiento, pPro-
visto de un inversor de aorrisnte, estd £ijsdo en la hase ohapg

. |
sis d¢ la méquina y tranamite, mediante un fleator, movimientog

. |
& una caja de reducoicn, cuyo ultimo engranaje esté enoha‘-v:ﬁi?ad?

i
!

al ejs principale.

3%2,. Mejoras segun lo reivindicado en los pun -
tos anteriorss, earactsrizadés porque el dispositivo de suje -
clon del tubo a rosecar compreudet el plato porta-perros, el
Gisoo portador de la espiral que lss acaione; una envaelta de
ese disco, gon empuiindura anuler eldstlea, y 10s elementos de
sujeoidfn del plato a la pieza qus gira oon la de arrastre, en-
ohavetada en el eje principal.

4%, NMejoras segun lo reivindiocadp en los pun -

tos anteriores, caracterizadas porgue la envuelta del disao
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portador de la espiral sufa, tiene tres salientes rediales in.-

teriorss, que se corrasponden eou otros exteriores andlogos

d¢ dicho disoo aomo e¢lementos deé arrastre, en uno y otro sen.

5%,. Mejoras segin lo relvindieado en los pun «~
tos anteriores, caracterizadas porque en la parts exterior del
otro lado del sjs principal, van dispuestos; ww tusrsca tope,
6l disco portador de la espiral gufa oon orejetas de aeoiona-
nisnto, y el plato porta-perros oentradores; alojaniose dicho
diBco en ua cusrpo estrisdo, gue haoce de gontratuerca.

6%.,~ Lkejoras en la construccion de maguinas pa—i

i
ra roscar tubos.

Segun se desoribe y reivindloa en esta memoria

deseriptiva,
3¢ detalla e ilustra con los planos que a ls 1
misma se acompalian,
Y cuys memoris desecriptiva consta de 10 hojas,

foliadas y esoritas g maquina por una sola de sus carass

Madrids a?{ 5‘EN\E,.1968
Ll
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