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La presente memoria descriptiva

tiene como fin 1la deélaraciﬁn del objeto sobre el que ha de
recaer el privilegio de explotacidn industrial v comercial -~
exclusivo en el territorio nacional, de un Modelo de Utilidad
de acuerdo con la vigente Legislacibén sobre Propiedad Industrial}
que como el enunciado indica se trata de "DISPOSITIVO DE ANCLA

JE PERFECCIONADO, PRRA LA SOLIDARIZACION ENTRE UN. CUERPO RIGIDO
Y UNC DEFORMARLF TI7STICAMENTE",

Fn la actualidad son necesarias

ccmplejas scluciones para la urni®n o enganche de cuerpos ri
L
L ]

L ]
s ® °
gidos, soluciores cue, si bien resultan en principio realiZa
) ®

[ X ]
bles, han de lzcerse muy lentamente, con el engorro que elio

supone.

\J
LI L

.. ®
Fstos problemas se acentuan:cuaé.

®
do lo gue se trata de urir es un cuerpo rigido y uno parcia%--

mente deformable, 2 Sue las soluciones mecanicas, generalneirte

hacen que el cuer:o parcialmente deformable, sufra bien udh:fg
*ee

tura o0 bien urs d:fnrmzcifn permanerite, con lo gue el fin:aque

en principin habia sido destinado, resulta irrealizable. oev.
- [ )
. 3

21 objeto de superar estos prgl

blemas surgieror '+ s va tiempo soluciones de anclaje entre un

cuerpo rigido v uno deformable elasticamente si bien estas so-
luciones ( que resultan evidentemente mucho ma$§ fucnionales gue

las soluciones mecanicas primitivas) ofrecen, a su vez, difi-

cultades de ejecu:ifn practica lentificando el montaje, y, en
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soluciones que basan su unidn en una deformabilidad parcial, .la

ocasiones, llegando a dafiar el cuerpo deformable,

Un ejemplo practico de estas dificul-

tades que actualmente existen, es la unién entre el cuerpo ba-
se y el cuerpo tapa de plafones luminosos, para los que resulta

idonea la aplicaci6n de la presente invencién. En estos plafones

luminosos, 1la unifn entre el cuerpo base y el cuerpo tapa, se

viene efectuando mediante presibén encajando el cuerpo tapa (par

cialmente deformahle) en el cuerpo base (rigido).

Para superar todos los inconvenientes

mencionados, tanto de soluciones mecanicas, como de aquellgs «
o o

[ J
presente invencifn preconiza un nuevo dispositivo de anclaje =

)
L X X Iy
mediante el cual se solidarizan un cuerpo rigido y uno deforma

® @

e e *

ble elasticamente, y que basa su funcionalidad en un dobld pheh
: o

to: por una parte la deformacion elastica de uno de los cuéspos

-
y de otra el anclaje entre ellos por encaje de unos vastadds*s

que presenta el cuerpo deformable en unos orificios que pr&éeé

3 . .....
ta el cuerpo riagi:lp o viceversa. ST 4

. s
Para comprender mejor la naturaleéza.

..‘0

del inventoc, en el plano adjunto representamos (a titulo de -
ejemplo meramente ;ilustrativo y no limitativo) una forma prefe
rente de realizacigén industrial a la que nos remitimos en nues

tra descripcidn; sobre dicho plano:

La figura 1 representa una vista fron

tal de una solidarjizacién entre un cuerpo rigido y uno deforma

Jeriap oty ’ i
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ble elasticamente scgun la invencibn preconizada.

La figura 2 representa una sec-

¢ién en perfil, scgln indicacién de 1la figura anterior.

SegGn la invencibn, el dispositi
vo de anclaje para la solidarizacibén eéntre un cuerpo rigido y
uno deformable elasticamente, se constituye por una solucibn de
encastre entre ambos, lograndose este encajamiento por defoérma
cién de uno de ellos.

Er. la realizacibn practica repre-

sentada, se ha previsto gue el cuerpo base (1), que constitqye

« "o
el cuerpo rigido a acue se ha hechoreferencia anteriormente, -~
o9
L J
presenta una prolongacidn en "L" lateral, a todo lo largo de
. Aed
o9 ey
la cual van dispucstos una serie d= orificios (2) alineadog, -~
[ 2
o e °*

v g . og”
vy preferentemente scuidistantes entre sirsegfin se observa’ enh’

.

su figura 1. ‘

[ ]
Por su parte el cuerpo elasti¥d’
[ .'.

P »
mente deformable (3), presenta en su zona extrema, una confogﬂ

KXY}
macién plana (4), orovista asi mismo de una serie de vastagaqse

. , P . . 080,
o promimencias (5),; euuidistantes entre si y segun una dis#«anoi

anes

identica a la de los orificios (2).

Con ello para lograr la solidari
zacibn del cuerpc r gido (1) v del cuerpo deformable elastica

mente (3), se anrcvecha una doble caracteristica: de una parte
la deformabilidad recuperable del cuerpo elastico (3), y de otrg

ed encajamiente de los vastagos o prominencias (5) del cuerpo -
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deformable en los crificios (2) del cuerpo rigido.

Tal encajamiento se logran sin

mas que enfrentzr ambos cuerpos base (1) y tapa (3), y presio-

nar sobre el elasticamente deformable (3) una vez 7Jue los vas

tagos (5) se hallzn enfrentados a lcs orificios (2), en cuyo -
momento al cesar la nresién gue deformaba al cuerpo (3), los =~
vastagos (5) -encaian en losorlificios (2) del cuerpo rigido 25

(1), aseguranfose sin mas el anclaje entre ambos cuerpos

Una utilizacién practica en-

que la solidarizacidn enkre un cuerpo rigido (1) y uno defox
¢ &
[ ]

. a .
mable élasticamente(3) tiere lugar, es en el montaje de tapas-—
LN ]

de plafones luminonscs en les que la tapa de dicho plafén cons~

*
[ ETX XY

tituye el cuerpo olasticamente deformable y la base o soporte
...
o0 *
donde van montidos los puntos de luz constituye el cuerpo ise®

gido (1). '

[ ]
Fn cverfecto acuerdo con l4*w~r

LJ
invencién, y sin altcrar eén absoluto la esencialidad de 1a%% .

My
. « ’...-
misma, sea previstc tambien la realizacibén de los vastagoss({)

en el cuerpo rigides (1), en tanto aue el cuerpo elasticamengte®

l...
deformable (3) es el gue va provisto en la 2zona plana (4) de

los orificios pasantes (2), de forma aue, en este caso el =--

encaje - entre ambos cuerpos (1 y 3) se lograria igualmente -

deformando el cuerpo parcilamente elastico (3) cuyos orificios

(2) quedarian enfrentados a los vastagos (5) cue comportaria-

a tal efecto el cucrpo base (1) rigido de forma que al cesar

L.
.3
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1 1a presiﬁn los vastagos (5) del cuwerpo rigide (1) se alejarian
-

en Lusnrificias {2} del cuerpoe &lasticamenﬁe deformable (3), ﬁ,

| Descrita suficientemente la na M
turaleza del presente invento as{ come su realizasién industria%f;ff
solo cabe afiadir aue en su conjunto y partes @onstitutivas es = ’
posible introducir cambiog de forma, materis y disposieiln, &in
salirse del cuadro del invento, en cuanto tales alterasiones no

supnngan variacibn sugtancial del mismo,

Pl solicitante, al ampare de =

los Convenios Internacionales sobre Propiedad Inﬂustrial,-"‘q ,
e v

reserva el derechc de extender la presents Aemanda a los pa}g§§

extranjexos, si fuera posible,

"
refvindicando 18 misma prieridad

eor

de la presente solicitud, . N
[ 4

N-Q T A “ "'

g1 M@d@l@ de ﬂtiiiﬁé@ que sé+”
solicita por veinte sfos paxé'aagﬁﬁg, de scuerdo cob la vi@g@g’
te legislaci6n sobre Propiedsd Tndustrisl, deberf resser sobbe
“DISPOSITIVG DE MNCLAIE PERFECCIONADO, PARA I3 SOLIMARIZACERLY |
ENTRE TN CUERPS RIGIDO ¥ UNG DEFORMIRLE FLASTICAMENTE®, @n553§p’
de acuerdo con las

Eignientes:

RFPIVIgpITcrpClenES

1.~ Dispositive de anclaje per |
feccionsde, pera la sclifarizecifn estrs vn Ewerps rigide y @mgi,
deformable elasticaments, caracterizadsvorcue wae de los cwers

comporta wna Wﬁla’*“x’*’“*"rw riane en ex Le;bx@, 2n tHHTO Fue &l -




10

%

20

25

otro, en correspondencia posicional con aquella va previsto tam

bien de una zoné plana; una de estas zonas planas y preferente~
mente la aque correspcende al cuerpo rigido, comporta una serie =
de orificios alineados, en tanto cue la otra, prefeéentemente -
‘la que corresponde al cuerpo deformable elasticamente, comporta
en correspondencia posicional con aguellos una prominenciad o -~
vistagos efectua~dnse el anclaje al enfrentar a ambos cuerpo vy
sin mas que ejercer ura presifn sobre el cuerpo deformable elds
ticamente, de modo oue, al cesar dicha presibn, los vastagos -~

de uno de los cuerpcs encaja en los orificies del otro impidien

. , " L
dose asi su separccifin involuntaria. oo
e %e

2.~ "DISPOSITIVO DE ANCLAJE.RER
. ®
FECCIONADO, PARA LA SOLIDARIZACION ENTRE UN CUERPO RIGIDO Y UNO

r9r e

DEFORMABLE ELASTTCZMFPNTE" . .
o0 ©®

; o 0
Segfin .queda sustancialmente .-
iee

descrito en la presente memoria descriptiva que consta de ocho
.7 [

AR - J

hojas mecanoqrafiadas por una sola cara acompahadas de sus cos
®
oo °*
- L ]
rrespondientes dibujos. . - ."
’ rY L ®
% :- ¢
altd,

L L
., 0
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Madrid,

El Agente Oficial,

P.P.
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