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MEMORIA DESCRIFPTIVA
Sobres .
"EAQUINA PARA EL BOBINADO AUTOMATICO DE ROTURES Y
ESTATORES DE HOTOKES ELECTRICOSM

Solicitente: D. CARLOS GUBRRERO DURAN, de nacionalidad

espaﬁola, residente -en Madrid, Atocha, 36.-

Se describe en la presente Memoriag el fﬁnciona-
miento y caracterfsticas mds esenciales de una méguina
para bobinado autométlco de rotores y estatores de umoto-

res eldectricos, hablendo sido proyectada pera el bobing-
do simulténeo de varios rotores o un estator cuyo coefi-
ciente de llenado de las. ranurss no sea tan grande que
no permite el paso en su sentldo longitudinal de una

aguja hueca abocardads.
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Su campo de aplicacidén aberca todos los tipos de
roturos bobinados, en—los eatatores monofasicos fracciona~
les 1llamados de polos de sombra, y los estatores trifasi-
cos fraccionales de bobinado gimetrico con dos lados de ba-
bina por ranura.

El<precio de esta mdquina la hace accesible a la
pequeile. industria, y su rentebilidad estd asééurada también
en series muy reducildas. ‘

Je consiguen con ella grandes ventajas como son un
gren ahorro de mano de Obra y una notable reduccién del peso
de cobre por motor, -ya cue la‘bdina se héce en la ranura y
se ajusta exactamente a la forma de ésta.

| Asi por ejemplo, en el casso de motores con cuatro-
bobinas de 140 espires e hilo de 0,5 m.m. Se obtiene un aho-
rro por motor, aproximadamente de 100 grs.

Bl tiempo de bovinado, incluido el atado de las
cabezas de las bobinas, coloczcidén de cufias, separacién y
conexionado, queds reducido a un 35% del efectuado por fa=-
bricecién de la bobina en una bobinadors con rnoldes y a
continuecidn el mOMtaje menual en el motor. '

E1l ahorro de persovnal Supone‘cerca de un 70% pues
el trabajo gue hacian 9 personas'con diticulted en 8 horas,
pasa a hucerse ampliamente con 3, de las cuzles una atiende
o dos wgguinas y las ¢tras dos a les operaciones manuvales
de ater, conexionar, etc. . |

Les caracter{sticas eléétr'cas del motor, mejoran
también al estar las éSpiras mucho mas ceididas al paguete.
4si, pasawos de un consumo medio de 425 watios en los moto-

res bobinados a mano, a un consumo medio de 375 watios en

1os bobinados coa la mfquina que se describe.

Para mejor comprensién del funcionamiento de la

-mgquina que se describe, se adjuntan cinco hojas de planos

en los gque se representa esquemdticsmente y a tftulo de
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ejemple no 1limitativo uns realizaciéh prdetics de la MAQUI
NA PARA =L BOBINADO AUTOMATICO DE zibUJUtE_ES ¥ WITATORKS DE
HMOTORES FLECTAICOS, gus a continuscidn y con refereacia a
los mismos planov =e describz detalladamente,

La figura 1 represcnta un alzado longitudinal
de la mdquina, cuys vista en plenta estd dibujads sn la
figura 2.

En la figura 3, se apfeoia la seccidn de lavguia
0 aguja hueca y su fijacidn al zmbolo vertical, cuya sec-—
cidn tronsversal se detalla en la figurs 4.

fn la figura 5, se ha dibujado una semi‘seccién
en alzedo del embolo vertical.

Leg figuras 6 y 7 representan les pinzags y fiado-

res por medio de los cuales quedan fijados los cuatro ro-

tores a bobidar.

. - la figura 8 es le represcatacidén de una de las
bobinas de almecengmiento de hilo. ‘

‘ £l émbolo vertical -1l- ~fizura l- cuya seccidn
transversal se indica en le tigura 4, por cuyo interior
fluye el hilo de cobre vara ol bobinado, se desliza a tra-
vds de dos cojinetes de bronce‘—z; ~figure 5- unidos al
manguito -3- de dicha figura que a su vez va soldado & un

plato de palastro -4- ~fige. 1-2- y 5- que se atornillas

‘a2 1la bancads 0 armwzdén de la mdquina. Kl moviaiento de vai-

ven verticel de este dmbolo Be consigue por medio de la
bielg ~5- —fig. 1- y del cigliefial -6~ cuyos contrapesos
-7~ regularizan 1los esfuerzos.

Este cigliefial estd implantado al extremo de dos
ejes horizontsles gue descensan en dos:cojinetes Cuyos So-
portes -6- -fig. 1- se atorﬁillan al araazdén a través de

las palomiilas -G,
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fn el extremo de uno de estos ejes, una rucda
dentada =10~ recibe el movimiento giratorio gue le trans-
mite otrs rueda -10- igual a la anterior siendo la rela-
cidn de transmisidn por tento de 1:1.

Uns, deilas ruedas dentadas -10- se encﬁentra
situada en el extremo del drbol horizontal -1l- -fig., 1-
que es precisamente el eje de salida de un reductor de |
velocidad de relacibn 1:25. £l eje de entrada -13- de este
reductor recibe el movimiento por medio de las correas
trapezoidales —14— del motor -15- trifdsico frasccional.

- Al otro extremo del eje de salida.del reductor,

va fijado un pifion cénico —-16- gue engrana con otro 17
de igual nimero de dientes acoplado en el extremo corres-
pondiente del eje verticasl -18- gl cue imprime un movi-
miento de giro, continuo., Este eje -18- lleva unido en.
su extremo superior un volante -19- al cual Se une por g
dio de la unidn articulada -20- el vdstago -21- el cuel
es de seccidn aplastade en forma de biels hasta 1os topes
regulables -22-, siendo el trozo comprendido entre ambos,
de &edcidn ¢ilindrics, para que pueda deslizarse a través
de un.cojinete de bronce fosforoso alojado en el pivote
vertical -23- -fig. 1 y 5~ de seccidn rsctangular y que a
su vez puede girar sobre sus muﬁequillasvteriinalés aloja
das en la manivela -24- y en el plato -25- -fig.5- estando
smbos elementos soldados al manguito soporte -26- -fig.
1 y 5= 21 gue se imprise un movimisnto de giro alternati-

vo y discontinuo dlrededor de sus rodsmientos a bolas

 =27- ~fig. 5- impulsados por los citados topes -22- -fig.

1- gue chocan alternativamente contra el pivote -23- al

moverse el véstago'—Zl?. _
; Los rodamientos a bolas -27- -fig. 5- se ajus-

tan por su parte interior al manguito -3- gue sirve de

gule al embolo vertvical -l-.
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Sobre el manguito soporte -26- se fijan los’cua-
tro brazoy -26- -~fig. 1 - 6 g 7= sobre 1los cuales por me
dio de unas pinzas -29- -fig, 6 y 7- y unos fiadores ~30-
guedan fijados 1los cuatro rotores & bobinar. istos rotores
reciben de este modo un movimiento ahgular alternagtivo y
discontinuo slrededor del eje del embolo vertical. sste an—
gulo de giro se regula variando la longitud de la mesnive~—
la -25-.

Los tiempos de parada correspondientes..al espacio
entre ambos topes -22- no son necesarios para el bobinado
de rotores pero si en caso de‘bobinar estatores, en los yue.
las agujas han de pasar a lo largo de las ranuras del paque
te. lin el priser caso el hilo es conducido hasta el inte—
rior, deslizando por dos deslizaderas de chapa -31-, repre-
sentado en trazos de puntos en la fig. 7, sujetas a las ra-
nuras a bobinar. in el segundo, el ewbolo pasa por el cen~
tro del estator y este es sujetado al anillo -~32- ~fig. 5-
por medio de las colwmmas -33- ~fig. 5-.

£l centrade del estator en sus posiciones de para-
da e realiza por medio de centradores de bolas -34- -fig,

2- gue ceniran el disco -35~ =fig. 2-., Para impedir que-

'las bobines se sslgan, se colocsn los conformadores de chg-

pa =36~ -fig. 5- sujetos a las columnas del soporte. Las
clavijas ~37- -fig..B- impiden que el estator suba al ti-
rer el hilo hacia arriba.

De la combinscidn del movimiento alternativo ver-—

tical y continuo de las agujas, y del angular alternetivo

v discbutinuo del paquete de cnspas, obtenemos una irayec-
toria del hilo, cerrsda, gue envuelve gl nucleo a bobiner,
¥y deposita en sus ranuras, por la simple traceidn del Gue

ejgrce*el extremo del miswo, atzdo bien él eje de cada rotor,

bien & las columnas de sujecidn del sstator.
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Laskagujas pesan longitudinalmente a través de
las ranuras del estator en los tiempos de perada, regulados
por los topes ~-22- referenciados en lg figura 1.

-l nlwero de sgujes puede ser seis en el caso de
motor trifdsico -fig. —-1- siendo el dngulo ée £iro 6U grados,
in el caso de motores monofdsicos de polos de sombra, pueden’
ser cuatro o dos siendo respectivaumente los angulos de giro
novents y ciento ochenta grados,.

fare meyor comodidad en el manejo de la wdquina,
estd va equipada con un cuentarrevoluciones con micro-iate-
rruptor acoplado yue para la méquins gl completarse el nﬁmg
ro de espiras desesdo. Lleve también un contsctor guarda mo-
tor para su puestig eil marchs y parads V. cuatro'micro-interrug
tores conectados en serie a@si como el del cuentarrevoliucio-
nes en el circuito de mando del contactor situsdos de menera
que son golpesdos por las bieletas'tensoras al pasrtirse uno
de los hilos, produciendo la parada automatica de la mdguina.,

Cuando la ndquina estéd bobinada, les hilos de cobre
-48- -fig. 3- fluygen por les agujas o cenales de salida
~46~ de bordes -47- redondendos para no dailar al barniz de
los hilos cade una de las cueles estd £ijade por un tornillo
de fijacidn -49~ pasando el nilo e lo largo de las ranuras
del émbolo y de sus rulines interiores.—38—' -fig, 1 y 5=
despuds de pasar por las rulinas -39- y‘-40- ‘-fig. 1-y de
ser teusado por ls bieleta tensors —4lw.

¥l embudo -42- -fig. 1- centrz el nilo que e3

recogido del carrete por interwedio de un aro giratorio -—43-

-fig. 1 y 8-'el cual va montado sobre 1los cojinetes de bolas
44— -fig. 8~ que cubre el costado del carrete impidiendo
los enganches,

Los carretes se colocan con facilidad en ls mdqui-
né, pues van montados concentricamente sobre el pivote -45-

~fig, 1y 8-,
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Lu Patente de Inveneidn que.se solicita por 20
arios pars lspafia y sus Colonias, deberd recaer sobre:
"HAGUINA PARA EL BUBINADO AUTUMATICO Dz ROTURES Y EOTATO-

Ko DE #0TORES ELLECTRICUS, de zcuerdo con las siguientes,

REIVIOIDICACILONGESDS

18, Méquiha para el bobinagdo automdtico de ro-~
tores y estatores de motores eléctricos, esencialmente ca
racterizada porque el bobinado de rotores se-realiza en
grupos de dos, cuatro o seis, estando estos simetricamen
te dispuestos en posicidn vertical, y sujetos por sus ejes
a uu anillo giretorio horizontal que'gira alternativenen—
te alrededor de un centro, cuyo wovimiento, se combina
con los desplazamientos verticales alternastives y continuos
de cdnulas portadoras de hilos, unidas sl émbolo ranurado
que pasa por el centro de dicho anillo pera originar uns
trayectoria envolvente del nilo alrededor de 1los nicleos
de chapa a bobinar.

24,- sdquina para el bobinado autométicb de roto-
res y estatores de motores eiéctricos, 3egun reivindicacidén
anterior, caracterizada porsjue la biela horizontsl que trans
mite el movimiento angular al anillo soporte de los edta-
tores o rotores, por un extremo se articula al Volante y‘
se desliza por su parte cilindrica al otro extremo, por el
interior de un cojinete situado en un pivote solidario al
anillo citado siendo la longitud de estos desplazémientos,
regulable, por medio de los topes de tormillo graduables
variando de esta forma los tiempos de parada y ang&los de
giro del-movimiento angular del anillo-soporte.-

8,- Mdquina para el bobinador automdtico de ro-
tores y estatores de motores eléctricos, segin reivindica-
ciones anteriores, caracterizade poryue los carretes de

hilo a bobinar se sitvan verticalmente en el interior de
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la araedura, sobre platos zogortes, jue pueden girsr libre-—
mente, concentricos: con unos'pivotes gue atraviesan longitu~
dinaslmente le carretes por sus orificios de guia, cstando

dichos platos y pivotes instalades sobre unas reélmtas 0 deg

lizaderas méviles parg su fédell recambio, extrayendose el

hilo almacenado exn los citados carretes por intermedio de.

w aro ligero concentricamente montzdo con el pivote gula
del cgrrete y que envuelve el costado superior de este prote-
giendole, teniendo sus cantos exterioreé_reddndeados ¥ que
puede girar por el simple contacto del hilo al desenroliarse
por la traccidén que se ejerce sobre &1 desde,elvgxtremb,unido
8l paquete o bobiner contribuyendo esf a su Tdeil desenrrollg
do y evitando enganchones. | ‘

8,- Mfquina para el bobinado automdtico de rotores
y estztores deAmotores electrlcos, segin reivindicaciones
anteriores, caracterizada porgue las cdnules 0 agujas porta-
doras de 1os hilos, posee en unas clavijas yue se enchufan
en el disco portador, fijo al extremo superior del émbolo,
siendo fijadas individuelmente mediante ls presién que sobre
elles ejercen los tornillos de fijacién.

8,~ "WAQUINA PaR4 KL BOBINADO AUTOMATICO DE ROLURES
Y ESTATORES DE MOTORES BLECTRICUS® . |

Segun queda sustancialmente'descrito'en le presente
memoris gue consta de ocho hojas escritas & ﬁéquiné por una
gola cara, acompariads de sus oorreppondiéntes dibujos,
liadrid, 31 de Diciembre 195Y.-

CARALOS GUERRERO DURAN
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