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La presente Memoria descriptiva tiene como fina
lidad la declaracién del objeto sobre el cual se solicita
el Privilegio de explotacién industrial y comercial exclu
siva en el territorio nacional, de un Modelo de Utilidad,
de acuerdo con las normas que sobre el particular contie-
ne el vigente Estatuto scbre Propiedad Industrial, Este
Modelo de Utilidad bajo titulo "CUERPC PERFECCIONADO -PARA
GRAPADORASY viene a mejorar las técnicas conocidas::;ias-
mandolo en soluciones que aventajan las convencionéiés, -
tal y como enumeraremos a lo largo de esta Memoria;:.'

La invencién que se destaca esti encéminéah a -
la constitucién de un cuerpo de disefio especial, cqn.,unas

caracteristicas ventajosas en relacifn con lo existente -

en el mercado, en el sentido de alcanzar tres metas. prin-

cipales, cuales son:

Una mejor ergonomfia, es decir una mejor Hdépta—
cién del dispositivo a la mano del usuario,

Distribucién m&s adecuada del impacto en rela--
cidén apoyo mano,

Centro de gravedad mas adelantado y préximo a -
la zona de grapado, lo que permite un menor cabeceo y un
cilavado perfecto en cualquier posicién de trabajo.

Estas tres ventajas fundamentales, son destaca-
bles y aplicables a miquinas grapadoras, del tipo de aque
llas constitufdas por dos cuerpos més o menos simétricos
que constituyen un hueco cerrado de forma trapezoidal, en
los que el lado mayor superior sirve para asido de la ma-
no y el inferior para ia disposicién de un conjunto car-
gador de grapas, Estas grapas son presionadas en el inte

rior de dicho lado inferior, hacia el extremo del mismo,
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en cuyo extremo se destaca una pieza de impulsibn actua-
da por un mecanismo maniobrado por una palanca exterior,
golpeando dichas grapas contra un objeto dsterminada, -
La palanca exterior, se acciona juntamente con el agarre
del lado mayor supericr del cuerpo, de forma gque sus su-
cesivas actuaciones determinan los movimientos de la pie

za de impulsidn interna contra la primera grapae

Estas grapadoras conocidas, presentan und‘fio -
muy pe:fecta adaptacibén de la mano al cuerpo de 1a misma
1o que se traducfa en cabeceos generalmente, que 9§?faqi
litaban el grapado perfecto, debido a que la mano sge¢ 1e-
bfa situar en 1 2a posicidn bastauate retrasada con ;e§pqg

to a la zona concreta de grapado., La vertical de} eje -

de giro de la palanca o brazo de mando, se encontrabra en

una posicién, en vertical, mis préxima al plano vexbsical
de la pieza de impulsibn que la vertical correspondiénte
al punto mas adelantado del hueco para introduccibn de -
la mano, lo que provocaba evidentemente fallos en la es-
tabilidad., Generalmente, la relacidn entre la longitud
del cuerpo y la longitud de la porcién situada entre la
zona delantera del entrante y el frente del cuerpo, ve--
nfa a ser del orden de 3 8§ ligeramente superior a dicha
cifra, con lo cual no se lograba una adecuada distribu--
cibén del impacto en relacidn apoyo mano,

En el caso que nos ocupa, se da la circunstan-
cia de que la relacifn entre la longitud total del cuer-
po ¥ la longitud de la porciémn delantera es de por lo me
nos 4, generalmente superior, con la ventajosa particula
ridad de que se adelanta el centro de gravedad del con--

junto al m&ximo posible en relaciédn con la zona delantera
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de grapado. Ademis, el eje de giro del brazo de mando,
se encuentra en su vertical mas retrasado que el entran
te delantero para la mano, circuanstancia que junto con
la anterior elimina la posibilidad de cabeceos del cuer
PO en las operaciones de clavado en cualquier posicién
de trabajoe.

A los efectos aclaratorios correspondieqﬁfgf

se acompaffia una hoja simple de dibujos, en la que a_ti—

- s 8

tulo orientativeo, se refleja un dispositivo del gégern
descrito. E1l cuerpo (1), est& conformado en forma:ééqg
ral trapezoidal, configurativa del hueco central, né-—-
numerado, para la introduccién de la mano. E1l cuerpo -
(1), presenta una zona superior en la gque se desta?§~}a
posicibén de un eje (5) sobre el que gira un brazo'éé:}-
mando {(6) sobresaliente al exterior. Al disponer 15'&5
no en el hueco central, se actfia sobre el brazo (&);-el
cual gira en (5) y acciona los mecanismos interiores --
dispuestos en las zonas delanteras (A)-(B) y (C), con -
1o que se impulsa una pieza de impulsibn que vertical--
mente incide sobre una grapa del paquete o bloque intro
ducido en el brazo inferior (9). Las sucesivas presio-
nes sobre el brazo (6), dan lugar a que dichas grapas -
incidan sobre un elemento cualquiera, precisamente por
la cara inferior del lado (9) inferior y concretamente
por l1a porcibn mds a la izquierda, segin la posicién de
la figura,

Los detalles bfsicos de la invencidn, estri--
ban en el adelantamiento de la zona anterior (8) del --

hueco para la mano, tanto en sf mismo, como en relacibn

con la vertical del eje (5) superior en el que se articula
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el brazo (6). Con ello, y al propio tiempo, la relacibn
entre la longitud entre verticales de los costados (3) y
{(4) ¥y la longitud entre verticales de (3) y (8), se au--
menta considerablemente, hasta por encima de 4 al menos,
con lo cual la mano ocupa umna posicidén mas adelantada --
con mejor ergonom{a v con el centro de gravedad mas ade-
lantado en relacién comn la zona propia de grapado, ‘eyi--
tando los cabeceos del cuerpo (1) en cualquier posiéién

de trabzajo.

Conviene resaltar, una vez descritas la mnetira
leza y ventajas de este invento, el carfcter no linifati
vo del mismo, por cuanto los cambios en la forma, maté--

ria o dimensiones de sus partes constitutivas, no altera

rén en modo alguno su esencialidad, en tanto no supengan

una sustancial variacidn en el conjuntos

Asimismo, el solicitante 2chiriéndose a 108 -
Convenios Internacionales sobre Propiedad Industrial, ha
ce constar su derecho a la extensién de esta solicitud a
los pafses extranjeros, reivindicando la prioridad de la

misma,

NGOt oA

Los puntos de invencién, nuevos en Espafia, que
se presentan para que sean objeto de Modelo de Utilidad,
deberin recaer sobre "CUERPO PERFECCIONADO PARA GRAPADO-

RAS", de acuerdo con las siguientes:
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REIVINDICACTIONES

12,~ YCUERPO PERFECCIONADO PARA GRAPADORASY
que presentando una forma general trapezoidal en su -
configuracidén, se caracteriza porque la porcidn late-
ral del entrante central, del lado de la zona de gra-
pado se encuentra adelantada al mirimo en relacibn ~-

. [ ]
con dicha zona situfndose su extremo entre la vertim=

cal del eje de giro del brazo de mando y la dicha zo-

LI}

na de grapadog; con la particularidad de que la reia--—

cibén entre la longitud total del cuerpo y la del é@?é

cio entre el fondo del entrante y el lado del grapado
es de cuatro, al menos, seaas
2%+~ "CUERPC PERFECCIONADO PARA GRAPADORAS™
Todo, tal y como queda descritoe la pres;é

te Memoria, que consta de seis hojas mecanografiadas

por una sola cara, acompziiads de los dibujos corpes--

pondientes,
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