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Para poder recorrer por dos veces el arro­

llamiento regulador en lo s  transformadores es oalona dos que 

poseen un arrollamiento básico y una parte regulable del arro-
i

llamiento, se prevé, oomo es sabido, un interruptor inversor, | 

(¿ne en la  llamada zona de cambio o inversión, a saber a l pa- j 

sar de le  zona p o sitiva  a la  negativa de regulación conmuta ¡
Ii

los polos de la  parte regulable del arrollam iento. Durante el j 

reoorrido de la  zona momentánea de regulación permaneoe en 

reposo e l interruptor inversor. Hasta ahora, para el acciona­

miento de estos interruptores inversores se han empleado ge­

neralmente transmisiones de cruz de malta, que se accionaban 

desde el interruptor escalonado, Pero aomo estos mandos no ! 

pueden construirse coaxiles a l e je  del séleotor, requieren mu-;
i

oho espacio hacia el lado.

Por eso con objeto de ahorrar espacio se 

ha propuesto ya un mecanismo o transmisión de interruptor in ­

versor que trabaja con un ro d illo  o bloqueo de ouerpo d e sli­

zante y que puede construirse coaxilmente a l e je  del se lecto r. 

Pero para lo s  grandes recorridos de lo s  contactos de lo s  in ­

terruptores inversores no puede emplearse sin más este meca­

nismo. 21 objeto del invento es buscar un remedio a este de­

fecto y proponer un meoanismo para el interruptor inversor, 

que ahorre espacio, sea de fácil,con strucción  y por consiguien­

te eoono'mico, el oual ciertamente trabaje también oon bloqueo 

de ro d illo  o de cuerpo deslizante, pero que además ofrezca la  

posib ilidad  de oonseguir, sin neoesitar más espacio en d irec-
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oión ra d ia l, un recorrido larguísimo para el oontaoto o los 

contaotos móviles del interruptor inversor.

¿>egún el invento el mecanismo de bloqueo 

por ouerpo delizante para agrandar e l recorrido de oontaoto 

del interruptor inversor, ooopera con un sistema m ultiplica-
i

dor de palanoas dispuesto coaxilmente a l mismo, y precisamen- j
i

te en una vía c ircu lar formada por una parte f i j a  y otra par-!
I

te móvil del selector escalonado y situada ooaxilmente a l e je  ¡
i

del selector, penetra un narigón o sim ilar que por intermedio j
I

de un sistema de palancas dispuesto también esencialmente en 

forma co ax il, coopera oon el interruptor inversor, y en la  zo­

na de inversión del interruptor se arrastra  por dos cuerpos
¡»

de ro d illo s  in sertes sueltos en la  vía o irou lar, sobre lo s j 

trayeotos del recorrido de inversión, previéndose para los 

cuerpos de ro d illo s  en la  parte f i j a  de la v ía  dos huecos de 

desviación o bloqueo oolooados por lo menos a la  distancia 

del anoho del narigón y cuya forma se ad£ta a los cuerpos de 

ro d illo  y particularmente es algo menor que la  forma de la  

semisecoión transversal del ouerpo de ro d illo s . 2 1 sistema 

de palanoas unido con el narigón se compone de dos palanoas 

de dos brazos situadas p ara le les entre s í ,  de la s  que la  pa­

lanca que lle v a  el narigón en una parte de su brazo se apoya 

ooaxilmente a l e je del selector y mediante un pasador metido 

en la  parte do su otro brazo coopera oon el brazo corto de 

la  segunda peLanca de-* dos brazos apoyada en un gorrón existen­

te junto a l e je del se lector y que se mueve paralelamente a
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¿ste  y va colocado en la  parte f i j a  del seleotor y ooopera con 

a® brazo largo de palanca con una parte que lle v a  el contacto 

o lo s  oontaotos móviles de inversión, particularmente oon un 

manto oilíndrioo situado ooaxil mente al eje del seleotor y,
í

a l in v e rtir , desplaza a late preferentemente hasta un tfcpe.

E l dibujo presenta un ejemplo de ejeoución ■u 

del invento. La figu ra  1 reproduce el meaanismo esquemática- j
íI

mente en v ista  espacial y la  figura 2 en v ista  la te r a l  y en i
¡

sección por la  lín ea  I I - I I  de la  planta según la  figura 3 .

3n la s  figu ras 4 a 7 se representan diversas fases del movi- |
¡

miento del meoanismo. Por 1  se indica el e je  de mando para j 

el selector escalonado, cuyos contactos móviles se designan j
por 2 . 2SL mando del e je  1 se rea liza  por la  rueda 3 mediante !

una transmisión no ilu strad a en la  figu ra 1 . Le rueda de man- j
1t

do 3 puede ser una rueda de malta que se acciona a mano o con j
i

un motor. Por 4 se indica una parte f i j a  o sim ilar de la  pa- j 

red del seleotor escalonado. Con esta se une rígidamente 

diante una pieza tubiforme 5 cuello, una pieza 6 a modo de 

p la t i l lo .  Por 7 se indica una pieza también a modo de p la t i­

l lo  que mediante una pieza en cuello 60 se une rígidamente 

con la  rueda de mando 3 .  Entre la s  piezas 6 y 7 se deja l i ­

bre un canal anular 8, en el que penetra una narigón 9 que 

se asienta en el brazo de palanoa 10  de una palanca 1 1  de dos 

brazos, la  cual se apoya g ira to ria  en la  parte 5 y de este 

modo puede hacerse g ira r  a l rededor del eje 1  del seleotor 

escalonado. En el otro brazo 12  de la  palanoa 1 1  se asienta
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un pasador 1 3 .  Este agarra en una ranura 14  de un brazo oorto 

15  de una palanca 16  de dos brazos dispuesta por encima de la  

palanoa 1 1  y situada paralelamente a esta. ITaturalmente que 

la  palanca 1 1 ,  como puede g irar alrededor de la  parte en cue­

l lo  5 , puede también ejecutarse como disoo, segiín se ilu s tra  

en la  figu ra  3 . La palanoa 16  queda situada ciertamente por 

enoiaia de la  palanoa 12 ,  pero en contraposición a esta, no 

se apoya ooaxilmente a l eje1 !©! selector sino que puede osei- 

la r  alrededor de un gorrén 17  asentado en la  parte f i j a  4 &el 

se lecto r, SI brazo largo 18 de la  palanoa 16  agarra oon bu 

extremo 19 en forma preferentemente ahorquillada en partes 

200 de arrastre  de un manto c ilin d rico  20 sobre el que van 

oolooados lo s oontaotos móviles del interruptor inversor y, 

a l desplazarse, arrastra  a este . Para hacer posib le un deapla- 

2amiento correspondiente de la  palanoa 16  alrededor del gorrén 

17 ,  dicha palanca 16  posee una seooión agrandada 21 para el 

paso del e je  1  del selector juntamente oon la  parte en cuello 

5 l véase figura 3) . Un el canal anular 8 formado por la s  par-
r- i

tes 6 y 7 se insertan, como se desprende de la  figura 3» d°s 

cuerpos deslizantes, preferentemente ro d illo s  c ilin d rico s 22 

y 23. Estos poseen un diámetro mayor que el ancho a del oanal 

anular. Para in sertar lo s  ro d illo s  en el canal anular y poder­

lo s mover en é l, se preven correspondientes esootaduras en la s  

paredes la te ra le s  del canal anular. En la  parte f i j a  se p racti­

ca una esootadura 24 situada exaotamente en el oentro del re- 

oorrido del inversor. Por el contrario, en la  parte 7 que g ira
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sobre el e je  1 del seleotor, se practican dos escotaduras 25 j 
y 26, de modo que, estando insertos loa ouerpos de ro d illo ,

el narigón 9 asentado en el brazo de palanca 10  encuentra lu - j
1

¿jar entre e llo s , oorao se indica en la  f i g .  3 que ilu stra  le  ¡
I

posición central del inversor. 2 1 funcionamiento del meoanis- !
|

mo se explioara' valiéndonos de la s  figuras 1 a 3 y espeoial- !

mente de la s  4 a 7;. !
¡

En la  figura 4 se ilu s tra  una de la s  dos j 

posiciones posibles extremas del interruptor inversor. Aquí !

el narigón 9 se encuentra en una de sus posioiones extremas j

I .  SI ro d illo  32 se halla  en esta posioión en el hueoo 24» 

mientras que el ro d illo  §3 se encuentra en e l hueco 25, EL ’

hueco 26 está l ib r e .  S i  ahora se mueve el e je  1  del selector j
|

aooionado por la  rueda de mando 3 y por tanto la  parte 7 se j

mueve en dirección de la  fleoha 3?, entonoes el e je 1 del se- !
¡

lector puede efectuar casi una vuelta completa hasta que el 

ro d illo  23 arrastrado por la  parte 7 obooa en el narigtfn 9 , 

(véase figu ra 5) . S i se mueve la  rueda de (pando y el eje del 

seleotor sigue también moviéndose en dirección de la  flech a, 

entonces la  parte 7 mediante e l ro d illo  arrastrado 23 haoe 

presión sobre el narigón 9 y éste a su vez sobre el ro d illo  

2 2 . Pero co;ao en esta posioión del ro d illo  22 se enouentra 

fren te a este el hueco vaoio 26, el ro d illo  22 resbala fue­

ra  del hueoo 24 y se desvía a l hueco opuesto 2 6 . Al seguir 

girando le. parte 7 el ro d illo  22 se arrastra  por la  parte 7 * 

mientras que el rodillio 23 arrastra  a l narigón 9 a 1 £ posición
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extrema I I  (véase figura 6), en la  que el interruptor inver­

sor y por tanto el narigón 9 ae sujeta mediante un tope no 

dibujado del interruptor inversor. Como sigue girando la  par­

te 7, pero está f i jo  el narigón, el ro d illo  25 se expulsa del 

hueoo 25 y ae empuja a l  hueco opuesto 24 . La parte 7 puede 

ahora en el u lte rio r  desarrollo de su movimiento ejeoutar una 

revoliuoión oasi oompleta, arrastrando a l ro d illo  22, hasta 

que luego finalmente el ro d illo  22 maroha sobre el ro d illo  

23 y de este modo bloquea el movimiento ( véase figu ra 7 ),

Al o so ilar e l narigón 9 g ira  la  palanca 11 

alrededor del e je  1 del seleotor y por f i l o  el pasador 13  

asentado en e l brazo 12  de la  palanca y que coopera con el 

brazo 15  de la  palanca 16  de dos brazos, puede eíeotuar un 

movimiento g ira to rio . En este movimiento arrastra  a la  palan- 

oa 16  y la  haoe o sc ila r  alrededor del gorrón 1 7 .  -Aquí mediante 

la  parte ahorquillada 19  se arrastra  la  pieza de arrastre  200 

del soporte 20 de lo s  contactos del interruptor inversor y 

por consiguiente mueve a estos contaotcs en un cierto re c o rr i­

do y esto hasfea un tope no indicado en el dibujo, que corres­

ponde a la s  posiciones extremas I  y I I  respectivamente, A con­

secuencia de poderse ejeoutar de diversa longitud la s  partes 

de lo s  brazos del sistema de palanoas 1 1 ,  1G, pueden lograrse 

de modo sen oillo  grandes ángulos de desviación del soporte 86 

de lo s  contactos del interruptor inversor, A consecuencia del 

montaje eoaxil de toda la  disposición de la  transmisión se evi

tan totalmente piezas constructivas que sobresalgan muoho
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radialmente. Uomo el mecanismo se oompone solo de piezas cons­

tructivas se n c illa s , es de fabricación económica, de acopla-
i
j! miento extraordinario sen cillo  y a pesar de ello,muy robusto.
i

! ¿ 1 empleo del mecanismo no se lim ita natural--

mente solo a mandos de inversores para transformadores escalo­

nados, sino que mas bien puede in sertarse  donde quiera que oon-- 

venga hacer o sc ila r  en un recorrido angular algo grande piezas 

arrastradas solo en un recorrido angular determinado por un 

órgano que ejecute una rotación c ircu lar y que necasite peque-

| úo espacio.

Como el mecanismo según el invento también 

en dirección a x il solo neoeaita poco espacio, se le  puede d is­

poner, por ejemplo tratándose de dispositivos reguladores para 

transformadores escalonados, cómodamente entre el mando de lo s 

selectores escalonados y del mismo se lecto r escalonado, de moda

¡ que de esta forma s'e obtenga un bloque individual para todo
|í
| el mecanismo.

i

!|
,1
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U o T A

La presente Patente de Invención oonita de 

la s  siguientes reivindicaciones: ¡

1 .  - Mejoras en la  construcción de acciona» 

oientos de inversores con transmisión de cuerpos rodantes o 

deslizantes para transformadores reguladores o sim ilares, en 

lo s  cuales el selector escalonado que actúa de motor a l pa » j
sar de la  zona de regulación p o sitiva  a ls  negativa, in v ier- j!
te a l inversor que actúa de pieza movida, caracterizadas por» ! 

que el mecanismo de bloqueo por cuerpos deslizantes ooopera 

con un sistema de transmisio'n muí t ip i l  oador a de palancas dis«
!

puesta coaxilmente a l mismo $ que eíeotua un aumente del | 

recorrido del contaoto del inversor.

2 . » Mejoras en la  aoiBtettoción de acciona-
j

mientos de inversores según lo  reivindicado en e l punto 1 ,  

caracterizadas porque en una v ía  o ircu lar formada por una 

parte f i j a  y otra parte móvil del seleotor escalonado y s i ­

tuada coaxilmente a l e je  motor de dicho seleotor, penetra un 

narigón o sim ilar cooperante, mediante un sistema de palan­

cas empalmado, con el interruptor inversor, y porque este  

narigón en la  zona del inversor se a rrastra  por dos cuerpos 

de ro d illo  o deslizantes metidos sueltos en la  vía oiroular 

y cuyo diámetro es doble de grande que la  anchura de la  vía 

o irou lar, sobre el trayeoto de la  inversión y porque para lo s  

cuerpos rodantes se preven en la  parte t i ja  de la  vía en el



oentro del recorrido de inversión un hueco y en la  parte mó­

v i l  de la  vía dos huecos o posiciones de bloqueo oolocadae a 

la  distancia del ancho del narigón, y ouya forma oorresponde 

aproximadamente a la  forma de la  mitad del cuerpo rodante. J
i

3** Mejoras en la  construcción de acoiona- ¡ 

avientos de inversores segiín lo  reivindicado en los puntos 1  j 
y 2 ,  caracterizadas porque el narigón se asienta sobre una j
palanca de dos brazos apoyada ocaxilmente al e je  del selec- ¡

I
tor y porgue esta palanca para agaandar el recorrido de oo- 

nexión del in versor, .coopera oon otra palanca de dos brazos

situada oaralelamente a e lla  y gue se  apoya g ira to ria  en la  J
|

parte f i j a  del se le c to r . i
i

4 . - Mejoras en la  construcción de acoiona- j
I

alientos de inversores segiín lo  reivindicado en lo s puntos |
i

1  a 3 , caracterizadas porgue la  palanoa gue lle v a  el n ari- j

gón en su brazo, sostiene en su otro brazo una punta gue 

ooopera oon el brazo corto de la  segunda palanca, mientras 

gue el brazo largo de la  palanca coopera oon una parte o p ie­

za gue lle v a  el contacto a los contaotos móviles del inver­

so r.
5 .  - Mejoras en la  construcción de acciona­

mientos de inversores segón lo  reivindicado en lo s puntos 

1  a 4, caracterizadas porgue la  segunda palanca se apoya

en un gorrón de la  parte f i j a  del se lec to r, situado junto 

al e je de éste y se conforma de manera gue pueda haoerso oa-
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o ila r  respeato a l e je  que la  atraviesa del se leo to r. j
j

5 . -  Mejoras en la  construcción de aooiona- J
j

mientos de inversores segón lo  reivindicado en lo s  puntos
i

1  a 5» caracterizadas porque el brazo largo de la  segunda |
í
j

palanca se atraviesa  por el árbol del seleotor y porgue pa- ¡
i

ra  este objeto posee una perforación o escotadura de oorres- i
i

pondiente tamaíio o esootaduraa en forma de seotor anular, j
de suerte que la  palanca puede desplazarse reapeoto a l e je . ¡

!i
7 ,  - Mejoras en la  construcción de aooiona- ¡

j
atentos de inversores, segiín lo  reivindicado en lo s  puntos j 

1  a 6, caracterizadas porque el contaoto s i  se trata de in~ ! 

versores. m ultipolares, los contactos móviles se disponen ¡ 

en un manto c ilin d rico  asentado ooaxilaante a i e je  del se- j
i

lec to r y porgue el extremo largo del brazo de la  segunda j
J

palanca hace en su movimiento g irar  a este manto preferente- j
i

mente hasta un tope ( lo  desplaza ) *
r»

8 , - Mejoras en la  construoción de aooiona- 

mientos de inversores oon bloqueo de ouerpos rodantes o des­

liz a n te s .
iíegún se describe y reivindioa en la  pre­

sente memoria descriptiva y a© ilu s tra  oon lo s  planos que a

la  misma se acompaña.
Consta esta memoria de once hojas fo lladas

y es o ritas a máquina por una sola de sus caras.
Madrid, a 0  DIC, 19®
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