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Hoja nfim. 1

El invento se refiere a un pie de soporte para un apa
rato de grabacién y/o reproduccién gque puede colocarse en
una superficie de posicionamiento, cuyd pie consta de un
material eldstico y comprende un miembro de soporte sobre
saliente con una superficie de soporte grande sustancial-
mente plana. En las paredes inferiores del aparato de —-
grabacién y/o reproduccién estﬁ montada una pluralidad de
tales pies de soporte conocidos para hacer posible queiﬁi
cho aparato sea colocado en una superficie superior déil-

una mesa o de un pupitre, etc. de manera fiable ¥y estémlé.

Tal pie de soporte consta en general de caucho y pléstihm

cos elédsticos o materiales eldsticos similares que agegu-~

ran una colocacién antideslizante del aparato. ;,-,

Se ha visto que un pie de soporte del tipo menclana-

do en el predmbulo no asegura a menudo una colocacl6n Sa-

tisfactoria del aparato. Si se emplean tales pies de* ‘g0~

porte cuando la superficie de posicionamiento es sélo lige

ramente desigual o la pared inferior del aparato a c0lo=-

car estd sélo ligeramente alabeada y, por tanto, es desi-

gual, esto dard por resultado una posicién inestable del

aparato, de manera que no estard seguro y se deslizaréd —=-

con facilidad lateralmente. Durante ei funcionamiento de

un aparato, esto es incémodo para el usuario de dicho apa

rato y es sentido como molesto.
El objeto del invento es construir un pie de soporte
del tipo mencionado en el predmbulo dc modo cue se garan-

tiza de manera sencilla y barata una colocacién estable -

de un aparato sin bamboleo o deslizamiento. Con este fin,

el invento se caracteriza porgue el miembro de soporte —-—

tiene al menos un rebajo gue estd circunferencialmente --
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"1 * }-rodeado por dicho miembro, desde el cual sobresale una pro

tuberancia eldstica en forma de espiga con su extremo li-
bre mds alld de la superficie de soporte del miembro de -~
soporte, constituyendo el extremo libre de dicha protube-
5 | rancia que sobresale de la superficie de soporte grande -
del miembro de soporte y que es enteriza ccn el miembro -

de soporte, una superficie de soporte pequefia adicionq},a

.’&a
Esto asegura que, en el caso de una superficie de posigio

€ .,

namiento desigual para un aparato o una pared inferio?'dg
10 sigual de dicho aparato, al menos un pie de soporte daT " =
aparato se apoye en la superficie de posicionamiento &Hn

la suverficie de soporte pequefia de la protuberancia .elés

tica cue sobresale del miembro de soporte. La elastippes

.‘..

dad de la protuberancia gue sobresale del miembro de ,an-—-—
15 porte asegura gue dichas desigualdades sean compensadaé;

de manera que se garantiza siempre una colocacién firié‘y

estable del eguipo. Si se coloca sobre une superficie de

posicionamiento perfectamente nivelada un aparato que tie

ne dicho pie de soporte y su pared de soporte es también
20 . perfectamente plana, las protuberancias son eldsticamente

oprimidas hacia el interior de los rebajos de los miembros

de soporte de los pies de soporte, de manera gue el apara

to pertinente se apoya otra vez en la superficie de posi~-

cionamiento con las superficies de soporte grandes de los

25 miembros de soporte de los pies de soporte. Las protube~

rancias eldsticas comprimidas producen entonces una fric=
cibén incrementada con relacién a la superficie de posicio
namiento y, por tanto, reducen también el riesgo de un --

desplazamiento indeseado de un aparato. Como resulta evi

30 dente de lo gue antecede, el invento proporciona un pie -
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Hoja ntm. 3

' |-de soporte que asegura siempre una colocacién fiable y sa

tisfactoria del equipo, lo gue es de particular importan=-
ciz, entre otras cosas, con respecto a un funcionamiento
fiable y conveniente del equipo.

Se ve gue es particularmente ventajoso gue la pared
del rebajo en el miembro de soporte esté ligeramente éspg
ciada de la protuberancia en forma de espige y sirva Qe:ﬁ
superficie de tope para la protuberancia en forma de eéﬁi

€2 en caso de un movimiento de dicha protuberancia con 're

lacién al miembro de soporte en una direccibén que sea dus

+ tancialmente paralela a la superficie de soporte del mlem

: bro de soporte. Bsto evita virtualmente un movimientq, de

vaivén de la= protuberancia con relacidén al miembro de: go-~

porte, -cuando un aparato es sometido a una carga latqiéi;

de manera gue también en ese caso se consigue una coiﬁéé;

cién particularmente segura y fiable delAaparato, si el .-

menos uno de los pies de soporte se apoya en la superficie
de posicionamiento con la superficie de soporte peguefia -

de su protuberancia.

Un pie de soporte puede comprender una pluralidad de
tales protuberancias eldsticas, que deberdn estar acomoda
das cada una en un rebajo correspondiente. Tal protuberan
cia puede ser esencialmente cili{ndrica, teniendo entonces
el rebajsc en el miembro de soporte una configuracién ci--
lfndrica hueca correspondiente. Son también posibles = =
otras configuraciones para las protuberancias, preferible
mente troncocénicas.

El invento se describird ahora con méds detalle hacien

do referencia al dibujo que muestra una realizacién, a la

oue no cueda limitado. La figura 1 es un alzado de un =-
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i portadora de registro acomodada en la wcasete 2.

Hoia nGm. 4

_aparato de grabacién y/o reproduccién para una einta poar-

tadora de registro acomodada en una casete, cuyo aparato
estd colocado en una superficie de posicionamiento por me
dio de cuatro pies de soportegy la figura 2 es una vista -
desde abajo de un pie de soporte por la lfnea II-II de 1la
figurs 1, a mayor escala en comparacién con la figura 1;
y la figura 3 es una vista en seccidn transversal del pxé

de soporte de la figura 2, tomada por la l{nea III-III«ﬁe
la figura 2. )

La figura 1 muestra un aparato de grabacién y/o re-=

produccién 1 que estd destinado a cooperar con una cinta

La case-
te 2 puede estar introducida en un portacasete 3 en f' i
de caja, desde el cual puede retirarse la casete por azc;g

namiento de un botén de expulsidn 4. Durante el funcibﬁg

miento del aparato y para seleccionar las diversas funcio
nes del aparato, dicho aparato estd egquipado con una serie

esouemdticamente representada de pulsadores 5. Evidente-

mente, el aparato comprende otros elementos, pero &stos -

ino se describen con mids detalle a causa de gue carecen de

importancia en el presente contexto.
Para colocar el aparato en una superficie de posicio

namiento 6 de una mesa, un pupitre o similar, el aparato

comprende cuztro pies de soporte 8 dispuestos cerca de las

esquinas de dicho aparato. Para un funcionamiento fiable

¥y correcto del aparato es importante gue el aparato ocupe
una posicién firme y segura'en la superficie de posiciona
miento 6. Por ejemplo, cuando el botén de expulsién 4 es

accionado, el aparato no deberd bambolearse. Ademds, cuan

do las teclas de la unidad de pulsadores 5 son accionadas,
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| rectangular, circular, elfptica, etc.

Hoja nim. 5

*}-el aparato deberd permanecer siempre en una posicibén se--

gura y fija. Con el fin de conseguir esto, el aparato 1

estd equipado con pies de soporte, uno de los cuales se -
muestra en las figuras 2 y 3.

El pie de soporte 8 mostrado en las figuras 2 y 3 =~
consta de un material eldstico y comprende un miemdbro de
soporte sobresaliente 9 con una superficie Qe 30portefg?qe
de sustancialmente plana 10. En una vista en seccién = -
transversal paralela a la pared inferior 6 del aparaté}';
el miembro de soporte 9 tiene una seccién transversalzeﬁé
drada en el presente caso, como puede verse}en la figufa

2. Esta secciébn transversal puede ser alternativamenjg_r

Un reborde de mons

taje 11, que es enterizo con el miembro de soporte 9L,éér

- .

t4 previsto en la circunferencia de dicho miembro en &l -

extremo gue estd alejado de la superficie de 30porte'10}

! por medio de cuyo reborde el pie de soporte 8 es retenido

en una ranura continua 12 en la pared inferior 9.

En el presente caso, el miembro de soporte tiene un
rebajo cilindrico centralmente dispuesto 13 que estd cir-
cunferencialmente rodeado por el propio .miembro de sopor-
te. Dicho rebajo 13 acomoda una protuberancia eldstica -
15 en forma de espiga, oue sobresale de la superficie de
soporte 10 del miembro de soporte 9 con su extremo libre
14 y oue es enteriza con el miembro de soporte 9. La pro
tuberancia 15 es ligeramente cbénica, de manera qgue se es-

trecha ligeramente hacia su extremo libre 14. El extremo
libre 14 de la protuberancia 15 que sobresale de la super
ficie de soporte grande 10 del miembro de soporte 9 cons-

tituye una superficie de soporte peouefla adicional, por -
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S | - |_medio de la cual el pie: de soporte 8 puede cooperar con
la superficie de posicionamiento 6.

Como resulta en particular evidente de la figura 3,
la‘pared 16 del rebajo 13 del miembro de soporte estd li- |
5 geramente espaciada de la protuberancia 15 en forma de esg
piga y la pared 16 sirve de sﬁperficie de tope para la —-
protuberancia en forma de espiga en caso de un movimiento
de dicha protuberancia con relacién al miembro de soporte

en una direccién gue sea sustancialmente paralela a la su

10 perficie de soporte del miembro de soporte. Si la protu-

berancia es movida lateralmente con relacién al miembro’ s’

de soporte, la protuberancia chocard inmediatamente con—w

.‘.
tra la pared 16 del rebajo 13, de tal manera que se redu-,
ce a2l minimo tal movimiento lateral. Sere]

15

Si el aparato tiene una pared inferior 7, no alabea-
da, perfectamente plana, y si el aparato se coloca en-uni

superficie de posicionamiento perfectamente plana 6 cﬁn‘—

sus cuatro pies de soporte 8 gue estén montados en la‘ pa-

red inferior, las protuberancias 15 en forme de espiga de

. la superficie de soporte son elésticamente oprimidas ha~-
. cia el interior de 1los rebajos 13 de los miembros de SO=-
porte 9 como resultado de la cooperacién con la superfi--
cie de posicionamiento 6 hasta que el extremo libre 14 de
| cada protuberancia 15 estd a los haces con la superficie

25 de soporte grande 10 del correspondiente miembro de sopor

te. El aparato 1 se apoya entonces en la superficie de -
posicionamiento 6 con las superficies de soporte grandes
10 de los cuatro miembros de soporte 9, aumentando lag —--
protuberancias comprimidas 15 la fricecién con relacién a

30 la superficie de posicionamiento 6 y contrarrestando con

11021
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-1 -|.ello un movimiento lateral indeseado de un aparato si di-
cho aparato es sometido a una carga lateral, como ocurre

durante el accionamiento de uno de los botones de la uni-
dad de pulsadores 5.

Sin embargo, si se supone qgue la pared inferior 7T =-
del aparato no estd plana debido a 2labeo, esfuerzo inter—
no y similar, o que la superficie de posicionamiento 6, -
sobre la que ha de colocarse el aparato 1, no es plana, -

estas desviaciones pueden ser compensadas por las protube

10 rancias 15. Dependiendo de la configuracién y grado de -

| las desigualdades de la pared inferior o de la suverficig [

dz posicionamiento, no todas las protuberancias 15 son s,

completamente oprimidas hacia el interior de los rebajes, -

13 de los correspondientes miembros de soporte 9, sino -=-

15 que al menos uha de las protuberancias quedard en una cdén

dicién, en la gue sobresale al menos parcialmente de si'=

rebajo 13« Los extremos libres 14 de las protuberancial

15, gue sobresalen de los rebajos, actdan entonces de{éﬁ}

perficies de soporte gue se apoyan n~ada unse en la sugeri;
20 % cie de posicionamiento 6 y aseguran as{ otra vez una é;ié
cacibén firme y segura del aparato, sin bamboleo.

Aun cuando el aparato sea sometido a una carga en una
direccién paralela a la superficie de posicionamiento 6,
por ejemplo cuando se acciona un botén de la unidad de pul
25 sadores 5, se asegura una colocacién correcta del aparato
incluso en el caso de desigualdades de la pared inferior
7 o de la superficie de posicionamiento 6, apoydndose al
menos un pie de soporte del aparato en la superficie de po

sicionamiento con la superficie de soporte peguefia de cada

30 protuberancia. Si se produce tal carga, es posible sélo

11021
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1 ‘{-un movimiento relativo minimo entre la protuberancia 15 y
i el correspondiente miembro de soporte 9, a causa de que =
se limita su movimiento relativo, como ya se ha indicado,
debido a gue la pared 16 del rebajo 13 del miembro de so-
5 porte 10 se extiende a ligera distancia de la protuberan-
cia 15 en forma de espiga y actda de éuperficie de tope -
para la protuberancia 15 en forma de espiga en caso de un
movimiento de dicha protuberancia con relacién al miembro
de soporie en una dirececién que sea sustancialmente para-
10 lela a la superficie de posicionamiento del miembro de so
perte. Tan pronto como la protuberancia 15 se aplica aH{:_
la pared 16 del rebajo, cuya pared sirve de superficie 4p,

tope para dicha protuberancia, no es posible ningin moyi-.

miento relativo méds entre la protuberancia y el miembro,-

15 de soporte. Como resultado de esto, un movimiento del ==

aparato producido por una carga lateral cjercida sobré' el

aparato ocueda limitado a un grado tal gue apenas es pér;4

.ceptible para un usuario. A

s« = @
LI )

El pie de soporte mostrado en las figuras 2 y 3 con-

20 ' siste en una pieza gue es evidentemente muy eficaz y ven-

tajosa. Como ya se ha indicado, el pie de soporte consta
de un material elédstico, para lo cual puede utilizarse —-

cauchc, un pléstico eldstico o similar. Es evidente que
deberd seleccionarse un material adecuado, a fin de obte-~
25 ner resultados satisfactorios con respecto a una coloca-
cién firme y segura. Por una parte, el material deberi -
ser suficientemente duro a fin de conseguir una colocacién
fiable y segura tanto sobre los miembros de soporte como

sobre las protuberancias, y, por otra parte, deberd ser lo

30 suficientemente blando como para permitir una desviacién

11021
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eldstica adecuada de las protuberancias. A este respecto,
se ve gue es particularmente adecuado, por ejemplo, cau-—
cho con una dureza Shore de aproximadamente 50,

Las dimensiones del miembre de soporte y de la protu
berancia de un pie de soporte deberdn adaptarse entre gi.
Por ejemplo, se ve que es favorable cue un pie de soporte
en una realizacifn como se describe en lo que antecede com
prenda un miembro de soporte con una superficie de sopor-
te de aproximadamente 15 x 15 mm2 ¥ ung altura de apro—-—

ximadamente 5 mm, sobresaliendo el extremo libre de la --

protuberancia aproximadamente 1/2 a 1 mm desde la superfi: |

cie de scporte del miembro de soporte en la condicién des.

cargada. Tal pie paede tener ventajosamente una holgura _ :

radial de aproximadamente 1 mm o ligeramente m#s entre la
protuberanecia y la superficie de soporte, siendo la pro--
fundidad del rebajo de entre 3 y 4 mm, Se deduce de esto"

que una ligera proyeccidn de la protuberancia desde el .z~

miembro de soporte asegura ya una colocacién fiable yi%éi
gurza de un aparato.

.
Pane,

Como ya se ha indicado en lo gue antecede, es posi--
ble, dentro del alcance del invento, una serie de modifi-
caciones con respecto al disefio de tales pies de soporte.
Esto es especialmente as{ con respecto al némero de protu
berancias de un pie de soporte y a la configuracibén de --
los rebajos y las protuberancias acomodadas en ellos. =-
Asimismo con respecto a la eleccidén del material para ta-

les pies de soporte existen diversas posibilidades.

——

ST

\u
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como caracteri{stica de novedad se pre

Esentan para gue sean objeto de este solicitud de Modelo -
|

de Utiiidad en Espafia, por VEINTE afios, son 1los que se réz-'

cogen en las reivindicaciones siguientes: !

12,~ Un pie de soporte para un aparato de grabaciéﬂ,nf
y/o reproduccidn gque puede coloéarse 2n wna superficie dp,

posicionamiento, en particular un aparato de comunicacio-,

\nes, cuyo pie consta de un material eldstico ¥y comprenge ,

un miembro de soporte elevado con una superficie de sopdz’

te grande sustancialmente plana, caracterizado porque ‘el

miembro de soporte tiene al menos un rebajo que estd einrs
rcunferencialmente rodeado por dicho miembro, desde el cual
i

‘sobresale una protuberancia elédstica en forma de espige -

jcon su extremo libre mds alld de la superficie de soporte

! .
idel miembro de soporte, constituyendo el extremo libre de

dicha protuberancia, ocue sobresale de la superficie de s0
porte grande del miembro de soporte y gue es enterizo con
el miembro de soporte, una superficie de soporte pequefia

adicional.

228.- Un pie de soporte segin la reivindicacién 1z, -
caracterizado porgue la pared del rebajo del miembro de -

soporte estéd ligeramente espaciada de la protuberancia en
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-forma de espiga y sirve de superficie de tope para la pro
tuberancia en forma de espiga en caso de un movimiento de
dicha protuberancia con relacién al miembro de soporte en
una direccién gque sea sustancialmente paralela a la super

ficie de soporte del miembro de soporte.

¢.- Un pie de soporte segln la reivindicacibn 28, -
en el que la pared del rebajo es de configuracién cilin--
drica y la protuberancia en forma de espiga es de configu
racifn cénica, estrechdndose hacia su extremo libre.

42.,- "UN PIE DE SOPORTE PARA UN APARATO DE GRABACION

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecedé;

representado en los dibujos que Se acompafian y para loa-

fines oue se han especificado.

Esta Memoria consta de once hojas escritas a méquina

por una sola cara. . trees
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