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MEMORIA DESCRIPTIVA

En ol deadrrollc de la presente Memoria -‘.‘Dcmrii
tiva y con 1a ayuda del plano adjunto, vamos a dgsoribir
las caracter{stioas qus ofrese un juguete mévil: Gl adop
ta la forma de robot, de aparisncia exierior fantdptios,
ajustada & los tipos difundidos en peliculas ¥y éﬁ.ioa. -
dotado de movimientos de traslacidén por avance alternati
vo d¢ sus posadas extranidades extariores,y que compor—
ta en su parte dolantera que podrfamos oonsiderar que -
abarca la parte &e peche y abldomen, una pantalls alge in
eurvada de material transldeido, y a través de la ocual -
se pucede sl paso de imdgenes luminosas de cardcter :lgm;

e ——

mente fantdptieo, totalmente acordes oon las carscterie-



alle

 tieas 4o este tizo de juguete, constituyendo per su utie|
; 14dad recresative y novedad oo Eapafin al privilegio 4 -
ipﬂtmih gque se acuarda al ampare del vigeante Estatute
, Ley de Prepisdad Industrisl para eu sxplotacién induse-
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| trial y comoroial en Repafis,

de jue emtos Aidujos me aportan a titulo de ajemplo y -
~por sllo deberdn ser oonsiderados en su wie aaplio senti
" de 3 sin limitacide algwsa.

. %0 oomienza a caninary sn la figura 39 se mucstra el eop

uma vista en perapectiva del juguste ocuplete in':é;'cﬁm

' vée de la pantalla transléeida del Jjuguete, y l'é-a ves -
produce ol movimiento basoulante de las extremsdades in-
feriores, para praducir al avanse del robot, a-‘u;mo -
aclarar gue ol movimisento y el pasc de Mm’{:ﬁ‘?" 1a -

Para factiitar la osmprensifn de la descripeils
aus sigue, heruns eevzideredo oportuno acompatiar ws ldmj
na 49 aitujos, en 1a gque ge recoge un oago prdotico de -
realizncién de oste Juguste, con la natural adverteneia

in la ldmina de pizzos le figura 19 dusdira -

do marsha, siendo lu figwwa 20 uma vista an aleads del -
necaniemo que omuporsa y que aceiona simultdneakiétive una
pantalla portadora 22 Y~a 4ibujoe que sen visibies s u‘J

pantalla transldcida no se verifica simul tdneasraite, sine
alternativananta, 4nte ea cuando al Juguets wﬁ.mo
ue otntampla el passc de las imdganss que cestn tan Prohe

junto de meganiemos que estadleocen eata alternxnoia, ¥
por dltinmo en la figurs 45 ge muestra uns vista lateral
de wno 4@ log pies del robot para faoilitar la ocoaprai--
sifn de la forma en que se desarrollan sus movimientos.
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, 1ia posiolids que prefiera.

en 1a figura 1%) seo snocuentra un alejamiento pira las pi
' las sceBs gque acelonm:

. produses la detenaidn del zire 4el ajo «5«, al aml om -
" 1a parts exterior del cajetin poses una pless cﬂ-ﬁtértm

o o

Baoiendo puss referenocia & lag axpresadas M*

ras, sefialamos oen -1~ 8l suerpe del robet oem su cabesd
2« y brazos -3=, oin movizmiento algumo, $ete em que 18

gnbasa o0 tetalmentd fila y los brasos, aun ouando s Ay
tioulan sobre su unidn ocu ¢l ouerpo, ontos movimientos
ha de forsarles ¢l nifio ammrio para eolocariocs en aque-

Bn el daormo del ocusrpo dal robet (no visibls -

4B pequeiio clegtramctor que Ires
ur sonjuntc de engranajss desmultipliosdores que entendg
=08 no haoe falta represoniar, puesid que mm.m. defi-
nitiva do dissisuir encrasmenie la veloeidad dc‘ glre ind
2ial del oje dal moter para alemnsar la lmutm‘!.:h novy
zdertos propia del robot, y ouyos mocani®mos @e mem—-
tran alocjados en ol emjstin —4-, gue cmperta é”o:al ot
acoionade per una rusds dentada -6~ provista 4e grandes
muesons que son las quoe determinan que durante pam ded
einlo gue constituye wna vuelta de disha rueda -6- o0 ~

da gom& © sauche -T- sobre la que descanss un 'e@mm B
frangprsnte ¥ eon salcemanises y didujes ~3~ adogados en
Bu oRYR interna y eituados delante de unus pequaing ldm-
paras situadae dentro Jdel tambor, tacbor que egtd situd-
do aochre el aje ~10. y ccmpelido hucia Abajo por ¢l mue-
lis =11= gque tiende haoia el sontasteo del oilindro trang
parents partader de las oalcomanfas fantdsticas no pler=
d& 8l oentacto con al rodets 328 caucho «T« para qus 80 «
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- rusdecillas an ndmere de dos de guma estriada -194-. de -

~ias cuales lam posteriocres disponsn de unAe planchap mew

wlf

;pmaw el giro 4el tambor, gire dete coingidente om -
fg moendido sinmltdnec de lam pequefias bembillas que -
gPrmm lao imdgenes hacls &l frenie para que resulten
viaibles s través de la pantalls transldeids -12- sitw-
'4a en al robot en sm parte anterior, pussts qus en 6l
menta jo dal juguste eata pantalla trngldeida ~12- queds
casi on oontacto oon al tambor cilfndrice «8«. Asf puss
 queda ya desorita la parte reereatiwa viewml del juguste
' gue, repetimcs se producs a intervales por las EUSSsas ~
gue interrumpen ol dentado de 1la rusda .,

ia otra sarmocteristioa del Juguets, dato es su
mm ge verifiea porgus sus pesidas plernas, qmm-
ecentrada 40 109 ejen £ijos «li-, y ol novimiento :;wtm—-
, lante para caminar 9 produce mediante el gire dal 8je -
| =15« oon sus extramos -16- deblados en forsa do zanivela
| o sentidos cpusston que pasmn 4 travis de las ventanas
| oclisag ~17=, oom 1o que hacen elawar y atmd;;"u par
te anterior 4e la plerma, que pende sodre al 030 ;14- y
sansigue con elle, deo forma altermative el mev!n!mzto de

- eaainar del juguste, disponiendo en lom pies -sba- au unas

wlican que por zravedad panden haoia abajo v evitan el
#ire hasia atrds d0 estus rusdecillap astriadas =19- de
forme jue ol caminar gea conatantementa baeia adelante,

witands gue patinen leos pies del juguots, medalande con
=20« al oje 46 giro dsl pie -18- sobrs la plemma «13= an
un pequefifsime movimiente que faverese, a modo de juegod |

S
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. do un gire mds rdpido en wnd que en la otra, y dispeniey
| 40 egtas rusdas, wna, la ruedd «23. ds la ventuns 00die

=22- y ~23}- tiendan s su unién oemo Wmci;n.é'; ia
presifn gue 8jerce un muslle gohre la rusda -aﬂ-.la cual
iumueaammaemm-ﬂ-mmwém
tc su salients ~2%9- mantiene & distancis a aquﬂh por
5 ir reghalando acbre sn suporficls, hasta que pgﬁb‘i}g, -

S

’, de tobillo el caminar del robvet.
; la alternancia dsl efasate fimiocn de andar son |
- el atractivo visual del emoendido de las lamparillas y
| eantenplacidn de las imdgenes que se denlisan tras A -~
| pantalla transléoida -12-, se oonsigue gracias Al mess-
| nisno nostrado en 1a figura 138 en 1A que eodbre w mis-
. me ojs ~21-, se hallen las ruedas dmtadas ~22« y ~23-,
. e diferente ndmerc de dientes, 10 que da oo resuita

2 -24-=, ¥ la rusdn enfrentada -23- de un saliente =25
provisto de un ehafidn recortade., lLas referidas. rusdap

poar aleansar, & la ventana oGliss «24- en la que-#e in~
troduce, ¥ la presidn del muslle acersa a aghas “rﬁmn.

~ en ouye monento se produce el angranaje gue aeﬁ.éﬁ:u:lu

ves desconectan al juege ds luoes dal aiupous.t&?'o' }m—
nogo. Haturalsente esta posicidy de marcha se m;tim
an tanto que el saliente -25- recorre la vestara -24-,
de ia que se #afa por su canto biselade, forsande a la
| rueda ~22~ & que ae separe ¢ interrumpidndose de sgta -

tm}.df&u

aovimienios que produse ol caminar del ;ugm%n.:: 3 ala

torma ol movimiento de avance del juguets que gueda de-

Suficientemente desorita la egtructura objste
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. de este Medelo, sélo nos resta manifestar que serdn o~

130 | Tiables lae eirsunstanciae de materiales, tamaifies y fop
sas de las plesss descritas, asf oomo sualesquisra otres
, detalles do cardoter secundarie, siempre y susndo ostas
| posibles variaciones no afecten & sd esencialidad puse-
. ta de manifiesto en la siguiente

135 RGTA
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Los puntes gqne so reivindiean ean sl presente
Modelo de Utilidad, son:
| 1% .~ Robot de Jjuguete, ascoionado por un pequg
fo elscotromotor movide s pllas, que go Garaoterisa por-
140 qud el engrana jo degmultiplicador llega a tm..iu:{;r [
aovimianto a un ¢je horisental que sobresale dal ¢dje--
tin de¢ mecanismos lateralments,y acabds en un capfohén -
- 23lfndrioc de smucho acbre el sus degoansd al bﬁé‘ﬁ(’ ine
' farior de wn oilindro de pldstico transparente, en ovyo
145 interior se hallan caloosanias transidoidas rap;;;;nm
d0 fantdstioos aparatos y sttélites, y ouyo oilindre -
i puede girar alrsfSedor de un eje vertioul £1je, mo
en dicho eje arrollado un pequefio nuslle que eegpéle al
ailindro a mantener el contacto 4e su dords wfa‘i'{m' -
150  ¢ircular esocbre el capuchin montade en ol prasﬁ’é;;&t;’ aje,
8l sual en mu giro proveca el gire del tasbor eilindrie
00, ouye giro es simultdnec al encendido de unas bombi-
llas diminutas que proyeotan las fag\n'aa fantdatiocans de
| las calcomanfas y que resultan visibles a través de una
159 pantallia tranalfieida gque ocoupe en el axterior del Jugug
te la parte oorrespomdients a su pecho y abdamen,y owa

. translusides parmite apreeiar el paso deformado y & l1a

IO
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. ver mde fantdstico adn que aquellos notivos da los que
‘ es portador el tambor oilfndrioco,

2% .- Robot de jugweta, segin 1a anterior rei-
m«nmaién, que se caracterisa perque de forma alternmg

160

' tive al efeocto lmineso 4e la precedente reivindioncidn,
' se produce el movimiento de avance del juguete provooa-
de per wn aje ouyos extrancs sobresalen por ~mbog lados
del cajotin y concluyen en forma 4e manivels cpusstanen
te grientadas, que orusan Sendas ventanas eolisasg en
lap extremidades inferiorse del juguste, oxtrenidades -
' gue giran sobre ejes situados al mimmo nivel que las -
ventanas coliens, nmml&p&ﬂ.pﬂﬁu&wdahau-
76 . trenidades, 1o que permits 1a bagowlaoidn altor'ul& de

165

apdag piernae 451 robot gue se desplass sobre moc ples
arsiowlados ligeranents scbss ejes ddspueatos acore 1a

| parte infaricr de las plernas, y gqus popean rusdésiliag
satriadas para facilitar este movimiento 4¢ avarnce- que

178 evita laa posibles relrocesss por resbalar log bimrm-- ,

dos de las ruedscillaa postericres an oada pie junto s

mas lardinillas netdiloae que impiden el rotm'uéé.' o a
" ro al ravés de las miamas,

- -

.8~

32.- Robet de juguste, segin lasg anteridres -
8o  reivindioaciones, qus se caraeteriza porgue la s;itemg_
2ia del atragtivo de marsha ason el atractivo luminoge -
89 oonsigue por la aceidn mitum que ajeroen doa rusdag
dantadaas, dispuortas sobre un mismo eje, con difaerente
nfmero de¢ dientes, 1o qus produce el gire de une mds 1d
185 . piddo que on la otra, disponiendo estas rusdas, vma de -

i lam cuales es3d sujeta a la agoidn de un muelle para -
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iawmalﬁ otra, conorotamento eoth rweda wa vep
Em:aﬁum do tramndo ¢n forma 49 areo, y la rusda on-
frentada de wmn wistago saliemte parpsndiocular 4 1o mige
ma 7 oconsiguientmacnts orientado 4 la rusda deniads gt
frentada, y que an su giro llsge & ponsiror en lo venty
| ma oulisa, mamento en ol oml la prisera rueda dentada
| a9 uns & la segunda,basts que la diferents velosidsd de
%girsp@eamqmﬂmésMWM3m
168 tongs a ddeotancia a 1a rusds prisera, sircusngbanciag

190

- detas que hacen que 1a primerm rusda engrene eD WAO U -
~ otre pifdn, de ouys diferencis
is alternancia antes 4denorita. ¥

yanaje ve derive -

- "»

BOT UE JUGUETE®, de confornidad ‘sn wm
. t6de en lo esencial y fines industriales a lo ééééi'a&o
en la precsdente Memcria Descriptiwa, y Mfﬂﬁ;n;!xta 2
pressntado m las figures el planc adjunto pard 4 me-
jor sompransidn, oo
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