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La presente womowvia descrlptiva tlenec como fin la decle~
racidn del objeto sovre que ha de recaer el privilsgio de
explotacidn industrlal y comercicl exclusiva en el territorilo
nacional de una rPatente de Invencidn conforme a la legislo~
cidn vigento cn wmateria de Proplodad Industrial que, segln
expresa ol enunciado, trata de un dispositivo dispuesto para
ger wontado on log tornos universales cue realize automitica-
mente el talledo de roscns do cualduler paso y sistema.

7l presente invento ha sido ol fruto de continucs traba-
jos y estudios cuyo objoto ha sido logmar un dlsnositivo cone
pletamonte autowdtico para el tallado do roseas, cue noer conse-
truccidn econdmica estuviera al alesznce de los propletarios de
cualduier taller.

iste deseo de obhener una mdouina bherata rars lograr auw
tomdticamonte el halledo de roscas obecdecd a que slendo dsta
una labor de tallor de la mixime importancia dade el auge con-
tinuo de 1o fabricacidén on serile, lag dnicas mdcuinas cque ac-
tualmente oxizten en el mercado para dste fin, son carisimas,
y estdn por tanto solamenbe al alcande de grandes talleres,

Sin caer on exageracildin puede decirse que el presente ine
vento ha rebasado completamente los fines propueétos, pués
partlondo de una base dlabinte a las mdcuinas antes indlcadas
se ha consepuldo un dispositivo completamunto autowidtico que
reallza roseas con alta precisidn utilizando tornos universales

Una de lag grandes ventajas de dste dlepositivo es que
permite la realizacidn de roscas de cualgulcr paso v tipo, base
tando para el paso de unas a otras coracteoristicas la varia-
c¢idén de posicidén do unos mandos, Bsta facilidad de manichbra
contrasta con las miquinas hasta la fecha conocides, ya que en
éotas, es necesario camblar la diﬁposioién de leves ¥y piezas,

lo quée complica excesivamente su utilizacidn,
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s puds dsta una micuing herramlenta Ne reaslizacién per-
fecta, con la cual se consoguird un abaratamiento y mejoras
mionto de la produccidén y sin ombargo de precio my inferlor
&l de cualquler maquinaria.

Con @l fin do fmeilitar lo interpretacidn mds exacta del
objeto sobre gue ha de roceer el preseinte privileglo, en el
plano adjuinto couwplemsntario do la presente oxposlcldn, se
representa una forma prdetica para la realigacidn industrial
v tnicamente a titulo de ejemplo y, por consiguiente, zin ca-
récter exhaustivo zino merdpcnte inlormativo.

Win el plano adjunto se ha reprevsntado en parsvect

L

va y

de forms osguemftlica la disposicidn del mecanlsuo acoplado g
un torno ds tipo universal. |

Bn la expresoda flpura les referencias corrsspondens
(L) e=Boncadsa del Lornoe

(2)e=Tuglillo,

(3)e=Cabozal.

(4)e=Ploza a rosear.

(5)e=Porta cuchillas,

(6)e~Carro de movimlento longitudinal

(7)e=Carro de movimiento transversal inferior.
(8)e=Carro de movimiento transversal superior.
(9)e=Carro de movimiento longitudinel superior.
(1C)e~Tren de puedas floxible..

(1l).=3je de ataquo.

(12 ) e~lusdas de astacue.

(18 )e=Cono de ruedss.

(14)s~7"Je principal.

(18)e~lodillo de empuje.

(16)e=~Lova de avance.

(17 )s=Trincuete de avance de cargas.
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(18)e=Ruede excénirica dentada.

(19)+~Rjs de regulacidén de cargas,

(20)e=iiznivela de regulacién de cargas.

(81) e=Leva-tope.

(22 )e=Tope fijo al carro (8).

{(25)+~Leva de retroceso.

(24)e=Tope fijo al carro (7).

(25)e=Topes fijos al carro (7).

(26 )e~iuclles ds empuje dsl carro (7).

(27)e.=Tope regulable fijo dal carro (8).

(28)e=lluelle de eupuje del carro (9). ‘

(29)e=Cuchilla.

(30)e=ilanivela do blocueo del avance.,

(31){~Manivela de camblo de velocidad.

(32)e=iuelle do eupuie del carvo (8),

gomo puede apreclarse en ol plano adjuﬁta al Glspositive
se acopla a la bancnda del torno (1) por medio del carro de
movimiento longitudinal (€)e Zste carro llesva una "Cola dn nl=-

lano® transversal pars ajuste del ecarro transversal (7) gulen

~a su vez sirve de soporte al carro transversal superlor (8) y

éste o su vez al carro porta-cuchillas, de movimiento longltu-
dinal (9) donde se acoplan la cuchilla (29) por medio del porta
cuchillas (5)e

®1 movimiento del conjunto, es transmiticdo desde el husim
1io (2) por medio del acoplamiento flexible (10) compuesto
por engranajes acoplados entre sl por articulacioncs. kste tren
articulado pone en movimiento al oje (11) que lo transuite al
juego de rusdns (12), por intermedlo ds los ruedas despleza-
bles cuya poslcidn os verlable seglin la posicidn del mondo
(31)e

/

Usta caja de camblo de velocidades esté s ituada solidaria-
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mente al carro (8), asi como al eje (13), éuyo movimiosnto es
variable de acuerc con la regulecidn de la cajs do cambios.

In la parte central del eje (135) existe la leva (14). la
forma de ésta lova es de varias espirales, sobre sus suporfi-
cles holicoldalos se apoya el rodillo (15) fijade al carro
(¢) de forma quo es posible su acoplamiento sobre eada una de
das superficies do (14) seglin el tipo de rosca que se ha de
labrar.

Bl carro (9) se desliza sobrs ol earrc (8) conservindose
aconlado elésticamente a 61 por intermedio del mmeclle (28),
Tijado por el otro exbtrewo a través de casquillo roscado
(27), el cual segln su posicidn adelanta o vetrasa el extremo
de Alcho miellea

De dsta forma al girar el ejo (13) el rodillo (15. es im-
pulsado por la Jeva (14), resultando un movimionto de vaivén
del carro (9), que al quedar libra ol rodillo (15) retrocede
impulsade por la contraccidn del muellc (28)

Bl eje (13) tieone acoplado adomwds lag levas (168) y (23).
Ia leva (16) hace salter al trinquete (17) dotado de un resore
te v de la palanca (17) para poner fuera de semlcio la accidn
de la lova. GHste trinquote hace que la rueda dontada (18) gire
a Impulso. Bsta rueda cs fija y excéntrica con el eje (19),
dotado por su extremo superior a la manivela (18) ¥ por su

xtremo inferior de la leva (21). Nste ejo va montado sobre el
carro (8), el cual so manticne apretado contra la leva (21) por

efaecto del muelle (32) que se apoye en el carro (7).

ataca 2l apoyo (24) fijo al carro (6), el cual se mantiene for-
zado por los muelles (£C) que se apoya por interiedio de (25)
ein el carro (6€).

%1 proceso de funcionamiento de los wmecanismos antes indi-

cado permite la realizseibn de rogcas con movimiontes de la cu-
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chilla idédnticos @ los que lo imyitew un tornero.

01 movlmiento longitudinal de la cuchilla, es de doble
sentido, una carreras de trabajo aproximéndose al cabezal y
otra carrera de retrocego rdpido alejdndode.

Ia carrera de trabajo se reallza al apoyerse el rodillo
(15) sobre la supserficile hellcoidal de (14). Al llegar al ex-
tremo supsrlor, dicho rodillo queda sin apoyc, retrocediendo
a la posicién inicial por iLmpulso de ia contraccidn del muelle
(286) que estaba distendido. La lova (14) cue gira unifermemen—
te, vuelve a coger el rodillo (15) wepitiendose sl ciclo, Ia
relacidn entre la velocidad unguler de (15),113 inclinacidn
de la helicolde y la velocidad dsl cabezal et variahle segin
la posicldn de la ecaja do cambios del cabezal v lq formacda por
los elementos de (12), rermitiendo la roalizecidn de toda clase
de panos de roseca. la forma de la rosca, depende de la formm
del hellcolds de la leva (1l4), siendo lo mds corriente que
3sta disponga de tres superflcies de rodadﬁra corresnondientes
8 los tres tipos de rosca mis conocidos, 'itwort', letrlcs'

v "eller'.

Bl mscanismoe de avance de la cnchllla gue depende do la
leva (16) megila el nlmero de pasadas, Diche leva hace que el
tringquote (16) impuie, diente a diente la rueda (16). Feta rue-
da por ser exeéntrica rospocto 21 eje (18), hace cue la colnci-
dancila entre dlcho triniuste y sus asiontos sea varilable sectn
la posicidn del volante graduado (£¢). Ta lova uituada en ol
extremo inferior del eoje (19) epuja en cads pasada al éarro
(&) hasta que por no colncidir el tringuete con los dicntes
queda inmovil,

igte mecanlsmo queda complemontado con el de retroceso
transversal de la cuchilla, coincidente con el retrocesc rdpi-
do longitudinal, al final de los cuales queda la cuchilla de

mie vo on poslcidn de trabajo con el avance para una nueva car-

G2
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dgte moviudlento os reaiiz&do pox el carro (7) de forma
automitica al empujar la leva (73) al tope (24) fijo en é1.

Tebos mecanilusnon ewsenciales estdn suxillisdos por los
correspondiontes wmandos v regulsclones, talos como limitacibdn
de carrera longitudinel de la cuchilla, varliacidn de paso,
regulacibn dg log regorte, topes aldsticos, ote., ote.

#l tren de ruedas (10) permlite ls realizacidn del movi-
miento de avance, sin variceldn de variacidén de wwelocidad
angular del oje (13).

Descrita sullclientamente le naturalcza del invento y su
forma de realizacién prictlca, UGnicamente cabe afiedir que en
el conjunto y partes indspendientes constitutlvas del tcodo
Son. svecaptihles modificaciones y canblos de materiss, forma
y dispoalcidn en cuanto estas alteraclones no desvirtuen el fur

damento esencial del nmiswo.
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REIVINDIOCACIOUNES

12)  ="DISPOSITIVO AUTOHATICO PARA RBALIZACION DI LOBUAS,
ACOPLABLE A TORNOS UNIVIRSALAS! quo se caracteriza por un ne=-
canlsmo quo Lnprime un yovimiento de vakvén al carro porta cu-
chilllas por medio de unn leve holicoidal dlsconbinua vy un mes
lle de rotrocoso, bombinado con el moviwmlento de avance por
lmpulsos al finz2l de cada cary "era ds trabajo de la cuchilla
e un carﬁo que soporta al de vailvén reslizado por medio dc una
mMeda dentada empulcda por wn trincuste acclonedo por une leva
S§olidaria a la leva helicoidal, ¥ el wovlalento de rotroceso
transversal do la cuchilla vespoacto al ele del torno, realiza-
do por retroceso réipido de un tercer carrc sltuado inferior al
de avance al ger movide por ofeecto de otre leva solldaria a

la leva hollcoldal, perimite la realiszacidn automitlca de ros-
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cas ol tener la cuchilla cowo resultante de los trez movimiens

tos combinados, wn movimicnto conbinue ldéntido al que tond ris
dz sor wovide por un operario, con la ventaja de una exacti-
tud wmyor.
r)g)._ub SHOSITIVO AUTOHATICO PARA RBRALIZACIOM DO HOSCAS,

ACOPLAGIE A THRNOS UMW IRSALES" que se caracteriza porcue los
movimientos de la cuchilla dopsnde de los movlirlentos cowuinoe
dos de twes carvos superpucstos acoplados unes 4 cires pop
ajustcs de precisidn adscuados de Torma que o0l ports-cuchilla

va situado sobre ¢l carro superlor acoplado ai carrc interie-

dio de foria que le permiite su movimiento Jongitudinel y el

n

intermedio & su vez con ajuste de movimiento transversal al
inferior cuien a su vez btanblen con ajuste do movimlente trans-

versal se ajusta al carro o soporte acoplable de la bancada del

tornon.

T T2

32),=PDISPOSITIVO AUTOMATICO PARA RUALLIZACION D.0 ROSCAS,
AGOPL BII A TORNOS UHIVERCALESM que se caracteriza porque en
el carro intermedio seyGn la anterior reivindicacidn se aloja
un eje paralelo al eje del cabezal del towno de forma 7 digpo=-
sicldn adecuada, movido por un dizposkitilvo de camblo do velocl-
dadss yue se acopla al husillo dol torno por medio de¢ un tren
de ruedas dentadas flexibles segln splano normal a susejes gue
pormits la trensmisidén de movimiento independientenernte de la
traslacién del cono cue sopurta sl wmecchisno de camblo de ve=-
locidadons.

4% ), MDISPOSITIVO AUTOIRTICC PARA NEALIDACION Dii ROSCASL,
ACOPLARLIS A TORWOS UNIVERSATIASY gue se caracteriza Pomue el
eje segln la anterior reivindicacién lleva solidaria una leva
ds forma helilcoidal de varlas superficles de generatrlces nor-
males a su sje y cuyas formes gon las adecuadas pars imprimir
al carro porta cuchillas, por intermedio de un rodlllo fijo on

el que puede sey apllicado & cualquiera de los menciohadas su-
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parficies lelicoidales, s oglin los casow y los m0ViMJ€HtOu
correspondlentes a los distintos btipos ds rescas, combinindo-
se la velocldad de giro de 1o pleza a roscar con ls veloclded
de giro de le wenclonadse lova hellcoldal, con lo que se consi-
gue el puso do rosca adecusdo, realindndes ¢ ol movimiento de
retroceso del carro portacuchillas a2l ser atralde por muolles

de longibud ajusteble al teruinar de apoyarse el rodillo en la
1ava.

§2) 4 ="DISPOSITIVO AUTONATIOO PARA RUALTZACION DE ROSCAS,
AGCEL&BI& A TOMWIOR UUIVLRSJLJL“ que g caracteriza porque en
el oje al cusl es golidaria la leva objeto de la anterior rel-
vindicacidn existe una leva que ataca su trincuete que mueve
8 una rueda dsntada sltuade excéntrica sobre un eje vertical
sujeto 2l carro intermedio que al moverse d@Splaza‘dicho carro
nacla adslante produciéndose ol movimlonto de avanece de la cu-
chilla, al apoyarse una excdntrieca varlando de posicidn sobre
8l carro inferior. 4

02 ) ="PDILPOSINIVO AUTCHADICY PARA RUALLZACION DY ROSCAS,

COPLARLE A TORNOT ULNLVERBALASY que se caractoriza por una 1eva
sltuada en ol eje al cual es sclidaria la leva objeto de la 48
reilvindicacidn qus por su Fforus hace retroceder bruscemente el
carro inferlor al apoyarse sobre un resslts del carro o Hopor=
te fijo a la bancada del torno.

72 ) o ~IDIBPOSITIVO AUTUIATICO PARA REALIZACION DE ROSCAS,
ACOPLABLE A TORWOS UNIW IRGALIASY,

La presente meworia descriptiva consta de nueve hojas fo=
lladas y mecanopralflzdas por une sola cara, componiendo un total
de dosclentas cuarente y sicte 1in6§§:/;hclu das batas.

Hadrld, 28 dﬂ chiembre‘ a « 959
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