
P A T B ¥ T E DE I I T T R C D U ' C C I  O tí 

por  *> «APARATO MECANICO OOIí OBSTACULOS Eli SU SUPERFICIE PARA 

EL DESARROLLO DE LA DESTREZA Y HABILIDAD»»*»,a fav o r  de Loo, 

¿oseph  BE IT G-UET5EÁF, y Dn .Eená dUBRAUO, de n acion alidad  f r  ansíe - 

s a ,r e s id e n te s  en M arse lla  (F ra n c ia ), 15 Sq aere  Mi c h a le t .

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A .

El  ob je to  de e s t a  p a ten te  c o n s is te  en l a  r e a l iz a c ió n  

de un ap arato  de h ab ilid ad  con e l  cu al e l  u su ario , preye otan do 

un m ó v il ,ta l  como una b o la ,d eb e  h ace r la  e fe c tu a r , sobre una 

determ inada su p e r f ic ie ,  un reco rr id o  ev itan do c ie r to s  obs­

tá c u lo s  y buscando o tro s p a ra  d arle  nuevos im pulsos.C ada 

choque a c c e so r io  sobre e l  re c o rr id o  de id a  y v u e lta ,a se g u ­

r a  un m areaje de puntos por contacto e lé c t r i c o .

E ste  ap arato  tien e  por ob jeto  e je r c e r  lo s  r e f l e jo s  

d e l operador, d a r le  una seguridad  en l a  ap rec iac ió n  de l a s  

d is t a n c ia s  y p e rm it ir le , según áea su  h ab ilid ad ,p ro lo n g ar  

l a  p a r t id a  a su cap rich o .

E stá  ca rac te r izad o  por l a  d isp o s ic ió n  sobre l a  su per­

f i c i e  del ap arato  que con stitu ye e l  re c o rr id o .d e  obstácu­

lo s  llam ados re le v ad o re s  combinados, de proyección  automá-
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t i c a  en un sen tid o  determinado, o de proyección d ir ig id a  

q ue, asegurando un m areaje de puntos, vuelven a dar una nueva 

imp o la i oij a  l a  b o la  y provocan su nuevo d eslizar: i  au to  para 

d i r i g i r l a  h acia  o tro s o b stácu lo s .

Sn l o s  d ib u jo s ad ju n to s se ha represen tad o  a  t i ­

tu lo  de ejemplo, no l im ita t iv o , una de l a s  form as de r e a l i z a ­

ción p ra c tic a , del ob jeto  de e s t a  p a te n te .

l a  f i g . l a ,  m uestra v is to  en alzad o  y en sección ,

e l  ob stácu lo  re le v ad o r  de lanzam iento y marcador autom áti­

co de l a  b o la .

ijia f i g ,  2&, rep resen ta  v is to  en sección  un lanzador 

autom ático de l a  b o la .

l a  F ig .3 a , m uestra e l  ap arato  en su con jun to ,

11 obstácu lo  e s t á  c o n stitu id o  ( f i g , l a )  por un e l e ­

mento -1 - , de p e r f i l  c ir c u la r  - 2 - ,a largado  por su p a rte  

in f e r io r  en una su p e r f ic ie  de sección  cón ica -3 - , de base 

roma que se pro lon ga h ac ia  ab a jo  por un c á r te r  - 4 - .

I s t e  elemento e s t á  montado sobre dos b a r i l l a s  de 

tra c c ió n  -5- y -6- unidas a un e s t r ib o  -7- s o l id a r io  de 

un so len oide -8- in troducid  os en un electroim án -9-„Un 

re so r te  de re g re s ió n  -10- e s t á  d isp u esto  en tre  e l  electroim án 

f f j o  y e l  e s t r ib o  móvil -8 - .

!n  l a  p a rte  in fe r io r  de á s t e  elemento e s t á  d isp u es­

t a  una co rsea  - 1 1 - ,l ib r e ,  de p r i fe r ia .  ligeram en te cón ica 

p ara  venir a en rasar  l o  más cero© p o s ib le  de l a  s ip e r f i c ie  

d e l ap arato  - l 2 - ,y  se. mantenga e lásticam en te  sep arad as 

de lo s  con tactos -1 3 - .

E l re lev ad o r  lanzador ( f i g  2a ) ,e s t á  c o n stitu id o  por 

una p ie z a  b ascu lan te  formada por un árb o l -14-, oscilante- 

sobre e l  e je  -1 5 - .1 1  extremo -16-, de e ste  á rb o l e s t á  unido50. - '
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0 P °r  l a  “ ™ °«*ao i< fn  -17-, a la  v a r i l l a  -1 8- d el e l e í t ío -  

xmán - 1 9 - .Un r e s o r te  de regresió n  e s t á  in te rp u e sto  entre el 

electroim án  f i j o  y l a  a r t ic u la c ió n  m óvil -1 7 - .

- 1  extremo opuesto ü e l a rd o , e s t á  p ro v is to  de un codo 

p erp en d icu lar - 2 1 - , p ro v is to  en a u p a r te  superior de una supes- 

f x c ie  de empuje - 2 2 - , que sobrepase, ligeram ente le  su p e r f ic ie
¿el. j ie g o  -2 3 - .

Un con tacto  -24- e x c i t a  por l a  l in e a  - 2 5 - ,e l  e le c t r o i ­
mán -1 9 - .

ril ap ara to  propiam ente d ic h o ,e s tá  formado por una su­

p e r f i c ie  - 2 6 - ,en l ig e r o  d e c liv e  .Sobre e s t a  su p e r f ic ie  están  

d isp u e sto s  lo s  o b stácu lo s  f i j o s  p e r f i la d o s  -2 7 - ,-2 8 -  y - 2 9 - ,l o s  

re le v a d o re s  m arcedosres - 3 0 - ,y lo s  lan zad ores autom áticos - 32- 

y - 3 3 - ,o d ir ig id o s  -34- y -3 5 -.L o s lan zad ores a mano - 3 4 - y _3¿  

son mandados ex te rió rn en te  por l o s  p u lsad o re s  -3 9 - y - 4 0 . .

Los to ta l iz a d o r e s  -3 6  -  y  - 37- ,  completan e l  con junto .

^ 1  funcionaraiento del ap arato  e s  e l  s ig u ie n te .

L1  operador lan za  l a  b o la  P or un p roy ector a mano dán­

dole  una fu e iz a  y a ireac ió n  d eterm in adas.E sta  b o la  -38-,m etá  - 

l i o a  y con ductora,go lpea sobre d iv e rso s  ob stácu lo s -27-28-y -2 9  

y choca contra uno de lo s  elem entos rep resen tad o s P or la  f i g . l &.

3u tro p ie z o  provoca un doble efecto .A n te  todo hace des- 

cenaer la  corona - 1 1 -  que e sta b le c e  e l  contacto - l 3 - ,y  ei  0xTr 

c u ito  de e x c itac ió n  del e lectrim án  -9 -.E 1  p e r f i l  - 3 - d esc ien ­

de violentam ente ( f le c h a  A) y por su curvatura; - 3- y -4- p ro­

y e c ta  l a  b o la  - 3 8- (F lech a B ) ,que vuelve a p a r t i r  hacia  nuevos
obstáculos.

na corona -1 1 - siempre por e l  contacto - l 3 -.pon e en mar­
cha e l  marcador -36- to t a l iz a d o r .

S i  l a  b o la  vuelve a su punto de p a r t id a .e s  proyectada en
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una determ inada d irecc ión  por e l lanzador autom ático í f i g  2 ) .  

•üsto e stab le c e  e l  contacto -24- que dispara e l  electroim án -19. 

£1 árb o l - 1 4 - ,e s  accionado ( f le c h a  0) y el  p u lsad o r -22- p ro ­

y e c ta  l a  b o la  -38- (F lech a D) .

h'ste lanzador autom ático puede a s i  y todo se r  un 

o b stácu lo  con proyección gu iad a ,p u esto  q u e ,e l elemento ( f i g , l )  

p ro y ecta  l a  b o la  en to d as d ire cc io n e s , según e l  ángulo de con­

ta c to  dado por e l ¿jugador.

De e s ta  fo rm a ,la  habilidad  d el operador perm ite to ­

t a l i z a r  un ndinero de puntos im p crtan te ,lo  que dá un mayor 

a t r a c t iv o  a e ste  Juego por e l  hecho de la  conbinacion de lo s  

o b stác u lo s . -

¿n l a  r e a l iz a c ió n  del ap arato  que se ha d e scrito ,p o d rán  

ra b ia r  l&s fornK3.s,dimensiones y d isp o s ic ió n  de lo s  d i s t in ­

t o s  elem entos, a s i  como lo s  m a te r ia le s  u t i liz a d  os, sin  que por 

e l lo  se a l te r e  ,n i m odifique, su e se n c is l id a d .

- N O T A -

3e re iv in d ic a  como ob jeto  de la  presen te  Patente In tro ­

ducción ;

la  .-A parate mecánico con 

d e sa r r o l lo  de La d e stre z a  

se ha p r e v is to  form ar un 

d iñ a d a  a. f in  de que lo s

obstácu lo s en su  su p e r f ic ie  p a ra  e l  

y h a b ilid a d , c a ra c te r ise d o  p orque 

tab le ro  que con stitu y e  una base in ­

elem entos e s f á r le o s  tiendan  a morir

siempre sobre l a  banda mas in c lin a d a , cuy o ta b le ro  se  hayya 

delim itado  por su s cuatro l a t e r a l e s  por correspen d ien tes p e i

nazos de a l tu r a  aprop iada, y cerrado superiorm ente e s te  con­

ju n to  por medio de una m ateria  tran sp aren te , carac terizán d o se  

edem as,per contar en su in te r io r ,  de unos o b stácu lo s , c o n s t i t u i­

dos por una su p e r f ic ie  superior móvil con p e r f i l  de p ropu lsión  

d i r ig ib le  a 36Os,.unida a un electro im án .
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g a .- ü l  p rop io  sp a r s to  segán l a  re iv in d ic a  di on a n te r io r , ca rac­

te r iz a d o  porque lo s  ob stácu lo s,cu en tan  con una corona de b a­

se ligeram ente có n ica ,in d ep en d ien te ,a  poca d is ta n c ia  de le  

su p e r f ic ie  del t j.a re te  y de l a s  tem as de con tacto  que abren y o, 

c ie rran  lo s  c ir c u i to s  de e x c itac ió n  del electroim án y del 

ta b le ro  m arcador.

3 & ,-E l p rop io  ap arato ,d e  l a s  re iv in d ic a c io n e s  preced en tes, 

caracterizad o ,ad em ás, con contar con lan zad ores autom áticos 

de p ropu lsión  determinada., c (in stitu id o s por un á rb o l b ascu lan te  

accionado por un electroim án que p ro y ecta  un p e r f i l  de emjíu- 

¿je sobre l a  b o la  que e s ta b le z c a  e l  con tacto ,

4 a .- d i  p rop io  ap arato ,q u e se c a r a c te r iz a  tam bién,por l a  d i s ­

p o s ic ió n  sobre su s u p e r f ic ie  de o b stácu lo s f i j o s  y e s t á t ic o s  

cembinados con o b stácu lo s de proyección  d ir ig id a  y de proyec­

ción de d irecc ión  f i j e .

5&.-BARATO MEGAUICO GOU OBSTACULOS EU SU SUPERFICIE ¿'ARA EL 

DESARROLLO DE LA DESTREZA Y HABILIDAD.

Madrid Diciembre de 1959.
PERHANDO PEnaiW
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