
AFFAIRE 6125

P A  T E N T E  

D E
I N V E N C I O N

por "MAQUINA DE ESCRIBIR DE UN ELEMENTO TRAZADOR", a favor 
de la  firma suiza PAILLARD, S.A ., domiciliada en SAINTE-CROIX 
(S u iza ).

MEMORIA DESCRIPTIVA

Se conocen ya máquinas que comprenden un elemento 
trazador capaz de ser trasladado  en re lac ió n  con una hoja 
según, por lo menos, dos e jes  de coordenadas sensiblemente 
p a ra le la s  a l  plano de la ho ja , para tra z a r  signos sobre esta  

5 . ú ltim a. Tales máquinas han co nstitu ido  hasta e l  momento sim­
p les curiosidades y se realizaban  en forma de autómatas, pe­
ro no eran aptas para explotación in d u s tr ia l .

El invento que aquí se expone tiene  por objeto una 
máquina de e s c r ib ir  que comprende un elemento trazador capaz 

10. de ser trasladado  en re lac ión  a una hoja según, por lo  menos,
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dos ejes de coordenadas sensiblemente p a ra le la s  a l plano de 
la  ho ja , para tra z a r  signos sobre esta  ú ltim a, máquina apta 
para ser u ti liz a d a  en su bstitu c ión  de la s  máquinas de e s c r i ­
b i r  o rd in a rias , g racias a l hecho de que comprende una p lu ra ­
lid ad  de signos reg is trado s en un d isp o sitiv o , e l  re g is tro  de 
cada uno de le s  cuales está  co nstitu ido  por un re g is tro  de los 
dos movimientos que e l  elemento trazador debe efec tuar según 
los dos e jes  mencionados de coordenadas, y presentando dicho 
d isp o sitiv o  medios para proporcionar a voluntad signos e léc ­
tr ic o s  que representan  la s  componentes de cada uno de los 
signos mencionados, medios de mando sensib les  a dichas señales 
y que actúan sobre e l  elemento trazador para comunicarle los 
movimientos necesarios para tra z a r  e l  signo escogido, y un 
d isp o sitiv o  que produce un avance re la tiv o  en tre  e l  elemento 
trazador y la ho ja .

El dibujo que se acompaña rep resen ta , en esquema y 
a t í t u lo  de ejemplo, una modalidad de re a liz ac ió n  de la  má­
quina que es objeto de es te  invento.

La fig u ra  1 es una v is ta  esquemática que i lu s t r a  e l  
funcionamiento de dicha máquina.

La fig u ra  2 es una v is ta  l a te r a l  de un elemento de 
un d isp o sitiv o  de re g is tro .

La fig u ra  3 es una sección lon g itu d ina l de una se rie  
de elementos según la  fig u ra  2, montados sobre un á rb o l.

La fig u ra  4 rep resen ta , en sección, un transform a­
dor electrom ecánico.

Las fig u ras  5 y 6 son en v is ta s  fro n ta l  y l a te r a l ,  
respectivam ente e l  d isp o sitiv o  según la  fig u ra  4, acoplado 
para accionar un elemento trazador.

La máquina representada en la  figura  1 comprende un
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motor e lé c tr ic o  1 , que a r ra s tre  en ro tac ión  continua un árbol 
2 de un d isp o sitiv o  de re g is tro  de varios signos. Este árbol 
2 lleva  una se rie  de elementos como e l  representado en la  f i ­
gura 2. Este elemento está  co nstitu ido  por un disco 3, de ma­
t e r i a l  tran sparen te , sobre e l  cual están trazadas cuatro p is ­
ta s  ópticas 4 ,5 ,6  y 7. Las p is ta s  4 y 5 constituyen un re g is ­
tro  de los tra s lad o s  o desplazamientos que deben comunicarse 
a un elemento trazador, según dos e jes  de coordenadas sensi­
blemente p a ra le lo s  a l  plano de una h o ja . Este elemento tra z a ­
dor se d esc rib irá  más adelan te . La p is ta  6 reproduce e l  des­
plazamiento que debe ap lica rse  a dicho elemento trazador para 
a le ja r lo  de la  hoja y aproximarlo a e l la ,  m ientras que la  p is ta  
7 es un re g is tro  del desplazamiento l a te r a l  que corresponde a 
la  amplitud del signo trazado. Cada elemento p resen ta , además, 
cuatro  v e n ta n illa s  8, 9, 10 y 11 y un s a lie n te  12 en su p e r i ­
f e r i a .  Además, e l  disco 3 presenta un agujero c e n tra l, cuyo 
borde es tá  reforzado por dos arandelas 13; este  agujero permi­
te  e l  paso del árbol 2, que p resen ta , como se ve en la  fig u ­
ra  2, dos ranuras long itud ina les  14.

El árbo l 2, a rra strad o  por e l  motor 1, llev a  una se­
r i e  de discos 3 , cada uno de los cuales constituye e l  re g is ­
tro  de uno de los signos que debe poder tra z a rse  con la máqui­
na.

Como se ve en la figura 3* cada disco 3 montado en 
e l  árbo l 2, e s tá  separado del disco contiguo por una arandela 
15 que p resen ta , en su agujero c e n tra l, dos sa lie n te s  que en­
cajan en la s  dos ranuras 14 del árbol 2. El apilam iento de 
los discos 3 se mantiene entre un espaldón anular 16 del á r ­
bol 2 y una arandela 17 que se mantiene apoyada contra e l  
apilam iento de discos mediante un re so rte  18, que se apoya



contra una arandela 19 f ija d a  en e l  árbo l 2. Este re so rte  18 
e je rce , pues, una presión ax ia l que se transm ite a través de 
todo e l  apilam iento de discos 3, de manera que se obtiene un 
roce su fic ie n te  en tre cada disco 3 y la s  dos arandelas 15 en­
t r e  le s  cuales se h a llan .

Cuando e l  árbol 2 es a rra s trad o  en ro tac ió n , se e jerce  
c ie r to  momento de fuerza sobre cada disco 3* pero la  ro tac ión  
de cada disco es impedida, g rac ias a l  sa lie n te  12 que se apoya 
sobre la  extremidad de una palanca 20, sometida a la acción 
de un re so rte  21 y que presenta una hendidura 22 que permite 
e l  pivotam iento de esta  palanca y c ie r to  desplazamiento lo n g itu ­
dinal en re la c ió n  a una espiga 23. La palanca 20 es acciona­
da por o tra palanca 24, que presenta una hendidura 25 y es ca­
paz de p iv o ta r alrededor de un eje 26 que pesa por dicha hendi­
dura. Esta palanca 24 es tá  supeditada a la  acción de un re so r­
te  27 que tiende a mantener la  palanca en una posición t a l  que 

el e je  26 esté  situado en una extremidad de la  hendidura 25. 
Cuando se e je rce  una presión  sobre la  palanca 24, en e l s e n t i­
do de la  flecha F, esta palanca se desplaza hasta  topar contra 
un re tén  28 y se le  hace experimentar una ro tac ión  que hace 
p iv o ta r la  palanca 20 en e l  sentido  inverso y desprende su 
pico 29 del sa lie n te  12. El disco 3 puede entonces g ira r  con 
e l  árbol 2, m ientras que e l  re so rte  21 provoca un desplaza­
miento de la palanca 20 hacia a rr ib a , de un valo r correspon­
diente a la longitud  de la  hendidura 22. Este desplazamiento 
es su fic ie n te  para que la extremidad in fe r io r  de la  palanca 
20 escape de la  extremidad superior de la  palanca 24, lo  que 
perm ite una ro tac ión  de la  palanca 20, en sen tido  co n tra rio  
a l  de la s  agujas de r e lo j ,  hasta que su pico 29 se apoye en 
la  p e r ife r ia  de l disco 3.
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Cuando todos los discos 3 están  re ten idos por la  ac­
ción de su palanca 20 re sp ec tiv a , sobre e l  sa lie n te  correspon­
diente 12, la s  v e n tan illa s  8, 9, 10 y 11 están  alineadas, de 
manera que forman cuatro túneles p a ra le lo s  que a trav iesan  e l 
apilam iento y permiten e l  paso de un rayo luminoso. En la  f i ­
gura 1 se ha representado la  tra y e c to ria  de uno solo de estos 
rayos luminosos, procedente de una lámpara 30 y d irig id o  por 
medio de un sistema óptico que comprende una len te  31 y un 
prisma 32 de re flex ió n  to t a l .  El rayo luminoso a trav iesa  e l  
apilam iento de discos 3 s in  debilitam ien to  sen sib le , para i r  
a topar con una célu la  fo to e lé c tr ic a  34, que sum inistra una 
tensión  e lé c tr ic a  que se ap lica  a un am plificador 35. Cuando 
se orpime alguna de las  te c la s  a, b, c , . . . . ,  se provoca e l  
desplazamiento de la  palanca 20 de bloqueo del disco 3 co rres­
pondiente y es te  efectúa una ro tac ión , durante la  cual la s  
cuatro  p is ta s  ópticas 4 a 7 se desenvuelven, respectivam ente, 
delante de los cuatro  haces luminosos que a trav iesan  e l ap l- 
lamiento de discos y de los cuales solo esta  representado uno 
en la figura  1. Por consiguien te , se recogen cuatro  señales 
e lé c tr ic a s ,  que están destinadas a gobernar los movimientos 
de un elemento trazad o r. Estas señales e lé c tr ic a s  se u t i l iz a n  
para gobernar los desplazamientos necesarios en tre  e l  elemento 
trazad o r, que está  indicado esquemáticamente por 36 en la  f i ­
gura 1 , y la  hoja de papel que está  situada sobre un ro d il lo  
37 , semejante a los ro d illo s  ord inarios de la s  máquinas de es­
c r ib i r .  El d isp o sitiv o  para transform ar la s  señales e l é c t r i ­
cas en movimiento, se h a lla  encerrado en una caja  38.

Para obtener gran f id e lid ad  en la reproducción de los 
signos que se han de tra z a r , está  p ro v is ta  una con trarreacción  
que permite hacer vo lver, por un conductor e lé c tr ic o  39, una
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J  ^  o  At
U (j* Oseñal correspondiente a l  desplazamiento que el"elem ento t r a ­

z a d o ra s  ha efectuado realmente a consecuencia del mando de 
la  señal de sa lid a  del am plificador 35, que es conducido a l 
transformador electromecánico por un conducto e lé c tr ic o  40.

El apilam iento de discos 3 puede comprender re g is tro s  
de todos los ca rac te res  que se u t i l iz a n  en la s  máquinas de 
e s c r ib ir  o rd in a ria s . La máquina representada en la  figu ra  1 
comprende, además, un d isp o sitiv o  re g is tra d o r que contiene 
una banda 41 enro llada en una bobina 42, y capaz de ser devana­
da para en ro lla rse  en una bobina 43. Esta banda llev a  una p is ­
ta  óptica que pasa delante de un haz luminoso prooedente de 
una lámpara 44 y d irig id o  hacia una cé lu la  fo to e lé c tr ic a  45, 
cuya señal e lé c tr ic a  puede ap lica rse  directam ente a la  en tra ­
da del am plificador 35. De esta  manera, la  máquina puede u t i ­
l iz a rs e  para reproducir un tex to  o un conjunto de signos re ­
g is trad o s en la  banda 41.

Pera que la  máquina pueda tra b a ja r  rápidamente, es 
necesario  imprimir a l  elemento trazador 36 movimientos de gran 
rapidez y gran ex ac titu d . En la  modalidad de ejecución que 
se describe, estos movimientos se obtienen por medio de d is­
p o sitiv o s  de tip o  electrodinám ico, uno de los cuales está  
representado en sección en la  figura  4 . Este d isp o sitiv o  com­
prende un c irc u ito  magnético parecido a l que se u t i l i z a  o rd i­
nariamente en los a ltavoces. Este c irc u ito  comprende una p ie ­
za c e n tra l 46, en la cual está f ija d o  un imán permanente 47 
de forma anu lar. El c irc u ito  magnético está  completado por un 
a n illo  48 de m ateria l electrom agnético, cuya abertura c e n tra l 
constituye con su borde un en treh ie rro  49, de forma c i l in d r i ­
ca que rodea la  p a rte  c e n tra l de la pieza 46. En e l  in te r io r  
de este  en trah ie rro  está dispuesta una bobina 50, alimentada
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por las  señales e lé c tr ic a s  de sa lid a  del am plificador 35. Es­
ta  bobina 50 es so lid a r ia  de una pieza 51* en m ateria l no mag­
n é tic o , que rodea una v a r i l la  56 en la  cual es ta  f ija d o  un 
núcleo 53 de m ateria l ferrom agnético. La extremidad in fe r io r  
de la  v a r i l la  52 lleva  una bola 54 que se desliza  en un caequi­
l l o  55 f i ja d o  en una pieza 56 a to rn illa d a  en e l  a n il lo  48 por 
medio de to rn i l lo s  57, de los cuales se representa uno solo en 
a l  dibujo. La extremidad superior de la  v a r i l la  52 está  a r t i ­
culada en una palanca 58 cuya extremidad pivota sobre un so­
porte 59 f ija d o  en la  pieza 46. De es ta  manera, lo s movimien­
tos producidos por la  co rrien te  que a trav iesa  la  bobina 50 se 
transm iten a la  palanca 58 por mediación de la  v a r i l la  52.
El núcleo 53 experimenta desplazamientos correspondientes y 
provoca, a causa de e l lo , variaciones de sentido co n tra rio  de 
la  inductiv idad en dos bobinas 60 y 61, que estén  dispuestas 
sobre un cuerpo 62, de m ateria l a is la n te , colocado en un t a la ­
dro ax ia l de la  pieza 46.

Las dos bobinas 60 y 61 constituyen dos ramas de un 
puente e lé c tr ic o  alimentado por una tensión  a lte rn a  de a l ta  
frecuencia , de manera que e l  e q u ilib r io  de esta  puente depende 
de la  posición del núcleo 53. Asi se obtiene, da manera cono­
c ida , una tensión  de sa lid a  del puente, cuya amplitud esté  
determinada por la posición del núcleo 53. Esta tensión  se 
r e c t i f ic a  luego para u t i l i z a r l a  como tensión  de con trarreacción , 
que se ap lica  a la  entrada del am plificador 35.

La fig u ra  5 representa un conjunto de dos d is p o s i t i ­
vos A y B, parecidos a l  que está  representado en la  fig u ra  4, 
con la  única salvedad que en e l d isp o sitiv o  B la d isposición 
de la  palanca 58a, y de su soporte 59a, es un poco d ife re n te .
El d isp o sitiv o  A perm ite gobernar los movimientos v e r t ic a le s
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del elemento trazador 36, f ija d o  en la  extremidad de una v a r i­
l la  63, y es ta  últim a está  unida por una v a r i l la  h o rizo n ta l 64 
a la  palanca 58 del d isp o sitiv o  B, que gobierna los desplaza­
mientos tran sv ersa le s  del elemento trazad o r. En e l d is p o s i t i ­
vo representado en las  fig u ras 5 y 6 , no se han indicado me­
dios para provocar e l alejam iento del elemento trazador 36 del 
ro d i l lo  37, pero queda bien entendido que, en e l  caso en que 
e l  elemento trazador actúe por acción mecánica para tra z a r  
inscripciones sobre la  hoja colocada en dicho ro d il lo ,  se po­
d ría  prever un te rc e r  elemento del tip o  representado en la  
fig u ra  4 para provocar los movimientos de alejam iento del es­
t i l e t e .

El elemento trazador puede e s ta r  co n stitu id o  de d iver­
sas maneras y podría , por ejemplo, e s ta r  formado por una mina 
de láp iz  o por un canal alimentado de t in ta .  También podría 
preverse la máquina para u t i l i z a r  hojas fo to sen sib les  y, en 
ese caso, e l elemento trazador podría e s ta r  co nstitu id o  por 
un p in ce l luminoso cuyas desviaciones podrían ser producidas 
por pequeños espejos accionados electromagnéticamente o e lec ­
trodinámicamente. Existen también hojas que son sensib les  a 
los campos e lé c tr ic o s  y capaces de producir una coloración 
por efecto  de estos ú ltim os. En este  caso, e l  elemento tra z a ­
dor podría e s ta r  co nstitu ido  por un electrodo que presen tara 
la  forma de una punta dispuesta en la  proximidad de la ho ja .
En esta  modalidad de re a liz ac ió n , no habría necesidad de p re ­
ver movimientos para a le ja r  de la  hoja e l elemento trazador, 
ya que la in terrupción  necesaria en tre dos signos sucesivos 
podría obtenerse sencillam ente suprimiendo momentáneamente 
la  tensión aplicada a l e lec trod o . El elemento trazador podría 
e s ta r  co n stitu id o  también por un haz catódico , cuyos despla-
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zemientos podrían sar producidos por campos e lé c tr ic o s .
En p rin c ip io , es necesario  efec tu ar un desplazamien­

to  la te r a l  cada vez que se ha trazado un signo y se puede pro­
vocar, ya sea un desplazamiento del ro d i l lo  37 en re lac ió n  a l  
elemento trazad o r, ya sea un desplazamiento de este  últim o en 
re la c ió n  a l  ro d i l lo .  Está c la ro  que una p arte  de este  despla­
zamiento l a te r a l  puede efectuarse  durante e l  funcionamiento 
del elemento trazad o r, pues los  movimientos de e s te  últim o 
pueden escogerse de manera que se obtenga la  in scrip c ió n  de 
un signo co rrec to , a pesar del movimiento de avance. Esta medi­
da perm ite, pues, aumentar la  velocidad de la e s c r itu ra , ya que 
e l  d isp o sitiv o  de avance puede funcionar de manera más re g u la r.

Queda bien entendido que e l  d isp o sitiv o  de re g is tro  
podría re a liz a rse  en o tras  formas que la  representada y, en 
p a r t ic u la r ,  podrían re a liz a rse  re g is tro s  magnéticos tan to  pa­
ra todos los signos suscep tib les  de e sc r ib irse  actuando sobre 
un teclado como para los reg is trad o s en un d isp o sitiv o  de re ­
producción análogo a l  que lleva  la s  re fe ren c ias  41 a 45 in d i­
cado en la  fig u ra  1 .

También podrían preverse medios de regulación que per­
m itieran  hacer v a ria r  a voluntad la  ley de transm isión entre 
e l  re g is tro  y e l  elemento trazador, de manera que se perm itie­
ra la  formación de carac te res de formas d ife ren tes  a p a r t i r  de 
un mismo re g is tro .

También podrían preverse medios para m odificar la fo r ­
ma del elemento trazador y p e rm itir a s í v a ria r  e l  e s t i lo  de 
la  e s c r itu ra .

La invención, dentro de su esencia lidad , puede ser de­
sa rro llad a  en o tras  formas de re a liz ac ió n  que d if ie ra n  en de­
t a l l e  de la  indicada a t í t u lo  de ejemplo, a las  cuales alean-



zara igualmente la  protección que se recaba. Podrá, pues, rea 
l iz a rs e  con los medios y aparatos más adecuados, por quedar 
todo e llo  comprendido dentro del e s p ír i tu  de la s  re iv in d ica ­
ciones.

N O T A

D escrito e l  objeto de la  invención se declara nuevas 
la s  s ig u ien tes  re iv ind icaciones con p rio rid ad  suiza n^ 68 554 
del 20 de Enero de 1959:

1 . Máquina de e s c r ib ir  de un elemento trazador e l  
cual es capaz de se r desplazado en re lac ió n  a una hoja según, 
por lo  menos, dos ejes de coordenadas sensiblemente p a ra le ­
los a l plano de la ho ja , para tra z a r  signos sobre esta  ú l t i ­
ma, carac terizada por e l hehco de que comprende una p lu ra lid ad  
de signos reg is trad o s  en un d isp o sitiv o , estando constitu ido  
e l  re g is tro  de cada signo por un re g is tro  de los dos movi­
mientos que e l elemento trazador debe efec tuar según lo s  dos 
e jes  mencionados de coordenadas, presentando este  d is p o s i t i ­
vo medios para sum in istrar a voluntad señales e lé c tr ic a s  que 
representan  los componentes de cada uno de dichos signos, me­
dios de mando sensib les a. dichas sedales actuantes sobre e l 
elemento trazador para comunicarle los movimientos necesa­
r io s  para tra z a r  e l signo escogido, y un d isp o sitiv o  que pro­
duce un avance re la tiv o  en tre  e l elemento trazador y la  ho ja .

2 . Máquina en conformidad con la re iv ind icación  1, 
carac te rizada por e l hecho de que e l elemento trazador es un 
p in cel luminoso, m ientras la  hoja es fo to sen s ib le .
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3. Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con la r e i ­
vindicación 1 , caracterizada por e l  hecho de que e l elemento 
trazador está  co nstitu ido  por un e s t i l e t e  suscep tib le  de ser 
llevado a contacto  con la  ho ja .

4 . Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con la  re iv in ­
dicación 1 , carac te rizada  por e l  hecho de que e l  elemento 
trazador está  mandado por un d isp o sitiv o  electrom agnético, 
siendo producida una señal e lé c tr ic a  de contrarreacción  por 
medio de los desplazamientos del elemento trazad o r, señal que 
se junta a la señal e lé c tr ic a  de mando.

5. Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con la  re iv in ­
d i c a c i ó n ,  carac te rizada  por e l  hecho de que e l  elemento 
trazador está  co n stitu id o  por un electrodo  dispuesto en la 
proximidad de la hoja, siendo esta últim a sensib le  a los cam­
pos e lé c tr ic o s .

6 . Maquina de e sc r ib ir  en conformidad con la  r e i ­
vindicación 1 , carac terizada por e l hecho de comprender medios 
de regulación que permiten hacer v a ria r  a voluntad la lez de 
transm isión en tre  e l re g is tro  y e l  elemento trazad o r, de ma­
nera que se permita la formación de ca rac te res  de d ife ren tes  
formas a p a r t i r  de un mismo re g is tro .

7 . Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con la r e i ­
vindicación 1 , carac terizada por e l hecho de e s ta r  p rev istos 
medios para m odificar la forma del elemento trazador y per­
m itir  v a ria r  e l e s t i lo  de la  e s c r itu ra .

8. Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con la  r e i ­
vindicación 1 , ca rac terizada por e l  hecho de que la hoja 
está  f i j a  durante la e s c r itu ra , siendo llevado e l  elemento 
trazador por un carro sometido a la  acción del d isp o sitiv o

30. de avance.
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9. Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con la  r e i ­
vindicación 1 , carac terizada por e l hecho de que e l  re g is tro  
de los signos o señales está co nstitu ido  por p is ta s  ópticas 
llevadas por un soporte móvil, siendo transm itidas las  impul­
siones de mando a l  elemento trazador a p a r t i r  de dichas p is ta s  
por medio de haces luminosos, cuya in tensidad  varía  en con­
formidad con la modulación de la s  p is ta s ,  influenciando estos 
haces unas cé lu la s  fo to e lé c tr ic a s  que sum inistran la s  mencio­
nadas señales e lé c tr ic a s .

10. Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con la s  r e i ­
vindicaciones 1 y 9; carac terizada por e l  hecho de que la s  p is  
ta s  ópticas que representan  los desplazamientos que se han de 
comunicar a l  elemento trazador para cada c a rá c te r , están mon­
tadas en unos d iscos, siendo sostenidos todos estos discos 
por un árbol a rra strad o  en ro tac ión , y estando montado cada 
disco en e l árbol por mediación de un d isp o sitiv o  de f r ic c ió n  
que permite su a r ra s tre  en ro tación  m ientras un d ispo sitiv o
de bloqueo impide cualquier desplazamiento angular de un d is ­
co determinado en tan to  que éste  no haya sido seleccionado.

11. Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con las  r e i ­
vindicaciones 1 , 9 y 10, caracterizada por e l  hecho de que 
cada disco lleva  cuatro p is ta s  óp ticas, de la s  cuales la s  tre s  
primeras gobiernan los desplazamientos del elemento trazador 
según tre s  e jes  da coordenadas, m ientras la  cuarta gobierna
e l  d isp o sitiv o  de avance re la tiv o  en tre e l  elemento trazador 
y la  ho ja, de manera que permita una amplitud de avance propor 
c ion al a la  anchura del ca rác te r trazado .

12. Maquina de e s c r ib ir  en conformidad con la r e i ­
vindicación 1 , carac terizada por e l  hecho de que e l  d is p o s i t i ­
vo de avance está  regulado para funcionar durante la  fase de



5.

10.

e sc r itu ra  llevada a cabo por e l elemento trazad o r, de manera 
que aumente la  cadencia de e s c r itu ra .

13. Maquina de e sc r ib ir  en conformidad con la  r e i ­
vindicación 1 , carac terizada por e l  hecho de que comprende
un d isp o sitiv o  de reproducción suscep tib le  de accionar d irec ­
tamente e l  elemento trazador, independientemente del dispo­
s i t iv o  de re g is tro  de la s  señales in d iv id u a les .

14. Máquina de e s c r ib ir  de un elemento trazad o r. 
Según se describe y re iv in d ica  en la presen te memoria

que consta de trece  hojas fo lia d as  y e s c r ita s  a máquina por 
una sola cara , acompañadas de dos láminas de dibujos.

Madrid, a 28 de Diciembre de 1959.
PAILLARD, S.A.
p . a i.,'-
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