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i! En la  patente alemana n* 761.252, se lia des-¡i 1
i c rito  un mecanismo interruptor inversor para transformadores j
! I

reguladores o sim ilares, e l oual se dispone entre e l  árbol de 

los seleotores escalonados y e l árbol del in terruptor inver- i
I

sor del dispositivo de regulaoión escalonada. Tiene por oo- 1
|

metido, despuás de hacer g ira r por completo uno o varios se-
j

leotores escalonados, por los diversos grados de tensión del
i

j arrollamiento regulador ooneotado en sentido positivo, inver-
i
t i r  o conmutar el in terruptor inversor hasta la  posioión ce­

ro , de suerte , que puedan reoorrerse nuevamente los mismos
i ,

| esoalones del arrollam iento, estando el arrollamiento regula-
!
dor ooneotado en sentido negativo, Bl órgano movido de la  

transmisión, unido oon el interruptor inversor, está  ^.rado |
durante la  mayor parte del reoorrido g ira to rio  del órgano mo- j 
tor unido oon el seleotor escalonado y solo durante una pequeña ; 

parte de la  rotaoión se a rra s tra , al In v ertir  el interrup- | 

to r  inversor. Mientras que hasta ahora los meoaniamos in­

term itentes de e s ta  olase se han ejecutado en forma de trans­

misiones de oruz de malta oon ejes desplazados recíprocamente j
i

en la  patente alemana oitada se emplea un mecanismo intermi- j
i

ten te  oon la parte motriz y la  parte movida dispuestas en e l j 

mismo e je . El meoanismo posee por lo  menos una parte de aco­

plamiento que se aooiona por una pieza de a rra s tre  de la  par­

te motriz. Esta pieza de acoplamiento puede moverse transver­

salmente a la  dirección del aooionamiento de la  pieza de

a rra s tre . Se mueve en una v ía  de maroha lib re  y tsmbión en
i
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|! una vía de acoplamiento unida oon la  vía de mar oha lib re
ij i
! mediante dos agujas. Una de las agujas oonduoe a la  parte de
í * i
! acoplamiento por fuera de la  v ía de maroha lib re  dentro de lal
: oual puede moverse libremente haoie la  parte movida , inv irtián r

j! dola a la  vía de acoplamiento, donde a rra s tra  a la  parte mo- I

jj vida y as í le  haoe avanzar un paso, mientras que, después de ;
I !
¡ efectuado este paso, la  o tra ag&ja lleva de nuevo a la  parte

de acoplamiento a la  v ía  de maroha lib re .
ij
j j  Segiín el invento, e l meoaaismo de la  patente

alemana antes oltada se emplea para el accionamiento de se­

lectores escalonados de transformadores reguladores o simi­

la re s , intercalándolo, por ejemplo, entre la  pieza impulsado- j 

ra movida lentamente y el seleotor escalonado movido paso a | 

paso, y, ouando existen varios se leo tores, entre cada pieza ]
i

| impulsora y estos se lec to res, o ouando existen seleotores 

de aproximación y de afinado, también entre oada uno de los 

seleotores de afinado y de aproximeni<5n. Mientras que en la  

patente señalada la  parte movida sólo se compone de un árga­

no ánioo que penetra en la  v ía  de acoplamiento y que solo adop-;
i

ta  dos posioiones d is tin ta s  de embrague, segán e l invento, 

pera e l accionamiento de seleotores escalonados oon más de j

! dos escalones, se emplea como parte movida una rueda ranurada
i

j que se ranura aproximadamente en la  d istancia de las agujas
»
i para re c ib ir  pasajeramente le  parte de acoplamiento.

Generalmente es necesario bloquear e l seleo- ‘ 

to r esoalonado en las diversas posioiones de embrague para j

i



li

254482

5

10

15

que no se desplace inadvertidamente. Bel este caso según el 

invento se une también oon la parte movida o tra rueda remi­

rada oon igual d iv isión  en las ranuras, en ouyas ranuras, pue­

de agarrar por lo menos un cuerpo bloqueador que se mueve 

| en una guía f i j a .  Con la  pieza de arrastre  se une un ouerpo 

| de encerró;)amiento que mantiene al ouerpo de bloqueo, en la 

| posioión en que impide toda rotación de la  parte movida, pero
i

I e l ouerpo de enoerrojamiento posee por lo menos una seooión 

i, en la  que puede desviarse pasajeramente e l ouerpo bloqueador 

i al avanzar la  parte movida.

El invento ofrece la  ventaja de que para

selectores escalonados, particularmente para los que se oom-
í
! ponen de selectores de afinado y de aproximación, los meca­

nismos interm itentes ahorran espacio y en o ie rte s  circunstan­

cias pueden todos disponerse en e l mismo e je .

En e l  dibujo adjunto se ilu s tra  un ejemplo 

de ejeoución del invento.
La figura  1 presenta el meoanismo en seooión

a x il .

SO

85

de la  figura 1. 

| de la  figura 1.

La figura 8 es una seooión por e l plano AB 

La figura 5 es una seooión por e l plano CD 

Un eje 50 mediante una transmisión 51 de

• cruz de Malta, construida a modo de rueda oónioa, acólona a

; una parte motriz 5S de un meoanismo de in term itencia. Oon la
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parte motriz 52 se une una pieza de arrastre  2o oon tina seo- !
. . .  i

oi<5n o reoorte 21. Está envuelta a d istanola por un ouerpo de j 

apoyo 41. Este ouerpo lleva una perte sa lien te  40, cuyos flan- j 
oos 8, 9 sirven de agujas pera una perte de acoplamiento 31

i
en forma de ro d illo .

' i
Dentro de la  pieza: de arrastre  20 se dispo 

ne una parte movida compuesta por una rueda ranurada 53 oon

los dientes 45 y las ranuras 46. Gomo eje hueao 54 (figure 1) |
|

se apoya g ira to ria  alrededor del eje 55 de la  oruz de malta. 

Ambas partes se mueven en e l cojinete 56. La v ía de maroha j

lib re  de la  parte 31 de acoplamiento se designa por lo , y j

la  vía de acoplamiento por 11. Oon la  parte 53 movida o de 

&ooionamiento derivado se une o tra  rueda ranurada 57 que se 

desplaza axilmente h&oia la  rueda 53. Oon la  pieza de a rrastre  

20 se une un ouerpo 58 de enoerrojamiento en forma de an illo  | 

( váase especialmente la  figura 3 ) , el cual tambián mar oh a 1
j

dentro del ouerpo de apoyo 41 y posee un reoorte o seooión j 

59. El ouerpo de apoyo posee además un an illo  60 que penetra j 

entre las partes 57 y 58 y posee un reoorte 61 para e l paso 

de un cuerpo bloqueador 72. La rueda 57 posee dientes 63 y 

ranuras 64.

Mientras que e l eje 55 acoiona por ejemplo 

a un seleotor esoslonedo de afinado, e£ eje hueoo 54 está  

unido oon un seleotor escalonado de aproximación. !
El meoanlsmo traba ja  del siguiente modo: j

a cada revolución del eje 50 se liaoe avanzar en l a  división 

de un diente la  oruz de m alta. El seleotor de afinado, unido !

5 .-
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oon el eje 55, re a liz a  un paso. Después de una vuelta comple­

ta  del eje 55 se reoorre por e l seleotor de afinado todo e l 

arrollamiento subdividido en fina gradación. Poco antes de 

terminarse una vuelta oompleta, las partes del mecanismo l le ­

gan a la  posición dibujada. Antes de alcanzarse esta posición 

la  parte 3 1  de acoplamiento se ha movido a lo largo de la  vía 

|| 10 de maroha lib re  s in  hacer avanzar a la  rueda ramurada 53. 

Ahora en la  posioión dibujada, al seguir la  rotaoión de la  

pieza de a rrastre  £0, la  parte 31 de aooplamiento se desvía por 

la  aguja 8 hacia dentro a la  vía ll.d e  aooplamiento y en esta
i

vía se mantiene por e l  sa lien te  43. Gracias a sato llega a j

una de las ranuras 46 de 1a rueda 53 y heoe avanzar a es ta  rae- !
¡

da en una d ivisión de las ranuras. Graoias a esto e l se leo tor 

ie aproximación unido oon e lla  se desplaza al es oalón inmedia­

to . Al oontinuar la  rotaoión de la  pieza de a rrastre  £0, la  

pieza 31 de aooplsmiento en la  aguja 9 sale nuevamente de la 

ranura 46 y ahora se mueve de nuevo avanzando a lo largo de'i
La vía 10 de maroha l ib re .

Guando la  pieza 31 de acoplamiento llega a 

a posioión dibujada, las partes 57 a 62 del mecanismo adoptan 

,a posioión ilustrada en la  figura 3. La pieza 58 de enoerro- 

amiento ha llegado precisamente oon su recorte 59 a la  zona 

e l ouerpo bloqueador 62. Si ahora la  rueda 53 se hace avanzar 

or la  pieza de arrastre  £0 mediante la  parte de aooplamiento; 

e a rra s tra  la  rueda 57 y a travós del reoorte 61 empuja a l
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li ouerpo bloqueador 62 dentro del recorte 59, G radas a ésto
; i
jise suprime e l bloqueo. Al momento que la  rueda 55 he avanzado 

un paso y la  parte 31 de acoplamiento lia alcanzado nuevamente 

la  vía 10 de maroha lib re , el exbremo del reoorte 59 ohooa en 

e l ouerpo bloqueador 62 y lo empuja nuevamente dentro de una 

ranura 64 de la  rueda 57. Por esto se bloquea nuevamente las 

dos ruedas. Al seguir la  rotación e l ouerpo de enoerrojamien- 

to 58 impide que se desvíe e l ouerpo bloqueador 62. por consi­

guiente durante e l resto  de la  rotación se mantienen bloquea­

das las ruedas 5 3, 57.

En lugar del mecanismo 51 de cruz de malta 

|podría emplearse un mecanismo de transmisión de rueda oónioa
I
|u otro análogo, como se acaba de d escrib ir .

! En e l ejemplo de ejeouoión las ruedas 53 yi
¡57 se haoen avanzar un paso tínicamente oída vez después de una
i ‘
jrevoluoión completa de l a  pieza de mando 52. Uo hay d ifiou ltad
!•1¡
¡alguna en variar la  transmisión de modo que ceda vez, después
!
de una semirevoluoión o de un terc io  de revoluoión o sim ila r,

j |

jSe produzca un avance, y entonces solo se neoesita praoticar
i!
jípor ejemplo un segundo o te rce r reoorte 21 oon una segunda o 

¡tercera pieza de acoplamiento 31 y un segundo o teroer reoorte 

jj)9 en la  pieza de enoerrojamiento 58, o puede también bastar 

jiña sola pieza de acoplamiento 31 cuando en e l ouerpo 41 del 

jastidor se oolooan por dos o tre s  veces sa lien tes 43 oon
25 agujas 8, 9.
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En el ejemplo de ejeouoión se emplea como

| pieza de acoplamiento y bloqueo un ro d illo , pero en lugar de
!

ésto pueden también u til iz a rs e  piezas de o tra  forma, pr ejem­

plo bolas. Mientras que, además en e l ejemplo de ejecución 

las piezas de acoplamiento y bloqueo ejecutan movimientos ra­

d ia les pera dioho acoplamiento y bloqueo, estos movimientos 

pueden también desarro llarse en direooión a x il.
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La presente Patente de invención consta de 

las siguientes reivindioaciones:

1 .- Meoaniemo o transmisión de suspensión i¡
o interm itencia, oon una parte motriz y o tra movida dispues- i
ta s  en e l mismo eje y oon por lo  menos una parte de aoopla-

i¡ ’ ¡
|' miento que se aooiona por una pieza de a rrastre  de la  parte
i i
i motriz y que puede moverse transversalmente a la  direooión ¡
; I
;¡ del accionamiento de la  pieza de a rrastre  y que se mueve enI

una v ía  de marcha lib re  y en una vía de acoplamiento unida j

por intermedio de dos agujas oon la  v ía de maroha l ib re , de |

la s  ouales una de las agujas invierte a la  parte de aooplamie&>;,

to  fuera de la  v ía  de maroha lib re , dentro de la  cual puede '

moverse libremente hacia la  parte movida, a la  vía de acopla­

miento, en donde a rra s tra  a la  parte movida y a s í la  haoe a- 

vanzar un paso, mientras que después de efectuar el paso vuel­

ve la  o tra aguja a la  parte de acoplamiento nuevamente a la  

v ía de maroha lib re , caracterizado par emplear pera el accio­

namiento de los seleotores escalonados transformadores regula­

dores o sim ilares.

2 ,-  Meoanismo segiín lo reivindicado en e l 

punto 1, caracterizado porque la  parte movida se compone de 

una rueda de muesoas que se ranura aproximadamente en la  d is­

tancia de las dos agujas para rec ib ir la  parte del acoplamien­

to .
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3.- Meoanismo según lo reivindicado en los

10

puntos 1 y 2, caracterizado porque oon la  parte movida se une 

también otra rueda de muescas oon igual d ivisión en las ranu­

ras ( rueda de bloqueo), en cuyas ranuras puede agarrar por lo 

menos un cuerpo de bloqueo que maroha en una gufa f i j a ,  y 

porque oon la  pieza de arrastre  se une un ouerpo de bloqueo 

que mantiene a l ouerpo en la  posioiÓn de bloqueo, en la  que
i
¡impide toda rotaoión de la  parte movida, y porque, s in  embargo,

¡pasajeramente se desvía a l ouerpo bloqueaáor en e l  avance de 

la parte movida,

4 .- Meoanismo o transmisión de suspensión

o interm itencia.

Según se desoribe y reivindioa en la  pre­

sente memoria descrip tiva y se i lu s tra  oon los planos que a

'e l  ouerpo bloqueador posee par lo menos una seooión, a la  que

jla misma se acompañen,
| Consta esta memoria de diez hojas foliadas

jy e sc rita s  a máquina por una sola de sus caras.

Madrid, a ,26 Diciembre 1959
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