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El presente Modelo de Utilidad re 
fiere a un sacrificador automático para aves, constituí', por una 
serie de elementos de posición regulable, que permi ten la recep­
ción de aves de distinto tamaño, sin pérdida ue efectividad duran 
te su funcionamiento.

El ¡s^rificador de la invención com­
prende una bancada sobre la cual van montados los distintes^é-le-

* wmentos que permiten llevar a cabo el sacrificio automátic<3**gp! las 
aves. *..

En uno de los laterales de la'hapcada** *
va montado un motor eléctrico que es portador de una cuchilla cir 
cular de corte de altura regulable. Por encima de este motor, diŝ  
curren dos guías longitudinales destinadas a conducir los^cunellos
de las aves hasta la citada cuchilla. La máquina comprend#*además

...
dos separadores de los cuerpos de las aves que son también de al­
tura regulable y que quedan situados por encima de las guias an­
tes citadas en sentido transversal a ellas. Además la máquina dis 
pone de un desviador de los colgadores de las aves, que queda si­
tuado por encima de los separadores citados.

El motor va montado en la bancada por 
intermedio de una base que se articula por un lado a dicha banca 
da, según un eje transversal al sentido en que discurren las 
guías, mientras que por el opuesto apoya en dicha bancada median­
te un husillo roscado a la base. Con el accionamiento de este hus 
lio se consigue subir o bajar el motor y con ello la cuchilla de 
corte.

i

Las guías longitudinales para condu­
cir los cuellos de las aves están constituidas por dos varillas o 
perfiles que discurren longitudinalmente, en sentido perpendicu­
lar al eje del motor antes citado, con una cierta inclinación ele * ***?



vándose hacia el motor, por encima de cuya cuchilla discurren las 
dos varillas en posición superpuesta, ligeramente separadas entre 
sí, mientras que hacia el lado opuesto las varillas, a partir de 
un punto situado inmediatamente por delante del primer separador, 
divergen en planta y convergen en altura, hasta llegar a ser co-
planarias. De estas dos varillas la inferior es fija mientras que 
la superior es regulable en altura.

**. ILa varilla superior citada va'm&htada, 
en el tramo en el que discurre sobre la varilla inferior, en dos

* H asoportes de altura regulable, cada uno de los cuales está*<fdrmado 
por dos perfiles telescópicos, de los cuales el externo eslporta-
dor de un brazo lateral, sobre el que apoya dicha varilla-*su*pe-

* * .ricr. *.* .
De estos dos perfiles telescópicos,

el interior lleva,solidarizada una tuerca y el exterior un husi-*****
lio axial que rosca en la citada tuerca y lleva fijada una maneta 
externa para su accionamiento y con ello poder regular la altura 
de la varilla superior.

Además, el tubo externo de cada soporj
i

te es portador de un brazo anterior, que queda situado por encima 
del brazo lateral en que apoya la guía superior, y que dispone de 
un pivote o eje vertical en el que se monta con facultad de giro 
una varilla transversal. Esta varilla va arqueada en su porción 
extrema, hacia atrás, construyendo los separadores de los cuerpos 
de las aves. Además la citada varilla está impulsada constantemen 
te hacia su posición de reposo mediante un resorte, lo cual permi 
te que puedan separar debidamente a aves de distinto tamaño, obli 
gando a las varillas a volver a su posición inicial cuando hay un 
vacio en el paso de aves.

El desviador de los colgadores de las



aves consiste en una barra lateral, que discurre paralela a las 
guias y por encima de los separadores de los cuerpos de las aves. 
Esta barra se curva hacia el interior, en un punto situado por de 
lante del primer separador, hasta cruzar, por encima de las referí 
das guias.

Con la constitución descrita, las
aves van colgadas de las patas del desviador antes citado/'intrO-

* *
dudándose la cabeza entre las dos guías longitudinales las*.cua­
les obligan a que el cuello de las aves pase sobre la cuchilla en 
la posición adecuada, con ayuda de los separadores antes ¿patenta­
dos. * *

La constitución y funcionamiep&Q'.ex- 
puestcs se comprenderán mejor con la siguiente descripción,/"hecha 
con referencia a los dibujos adjuntos, donde se muestra urta-posi- 
ble forma de ejecución dada a título de ejemplo no limitativo.

' En los dibujos:
La figura 1 es un alzado lateral, par 

cialmente seccionado, de la máquina.
La figura 2 es una sección según la

línea A-B de la figura 1.

línea C-D de la figura 1.

linea E-F de la figura 1.

la máquina de la figura 1

La figura 3 es una sección según la

La figura 4 es una sección según la

La figura 5 es una vista en planta de

Tal y como puede verse en los dibujos,
la máquina comprende un chasis 1 en el que se fija el soporte 2 
al cual se articula la bancada 3 portadora del motor 4. En el eje 
de este motor va fijado solidariamente el disco de corte 5. Sobre



¡geá^chásis 1 van dispuestas dos guias longitudinales 6 y 7 las cua 
les, tal y como puede verse en las figuras 1 y 5 discurren en po 
-sición coplanaria horizontal en un tramo referencíado con los nú­
meros 6* y 7' en la figura 5, convergiendo entre sí hasta un pun 
to, referencíado con el número 8, cerca del cual las guías se con 
forman para que discurran a partir de la zona 8 en posición super 
puesta, tal y como se aprecia en la figura 1, llegando en és*t:a fe* w*. *ma hasta la zona del motor 4, quedando situadas por encima d€ la 
cuchilla de corte 5. *1*

La varilla 6 va montada sobre'-sbpor-
tes fijos 9, mientras que la varilla 7 queda por 3a zona 7J*fija
da en un soporte fijo 10 similar a los soportes 9 antas citados,
mientras que a partir de la ^ona o punto 8 dicha varilla ̂ -Jqjieda
fijada a los brazos 11 de altura regulable. * . !

*  *  * *

El mecanismo de regulación en altura*****
de los brazos 11 está constituido por dos perfiles telescópicos
12, de los cuales el interno lleva solidarizada una tuerca 13
mientras que el externo lleva montado un husillo 14 accionable
mediante la maneta externa 15. Al perfil externo va fijado el bra

**

zo 11. Mediante la actuación de la maneta 15 se consigue despla­
zar axialmente el perfil externo, de los dos que componen el con­
junto telescópico, y con ello subir o bajar el brazo 11 al que va 
fijada la varilla 7. De este modo se consigue regular la separa­
ción entre las varillas 6 y 7 en la zona en que discurren en un 
mismo plano vertical.

Al perfil externo del conjunto teles 
cópico 12 va fijado también un brazo 16 en el cual va montado, me 
diante un eje de giro vertical 17, el separador 18, configurado 
en forma arqueada, tal y como se representa en la figura 5. Este 
separador 18 discurre por encima de las guías 6 y 7 y en el extre



mo opuesto lleva conectado un resorte 19 encargado de mantener a 
los separadores 18 en su posición de reposo así como permitir el 
paso de aves de distinto tamaño.

En las figuras 2, 3 y 4 se representa
la variación en la posición relativa de las guías 6 y 7, desde la
zona en que se refrendan con los números 6' y 7' correspondiente
a la figura 4, hasta la zona de transición 8, representada en la* *
figura 3 y, por último, la zona en que discurren en un mismc'pla 
no vertical, representado en la figura 2. *1 *

La máquina de la invención comprende 
por último un conjunto de carriles 20 para los colgadores*21 de 
los cuerpos de las aves 22. El carril 20, como puede ver&e*én la 
figura 5 discurre en sentido longitudinal sobre el chasis-, f,Jcru 
zando al mismo en un punto situado por delante de la zong 'ífjen 
que cambia el sentido de las guias 6 y 7. Las guias 20 van.monta 
das en el soporte 22 sustentado, por ejemplo, mediante columnas 
23.

Como puede verse en la figura 1, la 
bancada 3 en la cual va montado el motor 4, está articulada se-j 
gún el eje 25 a la base 2, mientras que por el lado opuesto apoya 
en dicha base mediante el husillo 26, con cuya actuación se consi 
gue variar la inclinación de la bancada 3 y con ello hacer que la 
cuchilla 5 sobresalga más o menos de la guía 6.

Con la constitución descrita, al col­
gar un ave 22 de los carriles 20, el cuello de dicha ave penetra 
entre las guías 6 y 7, cuando dichas yuías discurren en posición 
coplanaria horizontal. A partir del punto 8, las guias 6 y 7 efec 
túan el doblado del cuello del ave, cuyo cuerpo queda empujado ha 
cia afuera mediante los separadores 18, así como por el trazado 
del carril 20, de modo que cuando el cuello llega sobre la zona i



situada sobre la cuchilla 5, permanezca doblado de forma forzada? 
para que el disco cortante pueda seccionar fácilmente la yugular 
del ave.

5

10

3T5

20

El ave se acerca al disco cortante 5 
colgada por las patas del carril 20, con posibilidad de graduar 
la verticalidad del ave sobre las guias 6 y 7, mediante los siste 
mas de graduación 27 que sirven como elementos de.conexiÓW'ehtrew $. *el soporte 22 y el carril 20.

Como puede verse en las figuras*3 y 
4, las guías presentan en la zona 8, al menos la guia 7, q^a*lige 
ra curvatura para que el cuello de las aves pueda acoplarse*más 
fácilmente entre ambas.

La guia 7 consta de tres punt¡¡,ô s*<de
apoyo, uno fijo, referenciado con el número 10, y dos de**arltura*.*
regulable, medíante los dos conjuntos de perfiles telescópicos 12, 
lo cual permite v.'ariar la separación de las guías 6 y 7, en la zc 
na en que transcurren en posición vertical, para permitir sacrifi 
car aves de distintos tamaños.

Como ya se ha indicado, la misión de 
los separadores 18 es la de desviar el cuerpo de las aves, ponién 
dolas tirantes, para que el cuello quede entre las guías longitu 
dinales y se deslice entre ellas hasta la cuchilla 5.

La función de los separadores 18, pa­
ra aves de distinto tamaño, queda asegurada mediante los resortes

25 19.
Descrita suficientemente la naturale­

za del invento, así como la manera de realizarlo en la práctica, 
debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente indica­
das son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no al 
teren su principio fundamental.30
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1.- Sacrificador automático para aves 
caracterizado porque comprende una bancada sobre la que van monta 
dos un motor eléctrico portador de una cuchilla circular de corte, 
de altura regulable; dos guias longitudinales, para conducir los 
cuellos de las aves, que llegan hasta la zona ocupada por la cu-s 
chilla, por encima de la cual discurren; dos separadores áe-los

* w
cuerpos de las aves de altura regulable, situados por encífu^íde
las guías en sentido transversal a las miamas; y un desviador de
los colgadores de las aves, situado por encima de los seg^ppdores
citados; cuyo motor va fijado sobre una base que va articulada
por un lado a la bancada, según un eje transversal al sentido en
que discurren las gulas, mientras que por el opuesto apoga-Hn di-
cha bancada mediante un husillo roscado a la base, con cuyo, accic

. * ** * * *
namiento se consigue subir o bajar el motor y la cuchilla de cor

....te; estando p̂ór su parte las guías citadas constituidas por dos 
varillas o perfiles que discurren longitudinalmente con una cier 
ta inclinación, elevándose hacia el motor, por encima de cuya cu 
chilla discurren ambas varillas en posición superpuestas,ligera­
mente separadas entre sí, mientras que hacia el lado opuesto di­
chas varillas, a partir de un punto situado inmediatamente por de 
lante del primer separador, divergen en planta y convergen en al­
tura, hasta llegar a ser coplanarias, siendo la varilla inferior 
fija y la superior de altura regulable.

2.- Sacrificador según la reivindica 
ción 1, caracterizado porque la varilla superior de las guías va 
montada, en el tramo en el cual discurre sobre la varilla infe- [
rior, en dos soportes de altura regulable, constituidos cada uno 
por dos perfiles telescópicos, el exterior de los cuales es porta 
dor de un brazo lateral, sobre el cual apoya dicha varilla supe-j30
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3.- Sacrificador según la reivindica 
ción 2, caracterizado porque de los dos perfiles telescópicos, e3¡ 
interior lleva solidarizada una tuerca y el exterior un husillo 
axial que rosca en la citada tuerca y lleva fijada una maneta ex 
terna de accionamiento.

"

10

4.- Sacrificador según las reiy¿j\dic^
* +clones 1 y 2, caracterizado porque el tubo externo de cada*.S(?por -

te es portador de un brazo anterior, situado por encima dell&razo
lateral en el que apoya la gula superior, que dispone de ün.jplvo
te o eje vertical, en el que va montada con facultad de g^?o una
varilla transversal, arqueada en su porción extrema hacia at,rás*****
para constituir los separadores de los cuerpos de las ave.s,.suya

* .*varilla está impulsad.'.?, hacia su posición de reposo mediante .un re¡_
15.

20

sorte.
5. - Sacrificador según la reivindica 

ción 1, caracterizado porque el desviador citado consiste en una 
barra lateral que discurre paralela a las guias y por encima de 
los separadores de los cuerpos de las aves, cuya barra se curva 
hacia el interior, en un punto situado por delante del primer se 
parador, hasta cruzar por encima de las referidas guías.

6. - Sacrificador automático para aves; 
todo ello tal y como queda sustancialmente descrito en la presen 
te Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

)



Esta Memoria consta de nueve hojt\s es 
erizas a máquina por una sola cara.
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