PATENTE DE INTRODUCCION

que por 10 afios, para Espafis y sus Posesiones, se gsolicita a favor

de la firma WURTTEMBERGISCHE SPINDELFABRIK G.m.b.H, residente en

SUSSEN (AIEMANIA), por: # MECANISMO DE ¥ANDO PARA HUSOS DE MAQUINAS

DE HILAR Y RETORCER *.

Memoria Descripbiva

— s ="

Ia presente invencién se refiere a mecaniSmps de mando
del tipo de correa sinfin para su aplicacidn a los husos de maqui-
nas de hilar y retorcer. Estas maquines estan construidas desde |
hace tiempo en formz de un bastidor horizontal alargado que lleva
dos filas paralelas de husos verticales variandose el numero de
husos a mandar generalmente entre dosciemtos y trescilentos.

Hasta el presenie son mandados en algunas de estas maqui-

nas los husos individualmente por un cordén que rodea una polea
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grande nontada sobre un arpol motor que se extiende a Jo largo del
bastidor. El arbol mobtor y las poleas que este lleva estan situa-
dos en un espacio central entre lasg dos filas de husos, mientras
que cada corddn pasa désde su polea de mando por la nuez del huso,
volviendo -a contimuacidn a la polea de mando, ajustdndose en una
ranurs prevista én 1a superficie de la nuez. Por el hecho de que
el arbol motor y las poleas se encueantran entre las filas de los
husos, es dificil el acceso a los elementos activos de los organos
de mando. Esta disposicién tree consigo forzosamente un emﬁalme‘de
los extremos del corddn despues de que una longitud correspondien-
te del mismo haye sido enrollado por el arbol motor. EL empalme
ocasiona debido & sus contactos sucesivos con la nuez frecusntes
choques contra el huso que es un inconveniente. Los cordones deben
ser sustituidos frecusntemente debido a su rdpido desgaste y todo
el organismo de mando exige por varias razones una vigi;anéia cons-—
tante y continua.

Se ha recurrido igualmente a correas sin fin, siendo ac-
cionado un grupo de husos, normalmeﬁte cuatro, por uha correa. Zn-
tretanto son impulsadas estes correas igualmente por un arbol motor
situado entre dos files de husos, lo que hace dificil el acceso a
puntos importantes y exige grandes cilindros o poleas de mando mon-
tadas sobre el arbol de accionamiento.

En general necesitan‘estos cilindros un espacio demasia-
do grande . La corriente de aire causado por l&s grandes ciiindros
en rotacién Tavorecen el ensuciamiento en la maquina. Pﬁr lo demds
ocupan los organos muy importantes de ests tipo de mendo una buena
parte del espacio disponible entre las filas de husos y debajo de_

los mismos., trayendo consigo el acceso dificil a lag diferentes
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pertes y deflos al medio de conservacidn y limpieza. Ademds deja
la longitud de estos orgahos sélo poco sitio a los otros slemen-
‘oz necesa:ios de la maguina y no permite cﬁbrir~facilm¢nte las
parves moviles por razones de seguridad.
le, presente iavencidn tisne por objeto un nuevo mecanis—
mo de mando de husos del tipo de corres sin fin gque no presenta
los inconvenientes descritos mds arriba. Generalments el mando galede
correa sin fin que forma el objeto de la javencidn estd constitui-
do por un zrbol motor, que se extiende a lo largo de la bancada
de ls maguina en ei lado uds acesible de los husos para que log
mismos sean mandados por €1 mediante poleas de mando llevadas por
eglbe arbol, o regspectivamente situados a lado de ios husos que |
elles deben mover, por poleas locas o adyacentes resge ctivamente
a las poleas de mando y por poleas de guia situadas en correspon-
dencia a las poleas de mapdo v poleas locas. ILas poleas de mando
Y las poleas locas de cada grupo se intercalan entre sus respec—
tives poleas de guia y las nucces de los husos accionadas'por los

juegos de poleas.

El arbol motor, las voleas de mando, las poleas locas ¥y

. tambien las polsas de guia estan sijuados en el lado lo mds facil-

mente accesible de los husos en lugar de estar situados entre las
filas de husos o debajo de estos Ultimos. Todas partes del meca~
nisqo son asi facilmente controlables y pueden ser inspeccionadas,‘
limpiadas y conservadas., Un carter de proteccidn puede ser dis-
puesto sin dificultad, siendo dicho carter facil de abrir cadé vez
que sSe desee tener acceso a cualquier parte del mecanismo alojada
en €1,

la mencionada disposicidn ariiba descrita de diferentes
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tipos de poleas para cada Jjuego, la polea de mando y la polea loca,

que estan situadas entre las nueces y las poleas de guia, permiten
enrollar parcialmente las correas sinfia, agregadas a los respec-
tivos juegos de voleas, en uno de sus extremos por les ausces de
ios husos, pasando las partes intermediarias de la corree por las
Poleas de mahdo‘y las polesas locas correspondientess, Ias poleas-
guias estan montadas de tal manera gue sus correas respechives
pueden enroilarse allf por una hebilla prevista en su otro extrew
mo. Batando ajustedas las poleas como descrito arriba, las tramas
de las correas que pasan hacia las nueces y que 1las abandonan,‘y
les traﬁas intermediarias que pasan por las noleas de maado o las
poleas locas respectivamente, se encuentran situadas en un mismo
lado del arbol motor. Por consiguiente el arbol motor estd dispues-
to exteriormente en relacién con las correas, no constituyendo pues
este arbol mds un obstdculo y ya no es necesario que las correas
esten abiertas al pringipio ¥ que sus extremos sean enlazados des-
pues de su montaje sobre el arbol motor,

Ie invencidn permite el empleo de correas continuas sin
uniones lo que presenta grandes ventajas pafa un funcionamiento,
¥ .que éimplificén vy facilitan todo el montaje y desmontaje.

Bn une forma preferida de la invencidn estan dispuestos
los juegos de poieas y correas de mando en relacidn con las nueces
de los husos correspondientes de tal manera que cada correa accions
un.solo huso, aunque en aspectos generales de la invencidn (des-
crito mds tarde concretamente) las correas vy las poleas podrian ser
montadas de tal manera que‘una misma correa accions mds de un hﬁso.

De la disposicidn de lag poleas aqui descritas en rela-

cidn con las nueces y entre ellas resulta que poleas mucho mds
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pequefias como erafae costumbre anteriormente pueden ser utilizadas
samisfactoriamégte; que las poleas pueden ser montadas mucho mejbr
la una cerca de la otra y que se pueden utilizer cofreas"COrtas sif
Gue por ello sea su desgaste mds yronunciado. por el hecho de no
existir esfuerzo no utiles. 21 mecanismo de mando necesita sdlo un
espacio reducido, no mds grande que aquel ocupadc vor un mando POT
engranajes, ufilizado a veces para accionar los husos. Dicho meca-
nismo de mando puede ser alojado 2si en los lados exteriorss de las
£ilas de husos, siendo el acceso a ellos comodo sin que se obsta~-
culise por ello estas partes éxteriores.

Mas en particular, en las instalaciones donde cada corres
acciona un solo huso, como es el caso en la forma de realizacidn
preferida de la invencidn, las fuerzas de friccidn producidas en~
trevla correa, la nuez y la polea de mando, pueden ser disminuidas
sensiblemente , pués, cada vez que se frena un huso para pararlo,

12 correa correspondisnte no debe continuar accionando otros husos
a velocidad de rotacién completa.

Con la forma de realizacidn preferida de la presente in-
vencidn permite la tensidn moderada exigida vor la correa indivi-
dual, con ocasidn de la parads de un huso, a dicha correa el que se
deslice igual de bien sobre su polea de mando como sobre la nuez y
en consecﬁencia la nuez sufre solo un esfuerzo moderado y consi-
guientemente no experimenta ninguin desgaste, aun despues de un ser-
vicio de larga duracién,'Si las diferentes poleas de mando y las
nueces de los husos han gido cuidosamente fabricadas don los diame~
tros correspondientes, las medidas exactas de estroboscopio no per-
miten el que se originen diferencias de velocidades medibles entre

los diferentes husos. El sentido de rotacidn de los husos puede .
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ser facilmente a la inversa y se ha encontrado que se puede ob;
tener un ‘funcionamiento normsl sin deslizamiento en un u otro sen-
tido con una tensidn moderada de las correas. Por lo demds el
gasto de fuerza motriz es tambien bajo y aun mds bajo que con
otros tipos de mecanismos de mando de uso corriente, y tambien de
precio reducido. Los gastos de conservacidn son relativamente
bajos por el hecho de que la duracidn de vida de una correa sin
unidn es casi limitada y que tal correa funciona uniformemente si:
esfuerzos no utiles y sin dailos, ppolongando tambien la vida de
los husos y cojinetes.

En uno de sﬁs aspectos mfs mrticulares la invencidn
trata de particularidades especiales relativa al montaje de las
voleas locas’y de las poleas—guias sobre sus resvectivos soportes.
estando unidos los soportes amoyibles al huso o bastidor de tal
maners Gue maguinas equipadas de otros tipos de mecanismoé de man-
do de husos pueden ser transformadas facilmente para obtener meca-
nismos conformes a la invencidn y esto con un minimo de modifica-
ciones en la estructura del bastidor de los husos.

1a descripcidn que sigue en atencidn del plano anexo
dado a titulo de ejemplo no limitativo hard comprender bien como
puede realizarse la invencidn, formando pues las mrticularidades
que se deduéen tanto del plano como del texto, bien entendido,
parte de dicha invencidn.

Ia figura 1 es una seccidn transversal parcial por un

bastidor porta-husos y por su carter, que presenta una forma

- preferida del mecanismo de mando del huso;

Ia figura la es una vista fragmentaria en seccidn par-

cial que presenta el detalle de una forma de unidn que puede ser
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prevista para el huso entre una tapa movible y una parté fijé del
carter,

Ia figura 2 es una vista lateral tomzda de la izquierda
de la figura 1 sobre el mecanismo de mando del huso preseantando er
fig.1;

Ia figura 3 es una vista en nlanta del mecanismo de man-
do del huso de 1la figura 1 y 2, siendo presentada la polea loca de
este mecanismo en seccidn;

Ie fig. 4 es una vista lateral con clertas partes par-
cialmente suprimidas que nmuestra una forma algo modificada de la
pdlea de mando y de la polea loca;

Ias figuras 5 y 6 presentan otras modificaciones en
relacidn con la construccién de la volea loca;

Ia fig. 7 es una vista lateral, parcialzente en seccidn,
que muestra dos husos adyacentes equipados de formas modificadas
dé poleas de mando y poleas locas que pueden ser utilizadas cuando
el hugo debe girar a voluntad en sentido ovuesto;

' Ia figura 8 es una vista lateral parcialmente en seccidn
ilustrando otra forma de realizazcidn modificada de poleas de mando
y poleas locas destinadas a ser utilizadas cuando se desea asegura:
una totacidn a voluntad en uno u otro sentido;

Ia fig. 8a es una vista esquematica en'perspectiva.de
una maquina clasica prevista de mecanismos de mando de husos segun
la, invencidn;

Ie figura 9 es una vista similar a la fig. 1, pero re-~
presentando una forma modificada de sopérte para la polea-guia
ilustrando otras particularidades.

Ia fig. 10 es una vista en planta, enseflando dos husos
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adyacentes previstas de mecanismos de mando como ensefiado en la

figura 9, encontréhdose dibujadas ciertas partes en seccidn, la
parte superior de la figura segun la linéa A=A de la figura S y 1=
rarte inferior segun la linea B-B de la figura 9

Ia figura 11 es una vista éimilar a la parte infaerior de
la figura 10 pero presenta en particular una disposicidn algo
diferente de la polea loca;

La figura i2-es una vista en planta en esquéma; présan-
tando una forma de realizacidn en que una sola correa de mando ac-
ciona dos husos adyacentes;

Ia figura 13 es ugé seccidn vertical fragmentaria,presen.
tando una forma de freno para huso que puede ser utilizado segun
invencidn;

las Tiguras 14 hasta 18 son vistas similares a la figura
1, pero con otras modificaciones, mds en particular en lo que se
refiere al montaje de la poleafguia y de la polea loca.

Segun la forma preferida de la invencidn de las figuras
1 hasta 3, comprende la maguina un bastidor principal 10a (fig.l)
que se extiende longitudinalmente en relacidn con la maquiﬁa v
sobre el que estd montado el ndmero deseado de husos verticales 5
en filas de forma apropiada, teniendo cada huso una nuez como ge ve
en 7. Un arbol motor 3 se extiende a lo lergo del bastidar en un
lado de la fila de los husos facilmente accesible. Cuando la maquir
comprende dos filas paralelas de husos_como es corriente en este
terreno, entonces los dos arboles que accionan respectivamente las
dos filas de husos, son disvuestos de preferencia sobre los lados
exteriores de las respectivas filas de husos. Ia polea de mando 1

estd preferentemente fija al arbol 3 en tal posicidn que su super-
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ficie superior esté aproximadamente el mismo nivel com§ la nuez 7
gue ella zcciona. Ia polez léca 2 estd representada montada sobre
el arbel 3} en cierta distancla de la polea de mando 1, estando mon=
tada esta polea loca, por ejemplo, sobre cojinetes de agujas, como
se ha ilustrado en esquems en la figura 3.

| Un soporte 12 que parte de la base del bastidor 10z, sirve
para el montaje Ge la polea~guia 8 preferentemente debajo de las
poleas mencionadas mds arriba y preferentemente tambien en la posi-
cidn oblicua como e ve en las Tiguras 1y 2 Ia polea;guia 8 estd
montada de maners apropiada, por ejemplo, Sobre un eje o mufion Sa
de forma que un bucle de un extremo de la correa sin fin 6 puede
ser colocado allf de tal manera que la circunda parcialrente, como
se ve en les Tiguras 1 y 2. En otros terminos, le polea 8 es libre
sobre ung cara, de fofma que se puede enrollar 21li un bucle de la
correa sin iin 6. Ia correa sinfin que en la presente forma de reali
zacidn de la invencidn tiene la forma de un corddn, es fabricada
preferentenente de Nylon o material similar y se presenta en forma
de una cinta continua y sin unidn. Como se ve en fig. 1 se da.a la
correa 6 una tensidn apropiada con ayuda de tornillos con cabeza y
rosca ajustables 122, gracias a les que Se puede regular longitudi-
nalménte la pogicidn de la polea;guia 8 sobre el soporte 12, utili-
zandose el resorte 9 de la fig. 1, se puede dejar libres los tér-
nillos con cabeza y rosca l2a en medida suficiente para bermitir a
1la polea-guia 8 que se desplazcz longitudinalwente en un soporte 12,
siendo suninistrada la tensidén apropiada a la correa 6 por el resor=—
te é. |

Suponiéndose que el huso 5 debe'girar en sentido de reloj],

como indicado en la Tigura 3, la parte intermediaria 6b (fig.3) de
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la correa 6 pasa desde la nuez 7 para rodear parcialmente ls polea

de mando 1l; la misma Se enrolla a continuacidn parcialmente vor la

polea-gufa 8, luego por la volea locz 2; a comtinuacidn, en su

vuelta, vuelve a rvasar por la nuez 7 como Se ve en figura 3. Es de
anotar que el trayecto de la correa 6, tanto en ida como en vuelis
se encuentra en un unico lado del arbol-motor 3 y aqui de tal mane-
ra que el arbol no entorpece en absoluto el montaje de la correa;
se puede utilizar tambien una correa sin unidn. Parz instalar tal
correa, la parte supérior a la derecha de aguedla (coﬁo Se ve en
fig.1l) puede ser enrollada primero por la nuez lo que Se puede
hacer facilmente con huso#® de construccidn conocida, luego se colo-
ca parcialmente las partes interme@iarias de la correz en la polea
de mando 1 y la polea loca 2 y pone los extremos inferiores de la
correa (vease fig.l) sobre la polea-guia 8, como descrito ndg arri-
ba, déndose luego una tensidn apropieda a la correa com§ ya se hs
dicho. Para desmontar la correa, se procede a la inversa.

Ts de observar que la disposicidn descrita de diferentes
partes permite al mecanismo de mando de cada huso ocupar solo un
espacio reducido en un solo lado del bastidor. Ia polea de mando
puede ser de dimensidn reducida, pues su papel estd limitado el man
do de un unico huso y la tensidn moderada exigida opuede ser suminis
trada facilmente por la polea-gufa 8. Ias poleas 2 y 8 pueden ser
iguélmente de peqﬁeﬁas dimensiones y ei trayecto transcurrido por
la correa es tal que, sin imponer esfuerzo no util que ocasionaria
uﬁ desgaste prematuro, el funcionamiento se hace uniformemeﬁte y
sin golpes con poleas dispuestas una proximas a la otra y proximas
al.huéo.

En otros terminos, las largas correas como aquellas utili
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zadas anteriormente para esta clase de mandos, no Son ya necesa-

riss. Eg de anotar que desde el punto de vigte del funcionamiento
son intercaladas la polee de mando y la poles loca eantre la nuez ¥y
la polea-guia, es decir, que la volea de mando y la polea loca
determinan y controlsn el movimiento de les mries intermediarias

de la correa, que pasan en Sentidos opuestos entre la polea~guie

¥ la nuez. Como ya se ha Gicho, rodean dichas partes intermedia-

rias solo parcialmente la polez de mando y la polea loca y esto
sobre un golo lado del arbol, de ﬁanera que este érbol no estorbe
en absoluto la insyalacién de la corres continua.y sin unidn.

£l conjunto compécto que resulta de esta disposicidn
permite la instalacidn facil de un carter de proteccidn. Como se
ve en Tig. 1 una tapa movible 1Ob dotada de charnelas 11 puede ser
montada por ejemplo de tal maunera que permite, sea la pogsicidn de-
cierre representada, sea una posicidén de aberturas en que las mr-
tes internas del mando son facilmente accesibles con objeto de
atenderlas. Como se ve en la figura la, el reborde superior de la
tapa 10b puede, cuando estd cerrada, cerrar parcialmente la parte
adyacente del huso 5 y unirse con la pared de la parte fija del
carter 1lOc montada sobre el bastidor 10a. Como se ve, entra la
prolongacidn 10b en una ranura anular 13 (fig.l) de 1la nuegz del
huso: esto para impedir que el huso salga de su sitio con las bobi-
nge cuando Se precisan sacarlas,

Con la disposicidn de las poleas; la ﬁna’en relacidn con
la otra, y hacia la nuez, descrita mds arriba, se puede emplear
satisfactoriamente ﬁna correa sinfin extremadamente corta, sin que
la misma suira esfuerzos excesivos y desgaste, los choques contra

el huso quedan ractivamente eliminados y huelga utilizar soportes
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de importancia sobre la nuez y las poleag, cuya Yresencia ten-

dria tendencia de emmentar el desgaste de la correa para mantener
la misma en su sitio. Es digno de mencionar que durante el fun-
ciongmiento de la correa, giran la polea de mandc y la polea loca
en sentido onuesto, puss ellas cooperan respectivamente con ol
ramal de ida y de vuelta de la correa.

Ia fig. 4 presenta una forma de realizacidn modificada
de la polea de mando y de la polea loca. La correa sinfin 17
(comparable con la correa 6 ya descrita) tiene la forma de una
cinta delgada sin unidn, preférentémente de Hylon o material
similer. BEn esta forma de lé invencidn la polea.de mando 15 estd
prevista de un cubo_lSa sobre ¢l que estd montada la polea loca
16 por mediacidn de un cojinete de bolas; como se ve en 14. Ia
superficie util de la polea loca 16 estd representada en fTorma de
un anillo montado diréctamente sobre el anillo exterior del coji-
nete 14, mientres que el anillo interior del cojinete estd fijado
al cubo l%a. Excepto para las particularidades de esta forma de
realizacidn que se acaban de describir, debe considerarse el mon-
taje de la figura 4 como similar a aQuel de las figuras 1 y 3.

las figuras 5 y 6 presentan modificaciones en la cons-
truccidn de la polea loca que permite hacer la polea loca even-
tualmente tambien lo mds pequefia posible. En la Tigura 5 el anillo
exterior 21 del rodamiento de antifriccidn representado Juega el
papel de le polea loca, coldcéndose la corree de mando directa~
mente sobre la sunerTicie exterior de este anillo, gue sirve de
superiicie de accionamiento. E1 anillo interior de este cojinete
estd fijado preferentemente sobre el arbol motor 3 coh ayﬁda de

una arandela 22, com§ en la figura 5.
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En la figura 6 el anillo exterior 23 de un cojinete de
bolas juega el papel de Dpoles loca; pero el anoillo interior del
rodamiento sstd constituido por una ranura enular 24 conducida
directamente en la superficie exterior del arbel motor 3.

Como enseflado en las figuras 5 y 6, la superiicie ac-—-
tiva de la polea loca puede ser elgo concava o coanvexa para ase-—
gurar asi una guia conveniente de la corfea.

le figura f ensefia una forma de la invencidn que puede
ser utilizada; cuando se desea que el mecanismo sea reversible en
lo que se refiere al sentido de rotacidn de los husos. En este
ejemplo el mecanismo estd dotado de dos voleas de mando 31 y 32
fijsdas respectivamente al arbol motor 34, mientras gue la volea

loca 33 estd montada entre estes dos poleas de mando. En la posi-

- ¢idn representads en la parte izquierda de la'figura 7, la polea

de mando 31 de izguierda estd en posicidn de funcionamiento pera
recibir la correa sin fin, mientras que la polea loca 33 estd en
posicidn de funcionamiento para recibir el ramal de vuelta de
esta correa. Sin embargo, i el arbol motor 34 es desplazado hacia
la izquierda en relacidn con la posicidn representada en el lado
izguierdo en la figurs % v quedando iguasl el sentido de rotacidn
del arbol 34, entonces la polea 31 se descarga del ramal de la
correa situado a la izguierda del huso y la polea loca 33 en con-
tra se encarga de este raﬁal. Al mismo tiempo la polea de mandé
32 que anteriormente esta fuera de funclonamiento, acciona ahora,
impuléado por la parte de la correa situada a la derscha del huso.
Este cambio de poleas 31-33 pone consiguientemente a la inversa
el sentido de rotacidn del hwso.

En la figure 7 se ha mostrado un soporte 36 para el
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arbol motor 34 dotado de un cojinete de bolas 35, Los cojienstes
de esta claese son preféridas con objeto de Tacilitar el desplazaé
miento longitudinal del arbol 34 al que se ha hecho alusidu. Un
mimero apropiado de tales sovories 36 y de cojinetes correaspon~
dientes'pueden ser lastalado a una distancia convenisute a lo
largo del arvol y Iijado de forma aproplada al bastidor. Tal dis-
posicidn egtd apropiada'particularmente para musos de trabajo in-
+e180 , buando se desea un cambio del sentido de rotacidn de los
nusos. Se puede obtener un cambio similar del sentido de la marcha
de los husos, 81 la polea 33 es fijada al arbol 34 y se encarga
de la funcidn de polea de mando, mientras que las poleas 31 y 33
estan montedes sobre el arbol para servir a la eleccidn de poleas
locas cuando el arbol es desplazado como'descrito mds arriba. |

Ia figura 8 es una ilustracién.de una forma de;cons-
truceidn modificada de poleas de mando y de poleas loces, pudien~
do ser utilizada para asegurar une inversidén del sentido de rota-
cidn dz los husos, sin gue el arbol tenga que ser desplazado lon-
glitudinalmente, como es el caso en el montaje de la fig.?. En lo
cue se refliere a la figura S, el arbol motor 45 estd dotado de un
collar 44 rigidamente £ijado al mismo. Sobre dicho-collar estan
montadas locas dos poleas 41 y 42, estando dotadas estas poleas
de dientes de embrague 4la y 42a respectivamente.

Un elemento de embrague 43 estd moatado de tal manera
gue el mismo puede deslizarse sobre el collar 44 éntre las poleas
41 y 42 con ayuda de un sujetador 46, estando dotado de diantes
de embraéue 46a sobre sus dos lados opuestos. En la posicidn pﬁe-
sentada en la figura § el elementé 43 es embragado en la polea 42

de forma que la Ultima juega el papel de polea de mando, mientras



375

380

385

390

400

que la volea 41 estd luera de contacto con €1 y sirve consiguien-
tenente de polea loca.

Desplazandose el elemento 43 hacié 12 izgquierda desde
la posicidn representada en la figura 8§, se embraga este elemento
con la polea 41 de tal manera que ésta Ultima llega a ser la poiea
Ge mando. Ia polea 42 es dejada en libertad y sirve a su vez de
polea loca. Asi un desplazamiento del elemento 43 lleva consigé
un camblo del sentido de rotacidn del huso mandado vor las poleas
41 y 42 8in que sea necesurio para ello que el arbol haya de su-
frir cualguier desplazamiento. Queda bien entendido que organos
apropiados, no representados, pueden preverse para cambiar ¢l sen-
tido de rotacidn de cada huso individualmente, como descrito, o
incluso para cambiar el sentido de rotacidn de todos los husos man
dadoz por sl arbol 45,

Se puede utilizar un arbol-motor de diametro relativa-

mente pequefio, pues los husos iadividuales necesitan solo un aco-

vle minimo y un unico arbol motor puede extenderss sobre toda la
longifud del bastidor. Se pusds utilizar.igualmehte un arbol com-
puesto por varios trazos, sstando conectados de forma aprbpiada
los trozos adyacentes. Cuando se debe utilizar un arbol templado,
como es preferible, por ejemplo en lag forma de realizacidn de
las figuras 6 y 7, un arbol compuesto por trozos sera generalmei.
te mds economico. |

La flgura fa del plano ensefia en esquema el monizje

clasico del huso en perspectiva, que comprende dog filas parale-~

las de husos verticales 5. Log husos de la fila izquierda estan
goportados por la bancada 10a visible a la izquierda del plano'y

nandados por el arbol 3 montado en el lado exterior, el sitio méds
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facilments sccesible de la Fila de husos de ls izquiebda:”Las
poleas previstas para la fila Ge husos de la lzquierds (izquierda
de la fig.8z) han sido ya dgscritas. la fila de husos de la dere-
cha de la figura B8a es enseflada en esquema mandeda segzin una varien
te de la invencidn que serd descrita detalladamente mds tarde a la
vista de la figura 12. Eg de anotar que el arbdl motor 3 para esta
Ultimg fila de husos estd situada tambien en el lado exterior él
nds accesible a la citada Iila de husoé.

Tas variantes de la invencidn representadas en las figu-
ras 9 hasta 13 ensefian organos para facilitar la’ instalscidn y -
ne jorar el funcionamiento de los mandos de husos, haciendo pasar
el arbol-motor & través de un cubo hueco para la poleé loca, que
soporta esta poles loca independiente del arbol motof.

En la forma de realizécién de las figuras 9 y 10 en que
la parte superior de la figura 10 es una seccidn segun las lineas
A- A de 1a figura 9 y la parte inferior de la figura 10 una seccidn
segdn la linea B ~ B de la figura 9, estando montado el cojinete
de bolss 101 de la polea loca 102 sobre un soporte 103 fijado al
bastidor que llefa 1los husos 104. E1 tubo sépérte 105 del huso y
la tuerca 106 (fig.9) sirvan para fijar el soporte 103 al bastidor
104. Un respaldo 107 sdbre el soporte 103 facilita un montajé exac-
to v permite coloczr el carter de tal manera que el eﬁe del éoji—

nete de bolas 101 estd coaxial con el arbol motor 108. El anillo

~exterior 109 (fig.10) del cojinete de bolas 101 estd fijado rigi-

damente al soporite 103, mientras que el anillo rotatorio interior
110 estd fijado al cubo hueco de la polea loca 102 que puede ester
embutido en chapa. Bl cojinete de bolas 101 puéde ser engrasado

adn durante la marcha de la maguina por un mangulto de engrase 112
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~(fig.10) en la palance 103, cuyo manguito es facilmente accesible

despues de destaparse la tapa 113 (fig.9)lo levantarla.

Ia abertura 114 (fig.9) del bastidor 104 en que el tubo
sovorte de huso 115 estd montado con un pequefio juego, es5 cerrada
en su base por una junta 116 que esid ajustada en la prolongacién
117 del sovorte 103. Asi el aceite introducido en el canal de en-
grase 118 provisto en el bastidor 1C4 no puede escapar por la aber:
tura 114, pero debe pasar vor la abertura 119 del tubo soporte de
husos 105 hacia el interior del huso. El canal de engrase 118 estd
cubierto por una tapa 120, mantenida en su sitio por una brida 121
del tubo sovorte 105 situado encimza. Ia tapa 120 estd dotada de
aberturas 122 entre los husos adyacentes si bien el aceite intro-
ducido en el canal 118 pasa por las aberturas 119 hacia los diferer
tes husos. Asi. vara engrasar los husos no es vreciso levantarlos
de su posicidn corriente o inclugo varar la mdquina.

Ia polea-guia 123 en la figura 9 estd montada en una
palanca giratoria 124 montada sobre una bifurcacidn 125. Zsta
bifurcacidn 125 puede estar hecha de chapa y junto con el soporte
103 y el tubo soporte de huso lOSlpuede ser fijada la misma al
bastidor 104 con ayuda de una tuerca 106. Tal disposicidn facilita
la transformacidn de maguinas ya existentes para aplicar a ellas
el mecanismo de mando de husos segdﬁ la invencidn y esto con un
mfnimo de modificaciones que se haya de aportar & su estructura
interior.

La polea loca 102, representada en las figuras 9 y 10

estd montada coaxialmente con el arbol motor 108. Por dicha razdn

-la tolerancia entre el arbol motor 108 y la abertura central de la

polea loca 102 puede sSer bagtante pequefla. En clertos casos puede
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ser dz veantaja montar la polea loca en una §osiéién inclinada en

relacidn con la polea de mando de manera que la2 parte de la corres

que va Gesde la nuez hasta la polea loca, se exiiende mds para-
460 lela a la parte Ge la corres situada entra la polea de mando y la

nuez. Tal disposicidn (veéase fig.1ll) puede ser ventajoso cuando,

por ejemslo, el diametro de la pélea~gu{a situada debgjo dsl ar-

bol motor es esencialmente diferente del diametro de la nuéz del

huso. Bs entonces necesafio hacer la abertura de la polea loca
465 111 mds grande y montar su brazo de soporte 126 en un angulo con-

Qenientemente cano se ve en Ffigura 1l.

Bn las figuras 10 y 11 puede imaginarse la polee de
mando 102 a como se ha descrito en uno de los pérrafos anterio-
res.

470 BEn la forma de realizacidn presentada en &ig.9 sirve
ung placa superior 131 de elemento de montaje'para los pivotes
132 de un freno de huso i{no representado) el que puede ser de
construccidn corriente e instalado por ejemplo sobre un anillo
o brida 133 de la parté superior del huso. la place 131 puede ser

475 fijada al bastidor 104 mediante una chaveta hueca 134, cuys cabe-
za 135 ligeramente sgliente impide la egtradg de polvo o de bo~
rrilla en el carter de mando.

Ie. Tig. 12 presenta en esquema un mecanismo de mando
de dos husos para loé husos 127a. Bste mecanismo es, por lo demds,

450 similar al mando para un solo huso de las figurams 9 hasta 11, ¥
comprende une poles de mando 127 y una polee loca 128 dispuestas
igualmwente muy cerca a sus respectivos husos., ELl arbol motor 127b
vasa igualmente pof el cubo hueco de la polea ioca 128. Iasg poleas

guia 129 y 130 debajo del arbol-uotor tienen un didmetro pequefio
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¥ pueden recibir, si se lo desea, la forma de una sola polea-guia
més éonsiderable.

Bn la forma de la invencidn de la fig; 12, es de poner
de relieve gue los bucles de los dos extremos cpuestos de la correal
estan en algo ensanchados para rodear los dos busos 127a con uno
de los extremos de la correa y las poleas-guia 129 y 130 en el
otro eztremo. Aungue, como queda ya dicho mds arribva, la invencidn
en su forma preferida enfoca mecanismos de correa sinfin, de los
cuales zcciona cada uno iadividualmente uh huso, un mecanismo de
mando del tipo ensefiado en la fig.12 vuede no obstante aumentar
grandemente el numero de las veantajas de la in&encién con referen—
cia a las formas ya descritas. |

Ia figura 13 présenta un freno para husos de una clase.
especial, que pusde accionar sobre un disco montado sobre la parte
inferior del huso en el interior del carter de'mando o directamen-
te sobre la nuez del huso. Egte freno puede ser concebido, por
ejemplo bajo la forma de un pedal cuya biela se prolonga hacia el
bajo trasero del mecanismo de wmando. Ung clavija de freno 136 mon-
tada en el basgtidor puede accionar en direccidn radial o excentri-
camente sobre la parte superior de la nuegz 137, mientras que un
resorte 1386 tiende a mantener lz clavijé de freno 136 y la palanca
de freno 139 en posicidn inactiva.

Para frenar, el operador de la maguina empuja con la pun-
ta del pie la parte inférior 140 de la palanca 139 haciendolas girar
as{ por su eje 141 en la direccidn-de la flecha de tal manera que
el perno de freno 136 acclona sobre la nuez del huso 137 0 sobre
un tambor de Ifreno apropiado montado sobre este huso. Ia palanca

de freno 139 puede estar construida y montada de tal mansra que su
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parte inferior es accionada por las rodillas del operériq. Ia
palanca de tal freno por las rodillas del operador estd situada
prefereantemente en direccidn hacie adelante y debajo del carter
de mando 142.

Iz presente invencidn permite tambien ls aplicacidn de
palancas de freno o organos similares que pueden ser montados de
tal manera c¢ue los mismos pueden ser acclonades encima del carter
de mando o dslante del nmismo y que pueden accionar sobre tambores
de ireno o discos de Ifrenc en el interior del carter. Un freno de
esta clase estd representado en esguema en lineas punteadas en
143 en la fig. 13.

El rando ée husos objeto de la invencidn, puede ser cons
truide de la manera que los poleas locas y poleas de guia tengan
formas y dimensiones identicas o por lo menos sinilares y que lasg
miscas puedan ser monéadas con ayuda de soportes aproviados direc-
tamente sobre el bastidor que lleva los husos.

En le fig. 14, por ejemplo, la polea-guia 146 es lleva-
da por un brazo sovorte 150 que rodez el asienbto del huso 152 ¥
que estd fijado amovible al bastidor 154 mediante la tuerca de
huso ordinaria 150a. Ia p&leaﬂguia 144 de la fig.l4 estd montada
con caracidad de desPIazérse a lo largo del brazo soporte 148 por
regulacidn apropiada del tornilio con cabeza y rosca 1445, estando
nountedo el brazo soporte amovible sobre el bastidor 154 por uan
tornillo con cabeza y rosca 156, regulando ua resorte 156a la ten~
siéﬁ de la correa. Ias poleas 144 y 146 de la fig.l4 pueden cons-
truirse facilmente de forme identica. Ia tapa 157 de la figura 14
que gira en 159 puede considerarse como ya descrita en la fig. 1

v la. Lo mismo se refiere al arbol motor 150b y la polea de mando
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150¢ de la figurs 14.
Ia figura 15 presenta una forma de invencidén que conviene
especialrente cuande una maquine ya existeate, que posee otro meca-
nismo de mando ds husos fdebe ser transformads para ser dotada de
un sigtema de mandé de husos segun invencidn. Bu la Tigura 15 es
Jlevada la polea loca 147 por uﬁ brazo soporte 149a dotado en su
extremo interior de un elemento de sujeecién 149¢c que posee un
reborde 149 & que rodea la ﬁarte inferior del tubo soporte del husa
siendo mantenido amovible en su sitio por una tuerca de huso corri-
ente 14%. Ie polaa;guia}l45 de la figura 15 gira sobre un brazo
soporte 149 que gbu vez bascula por un eje 149b-cue passa por el
elemento de sujecifn 149¢. Un resorte apropiado 149f es fijado al
brazo 149, con objeto de la tensidn de la correa con ayuda.de la
polea-guia 145, E1 arbol motor 149 de la fiz.15 y la polea de man-—
do 14%h pueden considerarse similar é aquellos'organos ya descritos.
Un dispositivo de brazo éoporte del tipo de flg.l5 se

adopta muy bien a ls transformacidn de mequinas dotadas de meca~

" nismos de mando de huso diferentes. Para aplicar a ellas la pressn-

te invencidn son llevadas las poleas 145 y 147 por un= dispositivo
de brazo? soportes que pueda introducir y montarse facilmente en
aquellas maquinas mediante una fuerca de huso normél 149‘e; afia-
diendose un resorte apropiado 149 f. Debido a que se tréta especial
nente de una gran cantidad de husos qué deben ser mandados, tal
dispositivo de brazos de soporte gue sostiene ia polea~guia y la
polea loca gue accionan un hugo individual, simplifica considera-
blemente la instalzcidn del mando.

Todog los elerentos de mando de husos en fig. 15, in-

cluso-las partes inferiores de los mismos husos, pueden alojarse
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enteramente en un carter constituido por un bastidér 155 y una
tava 158. Los bastidores salidos de hierré fundido eétan cons—
truidos corrientemente s uaa lomgitud suficients para el mbntaje '
de veinte husos o incluso mde en una unica fila. Generalmente una,
raguina de esta clage estd dotada de 200 o 300 husos montados en

filas paralelas, siendo atendida cada una de estas filas por un

arbol-motor y los elementos arriba descritos. En casé parecido

estan montados los arboles motores cada vez en los lados exterio-
res accesibles de las filas servidas.

la tapa 158 que es preferentemente de chapa fina y por
congizuiente de poco peso, puede extenderse'sobre varios husos. |
Sin embargo es preferible por razones de comodidad no prolongar
estas tapas que pueden estar dotadas de charnelas 160 sobre mds
de ocho hasta doce husos, segun la distancia entre los diferentes
husos. Debide a que la tapa 158 se prolonga por‘encima de la brida
auperior de la nuez de husos, impide la misma‘en estado cerrado
que los husos sean levantados cuahdo se sacan las bobinas.

la fig. 16 demuesira una varisnte en la que un resorte
ge.cbmpresién 161 estd montado sobre la parte inferior del tubo
soporte de huéos. Dicho resorte de compresidn sustituye un resor—.
te de tr;ccién y acciona sobre el elemento de sujecidn 162 que se |
deslize a lo largo del tubo sovorte de huso y que estd fijado a la
palance bascuknte 163 sobre la que estd montada la polea guia 164.
Ia palanca 163 estd articulads a una placa de sujecidn 163 que
rodea la parte adyacente al asiiento de los husos y que estd fijada
por la tuerca 163b. Un brazo soporie 163c esta representado igual-
mente en la figura 16 y fijado tambien por la tuerca 163b. Dicho

brazo soporte puede considerarse similar al brazo soporte 103 des-
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crito en figuras 9 y 10. En la figura 16 lleva el arbol-motor 1634
la polea de mando 1l63e.

Para llever a tensidn la polea—guia se puede utilizar
tambien unlresorte de torsidn 165, como repfesentado en la ﬁLg.l?,
resorte que puede ser fijado directamente al brazo sovorte 165a,
que lleva una polea loca (no dibujada) como descrito mds arriba.
El redorte de torsidn 165 tiende a empujar la palanca 166 y la
polea~guia 167 héoia ahajo, asegurando asi la tensidn de la correa
168. BZn'la fig. 17 sujeta la tuerca de huso 165b el brazo soporte
165 a en su posicidn y el arbol motor 165¢ soporta la polea de
mando 1654.

| Ie figura 18 muestra otra forma de realizacidn de la -
invencidn, en que un resorte de compresidn 169 estd montado con
capacidad de correr en el interior del brazo soporte 16%a. El
mismo brazo soporte lleva una‘polea loca, COmo’ilustrado en fig.l0,
El resorte 169 acciona sobre una Qarilla 170 que a su vez llevé
la polea~-guia 130, tendiendo asi la correa. Bsta forma de realiza-

cidn tiene la ventaja de permitir hacer la polea-guia muy estrecha,

‘debido a que la direccidn en que estd aplicada la fensidn a la

correa quede siempre la misma.

Es natural que pueden intrﬁducirse modifigaoiones en las
formas de realizacidn que se acaba de describir, especialmente por
sustituir de medios tecnicos equivalentes sin salir del alcance de
la inveacidn.

-ABIVINDICACTONES —

Se reivindica, no como nuevo si no como no practicados en Espafia,
los puntos giguientes:

1.~ Mecanismo de mando para husos de maquinas de hilar y retorcer
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en que diversos husos son mandados por un arbol motor, que se ex-

tiende longitudinalmente por la maguina, ror mediacidn de cordones
0 correas, caracterizado porgue un organo de transmisidn, que pasa

por una polea guia dispuesta en-la proximidad inmediata del huso,

nasa igualmente por una polea de mando y una polea loca, estando

alojados todos los elementos de mando, incluso la parte inferior
del huso, en un carter.

2. = llecanismo de mando para husos de maquinas de hilar ¥ retorcer,
segdn reivindicacidn 12, caracterizado porque el organo de trans-
misidn es un corddn.

.= Mecanismo de mando para husos de maquinas‘de hilar y retorcer,
segin reivindicacidén 12, caracterizado porque el organo de trans-
nisidn es una correa.

e Mecanism§ de mando para husos de maquinas de hilar y retorcer,
segun reivindicacidn 1%, caracterizaedo porque la polea-guis estd
construlds simultaneanente como rodillo tensor.

5¢- Yecaniesno de rando para husos de'maquinas de hilar y retorcer,
segdn reivindicacidn 12, caracterizado porqus la polea de mando y
la polea loca que pertenecen a2 un mismo dispositivo de mando forman
un conjunto fijado por un cubo 0 un manguito sobre el arbol-motor.
6.~ Mecanisno de mando para husos de ﬁaquinaa de hilar y retorcer,
segdn reivindicacidn 12, caracterizado porque el arbol que zcciona
Ja volea de mando pasa a través del cubo hueco de la polea loca
situada lo mds cerca posible al huso.

7o~ Hecanismno de mando parsz husos de maquinas de hilar y‘reforoer,
secdn reivindicacién 12, caracterizado porque el arbol que acciona
la polea de mando pasé a través del cubo hueco de la polea loca

gin gue la dltima esté montada sobre dicho arbol.
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8e~ Mecanismo de mando pars husos de maguinas de hilar y retorcer,
segdn reivindicacidn 12 hasta 6%, caracterizado porgue la cajs ©o-
porte de la polea loca esta iijada 2l armazdn de la maguina con
ayuda del huso.

9s~ Tecanisno de mande para husos de maquinas de hilar y retorcer,
secUn reivindicacidn 12, caracterizado porque la volea guia estd
fijada 2l bastidor de la maguina con ayuda del huso.

10.~- Mecanismo de mando para husos de nwaquinas de hilar y retorcer,
segun reivindicacidn 12 caracterizado pordque ls polea loca 7 la
polea-guia estan montados solbre un soporte unico que fbrma.coa las
Yltimas un conjunto gue esid fijado al bastidor qﬁe lleva los husos.
1l.~ Necanismo de mando pare husoz de magquinas de hilar y retorcer,
sesdn reivindicacidn 1%, caracterizado porque el soporte estd fija~
do directamente 2l bastidor de la macguina.

12.- Mecanismo de mando para husos de majuinas ae hilar y retorcer,
segin reivindicacidn 1% caracterizado norque el soporte estd fija-
do al bagtidor con ayuda del huso.

13+~ Ilecanismo de mando para husos de maguinas de hilar y retorcer,
segdn reivindicacidn 12, caracterizado porave la volea de mando la
polea loca la poliea de guia tienen formas similares y dimensiones
iguales.

14, - Mecanismo de mando para husos de maguinas de hilar y retorcer,
segin reivindicacidn 12 caracterizado porque_las cajas que encierra
los organos de mgndo comprenden tapas decapotables o amovibles que
cubre uno o:varios husos.

15.~ Mecanismo de mando para husos de maguinas de hilar y retorcer,
segin reivindicacidn 142 caracterizado porque las paries de las

tapas que protegen las partes superiores de los husos impiden que
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ellos sean kevantados accidentalmente.
16.~ Mecanismo de mando para husos de maquinas de hilar y retorcer,
segdn reivindicacidn 12 caracterizado porgue el disco o tambor de
freno llevado por el huso o la nuez que btienen la funcidn de disco
de freno, se sncuventran ignalmente en la caja.

17.= Mecanismo de mando para husos de maquines de hilar y retoreer,
sezdn reivindicacidn 12 carscterizado por llevar el bastidar cana-
les de engrase, teniendo practicados aberturas de engrase en los
tubog soportes de Jos husos de tal foraz que lés husos pueden ser
engrasados sin desmontarlos.

18+~ Mecanismo de mando para husos de nmaguinas de hilar y retorcser,
segin reivindicacidn 428 caracterizado poréue el resorte de la polea
guia, que juega el papel de tensor, estd fijado direclamente al
soporte comin de esta polea y de la polea loca,

19,~ lMecanismo de mando para husos de naguines de hilar y retorcee,
segdn4reivindicacidn 18% caracterizado porque el resorteAaa un
resorte de tensidn.

20, ~ Mecanismo de mando para husgos de maguinas de hilar y retorcer,
Segﬁn reivihdicacidn 4% caracierizado porque la polea-gufa estd
montada de tal forma que la misma puede desplazarse en la dirsce
cidn del organo de transmisidn sobre sl sonorte de la polea loca,
astando constituido su resorte por un resorte helicoidal montado

sobre el mismo soporte.

21, " FECANISWO DE MANDO PARA HUSOS DE NAQUINAS D® HITAR Y RETORCER
Consta la yresente neroria descriptiva de veintiseis ho-

jas numeradas y mecanograiiadas en una sola cara a las que S¢ acom-

paflan seis planos para su mejor comprensidn.
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