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El invento concierne a un dispositivo de carga péra
recipientes de material & gcranel, especialmente recipientes -
colectores de vehiculos para basuras, con un recinio de verti
do o carga que rscibe el material a granel y una placa bascu-
larte o pala transportadora, que puede ser propulsada mediante
una fuerza auxiliar motriz de tipo hidr&ulico, neuméatico, elég

L
trico o similar, y transporta el material a granel des-z gl-.2

recinto de carga dentroc del recipiente colector de material‘®a

granel,

.
LAY SO

En tales dispositivos de carga existe un considerahde

peligro de accidentes, especialmente pdesto que una mano ‘e -

intervenga de un modo inadvertido dentro del recinto de'Baféa

» . 2 - .
cuando estad moviendose la placa basculante o la pala trans ar-
P P

e® ‘o0

tadora es aprehendida y herids por la placa basculante d.ka' pa

la transportadora, y en ciertos casos puede ser incluscﬁgg;taw

da. Este peligro de accidentes existe sobre tods cuando falta
tt puede ser retirado un revestimiento protector de pared trase

Id.

£l invento se bas=, sobre todo, en la misién de ex—

cluir el peligro de accidentes en dispositivos de carga del ti

Po procedentemente expuesto, pero por otro lado hacer éosible
un empleo lo mas universal que sea posible de un mismo vehicu-
lo, tantd para el caso en que se presente la necesidad de un

aseguramiento contra un manantial de peligro, como también pa-
Ta el caso en que no se presente tal necesidad., El invento con

siste, por consiguiente, en lo esencial en que, en el caso de

posibilidad de accionamiento selectivo, tanto por medios para
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ia prapulsidn plenamente manual de la placa basculante o de
la pala transportadora, como también por medios para 1la pro-
pulsidn por motor plenamente automitica del mismo, estd pre-
visto un dispositivo de seguridad, gue interrumpe la propul-
sién automética por motor de la placa basculante o la pala -
transportadora dentro de una zona de peligro, especialmente

en la zona del movimiento de la pala transportadora junt&'a:

L
. . » . ’ . ” R
una arista de carga, y sGloc permite una propulsidm manual. a

. ” . . @
lo largo de esta zona (propulsidn semiautomética), en uniGH

L]
con medios conmutadores para desactivar autométicamente '21°*

. - . N . . 9
dispositivo de seguridad en el caso de proteccidén de la =»ona

. » - . . .0
de peligro mediante un dispositivo protector, o para activar

el dispositivo de seguridad en el caso de una retirada dei’ -

dispositivo protector. ‘ : !

La persona que manipula el dispositivo de cargh.sété
obligada por lo tanto, después de l@&gnterrupcién de la pro-
pulsidn automatica por motor a manipdar a mano el sistema de

propulsidn de la placa basculante o la pala transportadora,
de manera tal que la mano es impedida forzosamente de inter-
venir descuidadamente - por ejemplo para volver a llenar el
material a granel - en.el recinto de carga recorrido por 1la

placa basculante o 1la pala transportadora. Al mismo tiempo,

se tiene en cuenta la circunstancia. de que no existen en to-

-

dos los casos los peligros que son excluidos mediante el dig
positivo de seguridad, especialmente por el hecho de que los
dispositivos de carga de vehiculos para basuras no sdlo son

suministrados con recintos de carga abiertos, sino también -~
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con construcciones en las cuales el manantial de peligro esté

cubierto respecto del exterior, por ejemploc mediante un re-

vestimiento de pared trasera.

Una aplicaridn especialmente ventajosa del invento
con ssguro contra accidentes, es conseguida ademés, en el -

caso de la disposicién de un recubrimiento protector de pa-

L]
..

» *
red trasera, que cubre al recinto de carnz v a la placa de”-
’ .

basculacidén o a la placa transportadora, gque puede ser cofo-

L]
LN 3P

cado de modo retirable junto al recipiente de material a grag

.
. . L N T
nel, por el recurso de que en la zona del recubrimiento pro-
[ ]

tector de pared trasera estan previstos medios de conmute-

L]
» . » Sres.
cidn que, cuando estéd colocado el recubrimiento de pared tra-

® »
.
e a

. N . o ]
sera, conectan o permiten conectsy un funcionamiento totai-~

I3 . a [ ]
mente automatico del sistema de propulsidn por motor y dUé,

cuando estad retirado el recubrimiento protector de paréd.

“tra

sera, interrumpen por el contrarioc al funcionamiento total-
mente automa@tico o lo cambian de conmutacidn a funcionamien
to semiautamético, con interrupcidn del funcionamiznto auto
matico en la zona de peligro de accidentes.
Preferiblemente, el &rgano de accionamiento para el
accionamiento manual, por ejemplo un conmutedor eléctrico -
en forma de una tecla, que ha de ser apretada corstantemen-
te contra fuerzas de resorte, estd dispuesto dentro del ra-
dio de accidn de una persona situada junto a la arista de -
carga, por ejemplo lateralmente junto al orificio de carga.
La persona manipuladora, por ln tanto, puede vigilar constan

temente el paso de la pale transportadora a través de la zo-
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na de peligro y el movimiento adicional automético Gonsiguiéﬁ »
te de ls pala transportadora cen subsiguiente earga del mate

rial a granel. Un control sin obstaculos para la vista se -

consigues mediante un panel de cqnmutacién y distribucidn que
contiene todos los elementos de control que han de ser mani-
pulados para la propulsidn de la‘placa basculanié o la pala
transportaaora. | el
Es especialmente ventajoso ademés que la placa baéég
lante o la pala transportadora con su superficie de trarfgses
porte inferior durante la carrera de retorno hacia el ocPifde—
cio de carga es%é inclinado hacia abajo (en direccién a Uér
arista de carga), por ejemplo bajo un Sngulo de 10 a 15%:Ben

e g0

. , . 4
ello se consigue que, al moverse hacia atrés la placa basgsge

culante o la pala transportadora, el materisl a granel ‘eea’
ev e,
empujado con una componente de transporte en direcciénﬁ§}:'
recipiente colector, y la placa o la pala no perturbe a las
aberturas de carga. Especialmente, también al cargar mate-
rial voluminoso, tal como basura voluminosa o materiales si-
milares, es rota una parte que eventualmente sobresale desde
el recinto de carga, de manera tal que bascula hacias delante
en la direccidn de transporte. También de este modo se puede
disminuir considerablemente en ciertos casos el peligroc de -
accident:es,
Resulta un recubrimiento protector de pered trassra,
que puede ser manipulado de modo especialmente sencilla, si

este puede ser fijado con cierre de forma al recipiente y -

‘inicamente ha de ser sujeto medianty dos elementos de fija-

Comi
e
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la parte traesera de un vehiculo pars basuras cun el recif

cién tales como tornillos o similares.

Otras particularidades del inventoc pueden dedu-

cirse de la siguiente memoria descriptiva y de las reivip

dicaciones.

El invento se explicaréd todavia con mayor detalle

con ayuda de les dibujos. En éstos:

L 2
»

Ve »

la figura 1 muestra la vista en alzado lateral de °*

te g,

to de carga y transporte, y ern representacidn <squemitica

de las cuatro posiciones caracteristicas we la placa bascy
. L]

lante o la pala transportadora; '

la figura 2 muestra una vista supericr sobre un -
s s

- » " L
recubrimiento protector de pared trasera para el recinfo
e L ]

[ ]

.
e
de carga del recipiente de material a granel;
e,
L4 [

la figura 3 muestra una seccidn vertical 3 través
de la figura 2;

lae figura 4 muestra un plano de circuitos para la -
propulsidn de la placa de gufa y de la placa basculante; Y

la figura 5 muestra la vista en alzado de un panel
de conmutacidn y distribucién perteneciente a ello.

Junto al extremo trasero de un recipiente de basu-
ras 10, no representado en particular, de un vehiculo para
basuras, un alojamiento 11 de carga o transporte estd arti
culado de modo abatible hacia arriba mediante una articula-
cidn transversal superior 12, y estd asegurado contra el ahg

timiento hacia arriba en un modo conocido y apropiado en la

posicidn abatide hacia abajo, que se representa. Un recubri
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miento protector 13 de pared trasera con la abertura de cax
ga 14 estd fijado en los dibujos de modo retirable al has-
tidor 15 de pared trasera del alojamiento 11,

En el alojamiento 11 una placa de guia 16 esté aguia

da de modo dasplazable en guias rectilineas 17 oblicuas la-

terales. Esta es propulsada medisnte un equipo hidraulico de

pistén y cilindro 18, cuyo cilindro est& articulado al alejd

miento 11 y cuyo pistén estd articulado a la placa de guia,

16. Preferiblemente, estén previstos dos de tales equipog,,}d

a ambos lados de la placa de gufa 16.

Junto al extremo inferior de la placa de guia 16 esté

articulada mediante la articulacidn 19 una placa basculapte

0O una pala~trénsportad0ra 20 (seguidamente llamada placégbég

culante), que - como la placa de guia 16 - se extiende ﬁé%}—

la anchura interior libre del alojan.anto 11 y esté copkcta-
da a un segundo equipo de pistdn y cilindro 21 o a un par de

tales equipos, cuyos cilindros estan articulados a la placa

de guia 16 vy cuyos pistones estén articulados a l1a placa bag

cualnte 20.

En la figura 1 se representan esqguematicamente las con

diciones de movimiento de la placa basculante 20 en particu-

lar, a sabes en cuatro Posiciones caracteristicas I, I1, II1I

y IV. En la posicidn I la placa basculante 20 se halla en su

posicién de transporte superior después de haber terminade su

carrera de transporte, en la cual el material a granel, carge

do previamente en la direccidn de la fleeha Xy Y transporta-

do por arriba hacia adelante en direccidn de la flecha X ha
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sida traneporfadn adicionalmente en la direccion de la fle-
cha X4 dentro del recipiente 1l0. El equipo de pistén y ci=-
lindro 18, que propulsa & la placa de quia 16, se halla en
el esfado replegado, y 8l equipo 21 que hace bascular la plggv'
ca basculante 20 se halla en el estado desplegado, estando
su pistdn retirado telescépicamente de medo pleno fuera del

L4

!. .
cilindrs y habiendo basculado en tal caso la placa basculam

te 20 alrededor de su articulacién 19 junto a la placa ds -

. [ ]
guia 16 en sentido sinistrorso a la posicidn I represent®da

en la figura 1. verd

Para el movimiento de retorno de la placa basculan-

te 20 desde la posici6n I, pasando por la posicidn 11, "hi%ta

o s
la posicifn III, se acorts primero telescopicamente el Bgui

po 21, permaneciendo inalterado el equipo 18, siendo bbgbﬁlg

da la placa basculante 20 a la posicién II, y a continygaibn,
mientras permanece inalterado el equipo 21, se alargé teles—l
copicamente el equipo 18. La placa de guia 16 se désplaza en
tal:caso dentro de su guia 17 hacia abajo juntamente con la
placa basculante 20, hasta que se ha alcanzado la posicibn -
final III de la placa basculante 20. En esta posicién;wla -
arista libre 22 de la placa basculante 20 se halla apretada-
mente delante, o uigo por dehajo, de la arista de carga 23 -
del orificio de carga 24 formedo por el bastidor 15 de pared
trasera del alojamiento 11, (eventualmente también algo por
encir= de esta arista,, de manera tal que la placa basculan-

te 21 cubre hacis arriba al meterial a granel cargado pre-

viamente en direccidn de la flecha x, & través del orificio
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ééﬂcarga 24 dentro de la parte inferior 25 del recinto de caxr

ga'zs, mediante la superficie de transporte 27 inferior en -

esta posicidn.

Para transportar adicionalmente el material a granel
cargado dentro del recinto inferior 25, el equipo 21 es alar-
gado mediante extensidn o desplazamiento hacia fuers del pis-

tén, con lo cual la placa basculante 20 es hecha baéculan‘en:

su posicién inferior en sentido sinistrorso alrededor de i8 -
L

articulacidn 19 a la posicién IV, mientras que el equipo 18,

permanece inalterado. Después de ello, permaneciendo inaltera

do el equipo 21, se acorta telescdpicamente sl equipo lﬂg:La

*

placa de guia 16 es desplazada de este modo, conjuntamente con

la placa basculante 20, desde la posicidn IV a la posicifp*s

original I, de manera tal que el material a granel cargadp-es

transportado en direccidn de las flechas x, y x

5 3 dentrq-db%

T"ea?

recipiente colector 10.

Ventajosamente, la disposicién se realiza de modo tal
gue en el movimiento de retrocest de la placa basculante 20 -
desde la posicién II a la posicién III, la superficie de trang
porte 27, en este caso inferior estd inclinada con su arista =
libre 22 oblicuamente hacia abajo hacia la arista de carga 23,
de manera tal que ejerce sobre el material & granel caergado
en la parte de recintoe inferior 25, durante su movimiento ha-
cia abajo, una componente de transporte hacia abajo y hacia =-
adelante aproximadamente en la direccidn de la flexha X190 Y de
esta manera impide que el material a granel cergado, especial
mente basura voluminosa, sea comprimido y expulsado nusvamen-

te hacia fuera a través de la arista de carga 23, Tal como lo
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ha mostrado la experiencia, en lugar de ello un material vg

luminoso que sventualmente sobresalga todavia, es triturado
por sl efecto de cizallamiento ejercido entre las aristas 22
y 23 de manera tal que también son introducidas hacia el in-

terior, dentro del recinto de carga 26 las partes gque con an

terioridad sobresalian.

L 4

Por otre lado, la rendija entre las dos aristag‘v:

22 y 23 constituye un manantial de peligros de accidentedy®
puesto que en el caso de falta de atencidn de la persond‘iire

realiza las operaciones de carga existe el peligro de qﬂé"&as

manos pasen a quedar entre las dos aristas 22 y 23, y séar -

aprehendidas por la placa basculante 20, Sin embargo, éété‘-

' e

* e
peligro existe en general sdlo cuando falta o es retirade,to

. . o o @
mo es necesario en muchos easos, el recubrimiento protéotsr
o0,
13 de pared trasera con su orificio de cargs 24a, menns, £An
relacidn al orificio de carga 24 del bastidor 15 de pared -

trasera y con arista de carga 23a situada a mayor altura.Paor

lo tanto, el invento en el caso de funcionamiento automéatico

del sistema de propulsidn de las plaqas, es decir en el caso
de una propulsidn automética pcf motaor de la placa de guia
16 y de la placa basculante 20 o de sus equipos de propul-
sién 18, 21, prevé un sistema de aseguramiento que ha de esx~
cluir peligros de accidentes del tipo descrito.

Como se sefiala esquemdticamente en la figura 1, los
equipos 18 y 21 son controlados mediante un sistema de con-

trol programador 28, dispuesto en un lugar apropiado cualquig

ra deseado segin la figura 4, con un panel de conmutacidén o -
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10

distribucidn 29 (figura 5), que convenientemente como im -
muestra la figura 1, esté colocado sobre el lado exterior del
élnjamiento 11 junto a su orificio de carga 24, De acuerdo
con el invento, estd previsto un sistema de control con de~
sarrollo automético de los procesos de propulsidn individua
les. Este funcionamiento automdtico estd en accidn plenamen=-
te sfilo cuando esté colocado el recubrimiento protecto:'l&f
de pared trasera. Por el contraric, estd desconectado ersd
funcionamienta automético o es cémbiado a funcionamienttr ae
miautomético, cuand. no estd previsto o estd retirado ek ere
cubrimiento protector 13 de pared trasera siendo controlédo
automaticamente, en el caso de funcicnamiento semiautoh®tica,

el desarrollec de los movimientos de la placa de guia lﬁﬂu:de

la pala transportadora o placa basculante 20 sdlo dentwe»de
un determinado margen de movimiento de la placa de guiﬂ.lﬁ v
de la placa basculante 20, pero pudiendo efectuarse un desa-

rrollo de movimientos en unp margen mas amplio sdlo cuando la

mano de la persona manipuladora acciona un interruptor, por

ejemplo mantiene apretada contra presidn de resorte una tge-
P sl

cla, la cual interrumpe la propulsidn de la placa de guia 16
y de la placa basculante 20 dentro de la pertinente zona de
movimiento, tan orornto como la mano de la persona manipula-
dora ceja el interruptor.

En si, la interrupcidn del sistema de propulsién -
automdtico sdlo necesita realizerse cuando la arista libre

22 de la placa basculante 20 se aproxima & la arista de carga

23 y se mueve frente a ésta. Por razones précticas, sin eme
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11

bargo, se desconectara el funcionamiento automético convenien
temente desde la posicidn I pasando por la posicién II hasta
llegar a la posicidn III, es decir se cambiard a funciona-
miento semiautomatico, de manera tal que el movimiento de la
placa basculante 20 por este caminu»séls puede efectuarse -

cuando es accionado el pertinente intsrruptor. Si se ha al-

< .
. '! -
canzado el punto de cambio de conmutacidén III, los movimierMe

L]
LR

tos desde II1 pasando por IV hasta I se desarrollan de nuevo

. .. oe
automaticamentes Durante este movimiento, la persosa manipu~

ladora esté& disponible como cargadora. En la posicidn I, *3h°

el caso de un sistema de control dependiente del camino, 1a

. . . LA Y
placa basculante 20 permanece en reposc por iniciacifin de =

o
e s '

marcha de un interruptor de fin de carrera, desconectinddsé
LA ]
: : . L O
por ejemplo al mismo tiempo de nuevo el funcionamiento 3U%tO .

méticao. " ﬂ,_}

Las figurag 2 y 3 muestran el recubrimiento protector
13 de pared trasera juﬁto a la pared trasera del alojamiento
11 de carga y transporte., De manera sencillisima, el recubri-
miento protector 13 de pared trasera es insertadoc con cierre de
forma, pur ejemplo por su arista inferior 30 sobre el basti-
dor 15 de pared traswra del alojamiento 11, y después de ello
es sujeto en su arista superior mediante dos tornillos 3l.Es;
tos estén estructurados, por ejemplo, como tornillos basculan-
tes de modo abatible hacia arriba alrededor de ejes trangsver-
sales horizontales 32, y en estado abatido hacia abajo se apli

can dentrc de rendijas de argollas 33 en forma de horquilla -

del recubrimiento protector 13 de pured trasera, pudiendo ser
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12

sujetas fijamente en lés argollas 33 mediante tuercas 34 de

cualquier tipo, por ejemplu'tuercas moleteadas o tuercas usug
les con contratuercas. En un lugar apropiado de la pared tra
sera 15 del alojamiento 11, por ejemplo en 35, estd previsto
un interruptor, que al insertar y apretar el recubrimientO‘ng7”;

tector 13 de pared trasera es acciopado y conecta sl funcio-

&
‘ﬂ‘, «

. . ’ ® .,
namiento plenamente autométuco, mientras tnto que sl recqpﬁa

L I
miento protector 13 de pared trasera esté sujeto a la pafed

LN ¥ .‘.

trasera 15, pero desconecta el funcionamientc plenamente

.
LN T XY

automético o lo cembia a funcionamiento ssmiautomatico cci -

LR Y

interrupcién parcial de la propulsifn automética en el senti

.
LA E WY

do descrito precedentemente, tan pronto como se ha retirado
: 0-.'

desde el alojamiento el r:cubrimiento protector 13 de gé?éd

trasera.,

En el ejemplo de realizacién descrito, durante'*al mo
vimiento hacia arriba de la placa de guia 16 o de la placa -
basculante 20 el cambio de conmutacidn en la poscidn final I
se realiza sdloc de modo dependiente del camino mediante un
interruptor de fin de carrera. 5i también se funcibna.de moﬂo
dependiente de la presidn, puede ocurrir que la placa de guia
16 y por consiguiente la placa basculante 20 permanezcan en
reposo ya antes da la posicidn final superior I. El material
& granel restante, aportado e través de las sberturas de car
ga, ya no puede ser consolidado por lo tanto por sl funciona
miento automético. Por un prensado firme del material a gra-
nel, de manera tal que no sea posible, o sGlo lo sea con difji

cultades se evita de este modo una descarga del recinto de -
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carga durante un vaciado del vehfculo. Pussto que la persona
manipuladora, mediante la interrupcién de la propulsién ha si
do avissdé-de una presién demasiado alta, puede tener lugar

la descarga antes de que haya tenido lugar un aplastamiento o

compresifn excesivo del material a granel.

En el planoc de circuitos representado a modo de ejem-

Ya

»_ 8
plo en la figura 4, el signo 36 designa un aparatoc de control

*
s,

que contiene los elementos electrfnicos necesarios y que dsté

Saeg ‘.'

dispuesto en un lugar apropiado cualquiera, preferiblemente

LA X KX

junto al slojamiento 11 de carga o transporte, delante del -

e

cual aparato estén conectados el panel de conmutacidn o dis-

v
®Pne,
tribucibn ya mencionado 29, representado en particular en la

[

‘.0 @
. [ ]
figura 5, ademas el interruptor de seguridad 35 ya menc%oﬁhdo
L ]
e
- » - * 4 . v *
también, accionado al introducir o retirar el recubrimiento -
a" 0,

protector 13 de pared trasera, asi como los interruptdébs’hs
fin de carrera 37, 38 dependientes del camino, o los interrup-
tores 39, 40, 41, dependientes de la presién. Los interrupto-
res de fin de carrera 37 y 3B son controlados en este casa di-
recta o indirectamente por la placa de guia 16 en su pertinen
te posicién final, mientras que los interruptores 39, 40, 41,
dependientes de la presidén, desconectan la propulsién de las
placas 16, 20, cuando la resistencia ejercida por el material
a granel sobre la placa basculante 20 sobrepasa una determina-
da presidn admitidea en la zona de las carreras I[-II, II-III,
I1I-IV o una parte de estas carreras,

El panel de conmutacidn o distribucifn 29 contiene los

elementos de maniobra necesarios para la manipulacidn del sis,.
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tamé de contreol de las plecas. En particular, significan:
= | 42 un interruptor rotatorio u otro tipo de interrup
| tor, que pueda ser cambiado de conmutacidn a eleccidn entre
funcionamiento automdtico y servicio manual, siende activo
5 el funcionamiento autom&iico, en el ejemplo de realizacidn
representado, sélo cuando esté colocado el recubrimiento -

v, iy
protector 13 de pared trasera y est& cerrado el interrup="»!
tor da.seguridad 35, antepuesto al interruptor 42, o Bvég%ha;
mente un intariuptor que garantiza por otras razonss, l%"ﬂé

10 cesaria seguridad contra peligro de accidentes, permits'%&u

funcionamiento del sistema sutomético de los sistemas despro

¥
pulsién de placas; | freea

) ..y.'
43 significa un interruptor de arranque: para 1a® deti-

ALY

ciacidn del curso de mavimiente= preseleccionado en sl™e&so
15 de ajuste del intérruptor 4”7 g funcionamiento autnméti;;a:;:'
44, 45, 46‘y 47 significan interﬁwptores para la pné
pulsiéh manual de la placa de guia y de %*fplaca basculante,

en donde - correspondientemente a las flechas dibuiadas en la

figura 5 - 8l interruptor 44 realiza un movimiento hacia

24 arriba de las dos placés, el interruptor 45 realiza un movi

miento de retorno de la placa basculante, el interruptor 46
realiza un movimiento hacia sbajo de las dos placas y el in-
terrupcor 47 inicia un movimiento hacia adelante de la placa
basbulante y lo reasliza hasta tanto que sea apretado el co-
25  rrespondiente botén de conmutaciéng
48 significa una tecle de sccionamisento que ha de ser

deprimide constantemente con la mano - en el caso del ajuste
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del interruptor 42 a funcionamiento "manual" -, con el fin
de franquear y orillar sl funcionamiento automético de mo-
vimiento (semiautom&tico) temporalmente interrumpido o even-
tualmente también totalmente descunsctado - especialmente

cuando esté& también retirado el recubrimiento protector 13 de

pared trasera-.

L2
. . Y a
Como puede verse en la figura 4, los interruptoréds¢

44 hasta 47, que sirven especialmente como interruptores’.de

seguridad para los movimientos individuales, de avance &“Hé

retorno de las dos placas, asi como el interruptor 48 sﬁTUz
-

pueden ser accionados cuande estd ajustado a funcionamien?o

.
» ' . [ » - [ ]
“manual™ el interruptor 42 (posicién de conmutacidn izdhiky-

s G
* L 2

da en la figura 4). Deprimiendo el botdn de cmnmutaciﬁﬁzéqg

s%%p 0

ciado, se conecta la propulsidn de los equipos 18 y 21 epas-
pectivamente, y por consiguiente de las placas 16 y 2UiA;3trc
de la pertinente carrera y luego se desconecta dejando libre
el botdn de conmutacidn,

Si el interruptor 42 es cambiado de conmutacidn a
funcionamiento "automatico", y =s cerrado el interruptor 35
por el recubrimiento protector 13 de pared trasera insertado,
el progrema de control del funcionamiento automdtico discu-
rre ininterrumpidamente en transcursos de ciclos de cual-
quier frecuencia deseada, tan pronto como esté cerrado el in
terruptor 43 ("arranque"), Sin embargo, si estd abisrto el
intarruptmr 35, puesto que ha sido retirado el recubrimiento
protecior de pared trasera, una propulsidn puede efectuarse
s0lo cuando el.interruptor 42 ha sdo camniado de conmutacidn

previamente a funcionamiento "manual'., En el camo de haberse
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accionado el interruptor 48 pasa a actuar el sistema "se-

miautomético”, en el cual el interruptor dg-fin de carrera
37 desconecta el sistema automético, que aétﬁa temporalmen-
te, tan pronto como la placa basculante 20 alcanza la pogi-
-eidn I, o el interruptor de fin de carrera 38 se corecta de

nuevo para el servicio temwporal, al funcionamiento automiti

~e

kil
co tan pronto como la placa basculante alcanza la posiciffs

111,

»

Para franquear las carreras de la placa basculaft¥™

10

»
desconectadas desde el funcionamiento automatico, en el®btys

L]

so de funcionamiento semiautomético, ha de ser apretado ’dfem

. L]
pre el notdn de apriste o pulsador 48, hasta que se crorddte

" o
s 8 ¢
de nuevo el sistema automatico.

l..’

LYY

'~ 5i aparece un obstéculo, por ejemplo como cons¥smen-

15 cia de obstruccién del espacio recorrido por la placa ‘bgsbu-

lante 20 y por lo tanto no se alcanza po:x parte de la placa
basculante la correspondiente posicidén final determinada en
cada caso por los interruptores de fin de carrera, como con-

. . . ”~ -
secuencia de las presiones hidr&ulicas, que se elevan en es-

20

te caso por encima de una presidn admitida, en los equipos

18 v 21 respectivamente, entran en accidn los interruptores

dependientes de la presifn 39, 40 & 41, e inician prematura-

mehte el siguiente procesoc de movimiento, E1 obstfculo que -

impide el movimiento puede ser suprimido después de ello, o

25 bien en el siguiente ciclo o después de haber detenido el sig

tema de propulsidén,

Unas resistencias calefactoras 49 sirven para calen-
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tar al pziiel de conmutacidén o distribucién 29, con el fin de

.

impedir la Fmrmacién'de agua de condensaridn en el panel de
cmnmutaciﬁnkm distfibuéiﬁn. |

La ‘guia y el movimiento de la placa basculante o de
la pala transportadora puadanraar en sl cuﬂﬁﬁuiera que se dg

seen, Eventualmente, se pueden utilizar palas transportade-
AT :
ras qus, 2n lugar de un movimiento basculante, realicen téame
[ ]

’ » » » L] 03 ..'
bién movimientos lineales., Asimismo, en lugar de una guies me

diante una placa de guia conducida por ejemplo lingalments'™

. »

o en otra pista de guia, también puede estar prevista ufh'™
L}

3 . * « - . L

guia mediante barras de direccifn o similares, al igual guds

|
. A . L 4
también, por lo demés, el invento no sstd limitado al ejémblo

de realizacidn representado y descrito. Teet

s,
s »
....‘

.ll’

. .
MY
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- REIVINDICACIONES -

te~ Dispositivo de carga para recipientes de materiag
les a granel, especialmente raéipientas colectores de vehicu-
los para basuras, con un recinto de carga que recibe el mate-
rial a granel y una placa basculante o pala transportadora, -
que puede ser propulsada por una fuerza auxiliar, y que trang '

,y
porta al material a granel desde el recinto de carga al rec’im

»
. (] ’ LN ]
piente para material a granzl, caracterizado par que en el &a

ca-

su de poasibilidad de accionamiento selectivo, tanto por Medibs

para la propuleiénr plenamente manual de la plaéa bascularfta*y
*

pala transportadora como también por medios para la propui%ﬁén

k)
por motor plenamente autom&tica de los mismos, estd previ@fd un

¢« @
dispositivo de seguridad gue interrumpe la propulsién pors.metor

W,

automética de la placa basculante o de la pala tranaporfa&b&a
dentre de una zona de peligro, especialmente en 1la zanaié;f mg
vimiento de la pala transportadora frente a una srista de car-
ga, y sblo permite una propulsién manual a lo largo de esta =
zoha, propulsién semiautoﬁética, en unifn con medios de conmy
tacidn para inactivar automfticamente el dispasitivo de sequ-
ridad en el caso de proteccidn de la %ona de peligro medicnte
un dispositivo protector o para activar el dispositivo de se-
guridad en el caso de haberse retiradu el dispositive de pro=-
teccién,

2.- Dispositivo de carga segdn la reivindicacién 1,

caracterizado porque en el caso de disposicién de un recuhri-

miento protector de pared trasera que puede ser cclocado de -




10

15

20

25

i9

modo retirable junto al recipiente para material a granel, vy
que cubre el recinto de carga yala pléca basculante o la pala
transportado.a, en la zona del recubrimiento protector de pa=-
red trasera estén previstos medios de cormutacién que, cuando
estéd colocado el recubrimiento protector de pared trasera co=-
nectan o permiten conectar un funcicnamiento plenamente auto-

mético de la propulsidn por motor y que por el contrario, cuan
)“':

do estd retirado el recubrimiento protector de pared trasesa -

. e

L]
interrumpen el funcionamiento plenamente automético o lo conmy

. Vet
tan a funcionamiento semiautomético con interrupcién parcial -
*ude o
del funcionamiento automética, '
1 ]
"
3,~ Dispositivo de carge segln las reivindicaciones
LK XY
anteriores, caracterizadc porque para el accionamisnto manisa 1
.
del sistema de propulsién esté dispuesto un 6rgano de mamdpu-
a ¢ 9
agde

lacién para el ac#ionamiento por motor dentro del radio ,de,ac-

¥ 4
LI

cifn de una personas situada junto a la arista de carga, espe=-

cialmente en colocacifn lateral junto a la abertura de carga.

4,~ Dispositivo de carga segln las rsivindicacicnes
anteriores, caracterizado porqus el drgano de manipuiccifn ma
nual esté estructurade como ura tecla de apriete o pulsadora
a sccionar contra fuerza de resorte, funcionamiento semiauto-
mé&tica,

S.= Dispositivo de carga segén las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque la placa basculante o la paw~
la transportadora estd inclinada con su superficie de transpor
te inferior durante la carrera de retorno haste el orificic de

carga estd inclinado hacia abajo y hacia fuera, por ejemplo -
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20,

an un &ngulo de 1N a 159,

6,~ Dispositivo de carga segiéin las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque el recubrimiento prmtactnf -
de pared trasera puede ser fijado con cierce ¢z forma al reci
piente o al alojamiento de transporte o de carga y puede ser

sujeto mediante sélo dos elementos de fijacidn, por ejemplo -

tornillos, ;

RS

7.~ Dispositivo de carga segdn las reivindicacidéas
anteriores, caracterizado porque el recubrimiento protector.de
pared trasera puede ser colocado por su arista inferior sobile
el miembro transversal inferior del bastidor de pared traaéra
de alojamiento y puede ser sujeto al bastidor de pared tvesdra

L ]

de alojamiento por su arista superior mediante los elemeldpns -

e,
de fijacién. “eos

8.~ Dispositivo de carga segfn lias reivindicaigéées
anteriores, caracterizado porque en lugar de, o adicionalmente
3, medios para una desconexifn y respectivaments una conexifn
dependiehte del camino, est&n previstos medios para wha desco-
nexién y respactivémsnte una conexién, dependiente de la pre-
sibn, de la propulsién,

9.~ Dispositiveo de cakga seqgiéin una de las reivindi-
caciones anteriores, caracterizado porque con una placa de -
gufa o un par de las mismas, que gufan articuladamante a la pla
ca bhasculante 2 a la pala transportadora, se establecs que pa=
ra la desconexifn y respectivamente la conexién de la propul-

8id6n estén previstos interruptores de fin de carrers conectados

por la placa de gufa, por ejemplo en las zonas extremas de la
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carrera de la placa de gufa,

10,- Dispositive de carga segln las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque en el caso de una conmutacién
de la propulsién en funcién de la o las placas basculantes o

palas transportadoras estén previstos interruptores dependien-

tes de la presién,

RN :

. . Ll‘

1l.~ Dispositivo de carga segln las reivindicacignes
“re

»
antericres, caracterizado por-interruptores que .controlan los

e
procesos de movimiento individuales, que son accionables 8610
| ]

*.

en el caso de cambiarse de conmutacifn otra interruptor d?- -
b
"funcionamiento automfético" a "funcionamiento manual™, ‘

Yay Y
. ‘4 s - . . L

l12.~ Dispositivo de carga segdn las reivindicaefofes
. L]

. , A EX
anteriores, caracterizado porque el otro interruptor ha e, ser
k3 » - - * L d “

cambiado de conmutacidn de funcisnamiento “semlautométléoﬁ:a

Ve, ®

"manual" también para el accionamlento del drgano de manipula

cién,

13.- Dispositivo de carga segin las reivindicaciones
anterio.es, caracterizado por un paiiel de conmutacién o distri
bucifn dispuessto cerca del orificio de carga del alojamiento -

de carga y transporte que contiene todos los elementos de cone

mutacién y circuoito,

14,~ Dispositivo de caerga segln las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por un dispositivo para calentar sl

interior del pahel de interruptores.

13.- "DISPOSITIVO DE CARGA PARA RECIPIENTES DE MATE
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RIALES A GRANEL, ESFFCTIALMENTE RECIPIENTES COLECTORES DF VEHL
CULDS PARA BASURAS",

Tal como se describe y reivindica en la presente Memg
ria Descriptiva, que consta de veintidos hojas escritas a méa-

guina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.
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