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HCESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMOMA




} sobres ininterrurvidamente nara luego cargar en éllos una can-

| gln disti tos tinos, mero invariable <ente *0ds mdouira de esta

la presente memoria descri-tiva

'3ﬁigﬁegcomo fin la dec'aracidén del objeto sobre el que ha de re—1

,éa@r*el privilegio de exnlotacidn industrial y comercial exclﬁ;?
iVO en el ter:itorio nacional de un Mzdelo de U 'iilida“., ‘e a-
‘ rdo con ia vigente Legisl-cidn sobre Pronie’~¢ I ustrial

‘3 aué, comn el enunceiads indica, se itr-ta de ®DISPOLITIVO DE A—

| RRASTRE DE SOBRES SUCESIVOS EN MAQUIFAS DE ENVAZADO AUTGYAT zcoq

00.

: Con este titulo 3e hsce referen~

“eia 4 las mdquinas que nartiendo de una ldmina vl-na construye

| tidaed constante del producto que se rrvasa, cerrarlos pnsterior-
mente para acabar el onroceso indivicéualir-=ndo cada uno de 1vs-
oL o g
sobres ya listts -ara su ecorerci-lirrcidn. %% .

Estas mdnuinrcs se ecuinan 8w
una gerie de discositivos que Jesenurollan la lédmine, de un§"%§~
binz, 1= pliegan, unens vien wor soldadura, cmsturas o) cuaiQuier
J'*"rocedl_ ento de unién y cortan -ntes o después'de la carga se-
:ﬂaturaleza-di%,en“'de algun 0 algunos diwnositivos de arrastre ?
2Uue tiran de la ldmina uns vez fe han 8ids c¢onformnndos log s0-
"brss tras -1 uaso de2 la ld:ira vor los distintos nrocesos de
1 corfarmacidn., Cusndnr ve s» ha »leanmzado este‘"rado de conformalk
'Gién.-los sobres deben ser individualizacos, por ello los drga-
':f{nfs“de dicho disnositivo deben de posicionar la sucesidén de so-

fffﬁ?es enfrentada con la tijera que los individualice.




N . . ) } ' .
i realizan el envasado automdtico organizan el arrastre haciendo
| rodar a la sucesidn de sobres por unos rodillos motrices que

{ tiran ella -cro al estar dichos rodillos fijos er un vunto, ha-

secuenrcias aue 4e ello se derivan de las cuales podemos GesPay o
-car la dificultad de no poder trabajar con materiales de 3ccae

! rigidez.

' cerradas cuando se desvlazan tirando del materisl y abierta, °°

"terizl de énvoltura queda asimismo en voladizs, -

. esta inrvencitn

. termosoldables y esvecialmente finos y ligeros, 1o cual redmm --

Hagta ahora algunas méquiﬁas que .

cen a‘elantar el m=terisl de enveltura en voladizo. con las cono

[J
Ses e

Otras mdgquinas de envasado au-,

oeoseos
tomdtico disnonen un~s pinzas can movimientos alternativos en,

. * e e
la direccidn de 12 linea del material de envoliura, que avanza

..
+

D JaE

cuand » Yeyfociden e~ sentido contrario ern busca del siguiente,,.
: . . e - . «®*®0 0

sobre ~ eortar 8in embargo la sujeccidn que cichas pinzas &Jir+

cen sobre l= linca del material de ~nvo.tura cesa antes de i%s

« 0 4 - - . » - e .
tijeras cue individualizan la sucesidérn de sobre nor ello el ma-

Con el disnositivo, objeto de
no se nresentard esta circunstancia porsue las
pinzes gue sujetan y arrastran el materizl pasan a través de
las tijeras de corte desplazdndolo en una longitud equivalrn-
te 3l ancho del scbre va co:for-ado rvitdndose asf el incorve-
niente que aressutan l7s mdcuinas ya existentes, vudiéndose por

tanto operar co~ cualouier tipo de i~teriales, ~referentemente




‘75aré en el coste de explotacidn de todo el vrocesc de envasado { |

‘porque también dichos materiales son mds facilmente soldabiéﬂ;iffﬁ

Dicho disvositivo consta bdsica- | |

mente de unas pinzas dotadas de moviri -tos alternatives del oud

@

i SU amolitué vesan a través de las ramas mdéviles de las tije-

ras de corte, avanza~ds cerradas e’ ¢l s 1tido de zv-ice e 0§

i

lQ-‘.
°

{ scires y sbiert s en sentido contrario, siendo dicha -m-litws
| del -ovimierto slternstivo ecuivalente al ancho Jel scbre, §ise

" pon 1endo rara ello cgte dis.ositive de 1os necanismos 0pOrtunos

Te S0
.Para‘variar la carrera o amplitud del mencionado movimiento gl-
) ' ® o9

“ternativo y en consecuencia del recdrrido de las pinzas, o 14

'que es lo mismo. asegurar el acondicionamiento de la miouing *&°
. . o..
ﬁ una:gama amplia de sobres accoufsrmar . Y
. ' b “‘&‘ .....
Para comn ender mejor la na tilvees
S vees
leza del invento, en.los nlancs a»gurtos renr tamos (= titu~

Lo ae eJ* 1o meramente ilustrativo y no lim 1tﬂt1vo) una forma
: refer‘-nte 'de realivascidn industrial. a la aue 08 re itimos

‘ PF ﬂuestra descrineidn sobre dichos nlanos
, #

u e

La figura 1 es ia vista frontal

—— T

del disnositivo en la aue se ha efectuadc una sec idn convencio

. nal ~ars unge mejor anreciacidn de su comcosicidn,

~

En la figura 2 es de ver el aspec]

v

. to lateral del conjunto, también se roresenta coavenciorplmen-

te varas una simnlificecidn en la resresentecién,

De acuerdo con lz2 invencidn y se-~




I tura de

1 esta realizacidén vreferente el disnositivo dis-one sobre
la guls (1) estd fijacda a algin e~

‘emento estdtico de la mdquina vpor sus ovortuncs resortes (6).

gafa (1) las vinzas (2);

Las pinaas (r) sur-on de uxn

p.n

cursor (1) econducide por la zufa (1), asegu:4nd-se de cue los

{ (5), tanbién fijadas a un elemento estdtico de la mdruaina.

Bl cursor (3) estd enlarado -,

fpcr articulacidn desvlazable o guiada al brazo (7) en voiadizp
:nue race de un eje tensor (3). Tavbién en voladizo dieho eje
....‘.

’” teﬂsor (j) tiene una nelanca (9) enlerada a un extrsmo de una

| varilia (10) ol
naca por'erticulacién con la n=lanca (11) n»ortadoras de un gé;:

illo (12) teva (13) siendo obligado 41l
rddillo (12) a rodar sobre la ‘wa (1}) vor la acridn elésti;;”

del muelie”(14). S

ve rueda snbre una

-~

La pipza (?) estéd comrpuesta ara

“ejercer su funcién de retener

} de envoltura vor dos r-mzs la (15) fija y la (16) méil. La

. (15) se considers fija nor no bagculisr y -articizzr en la aver-

las minzas. aurcue se desnlaza longitudinelments acom-

”fﬁa&anﬁy 2l evrsor (3) de axyo cuertvo sUrje en volsdizo, siv

bargs 1z rara (1¢). acemds de los wuvisl nvos 'ro:ios del

alternstivoas 2l -m7.

s
:l‘e' o

8or ESté d-tade dovada de rovim!

desplazamientos del cursor () son coolmanarios wnor lsa accién...:
R L]
“de lzs scldanas (4) del mismo cursor (3) ~ue Tuedza  er ias vixs |

mientrss estd cerrada a la lémino!

nuedando el otro extremo de esta varilla relacmo&

!




{ en vuelo (18) en cuyo extremo se aloja uns roldana (19) con su

‘lﬁfté‘Encajada en un cverpsy (70) con una concavidad en forma de *¥il

para abrir y cerrar la pinza (1). Este movimiento lo tiene porf

"Tar 'posibilidad de giro alrededer de la guia (1) ccnfigurada cie)

| lindricamerte en forma de barra de seccidén circuler, para reci-

| vir el movimiento alternativo. de su cuerpo (17) surje un brazs -y
?fSuperficie externa conformada esféricaerte. Dicha roldana es-

con une longitud eqguivaleqte a la amplitud de 12 movimients

.@.

4

l*eraatlvos del cursor (3) y con una abertbra de ramas squi

as -

wflEntes el didmetro de la roldana esférica; dicho cuerpo (20)

<

»
4

‘ﬂVda en el conjunto articulado en wn eje (21) v estd sniazado epn

2e0

ei extramo de una varilla (22) en funciones des biela qgue. nor'él ,
L”oﬁuesto se articula en la palanca (23) que €7 a su vez port&ﬂd&;:-
| ra del rodlllo (24) quien egté obligado a agroximarse incesédgédh
zmente lo méds cerca pcrs Hie de la bivla (25) gracias a la ané?Q?%.
| del muelle (26). ' "

ety

* [ ] .

I-..

Conoc1da 1la composicidn estruetu—~|
fral.del mecanisﬁb que e preconiza se puede des” “hir su com-

portaniento fan01 nal ‘siguiendo la secuencia ldégica para la cu-

2 ]

]
“al 13 sido cre adc,

El girc de la leva (13):origina
un basculamiento alteraative en la palanca (11) Jque éé transmi-
tide a8l eje tensor (&) gracias a la varilla (10) y al orazo en
- yuelo (3); sir embarge el extremo del brazo (7) genera en sus

desplazanientos up movimiento rectilineo y tambien alsernativo




sice Bhsoular a la palance (23) siendo estos taisculamisnatos tra_ﬂg

Jmitiﬁbs'al'cﬁerpo (20) en "“U" gque al recibir en s cgncavidad

”%;15 r§1aana (19) del brazo (18) genera un basculamiento altar;;:f
nativo de 1z rama (16) mévil de la pinza (1); siendo que al .paff

{&Er-desnlazarsevla mencionada roldana (19) vor la longitud e

} tera de la concavidad del cuerpo (20) se tiene desde 1la leva

25}?control de la apertura de las plnzas de arrastre del dlspoqa

'.... -

C.be destawar, por Ultimo, aue'la

p?@%iﬁn-que se ejerce entre las pinzas (1) por accidén de la ral|

_® .Q -

fmé mév1l {(16) sobre la (15) es debida al esfuerzo eldstico &1 4

Al X 2P

aelle (26), por ello es fdcilmente regu.labdle en f¢rc16n ae Jas
caracter15t1cas de 1ams ldminas con que se trabajz, parz "epdfs

7una aos luta seguriGgad de gue no se daﬁa Y que po resbale por

-1e P*B'Qv'e'na‘ oresifn. )

| Cabe destacar gue una confe crzacidd
esﬁéeial y relativa de las dos levas (13) y (25) puede crearvel
deslizamiento del cursor (3) portzdor de las pinzas (1) de tal
forma que en un sen%idc del movimiento del cursor dichas pin-

zas viajen cerradas y que 2n el contrario las pinzas sean cerray

'das a@rovechandase ta1 desslazaniento para zongegulir tirar y a-i
astrar ‘la lines de Sobres ya conformada y ponerla a Cisposis

534ﬂ~de las tijeras de corte para ser individualizadass habién-{




se concebido 1a configuracidn externa de la pinza (1) nara

’”ermltxr su paso entre la tijera de corte, logrédndose con ello

“Jr 8l inconveniente va expuesto, de que el wﬁ+erxa1 aeced,f

estas tijeras en voladizo.

La disposicién de los érgancs t: ac4ﬁ

,ﬁQSJres izl movimiento alternativo del curssr (3) permite var. azl
S , -1

 f§C1lm=”te 1- amplitud de tales desplazarientos: en efecto,,ial

,artlculac*4n (26) entre 1a varilla (10) y el brazo (5) del e%e

»
[ X)
200

{8). nuede ser desplazade de una gran parte del mencionado BFEY
(9), s endo controlada la longitud til de dicho brazo GG%ﬂ

.qh’al pomo (279 del que nace el espirrago (28) en el gue se.emq;
~'Iézé la - tuerca (29) para acercar o alejar, segin convenga, la
| Qtlculacldn (26) al pie del brazo (0) logrindose una mayos, o,

menor amplitud de las oseilaciones de (3) vpor la guia (1)

e @
..'..

Bl dispositivo prevee un topg.{30)
I' con intencidn de vnoder regular automidticamente el paso dé&'ﬁif.f
'rrastre,al,tropezar en algin disnositivo comandado electréniéa~ f
,méﬁiﬁjy papaz=de detectar alg'n retraso o adelanto de laz linea
‘de sebre s,

o La palanca (31) permite con faci-
Y.lldad 1= ap rtura manual de la pinza (1) en una puesta en rarchj
xﬁ*por-ejemplo para sujetar el extremo de la linea del material dej

envoltura.

Descrita suficientemente 1a natu-{

'gra;eza del presente invento, asi como su realizacién industrial




NOTA

*
E

El modelo de utilidad que se sdilé

czta ¢éomo nuevo en Esvpafia, por veinte aﬁos, de acuerdo con la

,;§v1yeq+e nglslﬂcldn sobre. prOpledad industrial, deberd recaen.
| sobre: * DISPOSITIVO DE ARRASTRE DE SOBRES SUCESIVOS EN MAQU}KA
| DE EWVASADO AUTOMATICO", en todo de acuerdo con las  simuierteas |

REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo de arrastre de so+
1 bres sucesivos en méquinas de evasado automatito, caracteriza-

7'adiparque.1a rinza de arrastre del material de envoltura estéd

smﬁortada y conducida por uns guis rectilinea de forma; oue sus
\

&esﬁla?arlnetos sean cowlanarloe, sirviendo dicha gulaxcomo eje

'de los basc;laﬂlentos de la rama mévil para la anertura de la

1nza, creéndose tanto la apertura de la pinza como su arrastre“"
1o large de la guia por la a001dn de dos movimientos alterna-

satomadqs.de sendas levas, preferentemente coaxiales,




e o 82—

‘ | 2,= DlSpOSltlvo de arrastre de ae-ﬁ
ffwsuce91vos en méqulnas de envasado automatico, -en todo de
con - ¢a anterlor re1v1ndlcacldn, caracterlz 280 Forqua
:amx@ntmgde la pinza segin 1r direccién de la guia lo re=
3;%s&éyuna palanca apoyada en su resnectiva leva y: que cu&df
ek anééo provoca el giro alternativo de un eje tensor,;sieﬁdo:rl
 0 eje tensor quien, gracias s un brazo gque de 41 surje e :u7'
lhdlze, ya través de una biela, crea los movimisntos al te;na«,

'0942 ;

1t1vos de 1a plpza por su gula..

3.- Dispositivo de arrastre dﬁ‘ap-}ui

o X3 suceslvos en méqulnas de envasado automatico, en todo gg

'mﬂo eon las reivindicaciones 1 y 2, caracterizado po*que_}a

soe0e -

&, rtura y/o cierre de la pinza de arrastre se logra ya uuq 13

]cién de su rama m6v11 estd condlclonada por la p051c16n &é

"oo

O..

estar r;lacclonadn invariablemente en longitud con el extremos

*se®

s apoyar scbre una leva cuyo giro

o cerrada de la pinza.

4.- Dispositivo de arrasire de sSo+4
bres sucesivos en médgquinas de envasado automatico, en todo de

| . e
acuerdo con lss reivindieaciones 1 a 3, caracterizado porgue la

rama mévil de la pinza dispone de un brazo juve facilita su aper-

,&tura manual ‘pera simplificar la manipulncidn de le ldming de end

 tura 0 linea de sobres en.la puesta en narcha de la mdquina,

. o

5.=- Dispositivo de arrastre de so-




a8 sucesivos en mdquinas de envasado automatico, engtodb-de"”
rdo con 19s reivindicagiones 1 a 4, cafactwrizaéb porque 1
,nﬁé &e-arraétre; éﬂ su recorrer:tcda la amplitud de sus movzw_
-entas alternatlvos pasa por el emplazaniento de la tijera ae
'o;te de la méqulna envasadora mermltlendose oper 1T con maveﬂla-

*7iveros que no. vodrian alcanzar este Srgano de corte en vo-

. E
B P

l_, T

6.- Dispositivo ce arrasire 3e°*so-
bpgg-éggesivos_en maquinas de envasado automatico, de acuef?&#{
eén_JQQSegunda reivindicacidn, caracterizado por~ue la longktia;,i
f&gl7paso;de arrastre del material de envoltura se nuede variér
{ﬁd&ificando la amplitud del giro alternativo del eje tenéor que‘:”
4 se’cons1gue al variar la longitud dtil de la manivela que necl-i:.
1. ve el movimiento de la palanca relacionada con la leva que éﬁi
ijtlva a eate drgano, ya que dicha articulaczién esfta dlspuesfa éo-

«®®e

bre un cursor guiedo en la direccidén de 1la mencicn~ds maniVglé.:

] | 7.~ DISPOSITIVO DE ARRASTRE DE SO-
_jr,.BRES SUCESIVOS EN MAQUINAS DE ENVASADO AUTONATICO".

Segin queda sustaacialmente ces-
‘erito en 1a vresente memoria descriptiva, cue consta de doces

‘hojas, mecanografiadas por una sola cara, acompaiadas de sus

} correspondientes dibujos.
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