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MEMORIA DESCRIPTIVA

En el curso de la presente Memoria Descripti-
va y con la ayuda del plano adjunto, vamos a tratar de
poner de relieve las caracter{sticas que offeee un dis—i
positivo alimentador de regulacién autdmética, concebi-
do para molinos trituradores de piensos, o para otras -
aplicaciones, en el que concurran las circunstancias de
novedad y utilidad que exige el vigente Bstatuto-Ley de
Propiedad Industrial, para otorgar a su titular el pri-
vilegio de su exclusiva explotacién industrial y comer-

cial en Espafia.

En los molinos molturadores de piensos, ¥ que |

remos referirnos a esta modalidad de molinos, porgue en
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ellos se ha centrado ]a atencién para la aportacién de -

las mejoras objeto de este expediente, aunque sean igual

mente aplicables a otras clases de molinos, estriba en -

que los piensos compuestos como su prepio nombre indieca,
tienen que molturar materias primas de distinta dureza y

alcanzar en todas ellas un mismo grado de finurQ, por lo

que es légico que la molturacién de una materia’p?ima -

que sea mds blanda que otra invertird menos tiemd'd,y por

ello en m molino normal y corriente se requerirfd uma -

atencién constante del operario para regular la¥‘*taracte

rigticas nolturadoras segin la naturaleza de la‘m3teria

a moler, medicite ias mejoras aportadas, y cuyas-wcaracte

risticas quedar evidenciadas en los esquemas QUE..§8 @X=-

presan en el plano adjunto, que se aporta como illgtra--

cién de la siguiente desecripeién. %

Haciendo pues referencia a los grdfices'que -
muestra el plano, indicaremos que en el recuadré‘A: al -
iaterruptor ~I-, es el que da la corriente al circuito,
-E- es la entrada al interruptor y las salidas -1a- y -2z
en la cual se encuentra una ldmpara -Ll- que indica cuan
do el interruptor estd en funcionamiento, del cual pasa
al contactor -C-, a la entrada del mismo. La bobina -D-
del contactor -C-, se alimenta por mediacién de la fase
-la- que va directamente a la ~b- de la bobina, al pul--
sar el pulsador -P-, con lo gque damos corriente a la -a-
de la bobina del contactor, y al apegar el contactor, se
alimenta el -&~ de la bobina por mediacién del -2a- que

va &l contacto -32- del contactor, y al cerrar el circui

to con el contacto -31-, se queda en servicio la bobina
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del contactor -C-. A 1la s3lida del contactor hsy umaiagg :
para -12- que indica que estd en funcionamiento y las sa)
lidas ~1a- y -2a- van al conmutador -CCO-.

Haciendo ahora referencia al recuadro B, el -
conmutador =GO~ sirve para efectuar el trabajo del cir--
cuito, bien de forma automdtica -A- o manualmente -M-.Eg|
te circuito, en el esquema, estd en funciomamiénfﬁ de -
automdtico. et

Tenemos los contactos del conmutador '-23'0- con
puentes: el 3-1, el 7-5, el 11=9, el 15-13, el *19¥17, el
23=-22. En los contactos 3-1 y 7-5 van conectada;..;l..ﬁs sa-
lidas del transformador de intensidad del amperiéetro -
-TRI- y -TRI4-. las salidas del conmutador 2= J.vb- =SAt
y —SA1;, van a la bobina del amperfmetro -BA-, E§:1os -
contactos 11-9 y 15-13, van conectadas las saligih.del -

consactor -la- y -2a-. Las salidas del conmutader’ +10~ y
-14- =1~ y -2a-10-, alimentan los equipos elec%;gﬁicos

-EE4~ ¥ -EB,- (véase la figura D). Entre el -10- y =14~

va wna ldmpara intercalada -L4-, que indica que el ecir-
cuito estd trabajando de forma automdtica. Del -10- al

-18- hay un puente; y del =14- al -22- otro. Estos ali--
mentan los be ues =17- y =19= y =23~ y =-21-, y éstos son
log que alimentan los relds -R1- y -R-2-; ésto es en autp
mdtico, vy en manual -M-, tenemos los bornes =1z- y -16-
con una ldmpara ~L3- que indica el trabajo como manual
-M-. Del -12- hay un puente con el -20- y del =16~ al =24~
otro. De la salida sale un cable que va a los contactos
abiertos de los pulsadores —P1- y -P2-, ya en la figura ¢.

Refiriéndonor ahora al recuvadro C, el -P1- ¥y

pu————i
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el -P2- son los pulsadores. Para actuacién manwl, al -
pulsar el -P1-, se alimenta el relé -Ri-, el cual ali--
nenta el motor -Mi- (véase figura P); y con el pulsador
-P2-, al pulsarlc, se alimenta el reld§ -R2- el cual alil
menta al motor -M2- (véase también figura PF).

Al referirnos ahora al recuadro D, ob§eryamos
que el equipc electrénico -EE4~, trabaja conjun’baﬁ!énte
con el detector -BDi1- que se encuentira en el ampérthetro,

y estd rsaulado como minimo de amperaje. e

Bl equipo electrénico -EE;~-, trabaja venjunta
mente con el detector -I2- que se encuentra en éi:émpe—
rimetro y estd regulado como mfximo de amperaje.{.

' Los contactos -1- y -2- de los equipog.slec—-
trénicos -EEq- y -EEo- estdn ponteados entre s{’eti;los
dos, y la alimentacidn de los mismos es el -1a-5g¥:la -
otra alimentacién ©s -22-10- y va en l1la borna -;bhu Ia
salida de la borna -3- -la-=3- del equipo electr8n1ca
-EE4~ va 2l pulsador -P1-, & los contactos cerrados. 1a
salida de la borna -3- -1a-3-, del equipo electrénico -
-BEo-, va al pulsador -P2- y a lcs contactos cerrados.

Nos referimos ahora al recuadro -E— y vemos =
que los contactos -1- y -8- de los relés -R1- y -R2- ey
la alimentacién de corriente -la- y -2a-3; el contacto
-7- se alimenta de la misma fase que el —8- -2a-, de s3
lida del relé tenemos los contactos =3= y =b6- -21- y =b1;
del relé -R1- que van al motor -Ml-; el contacto -2-
-1a-R1- viene del pulsador -Pl1-. Los contactos =4- y =5

del reld -R2- -V- y -Vi~ son las salidas del vibrador,y

los contactos =-3- y -6— son los que van al motor -M2- y

JUNEDRE

D ra——




100

105

110

115

120

125

B

el contacto =2~ -1a-R2- viene del pulsador -P2-, :

Nos referimos ahora al recuadro P y observamoB €¥
gue el motor -Ml- es el gue hace aumentar las vibracio--" 
nes por mediacién del potencibmetro -~PO-; dste lleva um
micro -MC-1- cuya misién es que cuando el potencibmetro M:M
esté al mdximo, le corte la corriente al motor 7 la lém—“ﬁ

L] [N 2
para -L5- cuando se enciende. ; cet®e

La prueba gque se ha efectuado, estd eff ‘ftmedo-

namiento en un mol:ino de piensos, y se ha aumentado su -

rendimiento en un 15% de la produccién que se edgtada sa-

. 8 o g
cando. *

Disponemos de una tolva en la que se aéroja to
da la materia prima para que pase de ella al moldin'e, pa-
ra que el trabajo se efectie automftica y no maﬁpﬁ?mente.
Al haberle acoplado el circuito que se ha eapeogg%gado -

anteriormerte, el trabajo se produce de la siguiente ma-

®aoe
neras;

En la boca del molino se dispone un vibrador -
al que se le hace acciomar de formz mgs o menos automdti
ca por mediacidn del circuito; se tienen acoplades dbs -
detectores en un amperfmetro, con una regulacién de =5 &
45 resgpecto al trabajo del motor. En este caso conecrevo
el trabajo es de 50 amperios, cuando la materia es menos
densa, la aguja del amperfmetro baja y hace entrar en ag
cién 2l detector ~-D1-, éste hace accionmar al equipo eleg
trénico -EBE4- y éste a su vez al relé -Ri-, el cual ali-

menta al motor -Mi- y éste hace rodar al potencibmetro -

~PC-, el cual a medida que va girando, va aumentando las

vibraciones del vibrador gue hay en 1la boca del molino.

—————
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Una vez aumenta el amperaje, deja de hacer actuar el de-|
130 tector . la aguja, y el motor se queda efectuando su tra
ba jo normal. En el caso contrario de que la materia re—-
swite mds dura,.el trabajo del motor es asimismo mayor y
entonces nos aumenta el amperaje del mismo. En ezte caso

sube la aguja y nos hace entrar ew accibdn al detector -D3-

135 ¥y éste hace accionar el equipo electrénico _EEén:&he pro

voca la actuacién del rel§ -K2-. Cuando este reld actta,
se queda el vibrador sin funcionar y asi evitambds® que en

tre materia en el molino y resulta mds fdcil al@méntar a

éste, mientras tanto alimenta el motor -M2- y &gtg:hace

140 rodar al potencidmetro -P0O- invertido al anterie%, ¥y wma

vez la aguja sale del detector, el motor se queda.en su

trabajo normal. A

Los motores que hacen girar al potenoci@mptro,

....

van protegidos por dos micros para que paren siempre que|

145 el potencibmetro llegue al mdximo o al minimo. et

Todo el material que se emplea en dicho circui

to se encuentra en el mereado nacional, si biesn es de

auténtica originalidad el expresado circuito electrénico

Con respecto a los relés también se pueden em-
150 plear contactores o cusiquier tipo de bobinas que lleg@aL

cuando actfian una combinacién de contactos abiertos y ce
rrados. Los motores légicamente trabajardn con reductor

acoplado y el contactor de la 1lfnea de alimentacién se -
dispohe por sl hay un corte de corriente y con el fin de
155 que si la corriente de momento volviera, el vibrador no

se ponga en marcha en tanto en cuanto no se pulse el pul
gador -P-.

e
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Por #ltimo hemos de indicar que este circuito
puede también emplearse como protector de los motores,
160 eliminando el detector de minimo y aprovechando el de -
mdximo, reguldndolo para el amperaje del motor que se -
quiera emplear.

Serdn variables las circunstancias de, cardco--

ter accesorio, siempre y cuando no afecten a la''sgencia

165 1idad del objeto de este expediente, cue se resﬁ@é'en -
la siguiente .t

n=
"o
h 3
N

Los puntos que se¢ reivindican en el presente

»ap

Modelo de utilidad, son: )

L 4
LRI

170 12.~ Alimentador con-regulacién,automét;ca yo:}
ra molinos de todes clases, especialmente molinég?ée -

piensos, que se caracteriza porgue bien se desarfolla

e,

el trabajo de forma automdtica o manual, se le acopla
al molino un circuito cuyo funcionamiento intégra la -
175 existencia de un vibrador que se sitfa en la boca del -
molino, al que se le hace actuar por mediacién ésl pre-
citado ciréuito, llevando acoplados dos detectores en -
wn amperfmetro con una regulacién de -5 a +5 respecto -
al trabaejo del motor, en cuyo céso cuando la mdterie es
180 menos densa, la aguja del amperimetro baja y hace eﬁtrar
en accibn & un detsetor, quien hace accionar al equipo

electrénico primero y éste a su vez a un reld, el cual

alimenta & vn motor asimismo primerc que hace girar al

potenciémetro, el cual a medida que va girando, aumenta

185 el nimero de vibraciones del vibrador del molino.

292,.~ Alimentador con regulacién autanftica pa
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ra molinosg de todas clases, especialmente molinos de

piensos, segin la anterior reivindicacién, que consiste

en que cuando aumenta el amperaje deja de hacer actuar

190 el detector a 1la aguja, y el motor que queda funcionan-

do & su ritmo normal, si Tien en el caso contrario de =~

que la materia a molturar resultara mds dura, el traba-

jo del motor es asimiamo mayor y entonces aumez'rta"su am

peraje, subiendo la aguja y haciendo entrar en 'a{'c':i;'ién -
195 al otro detector que hace funcionar al segundo equipo -
electrénico que provoca la actuacién de su respsttivo -
relé, el cual cuando actfa cesa el vibrador en “siA, .fun—-
cién y asf se evita que entre la materia en el mi:lino vy
resulta mds sehcillo la alimentacién de &ste, en.fanto

200 que el segundo motor es alimentado y hace girar’-_a_j:.:po-—
 tencibmetro de forma invertida a la anterior, Y. ik vez

la aguja sale del detector, sigue el motor desarriollan-
d0 su trabajo de forma no:;final, consiguiéndose tai.c; ello
gracias a que los motores gue haceri girar al potencibme
205 tro, wvan protegidos por dos micros para que detengan al

potencibmetro cuando éste llegue a los puntos mdximo o
minimo, Y

3¢,.,~- "ALIMENTADOR CON REGULACION AUTQMATICA -
PARA MOLINOS DE TODAS CLASES, ESPRCIAIMENTE MOLINOS DE
210 PIENSOS", de conformidad en un todo e«n lo esencial y fi
nes indﬁstriales_ a lo descrito en la precedente Memoris
Descriptiva, y grdficamente representadc en las figuras

del plano adjunto para su mejor comprensién. .




Bste Memoria consta de NUEVE nojas, ascriﬁas’i

0 mecanografiadas por una sola cara y a doble espacio

\

|

en 213 lineas.

Valencia, a 28 de Octubre de 1.980 | -

Por autorizaqién del interesago.
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