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INVENGCION

por "PERFECCIONAMIENTOS BN 10§ GRUPOS DE JEVAS EN MAQUINAS

DE COSER DEL TIFO AUTOMATICO®, a favor de la firma italia-
na FILOPECNICA SALMOIRAGHI S.P.d., domiciliada en Milano,
(Italia), "Via Raffaello Sanzio, 9
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencibn se refiere a perfeccionemientos
en 1og grupos de levag en méquinas de coser del tipo auto-
nédticos

Bg bien conocido gue en las mdquinas de coser del tipo
automdtico la ejecucién de puntadas que realizan un dibujo
predeterminado, es obtenida por mediacibén de una sole leva,
0 de un s010 grupo de levas, que estédn montedes con posibi-
lidad de epartamiento y sustitucidﬁ ¥ accionadas por el me—
cenigno de propulsidn de le mAquina de coser. Tambidn es
conocido que esta leva, 0 grupo de levas, presenten en gene
ral una sola posicifén de reunién y para esto estdn unidas
al Organo propul sor de una meners univoce respecto a éste
6rgeno, En estas condiciones, el principlo de la labor tie-
ne lugar a partir de cualguier punto del dibujo, mientras

que el fin de la 12bor tendrd que tener lugar, evidente-
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mente, en un punto distinto 4el precedente, en relacibn ex-
clusivemente con 1a posicibén de parada de 1a miquine de co-
ser. Bsto es un claro defecto del gistema, sobr%odo cuandp
se deses sugpender y rYeanudar el travajo de pbordedo por fe~
ses sucesivass I2 presente invencién trata d= realizar una
leva, o0 un grupo de laves, perfeccionadas con varias posi~-
clones de montaje ca-raeterizédas por una conveniente graduaw
olbn, que permiten empezar 12 labor a partir de cualquier
punto segln la voluntad del operador con la ventaje de poder-
la reanudar de ménera bien ordenada, comenzandola en cuai-
quier tiempo, se2 cual sea 12 posicibén de inferrupcién del
propio trabajo.

Une ventaja ulterior puede ser obtenida con 155 leves
sogln la invencibn, preparando sobre el cet4logo de bordados,
que pueden ser realizados recurriendo a la miquina de coser
utilizando estos tipos de levas, un medio g‘ré:ﬁico convenien—
te, graduado segln 10 que est4 representado sobre l8s propias
levase

En las figuras de las d0s l4minas de dibujos adjuntas
¥ 2 puro titulo de ejemplo no limitativo, se ilustra una de
lag posibles realizaciones précticas d= 1s invenciéne

En los dibujoss

la fige 12 es una vigta seccionada en planta del grupo
de levas seglin la invencién. A

La fig. 22 eg una vigta anterior de la fig, 14,

Ia fige 38 1lusira, en escala aumentada, un tipo de dibu-

"jo de la labor, ¥

la fig. 42 es un decagrama graduado con dos dibujos di-
ferente s de la l2bor,

Refiriéndonos a 10s dibujosy en 1 se indica el £rbol
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acecionedo por el mecanismo propulsor de la méquingy dispues—
to en el armezén de la misma. E1 g:éupo de levasj, estd fija-
do en un cubo 2 con el anillo anterior 4. |

Bl cubo 2 con tal grupo de levas asi montadas sobre el
érbol 1 ‘esté,.provis‘to de una pluralidad de ranuras radiales
2 que s 1liga a dicho 4rbol por intermedio de la Rorxguilla
eléstica §y que extéd acoplada por sus dos extremos semd ¢ir cu~
lares { & d0s ranuras diemetralmente opue stas 5o

Bl anillo anterior 4 esté provisto de una graduacién, por
ejemplo como la 11us'brada en la fig. 28, corregpondiente a u~
na referencia £ija o aguja 8, tnida al a:rmazéﬁ de la méquina
de cosere |

la finslidad de la invencién os ahora muy f4cil de com-
prenders cuando el operador de una labor suspende su trabajo
tendré cuidado de anotar la graduacién Qque correcsponda a la
referencia fija, antes de quitar la leva; gi 81 reanudar el
trabajo quicre continuar el bordado en el mismo punto de in-
terrupcién; seré suficiente que monte la leva, 0 grupo de. le-
vas, de manera éue la aguja fija corresponde a 12 misma gra-
duacién acoplando convenientemente y blogueando 1a lova, 0
grupo de levas, en lae ranuras corrsspondientess

En caso de que el Operador tenga a su dlsposicibén un caté-
logo de labores, graduado como antes se ha dicho, no hace fal-
ta que anote la graduacibn de las levas al fineal del trabajo,
porgue comparando el punto de interrupcibén del G1ltimo adibujo
de 1a labor con el que esté representado en el catdlogo, sa-
brd tener la indicacién de la graduacién de las levas & lle—-

var a correspondencia con la aguja fija de referencla &8l reg-

nudar el trabajo.
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Hecha la descripcién del preszente invento se hace constar,
gue esta solicitud se acoge & los beneficios de prioridad de
la s0licitud de patente italiana W2 14.761, depositada el 9 de
Diclembre de 1958, y que se declarén como nuevas y de propia
invencién las reivindicaclone s sguientess

le= Perfeccionamientos en los gTUpPOs de levas de méquineas
de coser del tipo automédtico, en relacién con el digpositivo
constituido por una leva, o grupo de levas, que g¢ monta, con
posibilidad de separacién y sustitucibén, en una méquina de co-
ser con aguja oscilante de 1z manera llamada automstica, carac—
terizados porque el referido digpositivo es susceptible de sger
montado en una plurglidad de posicionesy, a cada unz de 12s cua-
les corresponden una escela graduade legible respecto a una
aguja de referencia fijada sl armezén de la méquina, pudiendo
dicha escala graduada ester predispuesta gsobre el catalogo ds
labores,gue pusdan ser obtenidés por el citado digpogitivo,
bajo una conveniente forms gréfica, que representa las fases
sucesivas del dibujo de la iaoor correspondiente a las diver-
2 s graduacionese

2.~ Perfeocionamientos, segln la reivindicacién 1, carac-
terizados porque las diferentes posiclonss de montaje del dis
positivo estén realizadas por varies renurag radisles diame-
tralmente opuestas y que han sido practicadas‘én el cubo por—
tador de la levay o grupo de levas.

3 4= Perfeccionamientos, segln 1l2s reivindicacione s10 2
caracterizados porque la leva, 0 grupo de levas, estén monta-
dag en el 6rgano propul sor de la méquina'de coser por interme—

dio de una horquillas eléstica £ijade a este brgano y encas-
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trada por sus extremos en dos ranuras diametralmente Opue s
tag del cubo de la leva, 0 grupo de levas.

4o— Porfeoccionamientos en log grupos de levas en mégui-
nas de coser del tipo automédticos.

Segln o describe y reivindica en 12 presente memoria que
consta de cinco hojas foliades y mecenografiadas por una so-
la cara y de d0s léminags de 4ibujos.

Madrid, a 7 de Diciembre 4 19%9,

PILOTECNICA $AIMOIRAGHI 5.P.d4.
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