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MEMORIA DESCRIPTIVA
para soliciter
PATENTE DE INVENCION
en
BSPAFA

por VEINTE eflos
a nombre de AKTTEN-GESETLISCHAFT “WESER", entidad alemena, eg
tablecida en Bremen, Alemania, pbr:
"UN PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA LA MEDICION Di FUSRZAS
DR EPUJE EN ARBOLES &N ROTACIONY

Bl invento se refiere e un procedimiento pera la medi-
cién de fuerzas de empuje en Arboles en rotacidén, as{ como a
dispositivos para la realizecidn del procedimiento, y tiene
por objeto proporoionar un procedimiento o aliernativamente
un dispositivo, con el cual, sirviéndose de medios escasisi-
mos, se puede tener un conocimiento exacto de las fuerzes de
empuje y sus fluctuacionss, ineclugo al variar el sentido de
las fuerzas.

Para ello propone el invento medir las fuerzas entre el

cuerpo de soporte y la superficie de apoyo, fuerzas proporcio
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nales a las fuerzes de empuje y sus fluctuaciones, ejercidas
gobre los cuerpos de soporte por los &rboles en rotacibén. la
relacibén entre las fuerzas de empuje, por una parte, y les
fuerzas entre el cuerpo de soporte y le superficie de apoyo,
por otra, se deriva de la ecuacién 8 « h = P « g, en la que

S representa les fuerzas de empuje, h la distancia entre el
centro del a4rbol y la superficie de fondo del cuerpo de sopor—
te, & la distancie entre los puntos de medida y P, las fuer-
zag acusadas por los dispositivos de medida. Conocidos los
brazos de palance h ¥y &, las fuerzaes acusades por el disposi-
tivo de medida proporcionan, por lo tento, una imagen exacta
de las Tusrzaes de empuje gue &aparecen en cada caso. Para me-—
dir fuerzes de empuje de direccidn varieble, baste shore ya,
disponer sl menos sendos puntos de medida, p.e. cajas de me-
dida eléctricas o hidraulicas, tiras de medicidén de elarga-
niento, pernos de medide o similares, entre le superficies de
fondo de le caja del soporte y la superficie de apoyo, acu-
sando entonoes uno de ellos los valores positivos, ¥y el otro,
los valores negetivos de las fuerzaes que aparecen entrs el
cuerpo de soporte y la superficie de spoyo. Con el fin de com-
pensar el momento de friccidn resultante del giro del arbol en
los puntos de soporte, propone el invento, prever en ceda caso
al‘menos wn punto de medida en cado una de les esguines de la
superficie de fondo de le placa de base de le cajea del sopor—
te y/o sendos puntos de medida en le superficie de la placse

de base de le caja del soporte, lo media de cuyos valores
proporciona las fuerzas efeotivas entre¢ la place de base y le
superficie de apoyo. Para reducir la fricecidn entre lzs super
ficies laterales de la placa de base de la ceja de soporte ¥y

las superficies laterales de tope para la sbsorcidén de 1las
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fuerzes horizontales, propone el invento disponer rodillos en losg
lados de la placa de base de la caja del soporie. £sto tiene la
ventaja de que log movimientos verticales dsl cuerpo de soporte
frente a las superficies laterales de tope, son trasmitidos por
friccidén de rodamiento y no por friceidn de deslizamiento.

El dibujo muestra ejemplos de realizacidn del invento en
dibujos esquenéticos.

Bl érbol 2 estd soportado de la manera conocide en el 8o~
porte de presién 1. El soporte de presién 1 descanse con su pla-
ca de base 3 sobre la superficie de apoyo 4. Bntre le superficie
de fondo de la place de base 3 del cuerpo de soporie 1 y la su-
perficie de apoyo 4, se hen previsto cajas de medida 5 en ambos
extremos de la superficie, de modo que la superficie de fondo de
le pleca de bese 3 del cuerpo de soporte 1, descansa sobre las
cajas de medida 5. Les cajas de medida 5 pueden estas embutides,
o bien en la superiicie de fondo de la place de base 3 del cuer~
po de soporte 1, o bien en la superficie de gpoyo 4. Ias fuer-
zas de empuje positivas S, al igual que las fuerzas de empuje
negativas S, actien a una distancia h, es decir, la distencia
entre el centro del éarbol y la superficle de fondo de la placa
de bese 3 de la ceje de soporte 1. las cejas de medida 5 estén
montedes a uwne distenocla g entre si. Aplicaremos squi, por lo
tanto, la ecuacidén 8 « h = P . &, resultando, por consiguiente,
S = -£.2-8., 1Io0s vaelores acusados por una de las cajas de me-
dida 5 proporcionan, por lo tanto, wuna imagen exacta de las
fuerzas de empuje positivas ejercidas por el &rbol sobre el so-
porte, mientras que la otre caja de medida 5 indice las fuerzaes
de empuje negatives. En le fig. 2 se han dispuesto entre la su-
perficie de tope 7 ¥ la placa de base 3 de ls caja de soporte 1,

sendos peres de roiillos 6 a cada ledo del cuerpo de soporte 1.
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Ademés se han previsto entre la superficie de fondo de la pla
ca de base 3 del cuerpo de soporte 1 y la superficie de apoyo
4, sendos parcs de oajas de medida en cada uno de los extremos,
de modo que en cada una de las esquinas de la superficie de
fondo, se encuentra una caja de medide 5. Gracias a la dispo-
gicidén ds wmna caja de medida en cada una de las esquinas de la
superficie de fondo de la place de base se consigue que 6l mo-
mento de friceién resultante del giro del érbol 2 en los pun-
tos de soporte, sea eliminaedo sacando la medie de los valores
del par de cajas de medida correspondiente, registréndose asi
las fuerzas de empuje efectivas. Ia disposicidén de los rodi-
1llos 6 entre les superficies de tope 7 en los lados de la pla~
ca de base 3 del ouerpo de soporte 1, reduce la friccidn entre
la placa de base 3 del cusrpo de soporte 1 y les superficies
de tope 7, en ouanio que shora ya al realizar el cuerpo de so-
porte 1 movimientos verticales, las fuerzas gque aparecen son
trensmitidas a las superficies de tope 7 por medio de una fric
cién de rodamiento y no por uns friceidén de deslizemiento. Con
objeto de precisar todavia més los resultados de las medicio-
nes, puede ser ventajoso prever otras cajas de medidea 5 no qé
lemente debajo, sino también encima de la placa de base 3 de
la cajs de soporte 1. Ello seré especimlmente recomendable,
cuando se quieran medir fuerzas de empuje de sentido variable,
que egtén sometidas a oscilaciones relativamente pequefias, pe-
ro bastente frecuentes. Promediando los valores acusados por
todas las cajas de medids, se recoge entonces el empuje exac~
t0 que aparece en ceda caso, con inclusién de sus fluctuacio-
neg.

La realizacidén préctica del procedimiento propuesto por

el invento, y su aplioacidn especialmente a cajas de soporte
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de p.e. &rboles de impulsidén para barcos, o & cuerpos de ven-
tiladores, en los que el conocimiento de las fuerzas de empu-
Jje actuentes ss de importancia sustancial, puede reésolverse
constructivamente de las maneras mas diversas.

Los dispositivos de medida en g{, puedsen ser a este Tres
pecto de las formas de realizacidn més diversas, en e cono-
oclidas y sdgquliribles en el comercio, tales como p.o. cajas de
medida eldotricas o hidréulices, tiras de medicién de alargs
miento, pernos de medida, etc.; lo sustanciel es que sus di-
mengiones se elijan de modo que, puedan incorporarse précti-
camente al elemento de construccidn.

Los dispogitivos representados en las fige 4 y 5 pera
la realizaoibn del procedimiento, muestran ejemplos de posi~
bilidaedes de solucién que, con medios on extremo simples,
permiten efectuar mediciones exactas, tanto de los valores
positivos, como también de los negetivos. El dispositivo en
la fig. 4 congiste sustancialmente en el montaje de tiree de
medioion de alargemiento 1C en los véstegos de log pernos de
sujecidén 8 para el cuerpo de soporte 1. Las fuerzas P en los
pernos de sujecidn 8, proporcionmles & las fuerzes de empuje

8, proporecionan entonces, gracias & la indicacidn a través de
las tiras de medicidn de alargamiento 10, una imegen inequi-

voca, tanto de les fuerzes de empuje negativas, como también
de les positives, zsl como de sus fluctuaciones. De manera
similar se pueden averiguer les fuerzas P, ectuentes en los
pernos de sujecidén 8, proporcionales a las fuerzas de empuje
S, por medio de cejss de medida 5, gue se disponen entre la
tuerca de los pernos roscados 8 y la superficie de la placa
de bage 3 del cuerpo de soporte 1. Con objeto de obtener los

valores de empuje efectivos para los casos de aplicacidén del
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procedimiento segin el invento indicados més arriba, se refuer
zen las sujeciones por cufias laterales del cuerpo de soporte 1,
en si conocidas, no mediante cufias plenas sencillas, sino por
medio de cufias 11 de superficies laterales gbombadas, de modo
que shora todos los movimientos verticeles del cuerpo de so-
porte 1, transcurren ya sin friccidén en la msgnitud de unes
milésimes de milimetro, mediante rodamiento de las superficies
12, 13, que trasmiten las presiones de las cufias, sobre las
superficies ebombedas de la cufia 11, no influyendo, por lo tan
to, sobre el resultado de le medicidén. El nlumero de pernos de
sujecidén 8 a dotar, o bien con una tire de medioidén de alarge-
miento 10, o bien con una caje de medida 5, depende & este par
ticular en cada caso de la posicidén y nimero de pernos en la
placa de base 3 del cuerpo de soporte 1, ¥y de la exactitud de
medicién desesada.

Esta solicitud que corresponde & la presentads en Alems~
nia, el 4 de diciembre de 1958, bajo el nimero 430.871 IX/42K,
se ecoge a losg beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto
sobrs Propieded Industrial.

NOTA

Los puntos de invenclén propie, nueva, que se presenten
pere que sean objato de la presente solicitud de Petente de
Invencién, por VEINTE efios, son los siguicntes:

1.- Un procedimiento pars la medicidn de fuerzes de em-

puje en arboles en rotacidn, carscterizsado porque se miden lag
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fuerzas entre el cuerpo de soporte y ls superficie de spoyo,
fuerzas que son proporcionsles & las fuerzes de empuje ejer-
cidas por el &rbol en rotacidén sobre el cuerpo de soporte, ¥y
a sus fluctuaciones.

2.~ Un dispositivo pera la realizacién del procedimien=
to de acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado por &l
menos un dispositivo de medide, pe.e. une caje de medida eléc-
trica o hidréulica, tiras de medicién de alargemiento, pernos
de medidea, etc., dispuesto entre la placa de base de la caja
de soporte y la superficie de &poyo.

3e~ Un dispositivo de acuerdo con le reivindicamcidén 2,
caracterizado por sendos dispositivos de medida en las cuetro
esquinas de la superficie de fondo de la placa de base del
cuerpo de soporte y/o sendos dispositivos de medida sobre la
superficie de la pleca de base del cuerpo de soporte.

4.~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacibn 2,
caracterizado por rodillos de presidn en los lados de la pla-
ca de base del cuerpo de soporte, para la ebsorcidon de fuer-
zes horizonteles y perae disminuir de friceibén, asi como por
dispositivos de medide, dispuestos debajo y/o encima de la
placa de base de la cala de soporte, y destinados & indlcar
fuerzes verticales.,

5.~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 2,
caracterizado por tiras de medicidén de alergemiento en los
vistagos de los pernos de sujecidn entre le placa de base del
cuerpo de soporte y la superficle de apoyo.

6.- Un dispogitivo de acuerdo con la reivindicaeidn 2,
caracterizado por cejas de medida eléctricas o hidréulicas,
dispuestas entre la superficie de la placa de base del cuerpo

de soporte y la tuerca de los pernos de sujecién.
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T.- Un dispositivo de scuerdo con las reivindicaciones
5 y 6, caracterizado por un dispositivo de sujecidén del cuer-~
po de soporte, consistente en las superficies de presibn, asi
como en une cufla con superficies leterales sboubades, intrody
cide entre las superficies de presidn.

8e= Un procedimiento y dispositivo pere la medicidn de
fuerzas de empuje en arboles en rotaciébn.

Tel y como ge ha descrito en la ilemorie que antecede,
representado en los dibujos que se acompaefian y con los fines
que se han especificado.

Lste MNemorie oconsta de ocho hojas escritas por una séla
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