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teldorst 1 (Alemania); por: "BOBINADORA
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El invento se refiere a una bobinadora mecénica, especialmen=-
te a una canillera mecénica con un mecanismo de embrague que manioce
bra automiticamente el puesto de bobinado después de alcanzarse en
el ovillo el didmetro prescrito o la longitud normal de la canilla
hasta el restablecimiento del estado de servicio,

Se conocen ya variag formas de ejecucidn de bobinadoras mecé-
nicas en las que enles diversos puntos opuestos de bobinado inde-
pendientes entre sf, después de alcanzarse el espesor requerido o
la longitud del ovillo, se desarrollan automdticamente las siguien~-
tes operaciones, como el recambio o cogida del ovillo etc. La manio-
bra de estos procesos tiene lugar muchas veces mediante un mecanise—
mo de embrague subordinaro al puesto de bobinado y el cuel, después
de terminado el arrollamiento, comienza a funciomar y con la prose-
cucién del bobinado da por cumplido su cometido. .

Todo mecanismo de embrague presenta en las diversas bobinado-

ras mecinicas conocidas varios discos curvados o excéntricos 0 si-
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milares, los cuales, al completarse el bobinado u ovillo embragan'
¥ waniobran el accionamiento del husillo de la bobina, los disposi-
tivos para recambiar el ovillo o para cortar y fijar el hilo, el
soporte del guiahilos etc. en una sucesién determinada y regular,
Estos discos curvados o similares en una de las canilleras mecdni-
cas conocidas se disponen contiguos sobre un eje de accionamiento
de marcha continua, con el cual se acoplan autoniticamente al ale
canzarse la longitud de la canilla y permanecen unidos mecénicamen-
te hasta volver a poner en marcha el puesto de bobinado., Este accio-
namiento de embrague trabaja de modo perfecto, perc exige un ajuste
exacto de los diversos discos de maniobra o similares, para que las
diversas operaciones se concuerden entre si o se sucedan en el ér-
den debido. Por el mismo motivo las curvas de maniobra de los indi-
cados discos o similares se deben también trabajar esmeradamente,
Por esto los indicados mecanismos de embrague requieren expensas
relativanente grandes en su fabricacién y para el acoplamiento de
las diversas piezas.

Para congeguir disminuir los gastos se ha intentado ya hacer
més sencillos los dispositivos de embrague de las bobinadoras mecé-
nicas. Para este objeto segin una propuesta conocida se reunen en
una canillera mecénica log dispositivos de embrague de diversos
puestos de bobinado independientes entre s{ en cierto modo en un
mecanismo Unico de embrague, el cual se encuentra en movimiento
constante y al completarse una canilla actia,siempre sobre los dis-
positivos del correspondiente puesto de bobinado destinados al can-
bio de las bobinas etc. Pero para producir los movimientos de ma-
niobra y embrague que se han de realizar segfn un érden o regla de-
teruwinada, se requieren también en este mecanismo de embrague va-
rias curvas de maniobra. Lstas accionan cada una un eje oscilante
o biela extendida a lo largo de la serie de puestos de bobinado,

la cual sirve a su vez para accionar las palancas de embrague y
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bielas dispuestas frente a los diversos puestos de bobinado. Segidn
esto cuando el indicado mecanismo de maniobra o embrague es comtn
en su totalidad a varios puestos de bobinado, los diversos érganos
del mecanisuwo, a saber las indicadas palancas de eambrague y bielas,
actfan cada vez solo en el puesto de bobinado al que estén subordi-
nadas, Pero como este mecanismo de embrague necesita por lo menos
dos curvas de maniobra que deben fabricarse y ajustarse con todo
esmero pues en ellas estriba el desarrollo correcto y regular de
las diversas maniobras u operaciones y ademis requiere varios ejes
pesados y un gran nimero de palancas, con este mecanismo de embrae
gue cn movimiento durante el bobinado tampoco puede lograrse una
reduccién importante del coste de una canillera mecénica. El resul-
tado perseguido aparece tanto menos cuanto menor es el nfimero de
puesto de bobinado de una canillera mecdnica. Ademés el consumo

de fuerza de cada mecanismo de embrague en constanite movimiento re
sulta relativamente grande a causa de su construccidén pesada.

Bn contraposicién a esto el invento se propone construir tan
sencillo couo sea posible el dispositivo de embrague de una bobina-
dora mecdnica y especialmente de una canillera mecénica, gracias al
empleo de materiales o pieczas féciles de comstruir y con pequefio
coste y ademis capaces de acoplarse sin gran consumo de tiempo, con
objeto de lograr, frente a las méquinas conocidas, junto con otras
ventajas un notable gbaratamiento.

Este problema ge resuelve en la bovinadora mecdnica y espe-
cialiente en la canillera mecénica segin el invento por el hecho
de que el mecenismo de embrague presenta un cuerpo de maniobra mé-
vil en vaivén y que se detiene en el bobinado, cuerpo que durante
su marcha de ida iniciada al alcanzarse el didmetro prescrifo en
el ovillo o la longitud en la canilla, acopla o maniobra una serie
de operaciones que coiienza al coupletarse el bobinado y que ter-
mina con el nuevo bobinado,

Un mecanismo de embrague fundado en este principio es extra~
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ordinariamente sencillo y seguro en el servicio, pues todas las
operaciones 88 acoplan por un cuerpo énico de meniobra, que para
este objeto solo tiene que realizar un movimiento de vavién.

Como cuerpo de maniobra se emplea preferentemente una regla
provista de excéntricos, topes o similares, pues ésta puede fabri-
carse con gran facilidad y sin gran coste.

fin la regla o similar de maniobra se dispone ademds segin el
invento un trinquete de embrague inactivo durante el bobinado y el
cual al coupletarse este bobinado se deja libre automiticamente de
su posicién de bloqueo y acopla a la regla o similar con un drgano
de accionamiento que se halla en constante wovimiento. Ademés se
preve una palanca de bloqueo o similar apoyada fija y que durante
el bobinado sirve de apoyo al trinquete de embrague, palanca qae
gse libera automiticamente al completarse el bobinado y al final del
movimiento de ida de la regleta o similar desacopla del érgano de
accionamiento al trinquete que se apoya contra ella. La misma pe-
lanca o similar de bloqueo se une convenientemente por medio de un
mecanismo de palanca mantenido bajo la accién de un muelle de retro-
ceso siwilar, con un tope, el cual, al terminarse el bobinado, se
influencia por éste o por el guiahilos o por un wmecanismo medidor
que determina la longitud del hilo que hay que bobinar,

Adends en la bobinadora mecénica segdin el invento se dispo=-
nen en la regla o similar de naniobra dos excéntricos y en el de-
sembrague del accionamient® del husillo dos topes cooperanies con
los excéntricos, de tal modo que en la ida de la regleta o similar
se desacopla primeramente el accionamiento del husillo mantenido
embragado por un muelle o similar, y poco despuds se desplaza el
husillo para lanzar el ovillo y en el movimiento de vuelta de la
regleta por dejarse inactivo uno de los topes se vuelven a suprie
mir aquellos acoplamientos en sucesidn inversa y a intervalos de
tiempos meyores. Con preferencia se une con tal desembrague una ca-
zoleta basculante y en la regla de maniobra o similar se preve una
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corredera que abraza a una cazoleta receptora fija que en la ida de
la regleta o similar de maniobra transporta al ovillo recogido por
la cazoleta fija a la inmediata cazoleta basculante, la cual a la
liberacién del desembrague que sigue al movimiento de vuelta de la
regleta bascula para depositar el ovillo en una posicién oblicua.

Adends en la regla de maniobra o similar se disponen dos to-
pes que actdan sobre una palanca apoyada fija y la palanca se une
por un lado con el alimentador de canutos que mete al camito vacio
entre la pieza de arrastre de la bobina y el contrasoporie, y por
otro lado se une con la tijera que corta el hilo.

La regla de maniobra o similar se provee también de dos brga-
nos de gufa de los cuales uno coopera con un auelle de bloqueo o
gimilar que sujeta a la regla durantie el bobinado, y el otro en el
moyimiento de ida de la regla mueve al hilo o al guiahilos a la po-
sigidninicial necesaria para sujetar el hilo en el husillo o para
formar el nuevo ovillo.

1l érgano de accionamiento para la regls o similar de manio-
bra es prefercntemente un brazo de garra wanienido convenientemen-
te en movimiento constante de vaivén, en el que se engancha el
trinquete de acoplamiento después de su liberacidn, Es ademés con-
veniente accionar este brazo de garra mediante un disco curvado o
gimilar constantemente giratorio, cuya curva motriz se conforma de
modo que el amovimiento del brazo y por tento de la regleta de ma-
niobra o similar se retarde o interrumpa o acelere en conformidad
con los intervalos necesarios para el desarrollo de las diversas
operaciones.

Segln esto el mecauismo de embrague y los mecanismos de pa=
lanca etc. influenciados por él,se componen todos de piezas sen-
cillas que no requieren grendes gastos ni por el material ni por
la fabricacidn, Las diversas piczas pueden también acoplarse fécil-
mente y ajustarse sin gran pérdida de tiempo de suerte que se ga~
rantiza un funcionamieﬁto pertecto de la bobinadora mecénica. La
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sencillez y buena visibilidad del mecanismo de embrague permiten
adends vigilarle sin dificultad alguna y suprimir las posibles per-
turvaciones del servicio. Estas ventajas se logran en primer lugar
por el empleo de un cuerpo Unico de maniobra que ejecuta un movi-
miento de vaivén. Adem4s para el movimiento de vaivén del cuerpo de
maniobra solo se necesita un accionamiento sencillo, pues para la
sucesidn regular de los embragues solo influye esencialmente de ma-
nera nica y exclusiva dicho cuerpo de maniobra. Esto ocurre tam-
bién cuando a dicho cuerpo de maniobra se le importe el indicado mo-
vimiento irregular. uste en efecto solo se requiere para regular
el tieupo o el intervalo que se necesita para las diversas opera-
ciones, de suerte que pueden evitarse casi por completo trayectos
de marcha en vaclo y por consizuiente se facilita el empleo de un
cuerpo corto de maniobra.

En la bobinadora mecénica construfda segin el iuvento el
alimentador de canutos puede del modo conocido cargarse de um nuevo
canuto vacio a medida que el canuto se entrega al husillo, bien
desde un depésito de canutos, bien mediante un transportador sin-
fin, por ejemplo una cadena transportadora. Si se emplea este dGlti-
mo medio, se recomienda entonces proveer el puesto de bobinado se-
gin el invento con un contactor que vigile al alimentador de canue
tos respecto a la presencia o falta de un canuto vaclo, contactor
que al faltar el canuto vacio en el medio transportador sinfin deja
libre un canuto para que se meta en el alimentador. Es conveniente
construir el accionamiento de este dispositivo de carga y alimenta~
cién de canutos de modo que siempre a un movimiento de vaivén del
6rgano accionador del cuerpo de maniobra, el contactor ejecute un
movimiento palpador y haga que siga avanzando el medio transporta~
dor sinfin que iﬁtroduce en el puesto de bobinado un nuevo canuto
o tubo.

También segin el invento el contactor puede desplazarse cone-

tra la fuerza de un muelle o gimilar sobre el alimentador de canue=
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t0 y para su desplazamiento se prevé una palanca o similar movida
en vaivén y la cual se une con su accionamiento por un acoplamienw~
to flexible, de suerte que al encontirar el contactor un canuto si-
tuado en el alimentador no siga accionado., Dicho contactor se aco=
pla con una palanca de bloqueo o similar, que se apoya en el tubo
vacfo sostenido en el puesto de bobinado por el medio transporta-
dor, y este medio se dispone inclinado de modo que el canuto al que-
dar libre por la palanca de bloqueo o similar resbala desde el me-
dio transportador al alimentador de tubos.

Un dispositivo de alimentacidn y carga de canutos construido
de este modo es muy sencillo y se presta muy bien para la bobinadora
mecfnica con un cuerpo de maniobra mévil en vaivén, que esti4 parado
en el bobinado, principalmente a causa de que su acclonamiento y su
maniobra puedeu derivarse del accionamiento del cuerpo de maniobra
con unos pocos wedios auxiliares. Por eso puede también lograrse un
sincronismo de los dos accionamientos con Iacilidad y seguridad,
gincronismo que se requiere imprescindiblemente para el funciona-
miento pertecto de la bobinadora.

En el dibujo adjuto se ilustra un ejemplo de ejecucién de
una bobinadora mecénica gegin el invento, presenténdo

La figura 1 una vista lateral de un cabezal bobinador desti-
nado a la obtencién de bobinas para canillas, en ejecucidn sin hue=
sillo y parcialmente en seccién.

Las figuras 2 y 3 formas especiales de ejecucién de discos
curvados para el accionamiento del brazo de garra,

La figura 4 la vista delantera de un cabezal bobinador del
que se han suprimido algunas piezas en gracia de la claridad,

La figura 5 el dispositivo guiahilos del cabezal bobinador
en uwayor escala;

La figura 6 el cabezal bobinador esquemfticamente con el dis=
positivo de alimentacién y carga de los tubos en vista lateral, y

La figura 7 un diggrama que ilusira las trayectorias del mo=
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vimiento de algunas partes, y en el cual el caupo blanco sirve para
el moviniento de ida y el campo rayado para el movimiento de vuelta
del cuerpo de maniobra.

En el cabezal bobinador segin las figuras 1, 4 ¥ S insertan
firmemente en la caja de engranajes 1 dos varillas de unién 2 y 3,
que en su extremo situado frente a la caja sostienen un contracoji-
nete 4, El cuerpo base del puesto bobinador formado por estas par-
tes va fijo en una barrs longitudinal 5, sobre la que pueden dispo-
nerse contiguos varios puestos o puntos de bobinado., Sobre la vari-
1la 2 es desplazable longitudinalmente el porta-guishilos 6, que
mediante un ojete 7 fijo en &1 conduce a la bobina 9 el hilo sobre
el tambor 8 conocido guishilos. Segiln la figura § en el soporte 6
del guishilos puede disponerse un brazo 84 desplazable alrededor
del gorrén 83 y que en un ojete de apoyo 87 lleva o sostiene al
taubor guishilos 8. Iste se acciona por el &rbol 21 mediente un
acoplamiento suprimible 85-86. De este modo es posible desviar el
tambor guighilos en el caso de una rotura del hilo, de suerte que
gse facilita la bdsqueda del extremo del hilo y el anudado del mis-
wo. La bobina 9 queda sujeta entre el contrasostén 10 dispuesto en
el contraapoyo 4 v el husillo de arrastre ll. Fl contrasostén 10
es giratorio y puede desplazarse longitudinaelmente contra la pre-
sidn de un muelle. El husillo de arrastire se acciona con una correa
12 constanteuente giratoria por medio de un acoplamiento 13, 14
desembragable, el cual mediante un muelle 15, que por un rodillo
16 hace presidn sobre un disco 17 unido firmemente con el husillo
de arrastre, se mantiene cerrado. Sobre el husillo de accionamiento
11 va fijo ademds un pifién 18, que engrana con una rueda dentada
19 apoyada sobre un eje hueco 20, de suerte que mediante el eje
hueco puede accionarse el eje desplazable en é1 21 del tambor guia-
hilose

Para desembragar el acoplamiento 13, 14 sirve una palanca 22,

23 cooperamente con el disco 17 y que puede girar alrededor de un
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gorrén 24, Contra esta palanca se apoya otra palan&a acodada 25, 26
que va fija sobre un perno 27 apoyado giratorio en la caja y que en
su brazo 26 lleva un diente de palanca 29 giratorio alrededor del
gorrén 28, Bl diente 29 se apoya sobre un tope 30 previsto en la pe-
lanca acodada. En el extiremo opuesto del perno 27 va fija una cazo-
leta o naveta M segim la tigura 4. La palanca acodada 25, 26 presen-
ta adem&s en su brazo 26 un diente 31 que coopera con una superficie
oblicua 32 de una regleta desplazable de meniobra 33, 34. La regleta
de maniobra lleva una pieza curvada 35 dispuesta por detrds de su
porcidn 33 y adeuds estd provista de pernos de tope 36, 37. Para el
apoyo de la regleta sirven gulas 39, 40 dispuestas en la caja y un
estribo de chapa 41 unido con la regleta y que por sus extremos 42,
43 se apoya sobre las varillas de unién 2,3. Un muelle de blogueo

44 mantiene fijo al estribo 41 y por tanto a la regleta de maniobra
33, 34 durante el bobinado en la posicién ilustrada en la figura l.
En el estribo 41 va fija también una corredera 96. lista agarra en
una naveta fija 117 que recibe el ovillo o canilla terminada al ser
lanzada. Una palanca de tres brazos 38, 46, 47 apoyada en un gorrén
45 de la caja, recibe el influjo de la regleta de maniobra, cuyos
pernos de tope 36, 37 pueden actuar sobre el brazo 38 ssliente haw
cla abajo de la palanca. £l brazo 46, por el contrario cierra y

abre mediante una varilla 48 una tijera 49, 50 mieniras que el ter-
cer brazo 47 se acopla mediante una varilla 51 con una palanca 52
fija sobre un eje 53. Lste eje apoyado giratorio en la caja y en el
contraapoyo lleva brazos 54, 55 unido fijamente con el y que por el
otro extremo estdn unidos entre sf mediante una naveta de tubos o
canutos 56. Ln el contraapoyo 4 es desplazable longitudinalmente
una punta de tope 57 que se apoya en una palanca 59, 60 dispuesta
sobre el gorrdén 58, Sobre el brazo 60 de esta palanca de dos brazos
hace presifn mediante un anillo ajustado 119 una varilla 61 lastra-
da por un muelle 118 y la cual, guiada en el corraspoyo 4, se une
con une palanca acodada 62, 63 gpoyada sobre un gorrén 64. En el
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brazo 63 de esta palanca se apoya un trinquete giratorio sobre el
gorrén, 66, 67 de la regleta de maniobra, y el cual presenta una es-
cotadura o fresado 68 y un diente de tope 69.Finalmente segfn la
figura 4 un brazo saliente 80 de la caja de engranajes o transmisidén
lleva un depésito de aprovisionamiento 81 que recibe los canutos
vacios 82.

Para el accionamiento momenténeo de la regleta de maniobra 33,
34 sirve un brazo de garra 70 provisto de un gorrdén 75 y el cual se
fija sobre un eje 71 y oscila hasta la posicién 70. Un brazo de pa~
lanca 72 unido con el brazo de garra, agarra en efecto mediante un
rodillo 73 apoyado en su exiremo en una ranura motriz circular 74
dispuesta excéntricamente en un disco 76. Este disco gira constante-
mente sobre un eje 77 que sobresale de un caballete 78 unido con la
barra longitudinal 79,

¥l funcionamiento del cabezal bobinador descrito para producir
las bobinas de canilla es el siguiente:

Durante el bobinado el soporte 6 del guiahilos se desplaza hae
cia delante poco a poco en direccién hacia el contraapoyo 4 mediante
un dispositivo impulsor no perteneciente al invento y por eso no
ilustrado con mayor detalle, Si la canilla 9 alcanza la longitud
prescrita, entonces el soporte 6 del guishilos choca contra la pune
ta de tope 57 y la desplaza, de suerte que por intermedio de la pa~
lanca doble 59, 60 se desplaza hacia dentro la varilla de unién 61
contra la presién del muelle 118. Asf gira la palanca acodada 62,

63 y el trinquete 66, 67 por ello liberado cae a consecuencia del
peso mayor de su brazo 67. Consiguientemente con su escotadura 68
agarra en el brazo de garra 70 constatemente oscilante en vaivén,
cuando este llega a una posicidén extrema de la derecha. A continua-
ciédn el brazo oscilante 70 en su movimieﬁto hacia la izquierda
arrastra a la regleta de maniobra 33, 34 acoplada con é1 mediante

el gorrdn 75 y el trinquete 66, 67. L1 moviniento de la regleta de
maniobra durante el desplazamiento ahora iniciado en direccidn hacia
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la caja de transmisién, esto es durante la ida, viene representado
por la trayectoria 1 en campo blanco del diagrama segin la figura 7.
Intonces choca primeramente la cara oblicua 32 de la regleta contra
el diente 31 de la palanca acodada 25, 26, de suerte que ésta gira
un podo en el sentido de las agujas de un reloj. Por ello su brazo
25 hace presién sobre la palanca 22, 23, cuyo brazo 22 se apoya coh=
tra el disco 17 del husillo de accionamiento 11 y el husillo se des-
plaza algo hacia la izquierda, con lo cual se afloja el acoplamiento
13, 14. Como el husillo en ese desplazamiento mediante el brazo de
palanca 22 se frena simultineamente en el disco 17, viene a pararse
répidamente. La wmarcha temporal del desembrsgue del acoplamiento
permite apreciar la trayectoria 2 en el diagrama segin la figura 7.
Poco despuds la pieza curvada 35 de la regleta choca contra el dien-
te 29 el cual por efecto del tope 30 no puede ceder. Consiguiente-
mente la palanca acodada 25, R6 continfa su rotacién en el sentido
de las agujas de un reloj y el husillo de accionamiento 1l se empu=
ja ahora tanto hacia la izquierda que la bobina sujeta 9 entre el
cuerpo del husillo y el contrasostén se deja libre y cae en la ce-
zoleta 117. Este movimiento del husillo motor 11 sefiala la trayec-
toria 4 del diagrama segin la figura 7. Como la regleta de maniobra
gigue moviéndose hacia la izquierda, ahora el esiribo de chapa 41,
choca con su extremo superior 43 contra el soporte 6 del guiahilos
y atrastra a este en direccién hacia la caja de itransmisién. En el
diagrama segin la figura 7 la trayectoria 5 sefiala la marcha tempo-
ral de este movimiento del soporte del guishilos. Por la corredera
96 del estribo de chapa 91 se desplazs ademds el ovillo o canilla
situada en la naveta 117 a la naveta basculante M, que en la rote-
cidn ya explicada de la pelanca acodada 25, 26 por el perno 27 se
ha hecho osciler a la posicién M. Entonces el hilo todavia unido
con la bobina llega a colocarse por delante del cabezal de arrastre
del husillo de accionamiento 11 y entre las ramas de la tijera 49,

50. Poco antes de que el brazo oscilante 70 slcance la posicidén ex-



340

345

350

355

360

365

niobra se apoya contra el brazo de pelanca 38 y desplaza por consi-
guiente a los brazos 54, 55 mediante el brazo de palanca 47, la ve-
rilla 51 y la palanca 52 y el eje 63, de suerte que el canuto vacio
existente en la cazoleta alimentadora 56 se introduce entre el ca~
bezal de arrastre del husillo de accionamiento 11 y el contrasostén
10. E1 comienzo y el final de la oscilacién del alimentador de ca-
nutos puede apreciarse por la trayectoria 6 del diagrama segdn la
tigura 7. Simdiltaneamente el brazo 4t de la palanca de tres brazos
se mueve hacia la derecha y mediante la varilla 48 cierra la tijera
49, 50. A consecuencia de esto se corta el hilo y el extremo supe-
rior del mismo se agarra en la tijera. El,momento del cierre de la
tijera puede deducirse de la trayectoria 7 del disgrama segin la
tigura 7.

Una vez que el brazo de garra 70 ha llegado a la posicién 70°,
ge invierte y con ello comienza a empujar hacia atrds a la regleta
de maniobra 33, 34 esu direccidn hacia el contraapoyo. Durante este
movimiento de ida de la regleta, que en el diagrama segin la figura
7 viene sefialado por la trayectoria 1 situada en el campo rayado, se
sujeta shora segin la trayectoria 4 primeramente el canuto situado
entre la naveta alimentadora 56, sujetdndolo entre el cabezal de
arrastre del husillo de accionaaienio 1l y el contrasostén 10, En
efecto al desplazarse la regleta sobre el contraspoyo 4, al iniciar-
ge este movimiento bascula el diente 29 de la palanca apoyado sobre
la palanca acodada 25, 26, el cual no se impide en el giro contra
el sentido de las agujas de un reloj por el tope 30 y por eso bas-
cula en esta direccién. A consecuencia de esto las palancas 25, 26
y 22, 23 oscilan tanto hacia atris uomenténeamente bajo la accidn
del muelle opresor 15, que el husillo de accionamiento 11, que se
desplaza hacia la derecha, puede empujar al canuto vacio contra el
sostén 10, Entre tanto permanece todavia flojo el acoplamienio 13,
14 del husillo de accionamiento, pues en este momento todavia no se

deja libre la palanca acodada 25, 26 por la regleta de maniobra. Al



'370 arrastre y el pie del canuto, Zntonces segin la trayectoria 6 del
diagrama tiene lugar la oscilacién hacia atréds de la naveta 56 del
alimentador de canutos a la posicién de preparada por debajo del de-
pbsito de aprovisionamiento 81, y a2l mismo tiempo, segin la trayec-
toria 7 del diagrama de movimientos, tiene lugar la apertura de la

375 tijera 48, 50, pues el perno 36 de la regleta de maniobra choca con-
tra el brazo 38 de la palanca de tres brazos 38. 46, 47 y hace osci-
lar hacia atrds a ésta a su posicién de partida. Mntretanto la re-
gleta se ha aproximado tanto a su posicidn de reposo que el dients
31 de 1la palanca acodada 25, 26 puede resbalar hacia abajo sobre la

380 superficie biselada 32 de la regleta. i1 husillo de accionamiento 11
se desplaza en este womento por completo hacia la derecha por el
muelle 15, de suerte que se cierra el acoplamiento 13, 14 y el hu~
sillo de accionamiento se desplaza de nuevo en rotacidn y por con-
gsiguiente continda el bobinado. La marcha temporal del embrague del

385 acoplamiznto peruwite apreciarle la trayectoria 2 en el campo rayado
del diagrama segin la figura 7. La cazoleta il en el giro hacia atrés
explicado de la palenca acodada 25, 26 se ha llevado mediante el per-
no 27 a la posicidén oblicua ilustra en la figura l. La canilla exis-
tente en ella resbala por eso sobre esta cazoleta y puede recogerse

390 en un depdsito colector o similar. Al entrar la regleta en la posi-
cidn de partida choca finalmente el trinquete 66, 67 dispuesto en
ella mediante su brazo 66 contra el brazo 63 de la palanca acodada
62, 63, que bajo la preddn del muelle 118 ha vuelto a su posicidn
de blogueo. Como en este choque el tringuete 66, 67 se hace girar

395 en el sentido de las agujas de un reloj, la escotadura 68 deja de
engranar con el perno 75 del brazo oscilante 70. La regleta de ma~
niobra, delanie de cuyo érgano de gufa 42 se ha colocado el muelle
de bloqueo 44, permanece por tanto ahora en la posicidn de partida.
Por el contrario el brazo de garra 70 sigue oscilando en vaivén en-

400 tre sus dos posiciones extremas, y esto hasta tanto que el canuto
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bobinado por completo, después de lo cual comisnza de nuevo el pro-
ceso, Naturalmente que este puede también iniciarse por el hecho de
que al alcanzarse la longitud normal de la canilla, la punta de tope
57 no se desplace por el soporte 6 del guiahilos, sino por la migma
canilla, o porque un mecanismo medidor que sefiala la longitud del
hilo arrollado sobre el canuto, desplace a la punta de tope 57,

Seglin lo anteriormente dicho en la canillera mecdnico descrita
desde el moumento de feruinarse el bobinado o arrollamiento hasta el
de continuar dicho bobinado, las operaciones de embrague y desembre-
gue del husillo de accionamiento, de recambio de bobinas o de cogida
de las mismas se establecen por la regleta de maniobra mévil en vai-
vén. Ahora bien como para este establecimiento o embrague puede apro-
vecharse tanto la ida como la vuelta de la regleta y por consiguien-
te ambos movimientogsconstituyen marchas de trabajo de la misma re-
gleta, el recorrido y la longitud de esta regleta pueden ser relati-
vauente pequefios. Para este objeto se recomienda tambiéu distribuir
los diversos embragues en la foruma de ejecucién explicada de la mé-
quina en los movimientos de ida y de vuelta de la regleta de tal mo-
do que los movimientos de maniobra obligados en la ida se suprimen
de nuevo en la vuelta. BEn efecto en este caso el vaivén de la regle-
ta puede aprovecharse amplisimamente para llevar a efecto los embra-
gues,

Naturalmente que entre la longitud de actuacién de la regleta
de maniobra y la clase de movimiento de esta regleta existe taubién
una relaci&n reciproca determinada de dependencia. in el ejemplo de
njecucién segin la figura 1 se comunica a la regleta un moviumiento
de vaivén casi uniforme en conformidad con la forma de la ranura 74
que acciona al brazo de garra 70. Esto obliga a tener que prever en
la regleta de maniobra determinados trayecios de marcha en vaclo,
pues despuds de iniciar una operacidn se debe en ciertas circuns-

tancias dejar pasar un tiempo determinado hasta qw puede tener lu~
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gar el embrague o conexién inmediata. Estos trayectos muertos pueden
acortarse si el movimiento de la regleta se retarda o inierrumpe pa-
sajeramente. Para este onjeto en la bobinadora mecdnica segin el ine
vento solo se tiene que construir adecuadamente la ranura motriz del
brazo de garra. Las figuras 2 y 3 ilustran formas de ejecucidn de
esta clase de ranuras motrices 74 y 74’; En especial de la figura 3
se desprenden claramente que la ranura 74°“ilustrada en esta figura
no imprime al brazo de garra 70 ningln movimiento uniforume, sino que
el vaivén de dicho brazo y por cousiguiente de la regleta se retarda
o se interrumpe y acelera teuporalmente. De este modo sin intercalar
largos trayectos de marcha en vaclo es poéible adaptar el movimiento
longitudinal de la regleta de maniobra a los intervalos que se nece-
gitan para el desarrollo de las diversas operaciones. Esta constirue-
cidn especial del acoplaniento no tiene sin embargo influjo sobre la
sucesidn de los embragues, pues ésta en la forua de ejecucidn segin
la figura 1 viene deteriinada lo mismo ahora que antes por la misma
regleta de maniobra. Por consiguiente la forma especial descrita de
la ranura motriz se manifiesta simplemeute en el sentido de que el
recorrido de embrague de la regleta de maniobra resulta corto y por
tanto la longitud activa de la regleta puede deducirse a una dimen-
sién ninima.

En lugar de la regleta puede también emplearse otro cuerpo de
maniobra técnicamente equivalente, por ejemplo un disco de mando gi=-
ratorio en vaivén o un sector de maniobra o una cadena o similar de
maniobra mévil en vaivén. Dispositivos de esta clase permiten en
efecto efectuar los embragues necesarios para realizar el cambio de
bobinas etc. mediante un movimiento de vaivén del drgano de manio-
bra.

Tampoco es necesario imprescindiblemente que para el acciona=
uiento temporal de la regleta de maniobra o similar se utilice un
brazo de garra y una ranura qae lo mueva en vaivén, Bl mismo efecto
puede lograrse también dado el caso mediante un mecanismo de manive-
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las o excéntrlcas u otro mecanisuwo que produzca m movimiento de
vaivén., Si se trata de una bobinadora mecénica con varios puestos
de bobinado o varias cabezales de bobinado, entonces cada cabezal
de bobinado, como se ilustra en el dibujo pusde equiparse con un
accionamiento propio para la regleta de maniobra o similar. Sin
embargo también es posible prever para varios cabezales de bobina-
do un eje oscilante comin 71 o similar accionado por una ranura
curvada o similar y disponer sobre este un brazo de garra 70 fren-
te a cada puesto de bobinado o un 8rgano de accionamiento anélogo.

Si para cargar la naveta alimentadora 56 se utiliza el dis-
nogitivo alimentador de canutos ilustrado en la figura 6 y el cual
se emplea de modo especial para bobinadoras con varios puestos de
bobinado situados contizuos, entonces la caja de transuisién 1 se
provee de un brazo 86 que presenta un apoyo 89, Ln este se apoya
un eje 90 que por uno de sus extremos lleva una rueda cénica 91 y
por el otro lado dos ruedas de cadena 92, 93. Estas dltimas sirven
para el accionamiento de las cadenas 94 que mediante las navetas
receptoras 95 para los tubos vacfos 92 se unen entre sf{. Por la ca-
ra inferior de las cadenag transportadoras los tubos situados en
las navetas se aseguran para iue no caigan mediante apoyos dispues—
tos en los brazos 88 de los puestos de bobinado. Andlogas medidas
pueden naturalmente adoptarse también en los dos puntos de inver-
8ién de las cadenas transportadoras. kEn la posicidén oblicua ilus-
trada en la figura 6 del dispositivo alimentador de canutos, éstos
adem&s de por la cara superior de la cadena transportadora, se ase~
guran para que no resbalen y caigan indebidamente, previendo por
ejeuplo entre los puestos de bobinado unos apoyos, en los que los
cauutos se apoyan por sus puntas. Por el contrario en los diver-
sos puestos de bobinado se dispone entire estos apoyos el extremo
biselado hacia arriba de una palanca bloqueadora 112, 113, que se
apoya giratoria en el gorrdu 114 fijo en la caja de transmisién.
El brazo 112 de esta palanca bloqueadora se sujeta por los dos

anillos de tope 111 de un perno contactor 107 que puede desplazar-
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se longitudinalmente en un apoyo fijo 108 y por umo de 8uS extremos
posee una cabeza contactora 109, Un muslle 110 se gpoya por un lado
contra el apoyo 108 y por otro lado contra uno de los anillos de
tope. Para desplazar el perno contactor 107 contra la presién del
muelle 110 sirve una palanca 106 que se apoya sobre el eje oscilan-
te 71, in este eje va adends fija una palanca doble 10, 103, con
cuyo brazo 103 se une mediante un muelle de traccién 105 la palan~
ca 106 asentada suelta sobre el eje oscilante. Bajo el tiro de este
nuelle la palanca 106 se apoya en el tope 104 del brazo de palanca
103. Por el contrario con el otro brazo 102 de la palanca doble se
acopla articuladamente una varilla 101, que en su extremo superior
lleva un trinquete de embrague 99. Lste actfia sobre una rueda de
trinquete 98 dispuesta fija en una rueda cénica 97, ista (ltina en-
grana con la rueda cdnica 91 fija en el eje 90. Ademés entre la nz~
veta alimentadora Y6 y el extremo biselado de la palanca bloqueado=
ra se preve una via de deslizamiento 115 y junto a uno de los ex~-
tremos de la naveta alimentadora un tope 116.

Este dispositivo de carga y alimentacidn de canutos trabaja
del siguiente modo:

Seglin las anteriores explicaciones, el eje Y1 que constituye
el accionamiento del cuerpo de maniobra del puesio bobinador, se
hece girar constantemente en vaivén. Consiguientemente el brazo de
palanca 102 oscila hacia un lado y hacia otro. Como por ello la
cadena transportadora 94 a cortos intervalos de tiempo se sigue
embragando mediante la varilla de trinquete 99, 101 por el rodaje
98, 97, 91, puede conseguirse ficilmente que mediante la cadena
transportadora pueden gervirse varios puestos de bobinado coloca-
dos contiguos segin sea necesario, proveyéndolos de canutos vacios.

Simulténeamente al brazo de palanca 102 se mueve tawbién en
vaivén el otro brazo 103 de lag doble palanca fija sobre el eje 08~
cilante 71, de suertie que la palanca 106 arrastrada por é1 median-
te el muelle 105 choca en el perno contactor 107 a determinados ine

tervglos dé tiempo. Por ello este perno se desplaza comprimiendo
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el muelle mis débil 110, cuando en el alimentador de canutos 56 no

7

se encuentra ningin canuto. La consecuencia de ésto es que la pa-
lanca 112, 113 de bloqueo acoplada con el perno contactor gira en
el sentido de les agujas de un reloj y deja libre al tubo vaclo
llevado al puesto de bobinado por la cadena transportadora 94, tubo
que por la via deslizante 115 resbala a la naveta alimentadora 56.
Esta carga de la naveta alimentadora con wn tubo se termina segin
la trayectoria 3 situada en el campo blanco del diagrama de la fi-
gura 7, entes de que la naveta alimentadora oscile metiéndose entre
el cabezal de arrastre del husillo accionador 11 y el contrasostén
10. Si la palanca 106 oscila hacia la derecha, entonces se vuelve

a levantar por el perno contactor 107 de suerte que éste y la pa-
lanca bloqueadora 112, 113 pueden volver a la posicidén primitiva.

Pero caso de que al tocar la palanca 106 en el perno contac-
tor 107 se encuentre todavia un canuto vacfo en la naveta alimenia-
dora 56, le palsnca 106 solo puede empujar hacia adelante un corto
trayecto al perno contactor 107, pues el canuto cogido por el per-
no contactor se apoya con su cabeza contra el tope 116. A conse-
cuencia de esto la palanca bloqueadora 112, 113 no oscila tanto. que
el canuto apoyado en ella puede resbalar de la cadena transportedo-
ra 94, Ademis cesa el movimiento de la palanca 106 hacia la izquier-
da. Por el contrario se sigue moviendo el brazo de palanca 103, de
suerte que su tope 104 se levanta de la palanca 106 y se tensa el
muelle de traccién 105. Pero la palanca 106 se vuelve a arrastrar
por el brazo 103, cuando éste oscila hacia la derecha,

Naturalmente que no solamente las canilleras mecénicas sin
husillos pueden construirse en el sentido del invento, pues este
puede aplicarse muchas veces ventajosamente también en cenilleras
mecénicas con husillo o husillos pasantes. Como en este caso la
cenilla se quita del husillo y para esto tiene que meterse un tubo
vacfo, en este clase de miquina tiene naturalmente la regleta o
similar de maniobra que cumplir un cometido amplio. Para este ob-

jeto habré gor consiguienie que disponer medios conectadores adi=-
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ciongles en la regleta o similaer de maniobra, los cuales maniobran
los medios auxiliares para el desprendido de la canilla y para co-
locar el tubo de repuesto.

Las llamades canilleras automfticas de tubos, en las que como
es sabido el hilo se arrolla sobre el husillo desnudo y solo se em~
plea un tubo o similar corto que sirve de apoyo a las primeras ce~
pas de hilo, pueden de igual modo equiparse sin més de un dispositi-
vo acoplador construido en el sentido del invento y adaptado a las
condiciones especiales de servicio,

Finalmente el wecanisuwo acoplador o el dispositivo alimentae
dor de tubos segin el invento puede también emplearse en bobinado-
ras mecénicas de otras clases, por ejemplo en bobingdoras en vrusz
o miquinas para arrollar bobinas de disco, Lg circunstancia de que
en estas mAquinas, en contraposicidn a las canilleras mecénicas,
la formacidn del ovillo se realice avanzando, no axilmente, sino
radialmente, no supone ninguna construccibén fundamentalmente dis-
tinta del mecanisio acoplador segln el invento, sino dnicamente al-
guna variante constructiva de la regleta de maniobra o similar.
Como en estas miquinas no tiene lugar el avance del guishilos en
la direccidn axil del ovillo, no se requiere empujar hacia atrés
dicho guiahilds después de acabado el arrollamiento. Por eso bas-
ta que la regleta de maniobra o similar después de terminado el
bobinado asaque el hilo del guighilos, como por ejeuplo de un tan-
bor de gufa del hilo, y lo empuje a la posicién necesaria para age—
rrarlo entre el cuerpo del husillo y el tubo, Con una disposicién
adecuada el guishilos puede también bajo la accién del tiro obli-
cuo hacer volver al hilo automiticamente a la posicién antes indi-
cada despuds que se ha levantado por la regleta de naniobra o si-
milar del guishilos. En esta posicién se vuelve a coger por el
guighilos al continuarse el bobinado, Naturalu: nte que la méquina

puede taubien disponcrse de mod: que el guiahilos se desplace cone
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venientemente para agarrar el hilo mediante la regleta de maniocbra
o similar. Esta consiruccidén es posible sin ninguna dificultad en-
pleando un guishilos oscilante en vaivén, ©l mecanismo acoplador o
de embrague puede en estas miquinas liverarse del midmo modo que en
las canilleras mecénicas, por el hecho de que una punta de tope o
similar, una vez completado el bobinado, se desplace mediante un
guishilos que oscile separéndose al crecer el didmetro del ovillo,
o mediante el mismo ovillo o mediante un mecanismo medidor que se-

fiale 0 determine la longitud del hilo.

NOT A

Se reivindica como nuevo y de propia invencién:

1.~ Bobinadora mecénica, especialmente canillera mecénica,

con un mecanismo de trinquete que waniotra automdticamente el punto
de pouvinado despuds de alcanzarse en el ovillo del didmetro prescri-
to 0 la longitud normal de la canilla hasta el restablecimiento del
estado de servicio, caracterizada porque le mecanismo de trinquete
presenta un cusrpo de maniobra mévil en vaivén, parado durante el
bobinado y que durante su carrera de ida e inmediata de vuelta,
iniciada al alcanzarse el didmetro prescrito en el ovillo o la lon-
gitud normal en la canilla, acopla o regula la serie de operaciones,
que comienvua al estar couwpleto el ovillo y teruina con el nuevo bo-
binado,

2.= Dobinadora mecdnica, especialmente canillera mecénica,
segdn lo reivindicado en el punto 1, caracterizada porque el cuer-
po de waniobra se compone de una regla provista de excéntricos, to-
pes o similares.

3.~ Bobinadora mecfnica, especialmente canillera mecénica,
segdn lo reivindicado en los puntos 1 y 2, caracterizada porque en
la regla de maniobra o similar se dispone un trinquete de acople-
miento inactivo durante el bobinado, el cual al completarse el ovie

1lo o arrollamiento que deja libre automiticamente de su posicidn



630

639

640

645

630

blogueada y acopla a la regleta o similar con un 6rgano de accio-
namiento mantenido en constante movimiento.

4.~ Bobinadora, especialmente canillera mecénica segin lo
reivindicado en los puntos 1 a 3, caracterizada porque se prevé
una palanca bloqueadora o similar que sirve de apoyo al trinquete
de acoplamiento durante el bobinado, pero la cual al completarse
el ovillo o bobinado se suelta automiticamente y al final de la
carrera de ida de la regleta o similar desacopla del Srgano de
accionamiento al trinquete que choca con ella.

5.- Bobinadora, especialmente canillera mecénica segin lo
reivindicado en los puntos 1 a 4, caracterizada porque la palanca
bloqueadora o similar por intermedio de un sistema de palancas,
bajo la accién de un muelle de retroceso o similar, se acopla con
un tope que al terminarse el bobinado se influencia por éste o por
el guiahilos o por un mecanisiuo medidor que determina la longitud
que se ha de arrollar del hilo,

6.- Bobinadora, especialmente caunillera mecénica segln lo
reivindicado en los puntos 1 y 2, caracterizada porque en la re-
gleta de maniobra o similar se disponen dos excéntricas y en el
disparo del accionamiento del husillo se disponen dos topes coope-
rantes con las excéniricas, de modo que on la ida de la regleta
o similar se desacople primero el accionamiento del husillo man-
tenido eubragado por un muelle o similar y poco después el husillo
se desplace para expulsar el ovillo y en la marcha de vuelta de la
regleta gracias a dejarse inactivo uno de los topes se suprimen
de nuevo los acoplamientos en sucesién inversa y a intervalo del
tiemnpo wajor.

7.~ Bobinadora, especialmente canillera mecénica segdn lo
reivindicado en log puntos 1, 2 y 6, caracterizada porque cou el
disparo se une una naveta basculante (M) y en la regleta de meriio-
bra o similar se prevé una corredera que ataca en una naveta fija

receptora, la cual en la marcha de ida de la regleta o similar
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traslada el ovillo recogido por la naveta fija a la inmediata nave-
ta basculante, la cual en la liberacién del disparo seguida a la
marcha de vuelta de la regleta, bascula para colocar el ovillo en
una posicidn oblicua.

8.- Bobinadora, especialumente canillera mecénica segiin lo reie
viandicado en los puntos 1 y 2, caracterizada porque en la regleta
de maniobra o siimilar se disponeu dos topes que actuan sobre una
palanca apoyada fija y la palanca se une por un lado con el alimen-
tador que mete al tubo vacio entre la pieza de arrasire de las bo-
binas y el contrasostén, y por otro lado se une con la tijera que cor=
ta el hilo.

§,- Bobinadora, especialmente canillera mecinica segin lo
reivindicado en los puntos 1 y 2, caracterizada porque la regleta
de maniobra o similar se provee de dos Srganos de gula de los que
uno coopera con un nmuelle blogueador o similar que retiene a la
regleta durante el bobinado, y el otro en la carrera de ida de la
regleta mueve al hilo o al guishilos a la posicidn inicial necese~
ria para sujeta el hilo en el husillo o para formar el nuevo ovi-
1lo.

10.~ Bobinadora, especialuente canillera mecénica, segin lo
reivindicado en los puntos 1 a 3, caracterizada porque el érgano
de accionamiento de la regleta de maniobra o similar se coapone de
un brazo de garra constantemeute oscilante en vaivén, y en el que
se engancha el trinquete de acoplamienio después de su liberaciéne

11,~ Bobinadora, especialmente canillera mscénica, segin lo
reivindicado en los puntos 1 a 3, caracterizada porque el obrazo de
agarre se acciona por un disco curvado o similar eonstanteuente
giratorio, cuya curva motriz se conforma de modo que el moviuiento
del brazo y por tanto de la regleta de waniobra o similar se retar=
de o se interruspa y acelera en correspondencia con 1los intervalos
necesarios para el desarrollo de las diversas operaciones,

12.- Bobinadora, especialuente canillera mecénica, segin lo
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reivindicado en los puntos 1 y 10, con un medio de transporte sin

£In que conduce los tubos vacios al punto de bobinado, por ejemplo
una cadena transportadora, caracterizada porque el punto de bobina~
do se nrovee de un contador que controla al alimentador de tubos
regpecto a la presencia o falta de un tubo vaclio, contactor que al
faltar un tubo vaclo en el medio transportador sin fin, deja libre
un tubo que se mete en el alimentador.

13,~ Bobinadora, especialmente canillera mecénica, segin lo
reiv.ndicado en los puntos 1, 10 y 12, caracterizada porque el ac-
cionaniento del dispositivo alimentador de tunos y cargador se
construye de modo que a cada vaivén del drgano de accionamiento del
cuerpo de waniobra, ejecute siempre el contactor un iovimiento pal-
pador y haga que siga avanzando el medio transportedor sin fim que
lleva un tubo vacfo nuevo al punio de bobinado.

14,~ Bobinadora, especialmente canillera mecdnica, segin lo
reivindicado en los puntos 1, 10 y 12, caracterizada porque el con-
tactor puede desplazarse contra la fuerza de un muelle o similar
gsobre el alimentador de tubos y para su desplazamiento se prevee
una palanca o similar wovida en vaivén y la cual se une de tal iwo-
do con su accionamiento por un acoplamiento flexible, que al encon-
trar el contactor un tubo situado en el alimentador, no se sigue
accionando.

15, Bobinadora, especigluente canillera wecénica, segin lo
reivindicado en los puntos 1, 10 y 12, caracterizada porque el
contactor se acopla con una palanca blogueadora o similar que en el
punto de bowoinado girve de apoyo al tubo vacfo llevado por el medio
transportador, y este medio transportador se dispone inclinado de
tal wodo que el tubo al guedar libre por la palanca bloqueadora o
gimilar resbale desde el medio transportador al alimentador de tubos.

16 .~ BOBINADOHA MUECANICA, ©SP:CIAIMENTE CANILLERA wlCANICA.

Tal como se describe y reivindica en la presente iemoria Dese
criptiva, que consta de veintitres hojas escritas a miquina por una

sola cara y de sus correspondientes dibujos.

560




WALIER REINERS
wosa ¥°7

DE 2 HOJAS

E5CALA VARIABLE




VY PUpr ¥ fs 6% v mw v oo e

HOS4A . ¢

DE 2 HOJAS
T 3 Bl )
F )
7
\ 94 .
9
6 s 5 94 gz
4 A _ 90
ey i 93
In Y T /3 </9
0 9 [ 108 92
7
g 2 9 e\ O ' 95
1186 00 170\ \ 9759
o7, 48
) I/ 100
3. " L365 27 3 M
T 3 —{" 1 1 ! 706
)= 3 -
.t £y 23 1 \ )(‘,06’
1 .
3
5 10
FIG.6
103
Py J07
I 102
FIG.7 |
/w\
2\

44~
5 ‘__\
6
7
Sk,
Er Che hgw
FEVIR LR
AR B
.‘/k

LESCALA VARIABLE




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



