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La presen te  invención se  r e f i e r e ,  según se  expre­

sa  en e l enunciado de e s ta  memoria d e s c r ip t iv a ,  a un e le v a ­

dor de columna que ha sid o  especialm ente concebido para se r  

u t i l iz a d o  en la  reparación  de m o to c ic le ta s  y que, ev iden te­

mente, t ie n e  como f in a l id a d  p rim ord ia l con segu ir  una e lev a­

ción d e l aparato  a re p a ra r  h a sta  una a ltu r a  en l a  que l a  

reparación  en cu estió n  r e su lte  cómoda para e l  m ecánico.

Es sobradamente conocido e l hecho de que en l a  

a c tu a lid a d , para e fe c tu a r  rep arac io n es ei. e s te  t ip o  de v eh í­

c u lo s , e l  mecánico dehe t r a b a ja r  agachado o tumbado en e l 

su e lo , eB p o sic io n e s incómodas en l a s  que r e s u l t a  d i f i c u l ­

toso  e l manejo de l a s  h erram ien tas, a lo  que hay que añ ad ir  

además e l cansancio corporal que supone e l t r a b a ja r  en t a ­

le s  p o s tu ra s .

Mediante e l e levador que se  p reco n iza , l a  m otoci­

c le ta  puede quedar d isp u e sta  a cu a lq u ie r  a l t u r a  deseada con 

¡ lo  que e l mecánico, como anteriorm ente se ha d ich o , podrá 

j t r a b a ja r  en l a  p o sic ió n  que estim e más idónea.

i Básicam ente e l e levador de m o to c ic le ta s  que cons-!
¡ t itu y e  e l ob jeto  de l a  p resen te  invención e s tá  co n stitu id o  

¡ mediante una p lataform a b a se , p r o v is ta  de ruedas para su 

desplazam iento, de l a  que emerge v ertica lm en te  una columna 

en fun ciones de elemento de g u ía  para  un c a sq u il lo  a l  que 

; es s o l id a r ia  una mordaza con l a  que se  r e a l i z a  l a  f i ja c ió n

j de l a  m o to c ic le ta .
!
i E ste  c a sq u il lo  y , consecuentem ente, l a  mordaza!

son d eg p lazab les en sen tid o  v e r t i c a l  por c u a lq u ie r  medio 

convencional pudiendo e fe c tu a rse  dicho desplazam iento mecá­

nicamente c5Óntl^;cóÍ^b¿racj.ón <̂ e
. * .. * ..*  : * * . *

un -husílJ-Q *alojado en e l

in t e r io r  de l a  columna c i l in d r ic a  y a l  que t ie n e  acceso  dicho30
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c a e q u illo  mediante una ranura p ra c t ic a d a  sobre  una de l a s
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g e n e ra tr ic e s  de l a  columna, efectuándose  e l  g ir o  del h u s i l lo  

con l a  co laboración  de una palan ca de accionam iento manual 

y a t r a v é s  de l a  correspon d ien te  tran sm isión  a base  de p i ­

ñones có n ico s , aunque evidentemente e l desplazam iento d e l 

c a e q u illo  puede r e a l iz a r s e  h idráu licam en te con l a  co lab o ra­

ción de un p istó n  y una bomba, pudiendo se r  e s t a  ú ltim a 

manual o e lé c t r ic a .

En cu a lq u ie r  caso  l a  mordaza es su sc e p t ib le  de 

d e sp la z a rse  en sen tid o  v e r t ic a l  y de adoptar un p o sic io n a-  

mieDto e s t á t ic o  a cu a lq u ie r  a l t u r a .

A continuación se  h ará  una d e sc rip c ió n  completa 

d el a lu d ido  Modelo de U tilid a d  con re fe re n c ia  a  lo s  d ib u jo s  

que se  acompañan, en lo s  cu a le s  se  re p re se n ta , a sim ple t i ­

tu lo  de ejem plo, no l im ita t iv o ,  una forma p re fe re n te  de r e a ­

l iz a c ió n , su sc e p tib le  de todas a q u e lla s  m od ificac ion es de 

d e ta l le  que DO a lte re n  fundamentalmente sus c a r a c t e r í s t i c a s  

e se n c ia le s .

En dichos d ib u jo s :

La fin u ra  1 , muestra una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  de 

un e levador de columna para m o to c ic le ta s  re a liz a d o  de acuer 

¡ do con e l  ob jeto  de l a  p resen te  invención .

i La f ig u ra  2 , m uestra, fin alm en te , una v i s t a  en a l -

I zado l a t e r a l  del mismo e levad or.

} A la  v i s t a  de e s ta s  f ig u r a s  puede ob serv arse  como

] e l e levador que se  precon iza e s tá  co n stitu id o  mediante una!
p lataform a base  (1 ) dotada de ruedas (2) que f a c i l i t a n  su

¡ desplazam iento h ac ia  e l lu g a r  de t r a b a jo .  De e s ta  p lataform a
. * * . * * .  * * I . . * .  * . . .  . .

base (1 ) eáei^d,-pn¿-.coíum naeiiíádriea*V Q rt^Lcal ( 3 ) t  adecua- 
. . . . *  * * . . - * . *

damente_ p o sic io n ad a p ara  que e l con jun to , contando con e i _30
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propio peso de l a  m o to c ic le ta  y cor su  lu g a r  de a p lic a c ió n , 

conserve l a  adecuada e s ta b i l id a d .

Sobre l a  columna (3 ) se  encuentra montado un cae­

q u illo  (4 )  d e sp laz ab le  en sen tid o  v e r t ic a l  sobre  l a  columna 

(3) que actú a como elemento g u ia , siendo s o l id a r io  a l  c ita d o  

c a e q u illo  (4 ) un brazo (5 ) que emerge l a t e r a l  y oblicuam ente 

y que so p o rta  a una mordaza (6 ) d e stin ad a  a r e c ib i r  y f i j a r  

adecuadamente a l a  m o to c ic le ta .

De acuerdo con e l ejem plo de r e a liz a c ió n  represen ­

tado en l a s  f ig u r a s ,  e l accionam iento del d is p o s i t iv o  para
i ,

l a  e levación  de l a  mordaza (6 ) se  l le v a  a cabo de forma me­

cán ica  con l a  co laboración  de una m anivela (7 )  d isp u e sta  en 

l a  extrem idad su p e r io r  de l a  columna ( 3 ) ,  l a  cu al actú a so ­

bre una c a ja  de tran sm isión  (8 ) en l a  que un piñón cónico aso 

ciado a l a  m anivela engrana con o tro  piñón cónico s o l id a r io  

j a un h u s i l lo  v e r t ic a l  a lo jad o  en e l in t e r io r  de 3a columna 

I ( 3 ) .  Evidentemente y como es convencional en l a s  tra n sm is io -  

I nes por h u s i l lo ,  e l  c a sq u il lo  (4 ) contará COD una uñeta in -  

¡ c iden te  en e l in t e r io r  de la  columna (3) a tr a v é s  de una ra -i
j nura lo n g itu d in a l e x is te n te  eD l a  misma, cuya uñeta se  aco- 

) p ia rá  entre  la s  e sp ir a s  del h u s i l lo ,  aunque d ich a uñeta

¡ puede s e r  también s o l id a r ia  a una tu erca  montada sobre e l
!
! h u s j l lo .
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De acuerdo con lo  anteriorm ente expu esto , e s te
¡t
¡ sistem a mecánico puede se r  su s t i tu id o  por un sistem a h id ráu - 

; l ic o  en e l que e l c a sq u il lo  (4 ) es desp lazado  mediante un 

! p istó n  y una bomba manual o e l é c t r i c a .

Como complemento de l a  e stru c tu ra  d e s c r i t a  se  ha 

p re v is to  qqe & * l á  i^ e r & a .W 's é a ls o i ld s & ía .t tn a  bandeja (9 )

} que evidentemente se  d esp laza  con e l l a  y cue actú a como con-



tenedor de herram ientas y pequeñas p ie z a s , f a c i l i t a n d o  l a s  

operaciones m ecánicas de rep aración  y perm itiendo que e l  

mecánico tenga en todo momento e s to s  elem entos a l  a lcan ce  

de su mano.
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La form a, dim ensiones y m a te r ia le s  podrán s e r  va­

r ia b le s  y , en g e n e ra l, cuanto se a  acce so rio  o secu n d ario , 

siempre que no a l t e r e ,  cambie o m odifique l a  e se n c ia lid a d  

del o b je to  que se d e sc r ib e .

Los térm inos en que queda red actad a  e s ta  Memoria 

son c ie r t o s  y f i e l  r e f l e jo  d e l o b je to  d e s c r i t o ,  debiéndose 

tomar con c a rá c te r  amplio y nunca en forma l im it a t iv a *
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l a ) . -  E levador de columna para m o to c ic le ta s , c a ­

r a c t e r i z a d o  por e s t a r  c o n stitu id o  mediante una 

p lataform a base dotada de ruedas que f a c i l i t a n  su d e sp laz a ­

miento, de cuya p lataform a emerge una columna c i l in d r ic a  v er­

t i c a l  sobre l a  que se  d e s l iz a  Un c a e q u illo  d e l que emerge 

la tera lm en te  un brazo que, en su extrem idad l i b r e ,  re c ib e  

so lid ariam en te  a una mordaza p r e v is t a  para l a  f i ja c ió n  de l a  

m o to c ic le ta , con l a  p a r t ic u la r id a d  de que dicho c a e q u illo  

es d e sp laz ab le  en sen tid o  v e r t i c a l  sobre l a  columna merced 

a un mecanismo de h u s i l lo  convencional, a lbergado  en e l  in ­

t e r io r  de l a  c ita d a  columna y accionado mediante una manive­

la  in s ta la d a  en correspondencia con l a  extrem idad su p e rio r  

de d icha columna, m anivela que es s o l id a r ia  a un piñón cón i­

co e l cual engrana con otro  aso c iad o  a l a  extrem idad supe­

r io r  d el h u s i l lo ,  habiéndose p re v is to  que, opcionalm ente, 

e ste  siste m a  mecánico pueda se r  su s t i tu id o  por uno h idráu- 

¡ l ic o  en e l que e l desplazam iento d e l c a s q u i l lo  se  l le v a  a ca ­

bo mediante un p istó n  accionado por l a  correspondien te bom­

ba manual o e l é c t r ic a .

2 a ) .-  E levador de columna para m o to c ic le ta s , según 

! re iv in d ica c ió n  prim era, c a ra c te r iz a d o  porque a l  c a sq u il lo

i c i l in d r ic o  es s o l id a r ia  una ban d eja  que queda d isp u e sta
!
! b a jo  l a  mordaza de amarre de l a  m o to c ic le ta .

25 3 a ) . -  "ELEVADOR DE COLUMNA PARA M O TO C IC LETA S",

t a l  y como queda su stan cialm en te  d e sc r ito  en l a  p resen te  

Memoria y en lo s  d ib u jo s  ad ju n to s.

* . . . .  ; .  - ...

' - :  * .  * :  : - .  * '  ; *  *  * * .

E sta  Memofia* c o n sta *¿e  s e i s  ho^jas*'fo liadas y meca-30
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