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PATENTE DE IKNVENCIORXN
. por VEINTE ANOS

a favorde Don Juan LLOBERA Borré&s,
de nacionalidad espafiola, domiciliado en Barcelona, calle

de Arquimedes, nfimero 19, p o r:

"MEJORAS EN LA CONSTRUCCION DE APARATOS TOCADISCOS".

MEMORIA DESCRIPITIVA

le presente patente de invencién tiene por objeto
una serie de mejoras introducidas en la construceibn de
aparatos tocadiscos, tendentes tanto a simplificar la

obtencidn y montaje de los diversos elementos que intew

gran el aparato, como a proporcionar al mismo un néximo
de robustez y seguridad de funcionamiento.

Estas nejorms pueden concretarse en los siguientes

runtos:t a) Ie plataformas~soporte del conjunto se moldea
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de una sola pieza, de material pldstico u otro cualesquiera
adecuado, conformando el alojamiento para el plato portadis-
cos, el vlstago~soporte del brazo del pick-up, el soporte del

mismo en su posiciﬁn de reposo, los véstagos para guia de los

muelles cdnicos sobre los que descansa el conjunto, el aloja=

miento para el motor y los elementos para fijaci&n de diver-
sas piezas que integran los mecanismos de que consta el apa~
rato; b) EL motor se monta en su alojamiento con eje verw
tical simplemente apoyado entre ocho resortes hellicoidales
que trabgjan a compreaiﬁn en direccidn vertical y en sentidos
opuestos, cuatro bor cada lado; o) El sistema de cambio de
marchas, gobernado por los movimientos de giro de un botdn
que comporta un vistago dotado de un camino helicoidal sobre
el que apoya la extremidad de un brazo, cuya posiciém, a tra-
vée de un sistema adecuado de transmisién del movimiento, de-
termina la de una polea de friccidn situada entre el plato
portadiscos y el eje del motor, transmitiendo el movimiento
de éste a aquél, con relacidn que varfa seglin el didmetro de
la zana del eje atacada por la polea, y, por tanto, de la po-
sicidn -seleccionable a través del sistema dicho- de ésta
con respecto a aquél; d) ELl plato portadiscos se monta gira=
torio loco sobre un eje vertical, hallandose dotado de un inw
genioso dispositivo que permite su adaptaciln a discos de
perforacién central de grande y pequefio didmetro, y de tres

o més topes o tacos eldsticos, dispuestos en sentido radial,
que constituyen los dnicos puntos de apoyo del disco sobre el
plato; e) EL sistema de interruptor automdtico, gobernado
por el eje vertical de giro del pick-up a través de un inge-
nioso meceniamo, en combinacién con un tope soportado por el

plato portadiscos; y £) El sistema de montaje de las agujas

reproductoras, extraordinariamente simple y eficas.
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Por lo demfs, la estructura y principales caracterfsti-
cas y ventajas de los perfeccionamientos en cuestiln, serén
mas fécilmente comprensibles a la vista de los dibujos adjun
tos, en los que se ha representado un ejemplo concreto de aplie
cacibn préctica de los mismos. Desde luego que estos dibujos
no tienen en absoluto caractei- linitativo, sino que admiten
una infinidad de variaciones y mofificaciones de caracter cir-
cunstancial que, como es ligico, deberin asimismo considerarse
compre_ndidas en el &mbito y proteceidn del registro que se so=
licite.

En los dibujos dichos:

Ias figuras 1 y 2 son sendas vistas, lateral alzada e ine
feripi: en planta de la platafbma soporte del conjunto del apa-
rato.

Las figuras 3 y 4 son sendas vistas parciales a distinta
escalé, inferior en planta y lateral alzada, moétra.ndo en deta-
lle el montaje del electromotor del aparato.

La figura 5 es un detalle en vista inferior en planta del
mecanismo de oambio de velocidades.

Ies figuras 6 y 7 son dos detalles segin perspectivas a
distinto dngulo, del mismo mecanismo de la figura anterior,viee
t0 en poa:l.ci5n Invertida.

Ia figura 8 es un corte diametral del conjunto del plato
portadisooa, mostrando su forme de montaje sobre la plataforma
soporte del conjunto.

Ia figura 9 es una vista superior en planta del plato por-
$adiscos.

Ia figura 10 es un detalle en planta mostrando el mecanis-
mo del interruptor automético con que cuenta el aparato.

La Tigura 11 es una vista inferior en planta de la cabeza

del T%cl&uﬁy
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Refiriéndonos, pues, a 1os tales dibujos, vamos & anali-
zar, por separado, los diversos perfeccionamientoa gue s8e inw
tegran en el aparato que se registras
4A) Segin dicho, la plataforma soporte 1 del conjunto se
constituye de una sola pieza a base de material pléstioo u
otro cualesquiera adecuado. Esta pieza conformard el alojam
miento cilfndrico 2 para el plato portadiscos, reforzedo por
su parte inferior por nervaduras radiales 3, y dotado en su
pared lateral de las ventanas 4 y 5 para paso de los elementos
de transmisifn de movimiento al plato y de la palanca que go=
bierna el interruptor automdtico, respectivamente. Por la par-
te inferior de la dicha plataforms, y formsndo también una so-
la pieza con la misma, aparecen los vistagos 6 para gufa de
los muelles odnicos sobre 108 que 36 asienta el conjunto; los
tabiques en U,kenrrentadoe 7~7' entre los que encaja el elec-
tromotor, aprisionado por su céra superior por cuatro muelles
helicoidrles alojados en las cavidades verticales é que s8e dis~
ponen en los vértices de aquéllos; los véstagos cilindricom
9-10-11=12 a 108 que se fijan los ejes de giro de diversae.pie-
zas, ocuya funcidn se expondréd mas adelante; y el tabique 13 al
que se fijan los contactos del interruptor que determina la
apertura o cierre del circuito de alimentacidn del eleotromotor.
Finalmente, por su cara superior la plataforma 1 presenta, tame
bién moldeados de una sola pieza con la misma, los v4stagos or-
togonales 14, al que se fija el eje vertical de giro del brazo
del pick-up, y 15, sobre el que descansa la ex:trémidad libre de
éste en 1la posicidn de repomo; y los pitones 16-17, situados en
el fondo del alojemiento para el plato soporte de los discos,
que limitan las posibilidades de giro de la palance gue goblier-

na el interruptor automitico.

B) el motor 18, que podri naturalmente pertenecer ? avei'
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quier tipo adecuado y alimentarse con corriente de las mas
variadas caracteristicas, se monta con su eje 19 vertical,
encajado entre los tabiques 7 y 7!, y mantenido en su posi-
ci8n de manera no rigida presionando entre los muelles 20,
situados en los alojamientos 8, y por el lado opuesto por
los mmelles 21, cuya extremidad se apoya en las plezas en
L 22, respectivamente fijadas a los tabiques 7-7? dichos..
Con esta disposicidn se alcanza una fijacidn perfectamente
segura y totalmente flotante del motor, de forma que las
posibles vibraciones del mismo no pueden afectar en absolu-
to al mormal funcionamiento del aparato. Al mismo tiempo, el
montaje del motor no puede resultar mds fécil y simplifica-
do.

C) Ia transmisién de movimiento del eje motor 19 al
plato portadiscos 23, se lleva a cabo a través de una polee
de friceidn 2l,, montada sobre la extremidad de un juego de
brazos horizontales articulados 25-26, y constantemente ime
pulsada a aplicarse entre el eje 19 y la pestafia ortogonal

27 del plato 23, por la accidn de un juego de muelles 28-29.
Ia polea 24 dicha, para atacar a la pestafia del plato, pasa a
fratéa de la ventana 4, antes referida, practicada en la pa-
red laterzl del alojamiento 2, que confomma la plataforma porss
tadiscos. En 1la extremidad del eje 19, atacada por la polea
2l, se aituan una serie de poleas 30-30!'-30"=30"! , de digtine
tos diémetros, de forma que la relacién de velocidades entre
el plato 23 y el eje 19 dependeris de cual de las dichas poleas
sea atacada por la polea 24, y, por tanto, en definitiva de la
altura del plano horizontal en que se halle situada ésta.

Para determinar la altura de la polea 2&, seleccionando
con ello la velocldad de rotacidn del plato portadiscos, se

dispone un ingenioso mecanismo, gobernado por el botén rotae
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tivo exterior 31. Este botdn se prolonga al otro lado de

la plataforma 1, formando el vastago cilindrico 32, en el
que aparece marcado un plano inclinado periférico o camiw
no helicoidal 33. Esta disposicidn, presenta, ademis, la
ventaja de que el conjunto del botdn 31 y el véstago 32,
puedan constituirse a base de dos dnicas piezas de material
moldeable, sin intervencidn de ninguna parte metdlica, bas-
tando que una de ellas presente un véstago o similar sobre-
saliente que atraviese la plataforma 1 y enchufe en la otra
pieza, solidarizéndose a la misma mediante untornillo o pa-
sador, o cualquier otro medio adecuado, Sobre el dicho ca-
mino helicoidal se apoya constantemente la extremidad de un
véstago 34 montado sobre un soporte en U 35, fijo al tabique
vertical 36, prolongacién del 7 antes referido. Este vista-
g0 se monta socbre el soporte de manera que pueda moverse li-
bremente a lo largo de su propioc eje, siendo constantemente
impulsado hacia arriba, o sea a apoyarse sobre el camino hew
licoidal 33, por la accidén de un muelle 37. Por otra parte,
el camino helicoidal 33 no presenta inclinacidén constante,
sind que alterna los tramos inclinados con tramos horizon-
talesa ~0 ligeramente inclinados en sentido opuesto= que 8e
correspondén con las poleas 30 del eje motor, y que constitu~
yen las posibles posiciones estables del vAstago 34. Finale
mente a eate vastago 3/ se solidariza rigidamente en senti-
do ortogonal la extremidad del brazo 25, componente del par
de brazos horizontales 25-26 que soporta la polea 24, depen=
diendo por tanto la altura de ésta de la posicibn de aquél,
¥y, en definitiva, de la posicidn adoptada por el botén 31.
Por Altimo, para suavizar el paso del sistema descrito
de una a otra de sus posibles posiclones, se dispone un linge-

nioso mecanismo, destinado a separar la polea 24 del eje motor
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y de la pestafia 27 mientras se reallzan los dichos movimien=
tos. Este mecanismo se halla compuesto por la palenc¥® hori-
zontal 38, libremente articulada a un eje vertical 39, f£ijo
a la plataforma l. Esta palanca se halla constantemente ime
pulseda a girar en un sentido por la aceidn de un correspon-
diente resorte 40, de manera que la ufia 41 que conforma en
una extremidad se apoya constantemente sobre el reborxde 42
sobresaliente de la base del vistago 32. Este reborde confor-
ma un dentado de dientes redondeados, en coordinacidn con el
sistema de cambio de marchas antes descrito, de forma que
cuando se gire el botdn 31 para cambiar la velocidad de ro-
taciln del plato portadiscos, uno de los dientes del reborde
k2, empuje & la ufla 41, y venciendo la resistencla del muelle
LO, obligue a girar a la palanca 38. De otro lado, a la extre-
nidad opuesta de la dicha palanca, se halla solidarizado el
véstago verticel 43, que, en el referido movimiento, empuja
al brazo 26, provocando el giro del conjunto, y por tanto,
la separacidn de la polea 24 del eje motor. Cuando el vésta-
g0 34 alcanza su nueva posiciln estable, la ufia 41 se situa
sobre un punto de radio minimo del reborde 42, en cuya posi=
cién el véstago 43 deja completamente libre el juego de los
brazos articulados 25~26.

Esta disposicifén se presta, ademis, a la provieidn de un
sistema de desembrague fijo, bastando para ello disponer un
encaje en uno de los dientes del reborde 42, coordinando con

una posicién O del botdn de maniobra. Cuando la ufia 41 se a-

loje en este encjae, el sistema quedara perfectamente fijo,

con la polea 24 separada del eje motor, en una poeiciSn de re-
poso que evitard la posibilidad de que se produzcan deforma~

clones en aquélla.

El sistema de cambio de marchas y de tranamisifn del mos
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vimiento del eje motor al plato portadiscos no puede, Puea;
ser mas 8imple e ingenioso, resultando, al propio tiempo,
perfecfamente geguro, y de funcionamiento suave y silenciow
80.

D) El plato portadiscos 23 se ﬁnnta, alojado en su
encajé 2 de la plataforma-soporte del conjunto, giratorio
loco sobre un eje vertical 44 que por una extremidad se a-
loja en el manguito 45, £ijo al fondo del alojamiento 2 di-
cho, solidarizindose rigidamente al mismo mediante un tore
nillo de presifn 46. Por su parte superior elplato 23 com-
porta un manguito coaxial solidario 47 cuya extremidad coné
forma una rebaba 48, péra retener una esfera 49 a través de
la gque se apoya el conjunto sobre la extremidad del efe A4l.
Loa posibles desplazamientos verticales del eje 44 con res-
pecto al plato, se impiden por medio de un pasador 50, que
penetra por un correspondiente orificio practicado en el
cubo inferior de aquél, y cuya extremidad se aloja sin rozar
en una correspondiente regata periférica 51, practicada en
el eje.

Segfin arunciado anteriormente, la superficie del plato
preferentemente serd perfectamente lisa, se hallard despro-
vista de recubrimiento alguno y presentari unos tafos elde-
ticos 52, en nimero de tres o mis, de superficie superior
ligeramente inclinada hacia el centro, que constituirén loa
fnicos puntos de apoyo del disco sobre el plato.

Finalmente, el plato 23 preaentarﬁ una zona central re-
bajada 53, en cuyo fondo se situardn unos orificioa 54, en
nimero de tres o mas, dispuestos entre pares de tabigues 55,
radiales de poca altura, En la zona rebajada dicha, se apoya-

r4 una pileza cilfndrica 56, ensartada por su centro en el man-

guito 47, de didmetro adecuado para servir de punto central
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de fijacién a los microsurcos de orificio cg#Mral grande.
El apoyo de la piesza dicha se efectuarZ a travéds de tres

o mis patas verticales 57, en nfmers, situacién, y dimen-
siones, que posibiliten la introduccién simultinea de to-
das ellas por los orificios 54. De esta forma, la pieza 56
dicha podri adoptar dos distintas posiciones, una sobresa~-
liente, con las patas o vistagos 57 apoyados sobre el re-
baje 53, en cuya posicidnel aparato resultari apto para re=
producir microsurcos oon orificio central de gran tamaflo,

y otra encajada en el dicho rebaje, con lag patas 57 intro-
ducidas en los orificios de discos de tipo normal. El pase
de una a otra posici&n se efectuard a mano, gimplemente lew
vantando la pieza 56 y provocando un ligers movimiento de
giro, para desplazar los vAstagoe 57 de los ordificios 54,

0 Vviceversa.

BE) El interruptor del circulto de alimentaciln del |
electramotor del aparato se halla constitufdo por un rodie
1llo 58, fijado ortogonalmente a un sector plano circular
59, que puede girar libremente sobre un eje vertical 60,
soportado por el véstago 9, que, segin dicho, se moldea de
una sola pleza con el conjunto de la platafoma; Seglin sea
1la posici&x de este sector, el rodillo 58 se hallari intro-
ducido entre las ramas 61-61' de una correspondiente pinza,
o alejado de las mismas, cer:;ando 0 abirendo el circuito de
glimentacién del electromotor, respectivamemte. Las ramas
61~61! de la pinza dicha, se fijardn al tabique 7, asimismo
moldet;,do con el conjunto de la piata:roma; l. Los movimienw
tos del sector 59, dicho, se goblernan, en un aentido," por
el brazo horizontal 62, £ijo al eje 63 que constituye el |
eje vertical de giro del brazo del pickeup, y cuya extremie

dad se engancha en una correspondiiente mresoa 64, praocticas=
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da en el borde del sector, provocando su retroceso hasta la
posicién de clerre del circuito, en cuya posicién queda tra~
bedo por la extremidad de una palanca horizontal 65, que Se
introduce en una segunda muesca 66 que presenta el miamo. Es-
ta palanca 65 se articula libremente al eje 67, soportado por
el vésta.go 12, moldeado con la plataforma 1, y se halla conaw
tantemente obligada a girar en el sentido adecuado, por la
acciﬁn_ de un muelle 68. En cuanto el sector 59 queda en liw
bertad, vuelve a la posiciln de "circuiteo ablierto®, por la

simple aceidn del resorte 69 que lo solicita constantemente
en este sentido.
Por su parte, la extremidad de la palanca 62, se mueve

por el interior de un marco 70, preferentemente constituida
de alambre convenientemente doblada, sobre el que pueda MmO~
verge un segundo marco 71 fijado a corredera sobre el mismo,
y cuyos lados ménores significan sendos topeg de arraatre pa-
ra la dicha extremidad de la palanca 62. Uno de los lados del
marco 70 se prolonga en linea recta, atraviesa la extremidad
del brazo menor de una palanca acodada 72, y, finalmente, pre-
senta en su extremidad libre un tope 73 contra el que se apo~
ya un muelle 7L, que trabaja a compresifn entre el mismo y la
extremidad de la palanca 72. Esta palanca 72 se mueve sobre
un plano paralelo a la plataforma 1, librememte articulada a
un eje vertical 75, soportado por el véstago 11, moldeado de
ﬁna gola pileza con la miama. ElL brazo de mayor longitud de

lz. palanca acodada 72, dicha, atraviesa la pared latera;. del
alojamiento 2, previsto en la plataformas 1 para el plato por-
tadiscos, a través de una correspondiente ventana -5 en la mis-
ma practicada, y se mueve con movimiento limitado por los pi-

toneg 16-~17 entre el fondo del dicho alojamiento y la super—

ficie inferior del plato portadiscos. El conjunto se calcula
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de manera gue el brazo 62 -gue segfin dicho es solidario del

brazo del pick-up- & través del sistema descrito, cuando la
aguja se acerca al fingl de su recorrido, obligue a sproxi«
marse hacia el eje de giro del plato portadiscos a la extre-
midad libre de la palanca 72. Por su parte, sobre el cubo in-
ferior del plato 23 .se dispone un sistema de tope en una S8o=
la direccidn de giro, que, cuando la aguja ha finalizado su
recorrido sobre los surcos del disco, empuja a la dicha ex~
tremidad de la palanca 62, provooando su giro, con lo que la
miane, por un punto intermedio, empuja a la extremidad de la
palanca 65, haciendo que su otra extremidad abandone la Y@~
nura 66 del sector 59, el cual, por la accibn del resorte 69
pasard réipidamente a la posicidén de "circuito abierto. Bage
tard hacer retroceder el brazo del pick-up a su posicidn ini-
cial, depasando ligeramente la posicidén de reposo, para que
el sector 59, impulsado por el brazo 62 vuelva a la situacidén
de “circuito cerrado" y para que todas las piezas del mecanis-
mo referido vuelvan & su posicidn inicial,

F) Pinalmente, lag agujas del pick-up 76-76t se montan
con distinta inclinacifn -segfn es normal- sobre una pieza
netédlica 77, f£ija a un bloque 78, de pléstico o un material
anfdlogo dotado de cierta elasticidad, que se empotra simple-
mente a presidn en una pieza metdlica en U 79. Tdo este conw
junto se fija en el interior hueco de la extremidad del braw
zo del piokQup 80, & través de un véstago 81 que solidarizado
rigidemente al centro de la pieza en U atraviesa el tabigue
transversal 82 y la extremidad final 83 del brazo 80. Por otra
parte, sobre dicho eje o vistago 81, se ensarta una plaguita
metfdlica 84, abombada, que gueda situada entre la pieza en U

79 y el tabique 82, Finalmente, el viatago 81 en su extremidad
libre comporta solidarizado un botén de maniobra 85 a través
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del cual pueden provocarse sus movimientos de giro, y, por
tanto, cual de las dos agujas ha de apoyarse sobre el disoo
a reproduclir. Ias agujas se situan de manera gue Bsus posi=-
ciones de trabajo coincidan con los limites o posiciones
tope del conjunto mbévil dicho, cuyas posiciones resultan
estables por la accidn de la plaquite 84 sobre la rama cen-
tral, convenientemente arqueada, de la pieza 79, que se apo-
ya constantemente sobre la misma por la accidn eléstica del
resorte 86, arrollado al eje 81 y comprimide entre el botfn
85 ¥y el tabigue 83 del brazo del pick-up.

Descritos ya suficlentemente los perfeccionamientos que
se registran, parece conveniente haocer constar que, aun res-
pondiendo evidentemente a una unidad de criterio y estando
estudiados para su aplicacién a un mismo aparato, los mismos,
hasta cierto punto, son susceptibles de aplicacidn separada,
de manera que deberd considerarse como uéurpaciﬁn del presen-
te registro el simple plagio de algunOs; 0 incluso de uno so~
1o de los dichos perfeccionamientos.

Igualmente es de hacer constar gue, como se comprende y
es 16gico, en su aplicacidn préctica, los perfeccionamientos
que se registran, dentro de lo gue constituye su esenciali=-
ded admlten una verdadera Infinidad de variacionee y modifiw
caciones de detalle, todas las cuales deberdn desde luego con-
siderarse comprendi#as en el émbito de protecoidn del regise

tro que se solicita;

N 0 jy A

JE REIVINDICA:
1 - Mejoras en la construccién de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, el electromotor del aparato se

monta con eje vertical, encajado entre dos correspondientes
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tabiques, de fomme aproximadamente en U, solidarios de la plaw
taforma~soporte del conjunto, quedando retenido entre cuatro
pares de muelles helicoldales que trabajan a compresiﬁn en di-
receidn vertical y en gentidos opuestos los de cada par; de cu-
yos muelles, los de la parte superior se hallan parcialmente
alojados en unas correspondientes cavidades verticales, situa-
das en los vértices de los tabiques en U, y loas de la parte
inferior que se apoyan en unas piezas en L fijadas a los tabi-
ques dichos. |

2 - Mejoras en la comstruccidn de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, en la extremidad del eje motor se
situan una serie de poleas de distintos difmetros, correspan-
dientes con las distintas velocidades de giro que interese im-
primir al plato portadiscos; realizdndose la transmisidn de mow
vimiento entre eje y plato, por medio de una correspondientes
polea de friccidn, horizontal, montads sobre un juego de brazos
articulados y constantemente impulsada, por la accién de unos
correspondientes muelles, a aplicarse entre el eje -atacando
una de las poleas montadas en su extremidad- y una pestafia
ortogoﬁal prerimetral que a este efecto se dispone en el plato
portadiscos; todo de manera'que la velocidad de giro de este
dltimo, en definitiva, dependerd Unicamente de cusl de las di=
chas poleas del eje motor sea atacada por la polea de tranami.
8ibn, y, por tanto, de la posicién de &sta con respecto a aquél.

3 - Mejoras en la construceidn de aparatos tocadigcos, de
acuerdo con las cuales, la selecciln de la velocidad de giro del
plato portadiscos, se lleva a ocabo a través de un botén rotativo
exterior, que por la parte inferior presenta una prolongacidm
aproximademente cilindrica, en la que aparece marcada un camino
helicoidal periférico dotado de tramos inclinados que alternman

con tramos horizontales o ligeramente inclinados en direooidn

r T
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contraria; contra cuyo camino se apoya constentemente, por la
accibn de un correspondiente resorte, un véstago vetrtioal que
puede desplazarse & lo largo de su eje, y al que se halla rigi-
demente solidarizada la extremidad libre del juege de brazos
articulados que soportan la polea de fricoiSn, de forma que la
altura de ésta con respecto al eje motor -y, por tanto, la po-
lea de la extremidad de 8ste, atacada- dependeré de la posie
cibn del véstago dicho, 0 sea del tramo de camino helicoidal
referido en que la extremidad del mismo se apoye, y, por tan-
to, en definitiva, de la posicifn del botén rotativo exterior.

4 - Mejoras en la construccifn de aparatos toocadiscos, de
acuerdo con las cuales, la prolongacién inferior del botén de
mando referido en la reivindicacidn anterior, presentz en su
base un reborde plano periférico sobresaliente, formando un
dentado de dientes redondeados, que se corresponden en foma
adecuada con los tramos inclinados del camino helicoidal marca-
do en aquéllaj en cuyo reborde se apoya constantemente, por la
aocibén de un correspondiente muelle, una ufia solidaria de la
extrenidad de una palanca horizental, cuya otra extremidad com-
ports un vAstago vertical, dispuesto para empujar el juego de
brazos articulados que soportan la polea de fricoién, en senti-
do de alejar bsta del eje motor; calouléndose el conjunto de ma=
nera que los tramos inclinados del camino helicoidal se corres-
pondan con zonas de radio méximo del reborde plano, de forma que{
a través del mecanismo referido, la polea de fricoidn quede ale-
Jada del eje motor, mientras se efectua el paso de unz a otra po-
aicidn del mecanismo de cambio de marchas.

5 = Mejoras en la construceiln de aparatos tocadiscos, de
acuerdo con las cuales, en una zona de radio méximo del reborde

plano referido en la reivindicacilénemterior, se situa una pequew
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fia escotadura =-correspondiéndose con una posicidn cero

del botén rotativo referido en la reivindicacién 3%- en
la que es posible dejar encajada en una posicifn estable
la ufia extrema de la palanca citada en la reivindicacién
anterior, permitiendo, por tanto, dejar desembragado a vo-
lunted, en una posicidn de reposo, el mecanismo de trans-
misidn referido en la reivindicacién 2%.

6 - Mejoras en la construccién de aparatos tocadimcos,
de acuerdo con las cuales, el plato portadiscog -~sobre el
que se apoyardn los discos a través de tres o mas dnicas zo-
nas elisticas sobresalientes- 8e monta, encajado en un co-

rrgspondiente alojamiento cilindrico que conforma la plata-

foxma soporte del conjunto, y giratorio loco sobre un eje
vertical gque por una extremidad se aloja en un correspondien-
te manguito f£ijo al fondo del alojamiento dicho, solidarizéne
dose rigidamente al mismo; por su otra extremidad el eje di-
cho queda introducido en un manguito, solidario del platec y
coaxial con el mismo, que sobresale por la parte auperior,
cuyo manguito en su extremidad conforma una rebaba para re-
tencién de una esfera, a través de la que queda apoyado todo
el conjunto del plato sobre la extremidad del eje; disponién-
dose finalmente un sistema cualesquiera fAcilmente desmonta-
ble que limite la posibilidad de que el eje referido se des
place axialmente con respecto al plato.

7 = Mejoras en la construceidn de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, el plato portadiscos referido en
la reivindicacifn anterior presenta una zona central plana
rabajads, dotada de tres o mds orificios, que quedar dispues-
tos entre pares de tablques verticales radiales, disponiéndo-

se una pleza independiente, ensartada por su centro en el

menguito superior del plato, con posibilidad de moverse a lo
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del mismoj cuya pieza encaja en @ zona rebajada dicha, en
la que se apoya a través de un juego de patas o vastagos
verticale® que se corresponden en nimero, situacidén ¥y di-
mensiones con los orificios referidos, de manera gque en una
posicidn puedan quedar alojados en 1os mismos, en cuya posi-
ci6n el conjunto de la pieza quedard alojado en la zona rew
bajada dicha, sin sobresalir de la superficie del plato, y
en otra posicién los véstagos quedarin apoyados sobre el
fondo de la zona rebajada, en cuya posicidn sobresaldrd de
la superficie del plato la parte superior de la pieza, que
presentard una forma cil{ndrica adecuada para servir de guia
central a loe microsurcos de orificio grande, realizindose
el pase de una a otra posiciln con toda facilidad, simple-
mente a mano.

8 = Mejoras en la construccién de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, el interruptor del circuito de a-
limentacidn del electromotor del aparato, se constituye a ba-
se de un rodillo, fijado ortogonalmente a un sector circular
plano horizantal que puede girar libremente sobre un eje ver-

tical soportado por un vistago solidario de la plataforma-so=-

porte del conjuntoj dependiendo de la posicidn de este sector
el que el dicho rodillo se halle alejado de ¢ introducido en-
tre dos lengiietas elésticas que forman pinza, fijadas a un
tabique vertical asimismo solidario de la plataforma soporte
del conjunto, abriendo o cerrando, reapectivamente el circuié
to eléctrico referido.

9 - Mejoras en la construccifn de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, el sector referido en la reivindiw
cacidn anterior se halla elésticamente obligado, por la accién

de un correspondiente resorte, a girar en sentido de efectunar

la desconexidn, provocindose su movimiento en sentido inverse
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por la accin de un véstago fijado ortogonalmente a la ex-

tremidad de uﬁ brazo horizontal solidarizado a la parte ine
ferior del eje vertical de giro del brazo del pick-upj cu~
yo véstago empuja al sector a través de una correspondien-
te muesca prevista en el borde del mismo, obligandole a gi=
rar hasta que el rodillo que el mismo comporta queda aloja—
do entre las lenglietas correspondientes, cerrando el circui-
to, en cuya posiciﬁn queda engatillado por la extremidad de
una palanca horizontal, libremente articulada a un eje vertl~
cal y elidsticamente obligada a girar en el sentido canvenien-
te para que la extremidad dicha encaje en una segunda muesca
practicada en el borde del sector.

10 - Mejoras en la construccién de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, la extremidad del brazo horizon-
tal referido en la reivindicacidén anterior, a través de un
sistema adecuado de transmisifn del movimiento, provoca el
gilro de una palanca horizontal cuya extremidad libre se mue-
ve entre el plato portadiscos y el fondo del alojamiento pre-
visto para el mismo en la plataforma soporte del canjunto,
con movimiento limitado por dos correspondientes pitones so-
bresalientes de dicho fondo, todo dispuesto de manera que, a
partir de una cierta posicidén, los movimientos del brazo del
pick-up resiguiendo los surcos del disco, se traducen en mb-
vimientos de la palanca dicha en el sentido de acercar su
extremidad libre al eje de giro del platoj hasta gque en una
posicidn final -coindidente con el fin de la carrera de la
aguja reproductora~ 1la dicha extremidad es empujada por un
tope en un solo sentido de giro, sobresaliente del cubo in-
ferior del plato portadiscos, con lo cual se provoca un mo=-

vimiento de la dicha palanca en cuestiém, suficiente para

que un punto intermedio de la misma empuje a la extremidad
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libre de la palanca horizontal referida en la relvindica~
cidn anterior, provocando el desplazamiento de la otra exe
tremidad de la misma, de la muesca en que estaba engatilla-
da, y dejando, por tanto, en libertad al sector que compor-
ta el rodillo de conexidn, de forma que el mismo, obedecien-
do a la fuerza elistica que lo solicita constantemente, gi-
ra en gentido de alejar el rodillo de las lengiietas corres-
pondientes, interrumpiends el circuito de alimentacién del
electromotor; finalmente, todo el conjunto de mecanismos ex-
puesto, vuelve a su posicidn de origen, cerrando de nuevo el
circuito, obligado por el brazo horizontal solidario del eje
vertical de giro del brazo del pick-up, al hacer retroceder
éste, depasando ligeramente su posicidén normal, de reposo.

11 < Mejoras en la construccidn de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, todo el conjunto de la platafor-
ma goporte del aparato, se moldea de una sola pileza, de plis-
$ico w otro material dieléctrico adecuado, conformando un re-
borde ortogonal perimetral de refuerzo, y los tabiques, vés-
tagos y relieves sobresalientes generales necesarios para f£i-
jacibn, soporte o encaje, directa o no, de las piezas gue in-
tegran los diversos mecanismos del aparato.

12 - Mejoras en la construccidn de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, la plataforma soporte del aparato,
aparte del reborde perimetral referido en la reivindicacidn
anterior, conforma 1os vistagos para gufa y fijacidn de los
muelles cénicos a través de los que queda apoyado el conjun-
to sobre la correspondiente caja o carcasa, los tabiques en
U para encaje del motor, referidos en la reivindicacién 1%,
los alojamientos para los muelles superiores en que se apoya

éste, el tabique vertical para sujecifn de la horquilla que

soporta el vstago mévil referido en la reivindicacién 3%, el



10

15

20

25

30

14 209036

vhatago vertical pa®a alojamiento y soporte del eje de gi-
ro de la palanéa referida en la reivindicacién 42, el alo-
jamiento cilfndrico para el plato portadiscos referido en
la reivindicacidén 6%, en cuya pared lateral se situan sen-
dag ventanas para paso de la polea de transmisién de movi-
miente del eje motor al plato, y de la palanca que gobier-
na el sistema de interruptor automitico, el vistago vertical
que soporta el eje de giro del sector referido en la reivin-
dicacibén 8%, el tabique para fijacibn de las lenglietas de
conexién referidas en esta misma reivindicacién, o1 vistago
sobresaliente por ambas‘caras de la plataforma, que soporta
el eje vertical de giro del brazc del pick-up, el vastago,
sobresaliente por la parte superior, en que se apoya y enca=
ja éste Gltimo en su posiciln de reposo, y los vhstagos verti-
cales para alojamiento y soporte de los ejes de giro de las
palancas horlzontales referidas en las reivindicaciones 9% y
10, |

_ 13 ~ Mejoras en la construccidn de aparatos tocadiscos,
de acuerdo con las cuales, las dos agujas con que cuenta la
cabeza reproductora del brazo del pick-up, se montan con in-
clinaciones divergentes, sobre una pieza metilica fija a una
masa alslante que se empotra a presién en una pileza en U, que-
dando alojado todo el conjunfo en la cabeza hueca del dicho
brazo; esta pleza en U se halla solidarizada por su centro a
un eje o vAstago que atraviesa un tabique transversal que pre-
genta aquélla, y la extremidad del brazo, asomando al exte-
rior y presentando en su extremidad libre un botén de manio-
bra, y un muelle helicoidal arrollado que trabaja a compre-
giln entre este botén y el tabique extremo del brazo del picke
up; finalmente, las dos posiclones estables del conjunto que

gsoporta las agujas, coincidentes con las respectivas posicio-



nes de trabajo de estas iltimas, se determinan por encaje

de la rama central de la pieza en U, con una plagquita me-

télica abombada, ue se halla ensartada en el eje y apoya-

da contra el tabigue transversal referidos, y contra la

que Be apoya constantemente la dicha pleza en U, por la

aceldn eldstica del expresado muelle helicoidal.

14 - Mejoras en la construceidn de aparatos tocadiscos,
Consta la presente Memoris Dege

criptiva de veinte hojas mecanogra-
fiadas, escritas por una sola cara,
numeradas del 1 al 20 y con sus 1i-
neas numeradas, a su vez, de cinco
en cinco y de dibujos, anexos.

ggioelona, |3 . Noviembre 1959,
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