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El presente Modelo se refiere a un nuevo tipo de acoplg 
miento flexible aplicable entre loe extremos de dos ajee - 
giratorios, uno de los cuales puede ser motriz por prove­
nir de un medio motor y el otro receptor de dichos giros - 
en provecho de una determinada máquina que, por sus carao* 
teristicae y funcionamiento, se halla sometida a vibracio­
nes y/o desplazamientos quo&eben ser absorbidos por dicho 
acosamiento sin perjuicio del régimen de giro.

Actualmente son conocidos acoplamientos dirigidos^^ pse
mismo fin, que basan su función en el aprovechamiento * de -
las condiciones elásticas de algunas de sus partea —
grantes. Su resultado es Ampliamente satisfactorio p&gtf. -* ***
adolecen de los inconvenientes causados por el consta#§o * 
deterioro de dichas partes elásticas motivado per su natu­
ral debilidad estructural y que obligan a parar la ins&aln

* *eio$ para su recambio, con los consiguientes entorpedmian 
tos en los planes de producción que redundan en contra.%el 
aspecto económico de la misma.

El tipo de acoplamiento que se propone basa su funciona 
miento en la estratégica disposición de una multiplicidad 
de medios de articulación rotular de vinculación entre am­
bos ejes, totalmente integrados por piezas de acero que gg. 
rantizan un excelente resultado funcional por un lapso de 
tiempo ilimitado, dado que, prácticamente, no existen ñau­
sas para desgastarse. Además, dicha forma constructiva peg 
mite la absorción de desplazamientos y torsiones de mayor 
envergadura que las que pueden soportar loa acoplamientos 
que aprovechan la elasticidad de materiales.
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Para favorecer una m&s acabada interpretación de ambos 

aspeetos, constructivo y funcional, del invento considera­
do, se acompañan dibujos complementarios ilustrativos, en 
los cuales:

35

La fig. is, es la vista del corte longitudinal de un - 
acoplamiento de dos ejes en el momento que responden a - 
una misma linea axial.

' .* 40 * .*#***

La fig. 2&, es una vista igual a la anterior, dempstgg.
tiva de la posición que adoptan los medios de acoplapiga-**.*
to en les momentos que la linea axial, sufre una torsión* * * + *
o acodamiento.

La fig. 3S, es una vista tambión similar a las pr$ce—
* ***- :*****

.* *
dantas pero mostrando la conducta que asumen los medios -

e s *

de acoplamiento, en el momento que las lineas axiales han
* * * é e

experimentado un desplazamiento lateral, aunque perman§—
o ^ *

cen paralelas. ****\*1; 45
<̂****
** * *

La fig. 4a, es una vista de corte transversal por'ía -*** +
linea A-A de la fig. 13. * 

La fig. 53, es una vista del corte transversal por la

\ ' linea B—B de la fig. 13.
*****
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A fin de poder asociar los dibujos mencionados con la 

descripción que se hará a reglón seguido, se han distin­
guido con el mismo ndmero de referencia las piezas igua­
les que se ven en las distintas figuras de los mismos.

El tipo de acoplamiento flexible entre ejes al que se 
hace referencia, eat& constituido por dos unidades igua-

55 les, cada una de las cuales se aplica en los extremos de 
los ejes a vincular. Constan de un manguito -1- de adapta 
ción y fijación, sobre el extremo del eje correspondiente 
2 ó 3. Dicho manguito -1- posóe en su parte anterior, un



saliente amular -4- concéntrico, sobre cuyo frente plano 
aa aplican sucesivamente los correspondientes cuerpos - 
anulares -5- y -6-, da superficies planas, y se fijan ag 
tre si mediante los tornillos -7- que los atraviesan eog 
juntamente y roscan en dicho saliente anular -4-. Estos 
cuerpos anulares -5- y -6-, presentan, a partir de sus - 
superficies de contacto, varias cavidades semi-esféricas 
radialmente equidistantes y cuyos ejes son normales,a^,- 
una misma linea circunferencial coaxial a dicho mañanita 
-1-. De la unión de estos cuerpos anulares -5- y -6-g * 
de la coincidencia de dichas cavidades semi-esféricas, 
resaltan las oquedades esféricas -8-, las cuales se^po^g 
nican posteriormente con correspondientes espacios cilin 
dricos -9- practicados en al cuerpo anular -5- y con reg 
pectivas bocas cónicas -10- practicadas en el suerpq anu

e e  a
lar -6-. En el interior de estas oquedades esféricas.jo-

t e ^se alojan respectivas bolas de acero -11-, que son a^ra-***<
vesadas por los orificios diametrales -12- dentro de'*lx?s 
cuales juegan libres las porciones extremas de correspog 
dientes v&stagos cilindricos -13- que se constituyen en 
los medios de reciproca vinculación entra los manguitos - 
enfrentados adscritos a cada eje -2- ó -3-. El libre jug 
gp rotular de las bolas -11- dentro de las oquedades es­
féricas -8- y el lineal alternativo que estén facultados 
a ejercer los véstagos -13- & ellas asociados, permiten 
absorber las diferencias axiales que puedan producirse - 
entre los ejes -2- ó -3-, en los momentos de arranque y 
detención como asi también por vibraciones, torsiones y 
aceleraciones, siendo siempre el nexo entre dichos eje* 
los véstagos -13-, que pueden variar su angularidad deg



tro de las limitaciones que les ofrecen los planos incl^ 
dados de las bocas cónicas -10- de los respectivos cuer** 
pos anulares -6-, a través de las cuales se proyectan. - 
Además el diámetro mínimo de dichas bocas -10- es mayor 
que el de los orificios pasantes -12- de las bolas -11- 
y por lo tanto de los v&stagos -13-, de modo que el jue­
go a que puedan ser llevados estos últimos, no constitu­
ye un impedimiento en su función. Los espacies cilindré-

* * * * *

eos -9- opuestos a las bocas -10-, tienen por objeto,ser*****
vir de receptores de los extremos áe las clavijas -13** -
en los casos de una torsión muy pronunciada.

De lo descrito y representado en los dibujos que<se.-
** *acompañan, claramente quedan demostradas las ventajas .efe
* e *

orden constructivo y funcional que caracterizan al inven
^ * * * *  *to considerado, no estimándose necesario abundar en mayo

res detalles sobre el particular, aalvo dejar estáblebi-
. . .

do el derecho del inventor a introducir ulteriores m&dit*.***
íicaeiones de detalle que la práctica aconseje, siempre* 
que las mismas no se aparten de las limitaciones y alean 
ces de las siguientes cláusulas reivindicatorías.

N O T A
El Modelo de Utilidad que, por veinte años, se solici 

ta para todo el territorio nacional, con prioridad de la 
Patente argentina núm. 273*039* de feeha 21 de julio de 
1.978, ha de recaer sobre las siguientes reivindicacio­
nes:

la.- "ACOPLAMIENTO FLEXIBLE ENTRE EJES", caracteriza­
do por el hecho de comprender fijos en el extreme de ca­
da eje a acoplar, sendos manguitos iguales, cada une de 
loe cuales poséa un saliente anular coaxial en cuyo iat&
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rior sa provéan mas pluralidad da oquedades esféricas, - 
radial y equidistantemente distribuidas con boa* de eoa* 
formación cèsie* sobre el frante plana de dieta saliente 
anular y en cuyo interior se alejan respectivas balas do 
acere en las cuales se hallan practicados pertinente* * 
orificios diametrales pasantes, dentro de les cuales *0 
desplazan libres anas de las porciones extremas de co­
rrespondiente s vástsges cilindricos, cuyas porciones.ex?* 
tremas opuestas, juegan dentro de iguales orificios Tqe** 
rraspenáientes a las bolas de aaero del manguito igual.<* 
fijado aa el eje opuesto a acoplar. ....

.e ega.- "AeOFLáHIEn̂ Q FLEXIBLE gJRS*
Soda conforme queda expresado en la presente Memoria 

descriptiva, que consta de seis páginas, escritas a má***

-

.  ̂*
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