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MORIR DESCRIPTIVA

Le presante invención se re fie ra  segón se 

exprosa en el enunciado de asta memoria descriptiva, a 

un gato elevador que ha sido especialmente concebido pa­

ra la elevación de vagones pera que, evidentemente, pue­

de ser u tiliz ad la  en la elevación da cualquier otro tipo 

de carga.

fundamentalmente e l gato que sa preconiza.

esta constituido mediante una plataforma da apoyo y *ro-.
. *.

dadura, la cual cuenta con apoyos rígidos y ruedas retrae 

t i le s  que, en un determinado momento, pueden sér propul­

sadas hacia abajo para a is la r  del suelo los apoyos r ig i -
* e

dos y proceder al desplazamiento del gato.

Sobra esta plataforma sa instalan rígida­

mente dos montantee verticales que constituyan soporte**
\ ***

y guia para al brazo elevador, e l  cual sa encuentra r lg i
.****

demente unido a una tuerca de a lta  calidad y a una CcJi-*
.  * * .

tratusrea de seguridad, desplazadles en sentido vertica l 

sobre un husillo  instalado entra ios dos montantes.

Esta husillo  as accionada eléctricamente 

por un motor instalado sobre la propia plataforma y me­

diante la adecuada transmisión. Cabe también destacar -  

el hecho de que el husillo  se prolonga hacia arriba en 

un véstaga que sobrepasa el conjunto constituido por los  

dos montantes y que esté rematado por un disco perfecta­

mente v is ib le  que actúa como indicador del sentido de rg.



Los montantes verticales están asistidos  

por tirantes oblicuos y laterales* sobre los que se ina 

tala un tambor para arrollamiento del cable da alimenta 

eión del electromotor* a la ver que este tambor determi 

na un soporte para un nivel esférico de burbuja que pa& 

mita una perfecta nivelación del gato, previa a su ac­

tuación como elemento elevador*

Se ha previsto que lo s  apoyos rígidos .$eap
, : *preferentemente 3 y que igualmente sean trea también.ise

* * ^

ruedas re trác tile s , dos de e llas de aja transversal f i jo
*  *  *

y la tercera de menores dimensiones, g ira to ria , pare pag

mitir una perfecta conducción del gata durante su das li-
*  *  *  *+ a

zamiento. ****

La propulsión da las ruadas hacia abajó*se

realiza solamente sobra las ruadas de mayor diámetró'y*
* **.

con la colaboración de une palanca dotada de una excehr-

tr ic s , da ta l manara que la basculsoión da dicha psi¡3&*?

ca provoca la propulsión pretendida. -* *..*
Por otro lado, al desplazamiento da las -  

tuercas con respecto a los montantes, debido a l giro dal 

husillo , se realiza con la colaboración da cuatro ruadas 

que se deslizan por e l in terior hueco de los montantes, 

los cuales presentan un p e r fi l  en U con sus concavidades 

enfrentadas.

Para complementar la  descripción que sagu^ 

damente se va a rea liza r y con objeto da ayudar a una tag 

jo r comprensión da las características dal invento, se



acompaña la präsente memoria descriptiva, como parte in 

tegrahte de la misma, da un juago de dibujos sn el que 

con carácter ilu strativo  y no lim itativo , se ha repre­

sentado lo siguiente:

La figura  1, muestra una vista en alzado 

la te ra l de un gato elevador realizado de acuerdo con el 

objeto de la presante invención.

La figu ra  2, muestra una vista en alzado.
: *  .*

frontal del mismo. . .
.*

a la  v ista  da estas figuras puede observan?
v a a

se como e l gato elevador que se preconiza sata constituí, 

do mediante una plataforma 1 dotada de apoyos rígidos 2,va*.
preferentemente en numero da tras y distribuidos segón* 

los vértices de un imaginario triángulo, habiéndose pl&- 

visto que, para el desplazamiento del gato, dichos apoyos 

rígidos 2 puedan ser independizados del suelo merced.^ a
^ * a * w

la existencia da des ruedas 3 propulsadles hacia abajq.* 

por mediación de una palanca de accionamiento 4, qug*-*. 

adapta una configuración en U y con la que colaboren s¡¡x 

céntricas, da ta i manara que e l bascular dicha palanca 

4 hacia abajo, las ruedas 3 son asimismo proyectadas ha 

cia abaja sustituyendo a los apoyos rígidos y transfor­

mándose en apoyos móviles.

Con astaa dos ruedas desplazablae 3 cola­

bora otra ruada S de menores dimensiones que pasa a ser 

operante conjuntamente con las anteriores y que esté 

teda de lib ra  giro para un perfecto guiado del gato du-
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renta su desplazamiento.

Sobra la  mencionada plataforma 1 y rígidhg, 

mente unidos a la  misma se instalan doa montante? vertí 

cales o entre los gualas queda ubicada? también an dis­

posición ve rtica l, un husillo 7 cuyo giro encuno u otro 

sentido provoca a l correspondiente desplazamiento aseen 

dente o descendente da un juega da tuerca y contratuer­

ca de seguridad 8, a l que es so lidario  e l braza elevador 

propiamente dicho 9, que se proyecta frontalmente. I .

Este grupo motriz 8 cuenta con cuatro rea**
es#

das la te ra les  10 para un perfecto guiado del mismo sobra
*+***#

los montantes 6, los cuales, como anteriormente se ha di
* -  *

cho, presentan un p e r f i l  en U con sus concavidades áhffen

tedas. *

El movimiento del husillo  7 para los
* * * .

placemientos vertica les del brazo elevador 9, as audlhig.
* -***.

irado por un motor electrice 11 instalado asimismo odbfa
# ̂  *la plataforma 1 y relacionado con la extremidad in feria r  

del husillo  ? e travos de la adecuada transmisión.

Por otro lado, s i husillo  7 se prolonga ag, 

ppriormente en un vástago 12, qus sobrepasa e l conjunto 

montante 6 y que está rematado en un disco 13, perfecta 

mante v is ib le , que constituya un elemento indicador del 

sentido de giro da dicho husillo  y, consecuentemente, -  

del movimiento ascendente o descendente del brazo eleva­

dor.

Los montantes 6 que evidentemente estarán



sometidos a l par de fuerzas originado por la distancia 

a los mismos del punto da apoyo de la  carga, están asis 

tidos por tirantes la tera les  14 que relacionan la  zona 

media da loa mismos con la  zona posterior de la  plstafojr 

ma base 1.

Sobre estos dos tirantea 14 se in sta la  un 

tambor 15 para arrollamiento dei cable 16 de alimenta­

ción para a l electromotor 11, habiéndose previsto que es
. .

te mismo tambor 15 constituya un soporta 17 para unínitfel
*.

esférico de burbuja 18 que permite una perfecta nivela*? 

cien del conjunto* *1*

Da acuerde con lo anteriormente expuesto*, 

el esto elevador que se preconiza es perfectamente ¿eé4 

plazable con suma fac ilid ad , mediante la proyección hár 

cia abajo da las ruadas 3 gobernadas por la palanca.de.. 

accionamiento 4, y una vez posicionado sn su lugar 

trabajo permite un perfecto asiento rígido a travesada*

sus apoyos 2, previamente a su entrada an funcionam^enr
, ..*to.

Una vez posicionado adecuadamente e l gato, 

al accionamiento del motor 11 provoca la ascensión del 

brezo elevador 9 entre los Indices máximes previstos v 

representados en las figuras mediante las líneas conti­

nuas y discontinua correspondientes s dicho brazo 9, qug 

dando en todo momento a i desplazamiento de trabajo raflg, 

jado en el indicador 13 que ocupa la extremidad superior 

del conjunto.



6

5

10

Finalizada au función a i gato recupera da 

forma rápida y sencilla  su carácter móvil aiando susti­

tuidos los apoyos rígidos 2 por las ruedas 3 y 5 para 

su nuevo desplazamiento hacia un nuevo puesto da trabe- 

jo o hacia su normal lugar da ai^aeanaja.

Las materiales, forma, tamaño y disposi­

ción de los elementos sarán susceptible** da variación.

siempre que a lio  no suponga una alteración en la  asan—*.

cialidad del invento.

Los términos en qua se ha redactado esta
memoria deberán ser tomados siempre en sentido amplio,
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REIVINDICACIONES

So r e i v i n d i c a  come de propio  y nueva i n ­

v e n c i ó n ,  a f a v o r  de 0. Marcel ino Roblado Mama s,  con d& 

m i c i l i o  an Ov. F e l i p e  IV, 8, Sen S e b a s t i a n  ( G u i p ú z c o a ) ,  

lo  e s p e c i f i c a d o  en l a s  s i g u i e n t e s  r e i v i n d i c s c i o n o s :

y 1.- Coto elevador, que estando especial­

mente concebido pora la elevación de vagones, esencial

mente se caracteriza por estar constituido mediante.pns
I

pl Laforma base da la que emergen vert ica l y riiidagíen-

ve dos montantes constituidos por sendos per f i les  en.U
a # #

con sus concavidades enfrentadas entre las que se sitúa
e  #  w #  #

un husillo cuyo movimiento de giro en uno u o ^ o  sentí-# # # e # #
do es suministrado por un electromotor instalado sobre* 

la propia plataforma y relacionado con el husillo median

te la adecuada transmisión, habiéndose previsto que**3<3*-
*bre al citado husillo sa monta un juago de tuerca y*4qH-
.***tretuerce da seguridad, que sa desliza sobre los mondan­

tes a través da cuatro ruadas parcialmente alajado3**ed, 

las concavidades da ios mismos y a cuyo juego es solida­

rio al brazo elevador propiamente dicho.

2*- Gato alevador, según reivindicación - 

primera, caracterizado porque ol mencionado husillo sa 

proyecta superiormente más alió  de loa montanteo, median 

te un vastago rematado por un disco perfectamente v i s i ­

ble y actuante como indicador del sentido da rotación - 

del husillo.

3.- Gato elevador, según reivindicscionaa
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anteriores, caracterizado porque loa montantes citados 

astan asistidos mediante dos tirantes que relacionan 

sus zonss laterales medias con las zonas latera les pos 

teriores da la plataforma base, habiéndose previsto que 

sobre dichos tirantes se encuentre instalado un tambor 

para arrollamiento del cable de alimentación del elec­

tromotor y que 3obrs esta tambor se establezca a su vsz

un soporta para un nivel esférico de burbuja. **
 ̂ * *

4.— Gato elevador, según reivindicaciones
. *.

anteriores, caracterizado porque la plataforma ba3e auqn

ta con tras apoyos rígidos para su descanso sobra el -
******

suelo, distribuidos d3 acuerdo con los vértices de VP.r
* *

imaginario triangulo, habiéndose previsto que dichos**-
v * *

apoyos puedan independizarse del suelo a voluntad, ad­

quiriendo si gato un carácter móvil, merced a la axis- 

tencia de dos ruedas laterales que son desplazadlos*b^*

cis abajo por medio de una palanca do accionamiento*****
^***

con la qua colabora una excéntrica, existiendo adempjs.* 

una tercera rueda de menor diámetro que las anteriores 

y montada directamente sobre la plataforma bese con ca 

rácter g ira tor io .

5 .- "C..T0 ÍILLUADOR".

Tal y como se deja descrito en la memoria

precedente quo consta da ocho hojas yp l ancs  de forma y

tamaño reglamentarios. /

Madrid, 22 de 0c4ubre/da 1980 
P.A. de 0* Marcelino fRqbledo Mangas 

Víctor G il wsaaa '
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