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La presente iu'.vención se refiere -.-..un acciona.;!'--uño 

!n ii vi dual, reversible, le ¡rosos para ..dácudinis de ¡nilar 
y retorcer, con c-r̂ rta cint-. sin fin, en. contro.po;. ición 

los accionamientos d.e lusos náltl.ples hoy Soda vía 
corrientes con cintas neceseninanente farpas.

non conocidos ya acción'' -ionios de diosos en los cua­
les los husos quedpoan impulsados individualmente a. tra­
vés de cintas relativa...ente cortas que pasaban por encima 
de una polea dispuesta en la proximidad inmediata, del huso 
sobre un árbol de impulsión, dn estos accionamientos 
venían utilizándose siempre un rodillo tensor y un rodillo 
de retorno, di rodillo de retorno estaba dispuesto, en 
uno de los casos conocíaos, so ore el írbol comían de impul­
sión, lo .que hacía post óle un mayor dimensionado de este 
ultimo, din ámbari o, como el rodillo de retorno tiene 
que yirar en sentido contrario al del árbol de impulsión, 
resultaba iíqica.¡ente que el cojinete quedaba sometido 
a un elevado esfuerzo. Otra, solución consistía en que el 
rodillo de retorno se e.ooyaoa fuera del árbol ae impul­
sión sobre un sonarte rí'ido, fijado sobre la bancada de 
la máquina. También en este caso se imponía un pequeño 
roaillo de retorno de elevado numero de revoluciones y 
que, por tonto, requería un cojinete de rodillos apropiado 
pero elevados esfuerzos y relativa oente costoso. Ambas 
proposiciones adolecen del inconveniente de que el rodillo 
tensor presenta, un nequedo diámetro corresuondiente al 
de la nuez del', huso y que, por -mayo, debe ,,.irar aproxima­
damente a la velocidad-del huso, hilo supone ianalmente



un cojinete ;'.e alto calidad, pue resulta costoso y <..ue, 
a.detvís, origina frecuenbe:cend:e dificultades en le lubri- 
fd.cación con grasa. Por loe 'rustro puntos te desvia.ción 
pue snnLsten en este codo te acciona-viento, le cinta te 

5 acciona siento quede sonatina, ademas, a repetidos esfuer­
zos: de flexión por unidad de tiempo, lo que ejerce una 
influencia desfavorable sobre su. duración.

lotos inconvesiientee entejan obvia doc sies.ia.nte el 
¿sccion,aviento individual, reversiul?, le husos, secón la 

10 invención, ,u.e comprende un árbol de impulsión a.joyado 
.a lo lar - o -te la Maquina en. un banco de husos, con una 
poleo, de o. celo na tiento asociada. o. cada huso, y en el que 
se emplea por cada buso un solo rodillo tensor volante, 
c''U"o oje de rotación se halla dispuesto oblicuamente 

lj con respecto al aje del artel de impulsión que se extien­
de a lo largo de La m-jauina, lo na,a cerca posible de el,
"s aue estó apoyado de <;odo pus es susceptible de girar 
alrededor te un aequndo eje, fijo en el espacio, que se 
extiende oblicuamente con respecto ai eje del rodillo 

ib tensor.
Otra característica de la invención consiste en que 

el eje de rotación del rodillo tensor estó dispuesto con 
tal inclinación con respecto al eje del árbol le impul­
sión, que el recorrido de la cinta sobre el rodillo ten­
sor se halla en un plano tangente que forma tangente con 
el recorrido de la cinto sobre la nuez y tanbión con el 
recorrido de la cinta sobre la polea de impulsión.

lor la disposición serón la invención, particular-
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mente por la fusión de las funciones tensora y desviado­
ra en un solo rodillo tensor, cuyo tamaño corresponde 
aproximada.lente al de la polea de impulsión, se necesita, 
en lugar de los dos cojinetes acostumbrados hasta ahora 
de marcha rápida, un solo cojinete de marcha lenta, con 
el resultado de que las pérdidas por rozamiento quedan 
disminuidas en más de la mitad.

Un ejemplo de realización se describe a-continua­
ción con referencia a los dibujos adjuntos, mostrando:

Fig. 1 una representación esquemática, en perspec­
tiva paralela, de los fundamentos geométricos del objeto 
de la invención,

Fiy. 2 una sección transversal del banco de husos 
de una máquina de hilar o retorcer a lo largo de la 
linea 11-11 de la Fig. 3, en la que el accionamiento 
según la invención se halla aplicado,

I?'ig. 3 una vista de planta de una corta sección 
del banco de husos con el accionamiento, habiendo sido 
suprimida la cobertura para la libre apreciación del 
accionamiento.

Para la comprensión de la realización práctica es 
indispensable .aclarar en primer luyan** nos fundamentos 
espaciales teóricos. A fines de una mayor simplicidad, 
tot.os ios cuerpos .rio rotación están representados en la 
di;'.. 1 cono dj_sdoy circulares bidimensionales sobre los 
cuales se mueve un elemento unidimensional, por ejemplo 
una cuerda o cordel. Como sistema de referencia pitra la 
posición de los discos se han elegido dos planos n y 3
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''O--".r'oG."snujnn'oS e;evo re si nua so cortan ar la. recta de
inter. . /asecion s. jt- eje 1 a'ei 'naco, ouyuai'tonlar ai
plano 1, posee n.na aoj.oa. o núes 2, dispuesta ae tal
-.-oto n si pao10  ̂ 'lúe lo recta de interseco! mis ne
los ,2 . QC. g P torn- tnAliente con alia en e1 i)n.í'00 -"Jp.
- sep'ÍU'-aoidn deter... inuda por las oijy.enoii.s construe
tiva.5 se haiLla el aje 3, per o en 11 cuiar a l ale.-10 n, ¡je
un írbol ¿e impulsion ore se exti.ende a lo -L.-i'-o u e la
raquira r ai.'.euoaor noa cual adra. un disco 4 situado en
el plano Al. dicho disco forma tan.'..-ente con la. recta de
interseco . /ion Oi—S . 'tercer disco, j, sitúa-

0 hdc-.C hp.cd-a la tier-echa eri un plano 0, es tí Pispaesto-
líbrenunty pi.ratorio para efectuar la desviaci011 0 6 .L
retorno t} e 1:,i cuerd'*! de accionaiidento. 11 o je i de OSuO
'.siseo es por lo g.ener'<al oblicuo con respecto los ajes 1
y 3. <3e'-.tin J.o oiu.es tra en la disposición d.e la j'i,. 1 el 
recorrido de. la cuerda dibu ja-.lo con linea al.'.-.o iiiís gruesa,
l a  cu a r i a  aban o-ona e l  d i s c o  2 on . o l  pu nto - t  Pa r a  l l e g a r

s o b r e l a  r e c t a rt e i. n t  e r  s  o c c i  -3 n s a l  punto Ty. d e s d e  T-  ̂ a

l o  le Aiuorda di s c u r r e  s-oore e l  di s c o  4, y a pa r t i r  de f p

s i , y i e l a  recta d das ' ta  el., tiunto ti-j sobre en a i se o  o , e l

. ue o o r i v e  a a b a n i o n a r  en Lo, po-r a l le . -  a r COuC'C una recta
e a l cunto  P sobre el di.seo  2. La s  condi c lo n e a i d . e a i e s

cíe marcha le la cuerda se cumplen cuando los círculos
Kp, K;, y 4^ oe recorrido de la cuerda ilustrados en la 
l'ir. 1, que a tal fin se suponen situados sobre cuerpos 
cilindricos cayos ejes de rotacidu y diámetros son idín- 

lo s  de los 'discos bidimensionrles representados
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P..a a'iu. 1, no oe desolasan en nodo allomo sobro su 
supar.iicie cij.indrics. robooorio. durante lo. surcha. y pan*"bi- 
cularamnte en el camodo de sentido de rotación.

tilo ocurre única mente en el ceso en que los tiranos 
de lie ade y de salida de un disco se hallen alunados en 
oi ais so plano ñor.- al con rosoecto al eje de rotación de 
es de 'disco y forman tatú .ente en este plano con el círculo 
sobre el cual discurre la. cnerda: hor Pinito, las rectas 
s y d tienen que ser tangentes a. en el ulano A, que 
es- normal al eje 3. Las rectas s y e son tanq tupes a 
en. el ulano d, que es nor.anl al eje 1. Las rectas e y d 
son torpentes a. ii,y en el ulano 3, que es normal a.l eje 6. 
Consecuencia.: e y d se cortan en c.l. punto 1, ¡.cuesto que 
se hallan si suchos conjuntáronte en el ¡ulano 0. La recta, e 
ce 'sulla situa.ua ta. bien en el plano u. La recta d se 
hulla situaos ta.molón en el puano n. La recta s contiene 
tonos los cuntos comunes de a y d. ior tanto, si e y d 
tienen el ¡¡urPo 1 coman, tiene que estiu' siPam'ho y cobre 
1-S'. recta de intersección s.

.̂ escita de ello que 
ornas d*r- uarc'.'a, tonca los 
prolonnaciones 'llenen aque 
n-unto ¡r' Lia san '.asición

al mantener las condiciones idea 
trams de las cuerdas o de sus 
corParoe en el punto 1. tote 

sobre la recta s entre ,ij y t
.h . L ip 
' J i á '  y''tlh., i

politrd del ínpulo Cxj abarcado del ataco .1, 
variar P-e P.̂ o "ti', deterati?' oada u' rn ar.nto ue

intersección de un.-' tárjente al 
o na recta de intersección s. La
una vez determinado el iiamotro

círculo h, , pera-endicular a- m
lon.ritU'i de la cuerad', 

del dieco 5, solataen'Pe
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depende ya de la posición de 1.
lera determinar la posición del circulo L.̂  de tamaño 

dado, se elegirá por tanto una posición .'api-opiada de i". 
Las tangentes de P a y determinan entonces el 
plano G. El centro 1 del círculo se halla sobre la 
bisectriz w de e y d. El eje de rotación del disco 5 
queda pues determinado por el punto Z y su dirección que 
es perpendicular al plano G. Ji se deja discurrir la 
cuerda sobre un cilindro con el eje de rotación 6 y un 
diámetro correspondiente al disco $, dicha cuerda elegirá 
automáticamente, segdn las exigencias cumplidas, aquel - 
círculo de recorrido que cumpla la condición de que 
todos los tres tramos o sus prolongaciones pasen por P.
Si el punto F se desplaza como consecuencia de una varia- 
cián de la longitud de la cuerda (alargamiento de la 
cinta en la práctica), el centro Z tiene que describir 
una curva espacial p y el eje 6 una superficie espacial, 
cuando las condiciones para una marcha exacta quedan 
cumplidas. Ambas pueden encontrarse empíricamente con di-

20 versas suposiciones de P. Un examen detenido ha demostrado 
que la superficie que el eje 6 describe puede sustituirse 
con exactitud suficiente para la práctica por una superfi­
cie hiperbólica de rotación. De ello resulta que el eje 6 
tiene que ser girado alrededor de una segunda recta 6*

2$ que se extiende oblicuamente con respecto a el. La; separa­
ción de los ejes ó y ó', su posición angular recíproca y 
la. posición de 6* en el esuacio dependen de las relaciones 
geomítrices elegídas.

-  7 -
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l'Or motivos à.e siaiplicidad do rido supuesto irrito 

oi oro : ue lo aiues, li potrà d$ isp-ulsion p-' ol rob.ii.lo 
torcer seca arparfir-ios cilda'ric-os circulai-as. oin 
eubaryo, soann ruoto deuucirse oln ¡do te los ramons- 
aiuntos ^eometricos expuestos, ol -bisco 2, fijo en el 
esrocio y piro eojin-ecconde a la núes, puede res.lisvrse 
curo hrbituaimonte en corrí oborbrdc oi se toman les 
nedíitic necesarias para que ei círculo 4^ coincida, con 
da parte de la núes de ma'-or diíi'.ietro. Lo propio puede 
decirse con respecto a la polca de impulsión 4, también 
fija en el espacio, pero no así con respecto al rodillo 
tensor, que se imilla mívil en el espacio.

La reali za clin estructural que resulta de los prin­
cipi.os estereométricos expuestos, se describe mío deta- 
llorarente con relaciun al ejemplo ilustraao en las 
diqs. 2 y 3.

in un rauco de busos 7 se halla fijada ae annera 
conocida una parte inferior estacionaria á de huso que 
soaorta una parte superior roturaría 9 de huso, iste- 
parte superior esta provista re una núes cilindrica Ib, 
acción-: da por. una. cinta sin fin 11 que pasa por encima 
.le una pillea de impulsi-in 1?. y  un rodillo tensor 13«

in soportes Ip, sujetos medíante tornillos 1 4 en 
el iliaco r'c ilusos 7 y dií-ai,-uestes a trechos requieres - 
uno solo de estos soportes es risiile en la ibi;-,. 2 - se 
hai.la apoyado el írbol de impulsión Ib que se extiende 
a lo lar,yo de-i banco de nasos 7 y con ol cual esté unida 
fija sauté la polea cilindrica de impulsiín 12 asociada a
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huso, Por .'chivos de especio se .halla dispuesto 
cerca de la polea de impulsión 12 el rodillo tensor 13, 
apoyado en cojinetes de oolas y provisto asimismo de su­
perficie cilindrica 17 para la cinta, Este rodillo, pro­
visto de manera conocida con un cojinete axial a bolas 
(no representado) y asegurado por tanto contra desplaza­
miento axial, gira, sobre un cubo lo, fijado en un árgano 
portador 1$ que a su vez presenta una barra 2o rígidamente 
encajada. Por su otro extremo, la barra 20 está unida rí­
gidamente a un soporte 21 que a su vez lleva alojado un 
pequeño árbol 22. El árbol 22 está apoyado giratoriamente 
en un estribo 24, atornillado a la platina inferior 23 

del banco de husos, y queda asegurado axialmente por medio 
de aros 25 y 2ó. El momento de giro para someter la cinta 
11 a tensiín lo proporciona un muelle helicoidal 27 

(Fig. 3), uno de cuyos extremos (no ilustrado) está ase­
gurado contra rotacián, en tanto que el otro extremo 26 
está anclado en un taladro 2? practicado al efecto en el 
soporte 21. Todo el grupo de accionamiento se halla prote­
gido contra ensuciamientos de toda clase mediante una 
cobertura 30.

U 0 T A.
Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 

asi como la manera de ponerlo en práctica, se hace cons­
tar que todo cuanto no altere, cambie o modifique su 
principio fundamental puede quedar sometido a variaciones 
de detalle. Tambián se hace constar que esta invención 
corresponde a la descrita en la Solicitud de Patente suiza
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para ¡jaquir.: -s d.e n i l a r  a r e to r c e r  con
. / , i / .ion ipoyano. 10 1:1.' no cie no 'naquin*.

.13 due:OS .do de p¡ole de a
unr d e la s cual0 3 se bf ' ' a. esoci
a trev /es de una C1n o a SUO 11n de
In. nun n de un o0.30 9 on.ïo:(cterÌ30d<

opueot0 ).1 huso Oon re ape C OC! al .

m s pUOsto cn la na por pro;*don.10. ad
i)licuaoiente con resnee GO n su
un rodillo t0-U3or vol,,iole , so

ein "P , Oaoyndo d.e ondo one eS su.

l e i or i 3 til neoUll'lo e je, f i o en
e.x 1 -! g 0 idIj.C'Uno.ente con resoec

n ìto , c-a

orurdonho a cclonan

est^
a. ('.iciio drbol

)re el anep;.:sa la 

a) jn.-eje dea rodillo
usor

id-n- .accionamiento individual p 1"0 V 0ì"*0i  i)J.a' J.G

husos, sep iin lo reioio.dic acron Jo'-', caracterizado norque
ol ehe de roPa.c:ion der r'0 ̂ ilio tensor esta (dispuesto
con tar in .y con reopecto a1 eje .del artel de
i  opon Is ion nun el círculo 1e recorrido de la cinta sobre

el ro'iillo tensor se hai1;;. co.r.r olane tan^eìite al
crrc.'.io de recorrióle de la cinta s-obre la. nues y que al
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o  i e ; i : o o  s e  h í . . 1 1 P. t i i s ' U Ì e c t o c o l i c u - - l í e n l e c  o  n S U S O e c -

t o o h 0 j a d e i  v o - t i  1 l o  t e n , s o  r

4 t .  - n c  c l o n o . d ' i o n t o i n ' it i V."¡. 'h . O O l , r e f i e

t u . s o s ? e e , o u n  i o  r o i * v i n d i t t c i e n
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0 " ; C  el j.'u c t e r i s a l o

p e e p e : r a  p r o c ' u . c i : r  l ' r - b e n . s
/

o  d . e i . a c i n t a e n t i p r u

visto un muelle -.noe ejerce un momento sobre el eje de
.piro ''royado en el soporte.

5-.- Ac oion .lento individuo!, reversible, de 
husos, seyún 1.a. reivinuuuiuion la, carncteri?,¿do poryue 
el novillo tensor viene un li''vetro correspon deente el 
io pe noles '""o i. tiulsicín.

.¡-coion'-n-i.. n-'ĥ  in.i i.Vi ;. i.oi.;..1, reversible, de

husos, t- dun 1 reiYinb.'n; nei lt, caracterizado

tonque sudi nnO .j^úhhOn es un caorto )ie revolution

cil:'ndr .'..co cirrular.
n:. r '*.  - acci onn lento i vid.unì, reversiale, de

busos, se-^dn 1 S roivindic a c itn 1'-, cara u u u a u a a o

a de -i/-. bul rodillo seVi 0 0i* cilindrico circular,
le nunn *'7'o le.todos de - :pn .LO').. en son cuerpos de revo-

juci^n cil indr ico circuí'.res .

3u s - úur: donil i di) 1 dvj t'.pn, ¡o./. m ,  jt

.)UvOj,
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