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Hojn nom. 1

Este invento se refiere al campo de la entregs
de fluidos desde recipientes bajo presidén y, més en parti-
cular, a un conjunto de tapa y botén, de autoalineaciénm,
para recipientes de aerosoles.

Antecedentes del invento

En la industria de los aerosoles se han usado mu

cho, durante varios afios, tapas del tipo de las que se

aplican y accionan a botones de vadlvula. Tales tapas1mhﬁ%—
ranvel aspecto del recipiente de aerosol, permiten ld;ih;
corporacién de dispositivos a prueba de fraudes y/o de-dig
positivos de seguridad, orientan al consumidor re5pe§t9:bl
uso del bote, y facilitan el apilamiento de los recipién—
tes de aerosol, La tapa tiene usualmente una forma que in-

dica la direccidén en la cual ha de ser rociado el conteiri-

do de aerosol y tiene caracteristicas fisicas tales cpmo.

una ventanilla que expone el orificio de rociar para acomo

dar.el rociado, Trles tapas, por consiguiente, deben ser
alineadas giratoriamente con el botdn de rociado de aero-
sol.

En algunos casos la tapa y el botérkeestén moldeg
dos enterizos para hacer innecesaria toda preocupacién res
pecto a la alineacibén. En otros casos, la tapa y el botén
son bioqueados juntos antes de montarlos en el recivpiente
de aerosol. En todavia otros casos se coloca una‘tapa sSo—
bre el botdén y se sujeta el recipiente despuésde haber si-
do unido el botdén al véistago de la valvula de aerosol. El
presente invento es de aplicacidén a combinaciones de tapa
y botén de este Wltimo tipo. En tales dispositivos, la ta-
pa tiene una aleta actuadora que se aplica al botén y que

se usa para oprimir o inclinar el botén (y por consiguien-
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_te el vastago de la vé&lvula) para rociar.

En la técnica anterior se han deserito y usado
una serie de dispositivos y métodos para situar una tapa
sobre un bhotdn ae rociado de aeroéol y alinear la tapa con
el botén, incluyendo los descritos en las patentes para
los EE.UU. ndms., 3.674.184, 3.589.570, 3.738.541, 3.407.97"
y 4.132,333. Los dispositivos y métodos de la técnica ante
rior, sin embargo, han tenido problemas de considera&{ﬁﬁ:
que se pretenden resolver con el presente invento, préybi—
cionando para ello un dispositivo de entrega de aeroso;.

del tipo de tapa y botén, de autoalineacidn, superior*dés-

de el punto de vista funcional, .

La tapa y el botén tiene tipicamente medios coo—

perantes que mantienen la correcta alineacidén de giro.relda

tivo una vez gue se alcanza tal alineacidn correcta. Lag.

y

un chavetero formados en las superficies adyacentes del bo

medios gue cooperan consisten usualmente en una chaveta

tén y de la tapa, aunque se pueden usar otros medios. Cier
tos dispositivos de la técnica anterior imluyen rampas o
resaltos inclinados formados en el elemento que tiene el
chavetero, siendo tales resaltos o rampas susceptibles de
aplicacién con la chaveta de modo que se permita o se pro-
duzca rotacién relativa entre el botén y la tapa, para 1lg‘
varlos a la alineacibén correcta.

Algunas combinaciones de tapa y botén de la tée-
nica anterior tienen inconvenientes, por cuanto requieren
equipo especial de montaje para situar correctamente la ta
pa sobre el botén y/o para girar la tapa con respecto al
botén para conseguir la necesaria alineacién. Incluso aun-

que algunos de los dispositivos de la técnica anterior es=-
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| t4n destinados a colocarse en alineacién mediante un movi-
miento de rotacién relativa por la accibn de la gravedad,

tal accidén falla frecuentemente, debido a una incorrecta
colocacién de la tapa sobre el botdn o a otras interferen

cias que impidan una rotacibén relativa suficiente para con

seguilr la alineacién.

Un problema especifico es el fallo peribdico de

la alineacidn por la accidbn de la gravedad en los disﬁ%s&-
tivos de la técnica anterior del tipo de los que tienén;dn
botén con una superficie superior periférica inclinadahgla
cual proporciona una superficie de accién de leva inc?iﬁ?—
da para aplicacibén con una chaveta de la tapa correspo@b

diente. Tales fallcw: se producen, a menos que se use un .

equipo de montaje especial, debido a que falla en ocasienes|

la aplicacién de la chaveta a la superficie de accién da .l

o =
.
e ®®

va inclinada, En vez de gplicarse a la superficie de acc@én
de leva, la chaveta se aplica a veces a la pared lateééf.
del botbén, impidiendo asi el necesario movimiento de rota-
cibn relativa.

Otro problema es el fallo de alineacién debido a
las variaciones dimensionales, a la existencia de rebabas,
y similares. En los sistemas de chaveta-chavetero de la téc|
nica anterior, las variaciones pueden originar un fallo de
la correcta aplicacidn de cooperaciédn, que impida el movi-
miento de alineacién previsto.

En resumen, en la industria del envasado de aero-
soles existe la necesidad de un dispositivo de tapa-botba

que sea de auto-alineacién fiablie, y que pueda ponerse en

alineacibén sin necesidad de un equipo de montaje especial.

Breve resumen del invento
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- E]l presente invento proporciona un nuevo disposi~
tivo de entrega de amerosoles del tipo que ihcluye una tapa
¥y un botdn que deben ponerse en alineacidn en el recipiente
de aerosol., La tapa y el botdén de auto-alineacidn de este
invento incluyen una tapa y un botédn configurados para coo-
perar de una manera particular. El botén tiene una superfi-
cie lateral que termina hacla arriba en una pared cilindri-
¢a que rodea a una superf1c1e superior rebajada, la cﬁdl:qn
cluye dos rampas helicoidales que se extienden en senﬁidds
opuestos a lo largo de la pared desde un pozo adyacente{a
la pared para encontrarse en un borde sustancialmenteZha%
dial, diametralmente opuesto a dicho pozo. La tapa tiené.
una aleta actuadora que tiene un pasador de alineacién aoca-
bado en punta que se extiende desde la misma lmsta el ega-

geométrico de la tapa y el botbén, en posicidn para apllcér

-
...0

cidén con las rampas, y dimensionado para su lere 1ntroduc—
cién en el pozo. Cuando se coloca la tapa sobre el bofgﬁ;.
el pasador de alineacién se aplica a una de las rampas heli
coidales y, bajo la aceidn de la gravedad, se alinea girato
riamente por si mismo con respecto al botén.

La pared cilindrica del botén tiene preferiblemen
te un borde superior que define un plano que es sustancial-
mente perpendicular al eje geométrico del botém. Las rampas
helicoidales forman preferiblemente un éngulo de por lo me-}
nos 20¢, y més preferiblemente de al menos 302, con un pla-
no perpendicular al eje geométrico. El pozo formado en el
botén es preferiblemente una abertura paralela en sentido
axial a través del botén.

En realizaciones preferidas, la aleta de la tapa

incluye un manguito de guia cilindrico alineado axialmente
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Len su lado inferior, que esta dimensionadc para recibir al
botén., En tales realizaciones el pasador de alineacién es-
t4 contenido dentro del manguito de gufa. En tales realiza
ziones, el menguito de guia define preferiblemente una ven
tanilla que estéd centrada en una posicién diametralmente
opuesta a la posicidén gque ocupa el pasador de alineacibn.

Esta ventanilla sirve para exponer el botdén para roeciado.

Objetos del invento A

Un objeto de este invento es proporcionar uﬁn&is~
positivo de entrega de aerosoles que resuelve los an*he-s:meg
cionados nroblemas de la téenica anterior.

Otro objeto de este invento es proporcionar ain
dispogitivo de entrega de aerosoles del tipo que ineluye.
unia tapa y un botén de rociado de aerosol que son de aultt-

-alineacidén fiable.

L X ]

Py ...
®

L
....

Otro objeto de este invento es proporcionar un_
dispositivo de entrega de aerosoles del tipo que inclé&g.
una tapa y un botdén que se auto-alinearan facilmente por
la accién de la gravedad, sin que haya que preocuparse de
la maners exacta de colocacibén de la tapa scbre el botédn.

Todavia otro objeto de cste invento es proporcip
nar un dispositivo de entrega de aerosoles sencillo y eco-
némico, del tipo que incluye un bo+tén y una tapa que pue-—
den ser montados y alineados automdticamente de modo fia-
ble sin necesidad de un equipo de montaje especial,

Estos y otros objetos importantes del invento se
pondrén de manifiesto de las descripciones que siguen y de
los dibujos de realizaciones preferidas, en los que:

Breve descripeidn de los dibujos

La figura 1 es una vista en perspectiva de un re-
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| cipiente de aerosol que incluye un dispositivo de entrega |
de aerosoles de gcuerdo con este invento. |

La figura 2 es una vista en corte lateral, am-—
pliada, del dispositivo de entrega de aerosoles ilustrado
en la figura 1 (rom el botén quitado), tomsda a lo largo

de 1la linea de corte 2-2 como se ha indicado en 1la figura
3.

. L4 [
La figura 3 es una vista en alzado frontal?dgl

dispositivo ilustrado en la figura 2. <.

La figura 4 es una vista en planta, a escals.am-

pliada, del elemento de botén del dispositivo ilustrddo’en

la figura 1. | L.

La figura 5 es una vista en corte leteral de la

figura 4, tomada a lo largo de la linea de corte 5-5 cqag

15

se ha indicado en la figura 4.

La figura 6 es otra vista en corte del dispéggt;

vo de la figura 4, tomada a lo largo de la l1linea de corte

6-6, como se ha indicado en la figura 4.

La figura 7 es una vista lateral en corte de la
20 tapa de otra realizacidén de este invento; una realizacién
rara uso con valvulas de inclinacién.

Descripeibn de realizaciones preferidas

La figura 1 ilustra un envass de aerosol 10 que
incluye un bote 12 cilindrico usual puesto bajo presién y
un dispositivo de entrega 14 de acuerdo con este invento.
E1l dispositivo de entrega 14 incluye una tapa 15 fijada al
bote 12 y un botbébn 22 de rocizdo de aerosol aplicado a ro-
zamiento con un vAstago de vélvula de aerosol (no represen
tado) que se proyecta desde el bote 12 a lo largo del eje
30 geombétrico del bote cilindrico 12. La tapa 16 se encaja a

11021
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|_presién en una clipula de recipiente de aerosol tipica (no
representada), en una posicién préxima al doble cordén 18,
mediante proyecciones 20 hacia dentro, ilustradas en la fi

gura 2, que encajan en un rebajo en la chpula.

\Jt

La tapa 16, como se ha ilustrado mejor en las fi
guras 2 y 3, incluye una pared latersl principal 24 que es
en general oilindriéa y aproximsdamente del mismo didmetro
que el del bote 12. La pared lateral 24 termina hacié'q@h-

jo en un borde inferior 26 desde el cual se proyectanfjﬁé

10 proyeceiones 20 hacia dentro, La tapa 16 incluye tambidnp

una pared superior 28. La pared superior 28 incluye uma

-
*
L

-

aleta actuadora 30 que estéd articulada a la pared lateral

24 mediante la articulacibén 32 y que puede ser oprimida pa

ra oprimir el botén 22 de rociado y accionar la valvulg.de

15 aerosol. _ N

La pared lateral 24 incluye una parte rebajada

34 gue define una veantanilla 36 a través de la cual es eX—
puesto el botdn 22 de  pués de haber sido montados el botbn
22 y la tapa 1€ sobre el bote 12. E1 aspecto de la parte
20 rebajada 34 y de la aleta actuadora 30, asi como las carag
terigticas no funcionales del disefio de la tapa, dan al
dispositivo de entrega 14 una impresidén direccional que

ayuda a su uso por el consumidor.

Las figuras 4, 5 y 6 ilustran los detalles del
25 botén actuador 22. E1l botén 22 incluye una superficie latg
ral 38; en general c¢ilindrica, que define un éje geométri-
co coincidente con el eje geométrico de la tapa 16, con el
eje geombétrico del bote cilindrico 12 y con el eje geomé-

trico del véstago de la valvula de aerosol que se proyecta

30 desde el mismo. La superficie lateral cilindrica 38 termi-

11021
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4 _na hacia arriba en una pared cilindrica 40 que rodea a una
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superficie superior rebajada 42 del botén de rociado 22.
La-superficie superior rebajada 42 incluye rampas helicoi-
dales 44 y 46 que se eitienden en sentidos opuestos a lo
largo del interior de la pared cilindrica 40. E1 botén 22
de rociar define un pozo 48, el cual es un agujero o aber-—
tura paralelo en sentido axial a través del botén 22 dentr?
de la pared cilindrica 40 e inmediatamente adyacenteségéb—
ta. Desde el pozo 48 se extienden rampas helicoidales{ﬁ43y
46 en sentidos opuestos a lo largo de la pared cilindrica

40 para encontrarse en un borde sustancialmente radisz} 30

que estd situado en una posicidn diametralmente opuesta a

la posicidén del pozo 48.

-
eeag o9

El potén 22 incluye ademéds vn manguito 52 de.gg—
nexién del véstago que se aplica por rozamiento con e???ég
tago de valvula cuando se monta con el mismo el bctén?;Ei
botén 22 define un paso 54 axial interno, destinado péfé'
comunicacidn de fluido con el véstago de valvula y un paso
radial 56 que se extiende desde el paso axial 54 hasta un
orificio 58 de rociado dirigido lateralmente.,

La aleta actuadora 30 incluye, en su lado infe~
rior, un manguito de guia cilindrico alineado axialmente
60 que estd dimensionado para recibir de modo suelto el bo
tén de rocisr 22 cuando se monta con el mismo la tapa 16.
Un pasador de alineacién 62 estd formado con la aleta ae-
tuadora 30 en su lado inferior y se extiende desde la mis-
ma dentro del manzuito de guia 60 en una direccibdn parale-
la en sentido axial., El pasador de alineacién 62 termina
en una punta 68 destinada para aplicacién con rampas heli-

coidales 44 6 46 y para introduccibén en el pozo 48 cuando
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_J%§tapa 16 llega a estar en correcta alineacién de rota-
cién con el botén de rociado 22, E1 manguito de guia 60 de
fine una ventanilla 64 en una posicién diametralmente opueg
ta a la posicién radial del pasador de autoalineacién 62.
Cuando la tapa 16 y el botén de rociado 22 estén en alinea
cién correcta, el botén de rociado 22 es expuesto lateral-
mente a través de la ventanilla 64 del manguito de guia

60, asi como de la ventanilla 36 en la parte rebajadaE'B,A..'.

de la tapa 16. )

La pared cilindrica 40 del botén de rociar 22,

10

termina hacia arriba en un borde superior 66 que defihe “un

plano que e€s sustiancialmente perpendicular al eje geom&tri

co del botén 22. En virtud de la situacidén y de la orienta

cidén perpendicular del borde superior 66, la tapa 16 y,.

. %
méds concretamente, su manguito de guia 60, pueden ser fap

cilmente situados sobre el botén de rociado 22 sin necé51-

15

dad de un equipo de montaje especial. Esta configuraciaﬁfd
por resultado una exacta colocacidn, tal que la punta 68

del pasador de alineacidn 62 se aplique a la rampa helicoi-

20 dal 44, a la rampa helicoidal 46, o al pozo 48 en su contag

to inicial coun el botén de rociar 22. Esto permite la co-

rrecta interaccidén de la tapa 16 con el botbén 22, bajo la

accién de la gravedad, como se precise para conseguir la cg

rrecta alineacidn de rotacidn.

25 Como se ha jlustrado mejor en las figuras 5 y 6,

las rampas helicoidnles 44 y 46 estén de preferencia for
do un dngulo de por lo menos 209, y mAs preferiblemente un
dngulo de por lo menos 302, con un plano perpendicular al
eje geométrico del botén 22, Esto permite la fécil y répidq
30 auto-alineacidén por rotacibén de la tapa 16 con el botén 22.

11021
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- Fn funcionamiento, el botdn de rociar 22 estd ya
montado con el vdstago de la vdlvula de aerosol cuando lle-
ga al punto en la linea del aerosol en el que se montard con

el mismo la tapa 16. Usando un equipo de montaje normal, se

5 coloca la taps 16 sobre el botdén 22 sin tomar en considera-
cidn las posiciones de rotacidn relativas de la tapa 16 y el
botdn 22, Fn la mayoria de los casos, la punta 68 del pasa-
dor de alineacidn 62 se aplicard a2l botén 22 en una desl'a.'g
rempas helicoidales 44 6 46, y bajo la accién de la gravesed

10

se desplazard hacia abajo por tal superficie de rampa, pfjsgl

nando una alineacidn ae rotacidn relativa de la tapa 1¢-.con

el botén 22 hasta que el pasador de alineacién 62 caiga, Bl
pozo 48 al aleanzar la tapa 16 la correcta alineacidén con.el

botén 22, En algunos casos, el pasador de alineacién 62 seTd/ .

15 introducido directamente en el pozo 48, en cuyo €as0O nQ.Ser~

e
[ )
’.Q‘

ria necesario movimiento alguno relstivo giratorio. En unos
pocos casos, la punta 68 herd primeramente contacto coﬁ.élf
botén 22 2n el borde radial 50. No obstante, es virtualmente
imposible que la tapa 16 se llegue a quedar "colgada arriba"
en tales casos, debido a que los movimientos normales de la
1inea y las vibraciones, independientemente de lo insignifi-
cantes cue pueden ser, haran que la punta 68 del pasador de
alineacidn 62 caiga desde el borde radial 50 a una de las
rampas helicoidales 44 y 46, las cuales produciren el necesa
25 rio movimiento de rotacidn de auto-alineacidn.

La aleta actuadora 30 tiene, como se ha ilustrado
mejor en la figura 2, una parte 70 de superficie inferior pa
ra aplicacién con el borde superior 66 Gel botén de rociar

22, Después del montaje la vdlvula de aerosol serd accionada

30 por la aplicacidén de la presidén del dedo en sentido axial ha
11021
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| cia abajo sobre la aleta actuadora 30, la superficie 70 infe
rior de la cual se aplicard al borde superior 65 del botén 2
y primird con ello al botdn 22 para accionar la valvala de

aerosol. Ia carga de retorno de la propia vdlvula de aerosol
permitird que el botdn de rociar 22 y la aleta 30 se muevan
en una direccidn axialmente hacia arriba cuando se reiire de

la aleta 30 la presidn del dedo.

En la figura 7 se ilustra una tapa 72 que es:bqﬁ_

elemento de otra realizacidn de este invento, dtil con valvu

g
®

las de aerosol accionadas por inclinacidn. Como puede opfer—
varse de la numeracidn de la figura 7, los elementos erdtti-
L ] . .

cos de lea tapa 72 son estructural y funcionalmente similares

a los elemsntos de la tapa 16. La diferencia estd en que la

sepese

aleta actusdora 74 se extiende desde su articulacidn a %9..
largo de una linea mds aproximadamente vertical que la_iié;a
de la zletza actuadora 30, como se ve en la figura 2, Eﬂ'vzr—
tud de esta orisntacidn, se puede usar la tapa 72 con Jﬂéf.
vélvula de inclinacidn., En funcionamiento, la aleta actuado=-
ra 74 serd movida (mds lateralmsnte que hacia abajo) para in
clinar el botén, el cual inclina a sa vez al vdstago de la
valvula y acciona a la valvula, ]
Las tapas usadas en este invento estin de preferen
cia moldeadas enterizas de material pldstico, tal como de po!
1iatileno de alta densidad, de polipropileno, o de cualquie-~
ra de una diversidad de otros materiales pldsticos bien cong
cidos por los expertos en la técnica, Los botones de rociar
usados en =ste invento estdan también moldeados preferiblemen
te de pldstico., Para los expertos en la técnica que se fami-

liaricen con este invento, resultaran evidentes materiales

adecuados y variaciones en tamaiio y en forma.
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o dunque en la memoria deseriptiva que antecede se
ha descrito este invento en relacidn con ciertas realizacio-
nes preferidas y se han _expues‘bo muchos detalles con fines
ilustrativos, para los expertos en la técnica resultard evi-
dente que el invento es susceptible de realizaciones adicio-
nales y que ciertos detalles de los aqui descritos pueden
ser variados considerablemente, sin desviarse de los princi-

. . - . *
pios bdsicos del invento. 0
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L REIVINDICACIONES

Los puntos gie como caracteristica de novedad se
presentan para que sean objato de esta solicitud de modelo
de utilidad en Esvparia, por VEINTE afios, son los que se reco-

gen en las reivindicaciones siguientes:

1€.~ Un dispositivo de tapa y botén, de =lingbci¥n

-

avtomdatica, para un recipiente de aerosol, que comprend?;;hn

boton cue tiene una superficie lateral que termina hacia®

nered cilindrica que define un eje geométrieo

arriba en una

Yy que rouea a una superiicie superior rebajada, incluyendo
] S = e ¢

L]
la superficie superior dos rampas helicoidales gue se sxtien

den en sentidos opuestos a lo largo de la pared desde up po-|.
e @

* .

- ot
zo adyacents a la pared para encontrarse en un borde sugtan-
cigluente radial, diazmetra y

lmsnte opuessto a dicho 50z03 ¥ una

Bey®

taps con una aleta actusdora cue tiene un pasador de alinea-

]

cidn acabado an punta gus .2 sxtiende desde l2 misma sustan-

cialmerte paralelo al e

L
[

saométrico y en posicidn para apli
cacién con dichas rampas y dimensionado para su libre intro-
duccidn en dicho pozo; con lo gque la tapa, cuando sea colocy,
da sobre el botdn, se alineard por si misma ziratorismente
con respecto al botdn por la accidn de la sravedad,

2%,~ Un dispositivo segin la reivindicacién 12, en
el cque la pared cilindrica tiene un borde sunarior cue &fine
un plano cue es sustancialmente perpendicular al eje geomé-
trico.

38,- Un dispositivo segln la reivindicacidn 1%, en
el que las rampas helicoidsles estén formando un déngulo de

al menos 2092 con un plano perpendicular al eje geométrico.
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1 L 48, Un dispositivo segln la reivindicacién 32, en
el que las rampas helicoidales estdn formando un dngulo de
por lo menos 302 con un plano perpendicular al eje geomdtri-
co.
5 52,—- Un dispositivo segin la reivindicacidn 12, en
el que el botdén define una abertura paralela en sentido axiafl
a su través, para formar dicho pozo.

6&.,- Un dispositivo segin las reivindicacioné%;??,
48 o 5%, an el que la pared cilindrica tiene un borde snp{}
10 rior cue define un plano que es sustancialmsnte perpendifu-

lar al eje zeométrico. e

78.- Un dispositivo segin la reivindicacidn 18, en

el cus 1z aleta incluye un manguito de cuia cilindrico ali-
neado axialmente =2n el lado inferior de la misma y dimengig-

4.'.

15 nado nara recibir el botdn, estoido el pasador dentro del. -
manguito de guia.

Ba &,

88,- Un dispositivo segin la rzivindicacidn 7%, en

0
3

el cuz el mansuito de guiz defins una ventanilla centrada en

una posicidn diametralmente opussta a la posicidn oue ocupa

A
-5

G el pasador,
98,- Un dispositivo seglin las reivindicaciones 78

u 88, en el cue la parte cilindrica tiene un borde superior
aque define un plano que es sustancialmente perpendicular al

# -
eje geometrico,
25 1028,~ Un dispositivo de sobretapa y boton, de ali-
neacidn automdtica, para un recipiente de aerosol.
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Hbjn nOGm. 1 5

n Tal y como se ha descrito en la memoria que antece
de, representado en los dibujos que se acompafian Yy para los
fines que se han especificado,

Esta memoria consta de quince hojas escritas a mg
Quina por una sola cara.

Madrid,

P.A.
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