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El Modelo de Utilidad a que se refiere la presente lMe
moria, se destina a garanlizar la explotacién y la proe--
piedad exclusivas, en todo el territorio nacional, de un

dispositivo esparcidor de estiércol.

Hasta el presente, el abonado mecénico de los campos
se lleva a cabo con diferentes dispositivos que, de una
manera u otra, se adscriben a un tractor, todos los cua-
les entregan el estifrccl sobre zonas longitudinales que

tienen una anchura mixima igual a la sznchura del citado
10 tractor,

El dispositivo seglin el lModelo no entrega el estiér=—-

col sino que lo esparce lanzédndolo hasta alcanzar una &n

oo 9

chura de banda de unos & metros. Con ello se reduce eX=—-

traordinariamente el nlmero ae las pasadas que tien€ "qhe

15 realizar un tractor para abonar una determinada anchurd

de campo, ¥y se consigue un considerable ahorro de tiémpo

y una importante economfa, i

Por ser comsiderado como més conveniente, el dispgsi-

. . ’ i 5 ) L) . —
tivo esparcidor segfin el liodelo estA previsto para Ser.

20 montado sobre el chlsis de un tractor pequefio que nhnip-

bra mejor sobre el terreno, pero €ilo no es inconvenien-
te para gue sea adaptado al chfsis de un tractor de mayo
res dimensiones modifican:'0 sus propias medidas.
El disposgitivo esté esencialmente constitufdo por una
25 caja dotada en su parte inferior de un mecar1smo Tremove-
dor y de aproximacidn del estibrcol hasta el mecanismo -
esparcidor que se encuentra dispuesto en la parte postes
rior del conjunto. Estos mecanismos son mcvidos per la -

toma de fuerza del tractor a través de los correspondien

20 tes reductores de velocidad; el reductor que se aplica al
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mecanismo de aproximacifn tiene el eje de entrada a 600
R/M y el eje de salida a 15 R/M, mientras que el reduc-
tor que se aplica al mecanismo esparcidor ticne el eje
de entrada a 600 R/I" y el eje de salida a 200 R/m. De =
esta manera, el estiércol es acercado lentamente hacia
el mecanismo esparcidor que, girando a mayor velocidad,
lo toma y lo lanza a la distsncia prevista,

Fara mejor comprensién del objeto y s6lamente a titu
lo de ejemplio, se adjunté una hoja de planos en la que:

Ila fig. 12, representa una vista en perspectiva del

conjuntc del dispositivo esparcidor.

La fig. 22, reorecenta una vista parcial en plantd°’-
. . . vt
del mecanismo de aproximaciln. s
La fig. %2, rerresenta una vista parcial en alzadd'=

del mecanismo de aproximacién de la fig. 22, Yool
Segfin 1o disefado, la caja =1- esti constituida.ﬁbr

un armazdn de perfiles de hierro y comprende un fongo -

plano y cuatro paredes laterales de las que la pos%qgg—

rior ~la-~ bascula Lorizontalmente y abre por la partbes-

inferior. &n esta caja -l= se vierte el estidrcol & gra

nel,
bobre el fondo plano de lz zaja =-1l= va dispuesto el

mecanismo removedor y de aproximacidn que conciste en -~
una pareja de cadenas sin-fin —-2- situadas paralelamen-~
te en los lados mayores de la caja y conducidas por dos
rodillos, delantero =3%- y posterior -4-, de los que el
posterior es movido, a través de un juego de poleas, des
de un reductor de velocidad -5- gque, a su vez, €5 mMOVi-

do por el tractor. lor su parte, el rodillo delantero =
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-%~ queda sujeto a la accidn de dos tensores —6- con =
los que se da a las cadenas ~Z= la tirantez apropiada.

Estas cadenas =2- estén unidas transversalmente por sen
dos travesafios rigicos ~7- dispuestos a intervaloé regu
lares y soldados a los eslabones correspondientes. Die~
chos gravesahos =7/~ son pletinas de hierrc gque trabajan
verticalmente y se desplazan rozando sobre el fondo pla
no de la caja ~1- las que van solidarias a los tramos =
inferiores Ge las cadenas; sus extremos se someten a -~

una torsidn o giro de 902 para facilitar su unificacién

por soldadura a los correspondientes eslabones de las =~

.
. .

cadenas -2~ (figs. 2¢ y 3%), te.

£1 sentido de desplazamiento del tramo inferior de -~
les citadas cadenas es hacia la parte posterior del'ﬁig
positivo y por ello realizan la aproximacidn del eééiég
col (gue previamente ha sido removido en sentido con;M—
trario por los travesafios =7- del tramo superior) heww
cia el mecanismo esparcidor allfl situado a un nivei.{':;d—

. . RS
ferior del fondo plano de la caja. o

Dicho mecanismo esparcidor consiste en un §lato;girg

torio =8-, horizontal y plano, cuya superficie encimera
se mueve rozando contra el borde inferior de una panta-—
lla =S= que baja verticalmente desde el fondo de la ca=
ja =1l=~ ¥ que presenta una forma curva que ocupa la semi
circunferencia delantera del plato —8-,

Este plato gira soportado por el eje de salida de un
reductor de velocidad -10- y se constituye en rodete =
mediante un conjunto de cuatro aspas -ll= que se curvan

hacia atrés segln el sentido de giro. iste conjunto de

aspas =ll= que se curvan va fijado sobre el plano =8- =
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en el que ademfis, para mejor romper los grumos de estiéxr

col, van dispuestos solidarios unos vistegos =~12- que 80

bresalen de &1 perpendicularmente en lugares sitnados en

tre las referidas asyas.
Con los elementos descritos, el dispositivo esparcie-—

dor de estidrcol seglin el Modelo funcicna de la siguien=—
te manera:

La caja =1- es llenada total o parcialmente con el es
tidrcol y el conjunto es transportado al lugar deseado =
utilizando los medios propics del vehficulo tractor. Una

vez en posicibn, se embraga la toma de fuerza del trac—-

..
- .

tor e inmediatamente se ponen en funcionamiento los re-i=
L 4

ductores de velocicad que mueven los dos mecanismos del

dispositivo. Los travesafios ~7- del tramo superior 4% °°-

.0 o’

las cadenas =~ remueven las capas inferiores del estiér
col al desplazarse hacia la parte delantera del conjuhto
mientras gque los del tram¢c inferior de las dichas cate-e—
nas arrastran hacla la parte posterior el estiércolzdﬁgg
sitado sobre el fondo plano de la caja ~l=- hasta haégéio
caer sobre el rodete giratorio constit..’ io por el p%éfp
~8-, las aspas -11- y los véstagos -12-, que lanzan el -
estiércol recibido en sentido contraric al de la marcha
y por el semidildmetro que deja libre la pantalla delante
ra =9-. Lste lanzamiento se lleva a cabo por centrifuga=
cibén del estiércol desde el mencionado rodete.

Son variables ias circunstancias de tamano, forma y ~
material particulargernte referidas a cada uno de los ele
mentos que integren el conjunto del dispositivo esparci-

dor, en el que podri ser variado todo aquello que no su=—
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ponga una alteracibn de la esencialidad del objeto eXwe
puesto en la pasada descripcién, la cual deber& ser con
siderada en su mfs Amplio sentido y no como una limita=-
¢idn de posivilidades de realizacién.

N O T A

EN RESUMEN: El Modelo de Utilidad que, por veinte

ahos, se solicita para todo el territorio nacional, ha
de recaer sobre las siguientes reivindicaciones:

12 ,~ "DICPOSITIVO ESPALCIDOR DE ELTIERCOL", previsto
bara ser montado sobre el chhsis de un tractor conectén

L ]
S ove s

dose a la toma de fuerza del miesmo, caracterizado por =-
L)

comprender una caja destinada a contener el estifrcol’a
ca g

granel y dotads en su parte inferior de un mecanismo+re

movedor y de aproximacibn del esti8rcol hacia un mecds:

*® o

nismo esparcidor situawo a nivel inferior eun la parte.~
posterior del conjunto. 'E'

28 .~ "DISPOSITIVC EoLPARCIDOR IE ESTIERCOLY, segln.la
reivindicacibn 12, caracterizado porque la caja estkf:;
constitufda por un sriaczén de perfiles de hierro y Zops

prende un fondo plano y cuatro paredes laterales deg'Tds

que la posterior bascula horizontalmente y abre por la
parte inferior, cobre el cuzl fondo plano va dispuesto
el mecanicmo removedor y de aproximacidn del estiércol
que consiste en unsz psreja de cadenas sin-f{n situadas
paralelamente en los lados mayores de la caja y conduci
das por dos rodillos de los que, el delantero est& suje
to a la acciln de dos tensores gquc tensan las cadenas -
mientras que el posterior es movido, a través de un jue
go de poleas, por un reductor de velocidad conectado a

la toma de fuerza del tr=zctor y apto para realizar una

reduccibn de 4G:1,



-

150 38 ,~ "DICPOSITIVO ESPARCIDOR DE ESTIERCOL", segfn la
reivindicacifn 22, caracterizado porque las dos cadenas
sin=f{n estén unidas transvérsalmente mediante travesa-
fios rigidos dispuestos a intervalos regulares y soldam
dos a los eslabones correspondientes, cuales travesanos

155 son pletinas de hierro que trabajan verticalmente y se

| despiazan rozando con el borde sobre el fondo plano de
la caja las que van solidarias de los tramos inferiores
de las caderas, por lo que sus extremos tienen una tor=-
sibn de 902 que permite su soldadura al eslabdn corres-

160 pondiente. ceese

48 g "DISFObITIﬁO EGEPARCIDOR DE EcTIERCOL", segﬁnt“
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porqﬁé.-
el sentido de desplazamiento de los travesafios afectds”
a los tramos superiores de las cadenas es hacia la ﬁa;l

165 te delantera del dispositivo, mientras que los traveﬁ%k
flos afectos a los tramos inferiores se desplazan haciwm*
la parte posterior, arrastrando en aquella direcciGz.r.'éj.'

estiércol que previamente ha sido removido en sentidgQ'.+

- . N ~ «®®e
contrario por los citados travesaiios de los tramos &upg

170 riores.,

5& .~ "DILPOGITIVO ESFARCIDOR DE ESTIERCUL", segln =
las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque =
el mecanismo esparcidor consiste en un plato giratorio,
horizontal y plano, cuya superficie encimera se mueve =~

175" rozandd contra el borde inferior de una pantalla que ba
ja verticalmente desde el extremo del fondo plano de la
caja y que presenta una forma curva que ocupa la semi--

circunferencia delantera del plato, el cual gira soporta

do por el eje de salida de un reductor de velocidad co-
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nectado a la toma de fuerza del tractor y apto para rea

lizar una reduccidn de 2:1.
62.= "DICFOSITIVO BSPARCIDUR Di EOPIRKCULY, segfn la

reivindicacibn 52, carscterizado porque el plato se

constituye en rodete mediante la superposicién,concén——
trica.de un conjunto de cuatro aspas eguidistanies que

ge curvan hacia atrés seglin el sentido de giro y que =
van fijadas sobre el dicho plato en el que, ademfs, van
dispuestoes solidarios unos véstagos que sobresalen per-

pendicularmente de &1 en lugares situados entre las ci-~

.
4 een .

tadas aspase.

7% ,~ "DILFOLITIVO ESFARCIDOR D ZpTleoxCuL®

Toao conforme gqueda expresado en la presénte riemoria

descriptive, que consta de ocho pAginas, escritas a mb-

“e ug

. . , . . * .
quina por una sola cara,-y dibujos due =e acompanans: e
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