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E s te  in v en to  se  r e f i e r o  a  e s c a le r a s  l e  t i j e r a  ex-
t

t e n s ib le s ,  y en p a r t ic u la r  a d is p o s it iv o s  p a ra  b loq u ear -au­

tom áticam ente e l  con ju n to  de tramo de e x ten s ió n  de e s c a la  

móvil re g u la b le  (oue en lo  que s ig u e  denominaremos sim ple­

mente escala , m óvil) de una e s c a le r a  de t i j e r a  e x te n s ib le , 

en una s e r ie  do p o s ic io n e s  de a ju s t e  extend id as y b a ja d a s 

s e le c c io n a b lc s .

Las e s c a le r a s  de t i j e r a  e x te n s ib le s  son bien, cono 

c id a s  en l a  té c n ic a .  T a les e s c a le r a s  comprenden en g en e ra l 

uno e s c a le r a  de t i j e r a  o c a b a l le t e  de b a s t id o r  en Á y un 

con ju n to  de e s c a la  m óvil. La e s c a le r a  de t i j e r a  de b a s t i ­

dor en A comprende dos e s c a la s  que se  apoyan mutuame^tp/-. E l 

con ju n to  de e s c a la  móvil es una e s c a la  unida de modo g o y i-
w * * *

b le  e n tre  l a s  dos se cc io n e s  de e s c a la  del b a s t id o r  en A. E l
* * *

con ju n to  de e s c a la  móvil puede a ju s ta r s e  a una p o s ic ió n  e x -
* * * **w

ten d id a para dar más a l tu r a  a l a  e s c a le r a  de t i j e r a ,  o .b ie n  

puede a ju s ta r s e  a una p o sic ió n  b a ja d a  para alm acenam iento. 

La e s c a le r a  de t i j e r a  de b a s t id o r  en A p rop orciona un apoyo 

e s ta b le  para extend er e l  con ju n to  de e s c a la  m óvil. .n J

Un problema de siem pre en t a le s  e s c a le r a s  g é*-% ie  

ra  e x te n s ib le s  es e l  de en co n trar míos medios seguros pero 

cómodos para b lo q u ear con seguridad e l  con ju n to  de e s c a la  

móvil en una p o s ic ió n  a ju s ta d a , extendida o b a ja d a , que r e ­

q u ie ra  tan  so lo  una cantid ad  mínima de m anipulación por e l  

o p e ra rio  que maneje l a  e s c a le r a .

En un tip o  de e s c a le r a  de t i j e r a  e x te n s ib le  de l a  

té c n ic a  a n te r io r  se  usa un re te n ed o r  de e s c a la  móvil que es 

accionado manualmente y que e s ta  montado en una de l a s  e ses  

la s .  de l a  t i j e r a  de apoyo para r e c i b i r  p a r te s  extrem as de 

peldaños d el con ju n to  de escala, m óvil. Hay o tr a s  e s c a le r a s

* .
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-de t i j e r a  exten sib 3 .es con ocidas de l a  t é c n ic a  a n te r io r  en 

l a s  que se  emplean b loqu eos accio n ad os por gravedad en l o s  

la d o s  opuestos de l a  e s c a le r a  de t i j e r a ,  l o s  cu a le s  se  a p li  

can a lo s  extrem os opuestos de peldaños d el con ju n to  de e s -  

5 c a la  m óvil.

Un o b je to  de e s te  in v en to  es p ro p o rcio n ar un d is ­

p o s it iv o  p ara b lo q u ear de modo segu ro,u n co n ju n to  de e s c a le  

móvil de una e s c a le r a  de t i j e r a  o x te n s ib le  en una p o s ic ió n  

de a ju s te  extend id a o b a ja d a .

10 Otro o b jcco  de e s te  in v en to  es p ro p o rcio n ar un

d is p o s it iv o  para bloquean de. modo seguro un con ju n to  de es­

c a la  m óvil de una e s c a le r a  de t i j e r a  e x te n s ib le  con ^Rpyp

15

20

25

de una p a r te  s u s ta n c ia l  de un peldaño se lecc io n a d o  daK-con-... *
ju n to  de e s c a la  m óvil. . .

Todavía o tro  o b je to .d e  e s te  in v en to  es p ro p o rc io -
* * * * * *

n ar unos medios p ara  b loqu ear e l  con junto de e s c a la  móvil*
*  *  *

de una e s c a le r a  de t i j e r a  e x te n s ib le , que r e q u ie r a  una*can­

tid a d  mínima de m anipulación por p a r te  del o p e r a r i o . .........*
* * .

Es to d a v ía  o tro  o b je to  de e s te  in v en to  prop ó^oio-
. * * . * -

n ar unos medios p ara  b loqu ear e l  con junto de e s c a la  m óvil 

de una e s c a le r a  de t i j e r a  e x te n s ib le ,  que p erm ita  l a  in te n ­

sió n  d e l con ju nto  de e s c a la  motril pero que se  b loquee a u tó - 

m aticam ente para e v ita r  que se  c o n tra ig a  e l  con ju n to  de es­

c a la  m óvil.

O tros o b je to s  se  pendran de m a n ifie s to  para lo s  

exp erto s en l a  t é c n ic a  a l a  que se  r e f i e r e  e l  in v en to  de l a  

d e s c r ip c ió n  que s ig u e  y de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  que se  acom 

pañan, con sid erad as juntam ente con l a s  fig L iras de lo s  dibu­

jo s ,  en lo s  que:

La F ig . 1 es una v i s t a  en p e rs p e c tiv a  de una esca30
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^03?a de t i j e r a  e x te n s ib le  p a rc ia lm e n te  r e c o r ta d a  p ara taos- 

t r a r  un bloqueo de acu erd o.con  e l  in v en to , rep re se n ta d a  l a  

e s c a le r a  apoyando e l  ts: tremo de una se cc ió n  de andando en 

l ín e a s  de t r a z o s ;

La F ig . 2a  es una v i s t a  en p la n ta , fra g m e n ta ria , 

de una e s c a le r a  de t i j e r a  earcen sib le  que in co rp o ra  un b lo ­

queo de acuerdo con e l  p re sen te  in v en to , con e l  bloqueo 

i lu s tr a d o  en co n ta c to  con l a  s u p e r f ic ie  su p e rio r  de un p e l­

daño d el con ju n to  de e s c a la  móvil, a l  se r  elevado e l  con jun­

to ;

La F ig . 2b es una v i s t a  en p la n ta , fra g m e n ta ria , 

s im ila r  a l a  de l a  F ig . 2a, nue m uestra e l b lobueo en una

co n fig u ra c ió n  desplazada al. s e r  elevado más e l  co n ju n to  de
' . , *****

e s c a la  móvil desde l a  p o sic ió n  i lu s t r a d a  en l a  F ig . 2a?

La F ig . 2c es una v i s t a  en p la n ta , fra g m e n ta ria ,
* -* * * * *

s im ila r  a  l a  de l a  F ig . 2a , que m uestra e l  b loquee en igra 

p o s ic ió n  de apoyo a tope con e l  peldaño d el con ju n to  dé es­

ca la -m ó v il; . *****

La F íg , 3a es una v i s t a  en c o r te , frag m en taria?  

tomada su sta n cia lm en te  a lo  la rg o  de l a  l ín e a  3 a -3 a  d e / lá  

F ig . 2 a ;
* * * * *

La F ig . 3b es una v i s t a  en c o r te , f ra g m e n ta r ia /  

tomada su sta n cia lm en te  a lo  la rg o  de l a  l ín e a  3b-3b de l a  
F ig . 2b ;

La F ig . 3c es una v i s t a  en c o r te ,  fra g m e n ta ria , 

lomada su sta n c ia lm en te  a lo  la rg o  de l a  l ín e a  3 c -3 c  de l a  
F ig . 2 c ;  y

La F ig . 4 es una v i s t a  la te r a l ,  p a r c ia l  que i l u s ­

t r a  una p a r te  de un bloqueo de acuerdo con e l  in v en to .

Con r e f e r e n c ia  ahora a  lo s  d ib u jo s , en todos l e s
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h u a ic a  l a s  p a r te s  que son ig u a le s  se  han designado por lo s  

míeteos sím bolos de r e f e r e n c ia ,  en l a  F ig . 1 hemos i lu s tr a d o  

una e s c a le r a  de t i j e r a  a c te n s ib le  con e l  co n ju n to  de e s c a la  

móvil s u je to  en una p o s ic ió n  de a ju s t e  exten d id a  m ediante 

un bloqueo de acuerdo con e l in v e n to , y mostrando su uso 

como apoyo para un. extremo de una p la ta fo rm a de andamio S.

La p a r te  su p e rio r  de l a  e s c a le r a  e x te n s ib le  se  ha i lu s tr a d o  

con mayor d e ta l lo  en l a s  P ig s , 2a , 2b jy 2c .  La e s c a le r a  de 

t i j e r a  e x te n s ib le  1 comprende un b a s tid o r  3 en A y un con jun 

Lo de e s c a la  m óvil 5. E l con ju n to  de e s c a la  móvil es una 

e s c a la  hecha de dos c a r r i l e s  l a t e r a l e s  7 y una p lu ra lid a d  

de peldaños 9 que in to re c n o c ta n  lo s  c a r -r ile s  l a t e r a l e s .  La 

t e je r a  o c a b a l le t e  de b a s t id o r  en A 3 e s tá  c o n s tru id o .a  par 

-n r  de un par de e s c a la s  de apoyo 21a, 21b . Cada e s c a la  de 

apoyo de l a  t i j e r a  de b a s t id o r  en A comprende un par do* 

c a r r i l e s  l a t e r a l e s  19 y t ie n e  una p lu ra lid a d  de peldáRbá o 

e sca lo n e s  1 7 . Cada e s c a la  de apoyo 21a, 21b term ina &h*un 

e sca ló n  su p e rio r  15  a , l$ b , resp ectiv a m en te .

Las e s c a la s  de apoyo están  unidas en r e la c ió n *  de
* *

ar-c icu lad as en l a  p a r te  su p e rio r  de cada e s c a la  m ediante
.  * *

pernos u o tro s  medios de s u je c ió n . Un par de so p o rtes  angu 

la r e s  su p e rio re s  11  están  s u je to s  m ediante remaches 33 a  

l a s  p a r te s  su p e r io re s  de lo s  c a r r i l e s  l a t e r a l e s  opuestos de 

l a  e s c a la  de apoyo 21b y a l  e sca ló n  su p e rio r  15b . Análoga­

m ente, mi par de so p o rtes  an g u lares su p e r io re s  desplazados 

lig e ra m e n te  13 e stá n  s u je to s  m ediante rem ach es-a  l a s  p a r te s  

su p e r io re s  de lo s  c a r r i l e s  l a t e r a l e s  opuestos de l a  e s c a la  

de apoyo 21a y a l  esca ló n  su p e r io r  15a . Los so p o rtes  angu­

la r e s  su p e rio res  11  y lo s  so p o rte s  angulai-es su p e rio re s  des 

p lasad os 13 en lo s  lad o s co rresp o n d ien tes  e stá n  s u je to s  por

23119
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-un so lo  con ju n to  de perno y tu e r c a  35 o por medios de s u je ­

c ió n  s im ila r e s ,  lo s  cu a le s  pueden s e r v ir  tam bién p r e f e r ib le  

m ente, como medios de e je  p ara  l a  r o ta c ió n  de l a s  e s c a la s  

21a y 21b e n tre  co n fig u ra c io n e s  a b ie r ta  y p legad a.

Un co n ju n to  separador 23 e s tá  d isp u esto  e n tre  l a s  

dos e s c a la s  de apoyo a cada lad o  de l a  t i j e r a  de b a s t id o r  

en A. Cada con ju n to  separador comprende un par de b a rra s  

separad oras 37 que están  s u je t a s  a lo s  c a r r i l e s  l a t e r a le s  

de cada e s c a la  de apoyo por unión a p iv otam ionto , t a l  como 

m ediante unión con pernos de l o s  extremos de l a s  b a rra s  se ­

paradoras a un so p o rte .d e  p iv o te  co rresp o n d ien te  39 remacha 

do a  cada c a r r i l  l a t e r a l ,  como se  ve mejor en l a  F ig . l .L o s  

o tro s  extremos de l a s  b a rra s  separad oras e stá n  unidos <a p i -
** í

votam ien to , t a l  como por remachado, a un manguito 25 efe so­

p o rte  ¿a guia i n f e r i o r .  La p a r te  su p erio r de un so p o rte  26 

de top e de a r t ic u la c ió n  c e n tr a l  e s tá  s u je t a  de modo segu ro , 

t a l  como m eciente dos rem aches, a l  manguito 25 de so p o rte  d 

g u ia  i n f e r i o r .  La. p a r te  i n f e r i o r  del so p o rte  26 de tc^e**de

a r t ic u la c ió n  c e n tr a l  e s tá  d esplazada h a c ia  fu e ra  desdé *^b
***

manguito 25 de so p o rre  de g u ía  i n f e r i o r ,  y l a s  barras*
*ra d o ra s  37 están  r e c ib id a s  en e l  esp acio  e n tro  e l  tope d.e 

a r t ic u la c ió n  c e n tr a l  y e l manguito de so p o rte  de g u ía  i n f e ­

r i o r ,  P re fe r ib le m e n te , lo s  rem aches que unen lo s  b razos se 

p arad ores 37 a l  manguito 25 de sop o rte  de g u ía  i n f e r io r  

unen lamDien lo s  b razo s sep arad ores a l a  p a r te  i n f e r io r  d el 

so p o rte  26 de top e de a r t ic u la c ió n  c e n t r a l .  E l con ju n to  se 

parador 23 im pide que la s  e s c a la s  de apoyo 2 1 a , 21b se  sepa 

ren  demasiado una de o tra  cuando se  abre l a  e s c a le r a  a x te n - 

s i b l e .  No o b s ta n te , e l con ju n to  separador p erm ite  también 

a l a  t i j e r a  de b a s t id o r  en A c e r r a r s e  en una "posición más
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-compacta, con e l  M a n s ito  25 de so p o rte  de g u ía  i n f e r io r  

,desplazandoso h a c ia  a r r ib a  a l  p iv o ta r  lo s  b ra z o s  separado­

r e s  37. La p a rto  su p erio r  d el so p o rte  26 de tope de a r t ic u  

la c io n  c e n tr a l  l im i t a  e l mareen d el pivotam i.ento do lo s  b ra  

zos sepaJ-'adores 37 a lred ed o r de sus puntos de unión a l  man­

g u ito  25 de so p o rte  de gu ía  i n f e r i o r ,  de modo que cuando l a

e s c a le r a  .ex t  en si b le  e s té  a b ie r t a  e l manguito de so p o rte  de
 ̂ * -p * - igu ia  i n t e r i o r  no c a ig a  por d eba jo  do un nrLvcl aproxitnadamen

t e  igu alad o  con e l  de lo s  so p o rtes  39 'de p iv o te  en l a s  e sca  

l a s  de apoyo. T ira n te s . 38 con ectm . lo s 'd o s  so p o rte s  de 

gu ia  i n t e r io r e s  25. Hay un t i r a n t e  38 a cada lad o  d el con­

ju n to  5 de e s c a la  m óvil y que no i n t e r f i e r e  con lo s  ¡novir­

o le n to s  d el con ju n to  de e s c a la  m óvil oue so  describe3T. en lo  

que sigu.e. Los t i r a n t e s  38 hacen que cada con ju n to  sep ara­

dor 23 sea  mas e s ta b le  y coord inan alon as l e s  movimientos

de lo s  dos co n ju n to s sep arad o res. ........
+

En cada lad o  de l a  t i j e r a  de b a s t id o r  en A )iay

montado un manguito 27 de so p o rte  de gu ía  su p e r io r  p or'-sú -

je c io n  d el mismo a l  mismo pomo 35 que s u je t a  e l  sopoil&é'jañ

g u ia r  su p e rio r  11 y e l  so p o rte  angular su p e r io r  desplat?^do
*.. * *

1 3 . Los c a r r i l e s  l a t e r a l e s  d el con ju nto  de e s c a la  m ó v il.e s  

tan  r e c ib id o s  en c a n a le s  en lo s  manguitos de so p o rte  de 

gu ía  in f e r io r e s  y en lo s  s u p e r io re s . Los c a r r i l e s  la te r a le A  

d el co n ju n to  de e s c a la  móvil t ie n e n  l ib e r t a d  p ara  moverse 

h a c ia  a r r ib a  y h a c ia  ab a jo  a tr a v é s  de esos c a n a le s , pero 

lo s  c a r r i l e s  l a t e r a l e s  están  fren ad os c o n tra  movímiento ha­

c i a  a d e la n te , h a c ia  a t r á s  y la te ra lm e n te  por l o s  manguitos 

de so p o rte  de g u ía . Las ca ra s  in t e r io r e s  de lo s  manguitos 

de so p o rte  de gu ía  in f e r io r e s  y su p e rio res  t ie n e n  a b e rtu ra s  

63 que perm iten e l paso de lo s  peldaños del con ju n to  de e s -

'','0
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c a la  m óvil a l  moverse h a c ia  a r r ib a  y hacia, a b a jo  e l con jun 

to  de e s c a la  m óvil. P re fe r ib le m e n te , l a  anchura de cada 

a b e r tu ra  63 es so lo  lig era m en te  mayor que e l  diám etro de 

cu a lq u ie r  peldaño d e l con junto de e s c a la  m óvil. La exten ­

s ió n  y e l  descenso d el con ju nto  de e s c a la  m óvil pueden des­

c r i b i r s e  fá c ilm e n te  como movimientos h a c ia  a r r ib a  y h a c ia

a b a jo , resp ectiv a m en te , en un plano v e r t i c a l .  E ste  plano
!v e r t i c a l  pasa por lo s  e je s  geom étricos, lcn g itu d in a3 .es  de 

lo s  peldaños d el con ju n to  de e s c a la  móvil y a  tra v é s  de l a  

t i j e r a  de b a s t id o r  en  A, lo  más p re fe r ib le m e n te  b isecando 

l a  t i j e r a  en lo s  puntos en lo s  que l a s  e s c a la s  de apoyo es­

tán  unidas a p iv o tem ien to , cuyos punios corresponden .a.T*g.

co lo ca c ió n  de lo s  pernos 35 on lo s -d ib u jo s ..  Los mangudos
... *

de so p o rte  de g u ía  su p e rio res  e in f e r io r e s  e s tá n  diBicnsicna
* *  *

dos p ara  l im i t a r  su sta n c ia lm en te  d  movimiento d el con ju n to
** * * * *

de e s c a la  móvil en ese  p lan o , con l o  que se  aumenta l a . e s t a
*  *  *

b ilíd a d .

Un par de so p o rtes  de tope 28 , d isp u esto s  h a c ía  

fu e ra  en lo s  extrem os más i n f e r io r e s  de l o s  c a r r i l e s  i t é r a ­

l e s  7) impiden que e l  con junto  de e sca la  m óvil 5 pued^*<§g;r 

sacado d el todo tira n d o  d el mismo h a c ia  a r r ib a  a tra v é s  de: 

lo s  manguitos de so p o rte  de g u ía  in f e r io r e s  25 . Ro obstan­

t e ,  s i  se  su e lte , e l  con junto  de e s c a la  móvil d el d is p o s it iv a  

de b loq u eo , como se  d e scr ib e  en lo  que s ig u e , y s i  se  depo­

s i t a  l a  e s c a le r a  de t i j e r a  e x tc n s ib le  soore  su costad o , se  

puede t i r a r  del con ju n to  de e s c a la  móvil sacándolo del todo 

de lo s  manguitos de so p o rte  de g u ía  in f e r io r e s  y su p erio res , 

Cuando e s tá  a s í  r e t i r a d o ,  e l  co n ju n to  de e s c e ia  móvil puede 

u sa rse  como una e s c a la  in d ep en d ien te . En lo s  extremos de 

cada c a r r i l  l a t e r a l  7 d el co n ju n to  5 de e s c a la  móvil se  han

*
t

* #

+ *'

+ 4 
*
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-p rc v is t o  tap as extrem as de caucho 7 1 . Las tap as extrem as 

s ir v e n  como p ie s  p ara  p ro p o rcio n ar tr a c c ió n  cuando s e  u se  

e l  con ju n to  de e s c a la  móvil como una e s c a la  in d ep en d ien te .

Ra cada manguito de so p o rte  de g u ía  su p erio r  hay 

montado un apoyo 55 de a le t a  a r t ic u la d a  en un lad o  d el ca ­

n a l 63 a tra v é s  d e l cu al se  mueve e l  con ju n to  de e s c a la  mó­

v i l  y mi so p o rte  57 do a le t a  a r t ic u la d a  en e l  lad o  opuesto 

d el mismo. Un miembro de braao  o a le ts , a r t ic u la d a  51 e s tá  

montado a p ivotam ien to  en e l  so p o rte  57 de a l e t a  a r t ic u la d a  

y en e l  manguito 27 de so p o rte  de gu ía  su p e rio r  m ediante un 

elem ento do s u je c ió n , i lu s tr a d o  como una sim p le tu e rca  y 

perno 41 en l a  F ig . 4. Conectando l a s  dos a le t a s  a r t i c u la ­

das 51 hay un mango o miembro tr a n s v e r s a l  53 . E l mieKgxro 

t r a n s v e r s a l  53 in c lu y e  mi alma in f e r io r  54 p ara  u n ir  l a s

dos a le t a s  a r t ic u la d a s  51, y un alma v e r t i c a l  56 que term i­

na en un la b io  58 d ir ig id o  h a c ia  fu e ra , p ara  que sea  más

f á c i l  a s i r  e l  miembro t r a n s v e r s a l .  La dim ensión e n tr e * e l  

alma v e r t i c a l  56 y e l  borde ¿ e l  manguito de so p o rte  dU"gúía

su p e rio r  27 os aproximadamente l a  misma que l a  de l a  á&pa?tu 

r a  63 en e l  manguito do so p o rte  de gu ía  s u p e r io r . Copió.* se

ve m ejor en l a  F ig . 3 c , l a  can tid ad  de apoyo d el peldaño. 9 

v ien e  determ inada en p a rte  por l a  anchura d el alma i n f e r io r

54. E l alma i n f e r i o r  54 puede h a ce rse  lo  su fic ie n te m e n te  

ancha como para que abarque l a  anchura de l a  a b e rtu ra  6 3 ; 

no o b s ta n te , como se  ha i lu s tr a d o  en lo s  d ib u jo s , es s u f i ­

c ie n te  u sar un alma i n f e r io r  más pequeña, siem pre que l a  

p a r te  in f e r io r  d el peldaño 9 e s té  apoyada por e l  alma i n f e ­

r i o r .

Los apoyos 55 de a l e t a  a r t ic u la d a  actú an  cono apo 

yos pana la s  a le t a s  a r t ic u la d a s  51 e impiden que l a s  a le t a s
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a r t ic u la d a s  so muevan b a c ía  a b a jo  o sean, d esp lazad as por de 
'

b a jo  de una p o s ic ió n  do apoyo p re so le cc io n a d a  como l a  i l u s  

trad a^en  l a  F ig . 3 c . Un extremo de un r e s o r t e  59 e s tá  r e c l  

b ido en una muesca 61 en cada a l e t a  a r t ic u la d a . E l r e s o r te  

e s tá  envu elto  a lred ed o r de lo s  pernos 41; y e l  o tro  extremo 

d el r e s o r te  e s tá  conformado p ara  s u je ta r lo  a l  so p o rte  de l a  

a l e t a  a r t ic u la d a . E l mango y l a s  dos ,a le t a s  a r t ic u la d a s  es 

tán  remachados ju n to s  de modo seguro y , por c o n s ig u ie n te , 

actú an como un miembro único o in d ep en d ien te . E l r e s o r t e  

a c tú a  p ara  c o n tr ib u ir  con l a  a c c ió n  de l a  gravedad a empu­

ja r  o a  ca rg a r  a l a  a le t a  a r t ic u la d a  co n tra  e l  apoyo de a le  

t a  a r t ic u la d a .
* * * * *

Como puede v e rse  m ejor en l a s  F ig s . 2c y 3 c ,^ je l
* * * *

mango y l a s  dos a l e t a s  a r t ic u la d a s  actúan p ara  im p e d ir .e l
* *  *

movimiento h a c ia  a b a jo  de un peldaño del co n ju n to  de e s c a la
, * * * ***

m óvil. P re fe r ib le m e n te , l a s  a le t a s  a r t ic u la d a s  apóyenla l a

p a r te  i n f e r i o r  d el peldaño c e r c a  de cada extremo d el p¿Lda- 

ño, es" d e c ir ,  que e s tá n  cada una de e l l a s  más p' ^xim a'sf'dn 

extremo d el peldaño que a l a  p a r te  media. E l  mango 

e n tre  l a s  a le ta s  a r t ic u la d a s  y d ebajo  d el peldaño. CÚaQ.$o 

se  a p l ic a  peso so b re  e l  con ju n to  de e s c a la  m óv il, como cuan 

do e l  u su a rio  de l a  e s c a la  sube por e l l a ,  e l  mango s ir v e  de 

apoyo a l a  p a ite  d el fendo d el peldaño que e s t á  e n tre  l a s  

a le t a s  a r t ic u la d a s .  Por c o n s ig u ie n te , e l in v en to  p rop orcio  

na unos medios seguros para b lo q u ear e l con ju n to  de e s c a la  

m óvil. Puesto que hay v a r io s  peldaños en e l  con ju n to  de es 

c a la  m óvil, e l  o p era rio  puede e le g i r  una p o s ic ió n  de a ju s t e  

a cu a lq u ie ra  de v a r ia s  a l tu r a s .

E l con ju n to  de e s c a la  m óvil puede s e r  movido ha­

c i a  a r r ib a  tira n d o  d el con junto  de e s c a la  m óvil h a s ta  d esa -
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p lica i*  e l  peldaño d e l d is p o s it iv o  de b loqu eo. Luego se  

t i r a  d e l ¡nango y de l a s  a lp ta s  a r t ic u la d a s  a p artán d o lo s , 

tira n d o  para e l lo  h a c ia  a tr a s  de l a  p a rte  su p e rio r  d el man 

go, moviendo con. e l l o  a l  d is p o s it iv o  de bloqueo fu e ra  d e l 

plano v e r t i c a l  de movimiento d e l con junto  de e s c a la  m óvil.

Di d is p o s it iv o  do bloqueo e s ta  en to n ces ,en  una p o s ic ió n  de 

acomodación que n e ja  un can al l i b r e  para que l o s  peldaños 

d e l con ju nto  de e s c a la  móvil s e  muevan h a c ia  arrib a , y h acia  

a b a jo . Cuando e l  o p erario  s u e lta  e l  mango y l a  a le t a  a r t i  

cu lad a , e l  d is p o s it iv o  de bloqueo r e to m a  a l a  p o s ic ió n  de 

apoyo p r e s e le c c io n a d a .-

b l  d is p o s it iv o  de bloqueo de acuerdo con e l  inven 

to  p erm ite  que e l  con junto  de e s c a la  móvil se a  e x te n d ió  

s in  que e l  o p era rio  manipule e l  d is p o s it iv o  de bloqueo^ Co­

mo se  ve m ejor en l a s  F ig s . 2 a , 3 a , 2b y 3b , m ientras *el 

con ju n to  de e s c a la  móvil e s tá  sien d o elevado lo s  peldaños 

s e  a p lic a n  a l a  c a ra  in f e r io r  de l a s  a le ta s  a r t ic u la d a s . Al 

co n tin u ar siendo elevado e l  con ju n to  de e s c a la  m ó v ilJ*se  

e je r c e  a cc ió n  de le v a  sobre  l a s  a le t a s  a r t ic u la d a s ,  a^¿ytáh 

d o las d el camino con sus fondos montando so b re  l a  p a r j¡¿ /su  

p e r io r  y lo s  co stad o s de lo s  p eld añ os. Se pone a s í  

p o s it iv o  de bloqueo en una p o s ic ió n  de acomodación que Dor­

m ite  l a  ex ten sió n  d e l con junto de e s c a la  m óvil. Después de 

que e l  peldaño haya pasado de l a  a le t a  a r t ic u la d a , lo s  r e ­

s o r te s  hacen r e to r n a r  autom áticam ente l a s  a le t a s  a r t i c u la ­

das a  l a  p o s ic ió n  de apoyo p re se le cc io n a d a  c o n tra  lo s  apoyos 

de a le t a  a r t ic u la d a . Por c o n s ig u ie n te , lo s  r e s o r te s  actúan 

como medios de a c c ió n  au tom ática  para poner l a s  a le t a s  a r t i  

cu lad as y e l mango en l a  p o s ic ió n  apropiada p ara  apoyar a l  

con ju n to  de e s c a la  m óvil.
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. Como se  ha d e s c r ito  en l o  que a n te ce d e , lo s  man— 

g ü ito s  de so p o rte  de gu ía  su p e r io re s  e i n f e r io r e s  l im ita n  

e l  movimiento d el con ju n to  de e s c a la  móvil a l  movimiento ha 

c ia  a r r ib a  y h a c ia  ah a jo  en un p lano v e r t i c a l .  Donde l a s  

a le t a s  a r t ic u la d a s  e s té n  en l a  p o s ic ió n  de apoyo p re s e le e — 

cion ad a, e l  d is p o s it iv o  de bloqueo l im i t a  además e l  movi­

miento d el con ju nto  de e s c a la  m óv il, im pidiendo e l  movimien 

to  h a c ia  a b a jo . E sto  se  e fe c tú a  situando e l  d is p o s it iv o  de 

bloqueo tr a n s v e r s a l  a l ,  y a  tr a v é s  d e l, p lano v e r t i c a l  de 

movimiento. No o b s ta n te , se p erm ite  mordimiento h a c ia  a r r i ­

ba y h a c ia  a b a jo  cuando se m o d ifica  l a  p o s ic ió n  d el d is p o s i 

tiv o  de bloqu eo. Se perm ite l a  m o d ificació n  de l a  p o s ic ió n
* * + w s

su jetan d o  a p ivotam iento  e l d is p o s it iv o  d . bloqueo a l a .  t i ­

je r a  de l a  e s c a le r a  en un lad o  d e l plano v e r t i c a l .  E l J l i s -
+ + *

15 ¡p o s it iv o  de bloqueo puede luego s e r  hecho p iv o ta r  a una p o si 

c ió n  de acomodación en l a  que p erm ita  movimiento h a c ia  a r r i  

ba y h a c ia  a b a jo  d e l con junto de e s c a la  m óvil. Se han*pre­

v is t o  apoyos en e l  o tro  lado d e l plano v e r t i c a l  para ápnyar 

e l  d is p o s it iv o  de bloqueo cuando e s te  re to rn a  a l a  p o si^ in n  

de apoyo p re se le c c io n a d a . I**-* *

E l d is p o s it iv o  de blonueo de acuerde con e l  in ven_ **  + + ***-

to  supone una gran comodidad p ara  e l  o p erario  que u se l a  es 

c a le r a ,  ya que l e  p erm ite  su b ir  e l  con junto de e s c a la  móvil 

simplemente tira n d o  h a c ia  a r r ib a  d el con junto de e s c a la  mó­

v i l ,  o b ie n  empujándolo h a c ia  a r r ib a .  No t ie n e  n ecesid ad  

de m anipular en ab so lu to  e l d is p o s it iv o  de bloqueo durante 

l a  e x ten s ió n  d el con ju n to  de e s c a la  m óvil. No o b sta n te , e l  

co n ju n to  de e s c a la  móvil queda s u je to  muy firm em ente im pi­

diéndose que se  c o n tra ig a . Cuando e s tá  en uso e l  con junto  

30 de e s c a la  m óvil, es d e c ir ,  cuando debe so p o rta r  l a  carg a  de

25

.** 
* < * +
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.una persona y/o  de equipo s i  m il ai' a un an d am ia je , l a s  a l e ­

ta s  a r t ic u la d a s  y e l  manso prop orcionan  apoyo b a jo  una, grar 

p a r te  de l a  lo n g itu d  d el peld añ o, p re fe r ib le m e n te  b a jo  p ar­

t e s  d el peldaño a l o  la rg o  de a l  menos l a  m itad de su longo 

tud . E l con junto  de e s c a la  m óvil no puede s e r  b a jad o  in v o ­

lu n ta ria m e n te , puesto que e l  o p e ra rio  de l a  e s c a le r a  debe 

t i r a r  h a c ia  fu e ra  in ten cionad am ente d el mango p ara que pue 

da s e r  ba jad o e l  con junto de e s c a la  m ^vil.

La e s c a le r a  de t i j e r a  e x te n ^ ib le  puede fa b r ic a r s e  

de uns, d iv ersid ad  de m a te r ia le s . Por e jem p lo , se  puede f a ­

b r ic a r  una e s c a le r a  l ig e r a  y económica, de madera. Se puede 

f a b r ic a r  una e s c a le r a  más ro b u s ta , para t r a b a jo s  pesadoq, 

de un m etal, t a l  como de alu m in io . En uno u o tro  caso ,, e l

d is p o s it iv o  de bloqueo y demás fe r r e te r ía .  se  f a b r ic a  p y efe-
* * *

rmblemente de m etal r e s i s t e n t e ,  t a l  como de acero  o a lü m i-
*

n io . Se puede f a b r ic a r  una e s c a le r a  de f i b r a  de v id r io  ¡*.ee 

p ecia lm en te  d estin ad a  para uso en tr a b a jo s  e lé c t r ic o s .* ! *

* Con l a  r e a l iz a c ió n  p r e fe r id a  aquí d e s c r ita  -g e -a l­

canzan lo s  o b je t iv o s  del in v e n to . Se ha d e s c r ito  un &j?sgo- 

s i t iv o  para b lo q u ear firm em ente e l  con ju n to  de escala**&6Tri3

de una e s c a le r a  de t i j e r a  o s te n s ib le  que es de uso s e n c i l la ,
* * * * *

EL d is p o s it iv o  p rop orciona un apoyo fu e r te  a  un con ju n to  de 

e s c a la  m óvil, apoyando para e l l o  una gran p a r te  del peldaño 

co o p eran te . EL d is p o s it iv o  de bloqueo p erm ite , au tom ática­

mente, l a  e x ten s ió n  del con ju n to  de e s c a la  m óvil, pero impi 

de l a  co n tra cc ió n  a c c id e n ta l d e l conjunto de e s c a la  m óvil.

Se ha d e s c r ito  e l  in v en to  con r e fe r e n c ia  en u a r t i  

c u la r  a l a  r e a l iz a c ió n  p r e fe r id a , pero se comprenderá ou.e 

a  lo s  exp erto s en l a  té c n ic a  a l a  que se  r e f i e r e  el. in v en te  

se  l e s  pueden o c u r r ir  v a r ia c io n e s  y m o d ifica cio n es  s in  dec-M
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como c a r a c t e r í s t i c a  de novedad se 

p resen tan  para que sean o b je to  de e s ta  s o l ic i tu d  de Modelo 

de U tilid a d  en España, por VEINTE años, son lo s  que se r e ­

cogen en la s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s :

1 ^ . -  Un d is p o s it iv o  de bloqueo p ara  b loq u ear e l  

apoyo d el con ju n to  de e s c a la  m óvil de una e s c a le r a  de t i j e ­

ra e x te n s ib le ,  en la  cu al e l  con ju nto  de e s c a la  m óvil se ex 

tien d e  o se b a ja  por movimiento dentro de un plano en gene­

r a l  v e r t i c a l ,  m ediante coop eración  s e le c t iv a  con un peldaño

d el con junto de e s c a la  m óvil, comprendiendo dicho dispoa%-
*

t iv o :  medios de apoyo para a p lic a c ió n  de apoyo de un p&)?á.a- 

ño se lecc io n ad o  d el con junto ce  e s c a la  m óvil a lo  la rg o .d e  

a l  menos la  m itad de la  lo n g itu d  de dicho peldaño; estando 

dicho;; medios de apoyo unidos a pivotam iento a l  cab a lL áte
a

de 1; e s c a le r a  y siendo despea/,ables rad ialm ente desde una

inosi< ,ón de apoyo p re se le cc io n a d a , en ine lo : medios de.pjro
** .*

yo están  d isp u esto s tran sv ersa lm en te  a l  plano en e l  c p a l .e s  

movible e l  con ju n to  de e s c a la  m óvil, a una p o sic ió n  de acó -
* a * * *

modación, en que lo s  medios de apoyo e stá n  d isp u esto s próxi^ 

mos pero separados de dicho p lan o , con lo  que dicho con jun­

to  de e s c a la  m óvil puede se r  movido dentro de nicho p lan o .

2§=.- Un d is p o s it iv o  de bloqueo según la  r e iv in ­

d ica c ió n  1^ , en e l  que dichos medios de apoyo comprenden 

un p ar de miembros de brazo p ara  a p lic a c ió n  de apoyo de di_ 

cho peldaño se lecc io n ad o  ju n to  a lo s  extrem os del mismo, 

y un miembro tr a n s v e r s a l  que une a  d ichos miembros de b ra ­

zo p ara a p lic a c ió n  de apoyo con dicho peldaño en p o s ic ió n  

in term ed ia , a l  menos en la  m itad de l a  lo n g itu d  d el m is­

mo.
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Un d isp o sitiv o  de bloqueo según la s  re iv in

dicaciones 1^ o 2", que comprende además medios de carga 

para cargar dichos medios de apoyo hacia dicha posición de 
apoyo prcseleccionada.

Un dispositivo de bloqueo según la reivin­
dicación en el que dichos medios de carga son un re­
sorte.

Un dispositivo de bloqueo según la reivin 
dicacion 3̂ , en el que dichos miembros de brazo están uni 
dos a pivotsmiento al caballete de la escalera'a un lado 
del plano vertical en el cual se mueve el conjunto de escr 
la móvil, y.se han previsto medios de apoyo en el oíf&^ia 
do ¿el plano vertical para apoyo a tope con dichos miembro 
do brazo cuando dichos miembros de brazo están en dichb 
posición preseleccionada. -'"-A

6 Un dispositivo de bloqueo según la reivin­
dicación en el que dicho miembro transversal incluye 
un alma inferior que une a dichos miembros de b r a z o , & n  
alma vertical transversal a dicha alma inferior, 

situada dicha alma vertical para permitir que dicho,ge&da- 
ño seleccionado haga contacto con dicha alma inferior cuar 
do dichos miembros de brazo están en dicha posición pre­
seleccionada.

.̂ a

s

***<

,a i#
h

*

*f*<

**¿

*

7^.- Un dispositivo de bloqueo según Ja reivin- 
dicacion 3 , en el que dichos medios de apoyo pivotan des­
de dichas posiciones de apoyo preseleccionadas cuando se 

aplica a dichos medios una fuerza dirigida hacia arriba, 3 

dichos medios están cargados por resorte para retornar 
los medios de apoyo ajustados a dicha ^osición cuando se 

retira la fuerza dirigida hacia arriba. . ¡
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8^.- un dispositivo de bloqueo según la reivin 
dicación 7^, en el quo diodo miembro apoya a tope en la 
cara inferior de dicho peldaño a lo largo de al menos la 

mitad de i'-' longitud de dicho peldaño cuando dicho miembre 
está- en dicha posición do apoyo preseleccionada,

. 9^.- Un dispositivo de bloqueo según la reivin-

apoya a tope en ladicación 7^t en el que dicho miembro

cara inferior de dicho peldaño junto a cada extremo de di 
cho peldaño y a lo largo de una, parte do la cara inferior 
de dicho peldaño que está entre ellos cuando dicho miembre 
está en dicha posición de apoyo preseleccionada.

10^.- Un dispositiva de blooueo según la reívir
a " **, 'dicación 7 s en el que dicho miembro está apoyado contra.

movimiento hacia abajo de una posición do apoyo pres^lec-
cionada mediante un apoyo unido al caballete de la débale
ra. *1*

11^.- "UN DISPOSITIVO DE BLOQUEO PARA BL&QUERR 
EL APOYO DEL CONJUNTO DE ESCALA MOVIL DE UNA ESCALER^'DE 
TiJERA EXTENSIBLE".

Tal y como so ha descrito en la Memoria q¡q$.*an- 
tecede, representado en ios dibujos que se acompañan y cor 

los fines que ce han especificado.
Esta Memoria consta de dieciséis hojas escritas 

a máquina por una sola cara.
Madrid, 14.ENE 1981

'***

***<

1..-hi
-'i; i'
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