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Ei‘presenté Modelo de Utilidad se reiiere a una,estreli§~dq;

guf{a y portante para el apoyo de un rotor de una méquiné eléctri
ca vertical, con brazos, que abarcan dngulos agudos, en los pun-
tos de fijacibén en el cuerpo central de la estrella de gufa y

portanie, con las lineas raiiales, extendiéndose los brazos en-

tre el cuerpo central y al menos un fundamento de forma sensiblg

nenve anular. x

Se ha descrito .y representado en la DE-AS 2 459 236 una dig

POsicidn para el apoyo del drbol de una miquina eléectrica verti-

cal en la cue los elementos de unidn 2barcan en sus vartese-ée.

a®e 0

fijzcidn dngulos zzudos con las lineas radiales y cuyos exsredos

estan fijamente unicos con un fundamento de forma znular, Béﬁos

elementos de unidn son inelésticos en la direccidn longitudimal.

Durznte la carge axizl el anillo central se dobla como coéﬁgﬁgeg

cia de la deformacidén del elemento de unidn., la solucidn seliin
.

la DE-AS citada asegura la posicién central del anillo interno.

LA ¥ X3
En estz solucién se presenta sin embargo una deformacidn bastan-

....
te grande como cunsecuencia de las fuerzas axiales, YT
a * 0
Pate

La invencidn tiene por objeio, en particular, conseguir
ung estrella de guia y portante para el apoyo de un rotorlhéihna
mdcuina eléetrica vertical, gue no presente el inconveniente de
los ya citados, Que conserve, no obstante, las ventajas y que
ademds evite la deformacidn del elemento de unidn al menos en sy

mayor parie,

E1l problema citado se resuelve en una estrella de guia y
portante del tipo iniciado sl principio porgue los brazos estan

realizados segin dos ﬁipos diferentes, estandos apoyados, en und
de ellos, los brazos sobre el fundamental en forma deslizante hg

rizontalmente y abarcando un &ngulo con las lineas radiales en

direccidn circular, y en el otro tipo, los brazos sstan fijamen%
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neas radiales en l= direceidn ecircular contraria,

‘te unidos con el fundamento y abarcan 4ngulos azudos con las 1i-

La ventaja de la invencidn consiste particularmente en
que, en relacidn a2 la carga axial, la esirella de gufa y portan
te estd cargada simetricemente de forma gue no existe ningin mo
mento de‘torsidn. Los brazos fijados corresponden practicamente
al estado de la técnica anteriormente descrito. Los brazos apo-
yados deslizantemente provocan un momenio de torsidn contrario.

De esta forma se compensan ambos momentos de torsidn que proce-

den de los dos tipos de brazos, :.:ﬁ

En les subreivindicsciones se describen mejoras ventagosas

de la invencidn.

L

[ 2

Es convenienie que los dngulos agudos gue abarcan log,bxa~
zos con las lineas radiales sean iguales en valor absolutﬁgyu
« 8,

. 0 o
que tengen un valor comprendido entre 10° ¥y 40 . En caso @qf&k-

o
gulos absolutamente iguzles, gquedan completamente anulados egtr#
¢ Vs
sf los momentos de torsién provocados por la carga axial y
s °®
*ea’

actuan sobre el cuerpo central. La ventaja de un dngulo quor

consiste en que las tensiones de torsién que se producen por la

rotacidn, son menores. La magnitud del éngulo sgudo estéd Timitadt

@

da sin embargo por motivos de construccidn.
Es ventajoso cue los brazos esten construidos como plagcas
dispuestas en planos verticales., De este moflo se logra gue los

brazos esten fijados en direccidn axial.
Segin una forma de realizacidn ventajosa, el cuerpo cen=-

tral contiene apoyos para elementos de cojinete portantes, estarn

do fijados estos apoyos entre un anillo superior y un anillo in-

ferior sobre zletas, gque corren bajo los mismos y que unen los

anillos parz sus partes mas altas. la ventaja de esta realizacign

consiste en que los apoyos se encueniran cerca de las paletas,

b
-
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" realizacidén el anillo superior estd dotado con un cojinete de

de forma que la estabilicad del cuarpofcentral Quéda mejﬁﬁaaé;

El anillo superior es requerido practicamente en planos horizom -

tales unicamente por presidén y el anillo inferior por traccidn,
Convenientemente las aletas estan formadas como prolonga-
ciones directas de los brazos. De este modo forman respeciiva=-

mente una unidad estable a la traceidn y o la presién. Segln uwga

gufa para apoyo radial del anillo portante del rotor. De esta

forma se efectlz de forma econdmica el apoyo radical del rotor,

Particularmente ventajoso es que el fundamento muestie.'dl

. e ®® 4

menos una superficie interna cilinirica, mostrando los brizges,
apoyados con deslizamiento horigontal, un juego radial fren%e

al fundamentoe.

*
~rcpen

La ventaja de csta BDrma de realizacidn consiste en q;!,ze:'.

[}

con un dimengionzdo correcto, los brazos apoyados deslizanfemen

te se dilatan en estado caliente, en funcionamiento, de %ﬁ.qé-
E X R

quina eléctrica como, consecuencia de la dilatacidn ténmiE%,_de_

forma que se ponen en contacto con el fundamento en dirquggé rg

" B
dial y con ello se hace iguales a los brazos fijos. ?:::

Le invencidn se describe con mas detalle a continuaé&én:por

medio de los dibujos ésqueméticos.

Estos muestiran:

En la fisura 1 una seccidn vertical parcial de la estrella
de gufa y portante segln la invencidn.

Bn la figura 2 la sececidn II-II de la figura 1, y

En la figura 3 una seccidn parcial horizontal de la estre-
lla de gufa de la invencidn en la que los brazos abarcan con_la%
1f{neas radiales dngulos mayores.

Seglin la figura 1, un rotor 1 estd dotado con un anillo

Portante 17 y un &rbol 2 con una brida 3. Estan apoyados varios
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\con la 1linea radial 17 en el punto de unién 6° el dngulo agudo

cojirietes de segmentos, poriantes 4 sobfe‘apoyos 5. En la figus|
ra 1 se ve unicamente un brazo 6, gue estd dispuesto entre un
anillo superior 7 y un anillo inferior 8. El anillo superior 7
estéﬁdotado con un cojinete de guia 9 para el apoyo radial del
anilio portante 1° del votor. Los cojinetes de segmentos, por-
tantes, 4 y los apoyos 5 estdn apoyados en un carter de aceite.
10. Entre el 4rbol 2 por wna ﬁarte y el anillo inferior 8 y é}
carter para aceite 10 por otra existe un espacio intermedio 1i.
El brzzos 6 estd apoyzdo de forma deslizante en su parte exte
sobre un fundamento 12. Esia parte del brazo 6 estd dotada{.d"es
placas de :ie 13 que disiribuyen la presidén sobre el fundé&;h&o
12 sobre una superficie mayor. Entre esios extremos del braée 6
dispu:zsto deslizantemente y la pared cilindrica del fundams.ato
12 esté indicado en la figura 1, que representa la estrel?&w§p
gufa y portante en estzado frio, un juego 1l4. Como prolongad.dn
del brazo 6 estd dispuesta una aleta 18 entre el anillo syé}iﬁor
Ty el anillo inferior 8, gue forma con su parte mas alta;%ﬁﬂ

[ 3 .“O

un apoyo directo del anillo superior 7. La aleta 18 estd mida

Sath
al brazo 6 mediante bridas 19, entre las cuales estd fijaééhyna

alleta de unidn 20, Tret
En las figuras 2 y 3 estan dotadas con los mismos ##mercs
de referencia las partes iguales, tal como en la figura 1.
En la figura 2 estd dibujada la seccidn parcial II-II de
la figura 1. En la figuras 2 tambien son visibles los brazoes 16,
que estdn unidos fijamente por medio de placas de fijacidn 15
¥ pasadores de fijacidn 15° con el fundamentl 12. Se han repre
sentado en trazos las lineas radiales 17, que pasan por los pun!

tos de unién 6° y 16° de los brazos b ¥ 16. Bl brazo 6 abarca

1A, el brazo 16 abarca en el punto de unidén 16’ un dngulo agudo:



'lf'A9 ascendlendo el angulo A en este egemplo:a5apu xlma.;

15°, BEn la figura 2 son perfectamente v1s1bles también los seg

mentos de unidn 20, cue estan fijeados entre les bridas 19 de 10§ff

brazos 5y 16 y las aletas 18.

la solucibn de la figura 3, se corresponde fundamentalmenté

con la de las figuras 1 y 2, donde los brazos 6 y 16 aﬁarcén,

en sus puntos de unidn 6° 5‘16’ con las lineas radiales 17, dngwm .

los +B ¥y =B, que son mayores cue los dngulos agudos +A y ~4 Se-|

gln la figura 2. En éngulo B asciende, segin la figura 3, a aprg

. . o | .
ximadamente 27 . © u.
. o007,

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, &t

‘e 04

como la manera de realizarlo en la préctica, debe hacerse cons—

’
tar gure las disposiciones anuerlormenue indicadas son suscepti-~

i 'b
bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren sw.prin-
el :

L . 'e.‘
cipio fundamental.

ren
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REIVINDICACIONES

l.~ Bstrella de gufa y portante para el apoyo de un rotor

‘de una miquina eléctrica vertical, con brazos gue abarcan éngulos

‘agudos en los puntos de unidn con el cuerpo central de la estre<

'1la de gufa y portante, con las lineas radialés, extendiéndose

los brazos entre el cuerpo central y al menos un fundamento sen-
siblemente anular, caracterizada porque los brazos estan realiza-—
dos de dos formas diferentes, estando apoyados los brazos de un

tipo, sobre el fundamento de forma deslizante horizontalmen{é:é

abarcando los dngulos agudos con las lineas radiales en una{éiieg
e¢idn cireular, y el otro tipo de brazos estd unidos solidaria?gn—
te al fundamento y abarca los éngulos agudos con las lineas, xgdia

les en la direccidn circular inversa. | -»
. 8
2.~ Estrella segln la reivindicecién 1, caracterizada por- ! .
- .
gue los 4ngulos agudos que a2barcan los brazos con las lineas ra~

L& B

dizles son iguzales en valor absoluto y tiemen un valor comprepdi-
. s *

do entre 10° y 40°. » e

e

3.- Estrella seg@n la reivindicacién 1, caracteﬁizadé?jiir-
gue los brazos estan construidos como placas dispuestas enibléhos
verticales,

4.- Estrella segin la reivindicacidén 1, carzcterizada por-
gque el cuerpo central contiene apoyos para elementos de cojinete
portantes, estando fijzdos dichos apoyos entre un anille superior
y wn anillo inferior sobre aletas, gue pasan por debajo de los
mismos ¥y que unen por su parte mas zlta los anillos.

| 5= Estrella segin la reivindicacidn 4, caracterizada por-
gue las aleias estan formadas como prolongaciones directas de-los

brazose.

6.~ Estrella segn la reivindicacién 4, caracterizada porgue
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que el fundamenio muesira al menos una superficie interna cilin-
»a;drica, mostrando los brazos apoyados deslizantemente, un ﬁﬁégé'fﬂff

‘gial frente al fundamento.

- de una méguina eléctrica vertical, tal y como gueda sustancialmeg.

&l del afiTlo Portante del rotor.

7.~ Estrella. segln la reivindicacidn 1, caracterizada por-|

8.~ Estrella de gufa y portante para el apoyo de un rotor‘ 

te &escrito en la presente Memoria y en los dibujos adjuntos.
Esta llemoria consta de siete hojas escritas a médquing® por
e,

unz sola cara. ' S

Hadrid,

90 01c. ag
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