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)

PAT
en
ESPala
_ por VHINTE afios
g nowbre de G.M. PFAFF A.G., entidad alemena, éstablecida en
Konigstrasse 15, Keisersleutern (Pfalz), Alemsnia, por:
»UN DISPOSITIVO EN MAJUINAS DI COSER ZEN Z2IG~-AAG PARA LA REGULA~
o GION Di ANGHOS D PUNTADAn.

il invento se refiere a un dispositivo lmportante para el
cosido de ojnles en méquinas de coser en zig-zag, para la regula-
cién de anchos de puntada con ajuste forzoso el mismo tiempo de

una limitacidn superior y otra inferior del ancho de la gobrepun-

m

tada.
Son conocldos dlspositivos de esta clase, sn los cuales es

posible uaa mod ificacidn simultédnea de las limitaciones superior
e inferior del ancho de le sobrepunteda, menteniendo &l mismo tilem
po una relacidn mutua fije de tamailio y sin sujecidn a determinados

10 intervalos de mando. La fijacidn ds esta limitacidn se realiza en
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este caso con ayuda de un porta-tope embragable vy desembrageble,
que, mediante la variacidn de su posicidn frente a un elemento
de tope unido al mecanismo regulador del ancho de la sobrepunta-
da, limita on dos direcciones sus smplitudes de oscilacidn. 4 es-
te particular, la palanca de embrague para ol dispositivo, la em
puiladura de ajuste para la sobrepuntada y la regulacidn para la
limitecidn de la oscilacidn, se hallan dispuestas separadas entre
s{ en el brazo de la méquina.

| En otro dispositivo comocido, si bien reune todo el meca-
nismo de mando en una supuiladura de regulacién, hay, no obstante,
que regular primeramente la limitacidn de la sobrepuntada, lo mis-
mo Que én el dispositivo mencionado en primer lugar, antes de que
la empuiadura de regulagién para la sobrepuntada pueda ser lleva-
da & la limitacién de su movibilided de giro, modificada con ello.

Ll invento trata de majorar los dispositivos de esta clase
en ¢l sentido, de que tanto la totalidad de las empuiieduras de re-
gulecidn reciban un soporte estacionario, como de que tambidn to-
do el dispositivo sea simplificado en su estructura y manejo y re-
ciba al mismo tiempo una forma que ahorre espacio. 1llo se consigue
de acuerdo con el invento, en primer lugar por el hecho de que se
disponen dos levas periféricas de disco entre dos brazos percepto-
res de un exploradcr de disminucién, unidos rigidamente entre si,
explorador que influye mediante su posicién de giro sobre la sobre-
puntads y cuya limitacidn de movimiento debe ser limiteda.

Ha demostrado ser conveniente disponer las citadas levaes pe-
riféricas de disco conjunteamente sobre un drbol de regulseidn,
transcurriendo plans la parte activa de la leva perpendicular al é;
bel ecitado.

Con el fin de gue con tal dispositivo pueda coserse tanbién

una puntada recta, conservaendo al mismo tiempo el ajuste de las li-
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mitaciones, se disponen las cosas, de acuard

cidn del invento, de menera especialmente sen01lla, haciendo que
el miembro regulsior de la wdquina delcoser gue determina la so-
brepuntada, sige a8l explorador de disminucidén con cierre de fuer-
za v penetre en la travectoria de movimiento de un drgano de nan-
do, soportado convenientemente de manera coaxial con el drbol de
regulacidn, con objeto de poder ser accionado separadamente del
explorador de disminucidn y ser devuelto a su posicién correspon-
dieﬁte a la puntada recta.

in la disposiéién Ultimamente citada puede conseguirse una
distribucidn especlalmente clara de las empufladuras de mando y
con ello, un manejo todavia mds simplificado, por el hecho de que
el miembro de mendo lleva una parte de leva en su cara opuesta al
mizmbro dao regulacién, en cuya trayectoris de movimiento penetra
una prolongacidn del brazo perceptor del explorador de disminucidn,
que sigue con clerre de fuerzas & una de las levas periféricas de
disco.

La disposicidn de las propias empuiladuras de mando facilite
la orisntacidn para su menejo especialmente por el hecho de que
en un grupo de empuiiaduresde mando, soportadas concéntricemente
entre si, sirvae exclusivemente una empuiiadura para la regulacidn
del) ancho de la sobrepuntada y otra empufiadura, para la desviacidn
temporal del ancho de sobrepuntada ajustado, hacia arribas y hacle
abajo, siendo determinada la limitacidn de la desviacidn hacia arri
ba, al nmismo tiempo por la posicién de ls empufiadura reguladora del
ancho de la sobrepunteda.

Otras caracteristicas del invento y detalles sobre las ven-
tajas con 41 consepuidas, se desprenden de la descripcidn siguien-
te del ejemplo de realizacidn del nuevo dispositivo, representado

en los dibujos adjuntos. In ellos muestran:
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La figura 1, una representacidn deilawdiépbsicién total;

la fi;ura 2, uns vista de frente del dispositive, psrcial-
mente en seccidn;

las figures 3 - 6, diversas posiciones de mando;

las figures 7 y 8, vistas desde arriba sobre diverses par-
tes del dispositivo mostrado en la figura 2; |

les figuras 9 y 10, las correspondientes vistas de frente
de las partes mostrades en las Tigurss 7 y 8, junto con los dis-
cos ds levas actuantes sobre ellas; '

la figurs 11, ﬁna vista desde arriba sobre otra parie del
dispositivo mostrado en la figura 2;

la figurs 12, una seccidn axilal a través de las smpuiieduras
de mando y de los discos de levas con ellas unldos;

la figure 13, una vista de frente de las empuifiaduras de man-
dog

la fisura 14, el mando de correders de la mdquina de coser,
influenciadn por el dispositivo.

La miquina de coser 1 representada cn la figure 1, tiene
una guia 3 de la barra de aguja, basculable de la wanera conocida
alrededor de un puntoc de suspensién 2, cuya desviacidn lateral es
provocada por une palance de horquilla 4. Su impulsidn se realiza
a su vez de manera igualmente conocida, mediante una oxcéntrica
triangular 5 (fig. 14), que se halla en unién de impulsidn con el
drbol de brazo de la mdquina de coser, con lo cusl la pelanca de
horquilla 4 es hecha oscilar slrededor de la articulacidn 6 que
la une con la pula 3 de la barra de aguja. La medida de lg desvia-
cidn lateral de la gufa 3 de la barra de aguja, as? como su posi-
cidn de partida, o dicho con otras palabras, el tamaiio de la so-
brepuntada y la nogicidn del campo de puntadas, estd deterninada

por una corredera 7, en la que es conducido uh taco de corredera 8,
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sujeto de mansra giratoria eon la palanca de horqullla 4. La posi-

cidn de giro de la corredera 7 es determinante para el tamafio de
la sobrepunteda, mieniras que la posicién lateral del drbol 9 qus
soporta la corredera 7 (figsf 1, 2 y 14) es determinante de la po=
sicidn del campo de puntadas.

Los cambios de posicién de la corredera 7, necesarios para
variar la sobrepuntada y la posicidn del campo de puntadas, es de-
cir, por lo tanto del 4rbol 9 que la soporta, pusden provocarse a
base de la disposicidn sigulente: '

EL érbol 9 estd soportado de manera giratoria en un ojo de
soporte 10 del bdrazo de soporte 11 (figs.l, 2, 8 y 10), el cual,
por su parte, estd soportado de manera giratoria sobre un eje fi-
jo en la caja de la méquina. Al brazo de soporte 11 estd sujeto
un brezo explorador 13 (fig. 10), regulable mediante el tornillo
de sujecidn 14 y el agujero slargado 15, cuyo extremo 16 sigue con
cierre de frusrza el perfil de un disco‘de levas 17 (figs. 10 y 1.8),
debido a que un muelle de treccidn 18 (figs. 2 y 10), anclado de
cualquier modo, no representado, sn la cale de la méquiha, ataca
sobre un brazo de palenca 19, hecho de una pieza con el brazo de
soporte 1l.

Bl disco de levas 17 estd montado sobre un 4rbol husco 20,
que estd soportado de mensra giratoria en un teladro 21 (fig.12)
de una insercidn 22, que por su parte se halla fijada mediante un
tornillo 24 a la pered anterior 23 de la caja de la mdquina. En su
cara opuesta al disco de levas 17, estd el drbol hueco 20 provisto
de entallsduras 25, en las que encaja un disco 26, gstando as{ uni-
do con sezuridad de giro al drbol husco 20 y al disco de leva 17.
En el disco 26 hay formada una empuiiedura 27, por msdio de la cual
se puede regular correspondientemente el disco de leva 17.

Un disco eldstico 28, que se epoya contra un anillo de segu-
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ridad 29 sujeto al érbol husco 20, aprieta ademés el disco 26

contra la insercidn £2. Una bola 51 en la insercién 22, carga-
da por un muelle 30, coopera con trss taladros de salto 38 (de
los cuales Unicamente &s visible uno en la fig. 12) del disco
86, de modo que este dltimo queda enclavado en las tres posiclo-
nes, en las que en cada caso es explorada por el extremo 16 del
brazo explorador 13, una de tres secclones 33, 34, 35 del disco
de levas 17, dotadas de radios diferentes.

Las tres secciones 33, 34, 35, transmiten sl brezo de so-
porte 11 tres pogiciones de giro distintas sobre su eje 12 y,
por lo tanto, tres posiclones leterales distintas al drbol 9 y
a la corredera 7. HEstas posiciones laeterales corresponden a las
posiciones de campo de puntadas ®»izquierdar, #centro* y »derecha»
pare la desviacidn laterel de la gufa 3 de la berra de aguja. La
posicidn de campo de puntadas deseada, puede conseguirse a través
de 1la disposicidn descrita, mediante accionamiento de la empufia-
dure 27.

Sobre sl 4rbol 9 que soporta la corredera 7 se halls monta-
de una mordaze de sujecidn 36 (fig. 9), a la que mediante un r-
nillo 37, se encuentra articulada una gufa 38, que sn su otro ex-
tremo estd unida articuladamente, por medio de un tornillo 39, a
un miembro de ajuste 40, soportado de manera giratoria sobre el
eje 12. Gracias a la unidn de la mordaze de sujecidn 36 con el miem
bro de ajuste 40 a través de la gule 38 se consigue que la mordaeze
de sujecidn 36, a pesar de estar soportada sobre el brazo de so-
porte movible 11, adopte siampre la misma posicidn amngular, con
raspecto a la caja do la méguina, que el miembro de ajuste 40, so-
portado por el ¢je estacionario 12. La posicidn de giro del miem-
bro de ajuste 40, por lo tanto, es decisiva pares la posicidn angu-

lar del drbol 9, y con ello, de la corredera 7, y consecuentemente,
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la posicidn de cempo Ge puntadas regulada a base de la posicidn
del orazo de soporte 1l. A este particular, la posicidn del miem-
bro de ajuste mostreda en la fig. 8, corresponde al tamelio de so-
brepuntada »cero”, mientras que un giro a pertir de esta posid én
en el sentido contrario al de las agujas del reloj, agrania la so-
brepuntadae.

Soportado asimismo de manera giratoria sobre el eje 12, se
halla un explorador de Aisminucién 44, consistente en dos brazos
perceptores 41 y 42(figs. 2-6 y 11), as{ com un brazo de palonca
43. BEste explorador de disminucidn 44 se encuentra bajo la accidn
de un muells de traccidn 45 (figs. 2 y 11), que ataca sobre uno
de sus brazos 43 y se halla anclado en la caja de la méquina de
cualquier manera, no representada, de modo que normalmente su bra-
Zzo perceptor 42 se apoya con cierre de fuerzas contra una leva pe~-
riférica 46 de un disco de levas 47 (fig. 2, 3 v 5).

1l disco de leva 47, junto con otro disco de levas 48 dis-
puesto en el plano del brazo perceptor 41, se halla montado sobre
un manguito 49 que, mediante un tornillo de ajuste 50 (figs 12)
estd fijado sobre un 4rbol hueco 51, soportado de manera girato-
ria en el 4rbol husco 20. #l drbol hueco 51 que, en su extremo de-
lantero, lleva una empuiiedura de giro 58, silve de drbvol regulador
comin e embos discos de levas 47 y 48.

Un muelle de traccidn 54, dispuesto entre un brazo 53 (fig.2)
del miembro de ajuste 40 y el brazo perceptor 42 del explérador de
disminucidn 44, mentiene al miembro de sjuste 40 con una prolonge-
cidn Sé formada en el mismo, apoyado contre un tornillo de ajuste
56 del explorador de disminucién 44. Fl drgeno de ajuste 40 que,
segdn se ha mencionado ysa mds arriba, es determinante para la so~

brepuntade de la méquina, sigue por lo tanto normalmente al explo-



10

20

=5

30

95 3537
€. )
rador de disminucidn 44 con cierre de fu
de modo que este Ultimo influye sobre la sobrepuntade de la mé-
quina en tanto exista esta unidn con cierre de fuerzas.

‘La leva periférica 46 que & travds del brazo perceptor 482
gobierna 8l explorador de disminucidn 44, tiene una forma tal,
que a través de la unidn de mecanismo descrite con la corredera,
genera una soorepuntada que concuerda con une sobrepuntada legi -
ble sobre una escala 57 (fig. 13) de la empufiadura de glro 52,
frente a una wmarce dlspuesta en la pared delantera 23 de la caja
de la mdquina. El movimiento de la emvpuiiadura de giro 52 en la me-
dida precisa, es limitedo por una ranura curvada 59 (fig. 12) en
la empuiliadura de giro 52 y una espiga 60, Tijade en la insercidn
22

Soportado de manera giratoria en el arbol hueco 51 se halla
un arbol 61, sobre el gue, mediasnte un tornillo de ajuste 62, se
sncuentra fijo un cuerpo anular 64, que soporta un miembro de men-
do 63. El miembro de mando 63 sigue de este modo los giros del dr-
bol 61, que pusde ser accionado mediante una empuiiadura 65, dis-
puesta en su extremo anterior. El miembro de mendo 60 wstd dote-
do de una parte de leva 66. Esta se apoya contra una prolongacidn
69 (figs. 2 y 11) del brazo perceptor 42, debido @ la fuerza de
un muelle 87 anclado de cualquier menerses, no representade, en la
caja de la méquina, ¥ que ataca sobre un brazo de palanca 68 del
miembro de mando 63. Il muelle 87, empero, no es capaz de vencer
la fuerza del muelle 45, que actda sobre el explorador de disminu-
cidn 44, Ge modo que la posicidn del explorador de disminucidn 44
depende normalmente tan sdlo de la posicién de la leva 46; el mue-
lle 67 sirve exclusivamente para vencer el punto muerto.

51, por el contrario, se gira-el drbol 61, y con é1 el miem-

bro de mando 63, en el sentido de las agujas del reloj en las rigs.



10

15

20

ad

2 a 8, entonces el brazo perceptor 42 es levantado de la leva 46
en contra de la fuerza del muelle 45 (fig. 4), con lo cual, por
otra parte, el brazo perceptor 41, rigido con relacién al brazo
perceptor 42, se aproxima al disco de levas 48, hasta que hsace
tope contra su leva periférica 70. In el ejemplo de realizacidn
supuasto recibe esta leva forma tal, que al hacer el brazo per-
ceptor 41 tope contra la leva periférica 70, el explorador de dis-

inucidn 44 y, por lo tanto, el miembro de msndo 40, determinan-
te de la sobrepuntada, provocan el doble valor de la sobrepunta-
da que resulta en la misma posicidn del érbol hueco 51, al apoyar-
se ol brazo perceptor 42 contra la leva 46. los tamaflog de sobre-
puntada con relacidn a los puntos correspondientss de las levas
46 y 70 estdn, por lo tanto, oen la proporcidn de 1 : 2, de lo cual
se desprende ademds, gue Unicamente para la zona de la leva 46
que corresponde a tamailos de sobrepuntaeda menores o igual & la mi-
tad do la sobrepuntada méxime de la mdquine (en el ejemplo supues-
to £ 2), proporciona la leva 70 una limitacidén para el brazo per-
ceptor 41.

Bl disco de levas 48 (fig. 2] tiene una parte muy inclinada

71, de modo que en la posicidn del drbol husco 51 que corresponde
e la sobrepuntada »csrov, el explorador de disminucidn 44 tiene su
plena posibilidad de movimiento entre la posicldn correspondiente
a la sobrepuntada méxima ¥ la posicidn correspondiente a la punta-
da »cero». Se puede, por lo tanto, al ajustarse la sobrepuntada
ngero” sobre la escala 57 mediante accionamiento de la empuiiadura
65, ¥ con ello tembidn del miembro de mando 63 en el sentido de las
agujas del reloj, modificar en toda su extensidn de variaciones la

sobrepuntada, en contra de la fuerza del muelle 45, tal como mues-

tra 1la fig. 6.

Por otra parte, también el brazo 53 del miembro de ajuste
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40 penetra en le trayectorla de movimiento del miembro de mendo
63. Acciunando §ste Ultimo en contra del sentido de les agujas
del reloj resulta posibls, por lo tento, deshacer la unidn con
cierre de fuerzas entre el miembro de ajJuste 40 y el explorador
de disminucién 44 (fig. 5), provocada por el muelle de traccidn
54, la prolongacidn 55 y el tqrnillo de ajuste 56, y volver el
rnienbro de ajJusts 40 & su posicién correspondiente a la sobrspun-
tade #corov. La limitacidn de trayecto para el miembro de mando
63, necesaria para ello, lu forma la espiga 60 (fig. 12), Jjunto
con una escotadura limitada 72 en la empuiiadura 65.

La disposicién representada y descrita tiene la ventaja de
una distribucidn en extremo clara de las empuiladuras de mando
(compérese a este respecto la fig. 13). La empuiladura de giro 58
sirve para la regulacién de la sobrepuntads, la empuiiadura 27, pa-
ra la regulacidn de la posicidn del campo de puntades. La empufia-
dura 65 permite divergencias de la sobrepuntada ajustada por la
emufladura de giro 52, & saber, al ser acclonsda en contra del
sentido de les agujas del reloj, en direccién de sobrepuntadas
mds pequoiias con el valor 1fmite »cero, y al ser accionada en el
sentido de las apgujas del reloj, en direccidn de sobrepuntédas ma-
yores con un valor limite que estd ya predsterminado por la regu-
lacidn de la empufiadura de pirc 58 y que, en el ejemplo de reali-
zacidn supuesto, asciende, en una zone determineda, al doble de Hh
sobrepuntada ajustada por la empufiadura de giro o2.

En los brazos de palanca 19 y 43 han sido previstos puntos
de conexidn 73, 74, 75 para una instalacidn de mendo sutomdtica,
en si conocida. 4ntes de su insercidn, no hay més que poner la em-
puiladura de giro 52 en wcero® y colocar la empuiladura 27 en su po-
sicidn izquierda extrema, despuds de lo cual, sin més ni més, los

impulsos trasmitidos por le instalacién de mendo asutomdtico a los

- 10 =
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brazos de palanca 19 y 43, pueden provocar la variscién de la po-

slcidn del campo de puntadas y del ancho de la sobrepuntadae

#sta solicitud que corrssponde a la presentada en Alemania
el 24 de noviembre de 1958, bajo el ndmero P 81.766 VII/5%a, se
Bcoge a los beneficips del artfculo 51 del vigente Zstatute sobre

Propiedad Industrial.

NCTA

Los puntos de invencidn propla y nueve que se presentan pare
que sean objeto de e¢sta solicitud de Patente de Invencidn en Espa-
ila, por VIINTZ afios, son los sigulentes:

12.~ Un dispositivo en mdquinas de coser en zig-zag para B

regulacidn de anchos de puntada con ajuste comin forzoso de una li-

‘mitacidn superior y otra inferior del ancho de la sobrepuntada, ca-

racterizado por haber sido dispuestas dos levas,periféricas de dis-
co entre dos brazos perceptores, unidos rfgidamente entre si, de
un exploredor de disminucidn que, medisnte su posicidn de giro, in-
fluye sobre la sobrepuntada, parae la limitacidn de su movimiento.

22,- Un disvositivo de acuerdo con la reivindicacidn 1, ca-
racterizado por que las levas periféricas de disco son soportadas
por un 4rbol de asjuste comin, transcurriendo con sus planos de dis-
co perpendiculares a dicho drbol de ajuste.

3%.- Un dispositivo de acuerdo con las reivindicaeciones 1 y
2, caracterizado por gque el explorador de disminucidn, como un to-
do, ostd soportado exialmente paralelo con relscidn al drbol de
ajuste, de manera que puede girar.

4%,- Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 1, con
puntada recta ajustable mientras se conserve la ragulacién de las

limitaciones, caracterizado por que el miembro de ajuste de la wé-

- 11 -
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quina de coser determinante de la sobrepuntadas, sigue con cierre
de fuerzas sl explorador de disminucidn y penetra en la trayecto—
ria de movimiento de un miembro de mando especisl, soportado de
manera coexial con el drbol regulador que soporta las levas peri-
réricas de disco, para que al ser accionado, pueda ser devuelto,
separadamente del explorador de disminucidn, & su posicidn corres-
pondiente a la puntada recta.

52.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 4, ca-
racterizado por gue el miembro de méndo, en su lado opussgto al
mienbro de ajuste,’lleva une pleza de leve, en cuya trayectoria
de movimiento penetra una prolongacién del brazo perceptor del ex-
plorador e disminucidn, que‘sigue cen clerre de fuerzas a una de
las levas periféricas de disco.

62.,- TUn dispositivo de acuerdo con lns reivindicaciones
1 - &, caracterizalo por que en un grupo de empgﬁaduras de mando,
soportadas coneéntricamente ecntre si, sirve exclusivamente una
empufiadura para la regulacidn del ancho de la sobrepunteda y otra
empuiiadure, para la divergencia temporal hacia arriba y hacla aba-
jo del ancho de sobrepunteda asjustedo, siendo determinadas la li-
mitacidn para la divergsncia hecia arriba, al mismo tiempo por la
posicién de la empufiadura ajustadora del ancho de la sobrepuntada.

7&,~ Un dispositivo en méquinas de coser en zig-zag para
la regulacién de anchos de puntada.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, repre-
sentado an los dibujos que se acompailan ¥y con los fines que se han
especificado.

Esta lemoria consta de doce hojas escritas a mdquina por una

sola cara.

iadrid, g g N0y 1950
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