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Bste invento se refiere a asientos, en particulayr

”yen un soporte lwnbar movible.

Bs conocido, por ejemplo por la memoria de la pa-

tente briténica no 1.011.726, proporcionar un asiento que -
- tiene un respaldo Que incluye un bastidor de respaldo y'un

 miembro de soporte lumbar montado en dicho bastidor merced

a un mecanismo de soporte, teniendo-dicho miembro de sopor-
te lumbar una superficie de soporte gue es arjueada en tor-

no a un eje geométrico horizontal transversal al respaldo,

pudiendo ser hecho funcionar el mecanismo de soporte en un

-

modo para desplazar al soporte lumbar en direccidén hacia de<.

lante o hacia atrds y en un segundo modo para hacer subir o

bajar la altura a2 la cual el miembro de soporte lumbar se —

aplica con la espalda de un otupante del asientoc.
- Bl mecanismo de la patente antes mencionadd es -

operable mediante un mando dispuesto haecia la parte ‘poste~

rior del respaldo y supone un sencillo desplazamiento.en veyp

tical hacia delante.y hacia atrds de un resorte sobra.sl gqud

estd montado el miembro de soporte lumbar. En este mecanis-
mo, el miembro de soporte lumbar es deslizable sobre la ca-
ra interna de la tapiceria del respaldo y el resorte de so;
porte puede deslizar en una guia vertical en el bastidor -
del respaldo.

Existe la necesidad de un mecanismo de soporte me-

Jjorado para un miembro de soporte lumbar y, preferiblements,

de uno que sea hecho funcionar féecilmente por una persona -
mientras est4 sentada en el asiento, cuyo mecanismo, consi-
guientemente, deba ser fécilmente accesible y presente poca
rcSistencié él rozamiento durante su funcionamiento.

| a asientos para vehiculos, que tienen un respaldo que inelu

"
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'deSplazar las segundas conexidnes de pivotamiento en el sen+

Un asiento de acuerdo con el invento se qafacteri-
za porque el mecanismo de soports comprende miembros de so-
porte conéctados al miembro de soporte lumbér y movibles si-
multdneamente para hacer subir'o bajar al eje geométrico deﬂ
miembro de soporte lumbar y para efectuar una accidén de in-
c¢linacidn o de rodadura del miembro de soporte lumbar en -
torno a dicho eje geoméirico.

En particular, los miembros de soporte comprenden
dos pares horizontalmente espaciados de brazos de soporte -
que se extienden hacia arriba, que tienen primeras conexio-
nes pivotantes en un extremo de los mismos con el bastidor

del respaldo y segundas conexiones de pivotamiento en su ex-

tremo opuesto con el miembro de soporte lumbar, siemio*fos

brazos de soporte de cada par relativamente movibles para -
tido de producir dicha accidn de 1ncllnaﬂ16n o de ro&aﬁura.

El movimiento hacia delante y hacia atras del miem
bro de soporte lumbar puede efectuarse mediante un mﬁVimlen-,
to diferente de los miembros de soporte o merced a urf&ca-

nismo que puede ser hecho funcionar para mover al miendwo -

de soporte lumbar directamente, eeet

®ee"®
De preferencia, un modo de funcionamiento del me-
cénismo de sopofte consiste en hacer subir o bajar un actua
dor y el otro modo de operacidén se efectia haciendo girar -
el'mismo actuador, siendo facilmente accesible el actuador
para el ocupante del asiento.

A continuacidén se describira pafticularménte el

invents con referencia a los dibujos anejos, en los que:

la fig. 1 es una seccidén vertical dada por un pl

no iransversal a través de un respaldo de un asiento de vehi
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culo de acuerdo co: el invento;

la fig. 2 es wna scccién nor la-linea II-II de la
fice 13

la fige 3 es wnua seccidn por la lines III-IIi de
la fige 13

"la fig..4 es una representacién diagrarftica del
noviniento del miembro de soporte lunbar representado en la
Tige 23

la fig. 4a, a2 wodo de comperacidn, ilustre el mo-
viniento jdeal de un soworte lumbar arqueado§

la fic. 5 es wia vista en persvectiva de un aspec

to adicionagl del respaldo;

. .. ..
. R - s e
la fig. 6 es una seccidn dada a través de v Tdts
. o?
lle del mecanismo representado en la fig., 5; ¥y CON

la fig. 7 es vna seccibén deda por la lines VII-VIT]
de la fig. 6. AP

El respaldo ilustrado en los dibujos, ¥y disefiklo

para fomar perte de un asiento de vehfieulo connrendes wrebasg

- - .
tidor 10 de respaldo que puede adoptar la forma de und hah-

deja de chape metélica, cbncava, tal coro se represeniage
las figs. 2 y 3y ¥ un miembro de sovorte luwiber 11 monzc.f;d:e
oo

en el bastidor merced a un mecanismo 12 de sonorte. &l miem
bro de sovnorte llr.szb'ar 11 tiene una superficie 1llz cue mirs
hacia delante, cue se arcuea en tomo a un eje geométrico

horizontel, transversal al respaldd, ¥y cue estéd cubierta nox
la tapicerfa, en varticular un cojin 13 de esnuma Ge poliu-
retano moldeada con un revestimiento exterior enterizo o se-
parado, oue esté asegurado a la weriferisz del bastidor 10 de

respaldo.

-5l mecanismo 12 de sonorte estd disefiado para ner-
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mitir que el ocupante del asiento mueva el miembro de sopor-

fosan

t%flumbar 11 hzcia delante o hacia atrds y, alternativamente
.oéen formé simultdnea, en un sentido de rodﬁdura hacia arri-
“ba o hacia abéjo.

| El moviﬁiento ideal para la superficie argueada -
del miembro de soporie lumbar 11 es el movimiento ilustrado
en la fig. 4a, en la quc el arco 11' rueda en contacto con
el plano tangencial DZ desde la posicién A'B' pasando por lal
posicidn A"B", a la posicidn A" B"™ correspondiente al movi-
miento en vertical del eceniro de cuirvatura deSde.C, pasanio

por 02, hasta 03. El arco 12' hace contacto con el plano DIE.

re-
e ©®

[ ]
presentan los puntos en que un soporte lumbar argueaddsdue

en estas tres posiciones enr’.los puntos H1, H2, H3, que
L
. N XY
) L]
rodase de esta forma, harfa contacto con la espalda &e u1n
ocupante del asiento. Si no tiene lugar deslizamiento del -

arco con relacién al plano DE, el lugar geométrico ds B! j

A' es Gna cicloide. ) , ' cee

Tal movimiento de rodadura es dificil de repwedu-

cir mecanicamente, pero se puede consegulr una gran égﬁdxi—
macién mediante el movimiento de pivotamiento de una!éaﬁkr—
ficie arqﬁeéda 11", segun se ve en la fig. 4, que est:é::s:us-
pendida en el punto b de una primera disposicidn triangular
de varillajes de conexién bf, fg, gb, que tienen un soporte
fijo en f, y una secgunda disposicidn trianguiar de varilla-
jes de conexién km, ml, lk que tienen un soporte fijo en 1,
y montando un rodillo B con su eje geométrico én Xy diSpués
to para rodar en contacto con la superficie 11,

Mediénte un movimiento apropiado del punto g y del
punto m, la superficie 11" puede ser obligada a moverss des—

de una posicién a'b', pasando por a"b™ hasta a™ L™, posicio
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‘sus ‘extremos in

nes que correéponéen a los moﬁimientos del centiro de curva-
tura de la superficie 11". ¥n cada una de estas posiciones,1
la tangente vertical a la superficie 11" se'encuentra'en h, 4
h2, h3, respectivamente, que cbrreSponden a posiciones idea-
les Hyy Hyy Hy, con s6lo un ligero desplazamiento en hori-
zontal de los puntos h1 Y h3 respecto de la linea vertical
que pasa por hg.

| Esté movimiento puede lograrse mediante el meca-
nismo, representado en las figs. 1 y 2, que comprende una -
primera palanca acodada formada'pof los braszos dg palanca
14, 14 éspaciados y paralelos, asegurada rigidamente a una

r 15 que estd soportada a rotacidén en sus ex-

as 16 aseguradas al bastidor 11 del sfeghal-
éé,ééipaléhca 14, 14' estédn interconectaﬁ?é:en
; égribres‘mediahte wna biela 17 :nferior so-
portédé'a fp£5éi6n.en sus extremos opuesios en cojin§¥3§ -
«112 de la superficié trasera del miembro de soporte L@gbar
11. Un brazo radial 14", que forma también parfe de4Aa:p:i-
mera palancea. se extiende hacia atrds desde la biela&?Sﬂcon

un fin que se describird més adelante. T

Una segunda palanca estd formada por los brdzgs
ee®

de palanca 18, 18' espaciados y paralelos, que esidn iéter~
conectados rigidamente en sus extremos inferiores por unz
biela 20 cuyos extremos estén soportados a bivotamiento en
patillas 21 aseguradas al bastidor 10 de respaldo. Los ex-
tremos superioreé de los brazos de palanca 13, 13' sostie-
nen rodillos 22 dispuestos para rodar sobre la superficie
trasera argueada del miembro de soporte lumbar 7. Un brazo
radial 16" se extiende desde la biela 20 en forma sipilar

al brazo radial 14",
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-de pivote 25a y a lados opuestos del mismo. nes e

Los brazos radiales 14" y 18" estdn conectados éé:
‘sus extremos libres a una primera y a una segunda articula-.
ciones 23, 2@,'para realizaf un movimiento én virtud de la
actuacidén del mecanismo de' accionamiento para el miembro de
soporte lumbar,.

‘Este mecénismo de accionamiento comprende un par
de miembros de placa triangular eSpacigdos y paralelos 25,
25', que estdn asegurados entre si en relacidn espacizda y
que tienen un véstago de pivote 25a que interconecta los -
miewbros 25, 25' y situado en una posicidn centrgl en ellos,
El vdstago 25a atraviesa una corredera 26 que'penetra en el
espacio comprendido entre ios miembros 25, 25' y que es mo- i
vible en una guia vertical 27 asegurada rigidamente S‘;L..Eas—
tidor del respaldo. Los miembros 25, 25' estdn tambié;.inte__z_n
conectados por védstagos de pivoie 25b, 25¢ en aplicacidn coq

los extremos libres de las articulaciones 23, 24, es%qdﬁo -

los védstagos 25b, 25c espaciados lateralmente del vés¢égo

Un miembro de control 28, merced al cual l&q:éiem?, 
bros de placa 25, 25' pueden ser heéhos girar en tordo.zl -
eje geom§trico del védstago de pivote 25a o pueden ser::kzefchos
subir y bajar dentro de la gula 27, estid situado dentro de
las placas y esta conectado a pivotamiento a ellas mediante
una conexién de pivote gue inecluye las pgtiilas 254 que se
extienden lateralmente desge los mienbros de placa 25, 25!
dentro del miembro de control 28.
| Bl miembro de control 28 estd formado como un man
guito que estd roscado interiormente para acoplarse con un

fileteado exterior de un vdstago de accionaamiento 30 que se

extiende en una direccidn en general horizontal a través de

4
£
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| una ranura vertical 10a en el bastidor del respaldo y que -

o

‘rior.

lleva un wando 31 manualmente operable en su extremo exte-

Bl védstago de accionamiento 30 estd soportado a -
rotacidn para girar en torno a su eje geométrico longitudi-~
nal dentro de un bastidor de soporte que estd constituido -~
por un par de placas alargadas 32, 32', espaciadas y para-
1elaé, ¥y pivotado en su exiremo alejado del mando en un eje
33 de pivotamiento gue se acopla en una pztilla 34 rigida -
con el bastidor del respaldo, Las placas 32, 32' se extien-
den a lados opuestos de los mienbros de placa 25, 25' y es-

t4n pivotadas a ellos en las patillas 25d.

.
'

Se verd as{ jque, en funcionamiento, el giég'dﬁl -
mando 31 hard que el miembro del control 23 mueva 105&€tu~
dinzlmente al vés?ago 30 de accionamiento. Cono el véstago
30 estd asegurado contra movimiento longitudinal por{éiébas-
tidor de soporte 32, 32', el movimiento transversal ded.mieg
bro de control hard girar a las placas triangulares. 2%, 25"
en torno al véstago_de pivote 25& y provocaré el movig%énto
longitudinai, en direccidn vertical, de las articulaq?ﬁﬁes

23, 24, Esto a su vez hard girar a las palancas 14, 14"y -

18, 18' en direcciones contrarias en torno a los ejes geo-
métricos de sus respectivas bielas 15, 20, dando como resul-
tado un desplazamiento hacia delante o hadia atrds del miemd

bro 11 de soporte lumbar.

Independieniemente de este movimiento del vdstago

de accionamiento 30, o en forma simulténea con 81, el vds-

tago puede ser abisagrado hacia arribz o hacia abajo merced

al movimiento del mando 31, para hacer subir o bajar a los

miembros de placa triangular 25, 25'. Este moviniento es -
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permitido por el movimiento vertical de la corredera 26 en

.23, 25! dard co.o resultado el movimiento vertical de las -

~articulaciones 23, 24, en la misma dirececidn, y esto a su -

quier posicidn seleccionada en la que esté situado, ¢1 ‘for-

choque susiancial al mecanismo de accionamiento, el miembro

dor que, convenientemente,

la guia 2%. El movimiento vertical de los mieubros de placa ;-;

vez producird el giro de los vdstagos 15 y 20 de conexidn da
palancas en un sentido comin., En consecuencia, uno de los -~
pares de brazos de palanca oscilard hacia el bastidor de reg
paldo y el otro oscilard separéndosg del mismo, dando lugar
a la inclinacidn del miembro de soporte lumtar en una o en
otra diréccién. BEsto hard subir o bzjar el punto en que la
superficie de soporte 11a‘del mienbro de soporte lumbar 11
hace contacto con un plano vertical, haciendo subir o Eajar

por.ztanto al punto en gue el miembro de soporte lum‘qér,:ﬂ -
P '

sosﬁendré la espalda de un ocupante del asiento. PR
El bast@dor 32, 32' estd cargado eldsticamente pon
un resortie 35, montado en el eje 33 entre una_tuerca{ééﬁy el
bastidor, en el sentido de empujar al védstago 30 de aced ona-
miento a zcoplamiento de friccidn con el borde trasenq ge -
la ranura 10a. Si este acoplamiento por frizcéién no QgZéu—

ficiente para asegurar al véstago de accionamiento en %¥dal-
L]

de de la ranura puede estar dotado de muescas o de revajes
a intervalos.
Como el efecto dz que el ocupante del asiento se

recueste bruscamente contra el respaldo puede comunicar un

de control estd coneciado convenientementie al resto del me-
canismo de accionamiento a través de un resorte amortigua-
mede incorperarse en la forze -

aescrita en lo que sigue en relacidén con la fig. 6.




De acuerdo con otro aspecto del invento,
_Lm miembro de soporte lumbar 111 estd montado en wn priver
par de brazos de palanca 114, 114' teniendo el miembro de

| sovorte pestafias laterales 1lla pivotadas en los extremos |

de pivotamiento., Los brazos de palanca 114, 11l4' tienen se~ |
gundas conexiones de pivotamiento en 116 con el bastidor
110 de respaldo., Un par de articulaciones 117, 117' pivota-
das también en 116, se extienden hacia atris y estén conec-
tadas nor conexiones de pnivotaaiento 119 a los extremos su~
periores del segundo nar de brazos de palanca 116, 116'. -
Las conexiones de pivotamiento 119 estén interconectadas vor
una placa trénsversal 120 -que, junto con los bragzos d?'g.g;_
lanca 118, 118', formzn un bastidor intemedio, Ios e:e‘;l.:.;"es-
mos inferiores de los semumndos brazos de polanca 113, 118'
estén conectados a las pestaiias laterales 1llla por con'.éffi; -
nes de pivotamiento 121, espaciadas horizontalnente de.Igs
conexiones de pivotamiento 115, Los dos brazos de palancs,
114, 113, 114', 1186' en cada lado del mecsmisrio, mteng?i.;:ec— i
tados por npestafias 1llla en sus extremos inferiores y pgl:_:.ag_:_'
ticulaciones 117, 117' en sus extremos superiorvres fom;an‘,i
juntos, dos warillajes de conexidén en forma de paraleléé}'.amo
espaciados ¥y paralelos, a iados onuestos del miembro del so-
porte lumbar 111. Asf, el movimiento de los brazos de palan
ca 116, 115', longitudinelmente con resvecto a los brazos de
palanca 114, 115', provocari el movimiento de inelinacién
del miembro de sovorte lumbar 111, mientras que ¢l movinmien-

to de pivotamiento de los brazos de palanca 114, 1l4' con

respecto al bastidor 110 dc sonorte de resnaldo, en torno

a las conexiones de pivotamiento 106, dari como resuliado,

inferiores de los brazos de palanca merced a conexiones 115 | .
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.La placa 125 soportc
190680

 ._ el mo#iinierh‘ao hacia delante o hacia atrfs del miembro de so-|

porte lumbar 111.

& El mecanismo para efectuar el movimiento relativo

ey

como se ha descrito en lo que antecede comprende un miezﬁbm
de control 123 roscado en un vAstaso de accionsmiento 130,
que tiene un mando de accionamiento 131 en su extremo exte-
rior. El vhstacpo ésté soportado a rotacién dentro de wn bas-
tidor lde sopvorte 132 gue esté sos‘tez}s_iflo a nivotaniento por
el cje horizontal 133 en el bastidor 110 de resnzldo y co-
nectado =z 131\?0'temie_nto mediente brazos de articulacidn 123
a la placa 120 del baStidoi‘ intermedio, Asf, el moviﬁ:ien‘co
de pivotamiento verticel del véstaso de accicoomiento 135 de.
como _resultado un moviniento vertical correspondiente Eﬂg‘{;

bastidor intermedio, produciendo por tento el movimientd‘lon

. - -

yitudinel relativo de los brazos de palanca para h

0q

el miemvro de soporte lumbar se incline hacia cdelante 0" he-

e o L4
priner aspecto descrito, una filg:de
' ’ .

espaciados, fonuada en este czso en

ciz atras, Coro en el

rebgjos verticalmente

una placa 140 asegurada gl bastidor 11C, puede aplicarggs gon

. ® et
el véstazo de accionamiento para retener al véstaso en -eusl-
. L .-.
L X ]
quiera, seleccionada, de verias posiciones corres:ondigaigs,
. b

verticalmente espaciadas. teet
Bl miembro ce conirol 128 esthd sostenido a pivo-
tamiento dentro de un anillo 126 de junta cardan que tiene
espigas de pivote horizontales 126a conectadas con el mien—
bro 128 y espigas transversales 126b gue se aplicen en nla-
cas 125 paralelas y espaciadas. Las placas 125 estén pivb"ca—
das a su vez en torno a un eje de pivote vertical 125a, so-
portado en ﬁatillas 127 aseguradas a2l bastidor de respsldo.

también rigidamente un brazo 141 oue




10

KN ONE
W

20

25

'597129, 30

‘n¢ un rodillo o correderd 142 en su extremo libre, que se

‘simultdneo con 41.

radialmente desde el ¢je de pivote 1254 § q

aplica en una gula 143 en la superficie trasera del miembro|

de soporte lumbar,

En funcionamiento, por tanto, el giro del mando

hace que el miembro de control 128 se mueva longitudinalde

te respecto al vastago 130, dando lugar al movimiento de pi-

votamiento de las placas espaciadas 125 en torno al eje de
pivote de soporte 125a y, como'estg eje estd fijado al bas-~
tidor del respaldo, el brazo radial 141 es obligado 2 osci-
lar en un plano horizontal y empuja al miembro de soporte
lumbar hacia delante o hacia atrds en direccién horizontal,
Bste movimiento puede ser independiente del movimier;%b...de

inclinacién del miembro 111 descrito en lo gue antechde} o

Con el fin de absorber el chogue aplicado éqéhe -

el miembro de soporte lumbar 111 al vdstago actuador Tbsca-

do 130, el miembro control 128 comprende una tuerca a8 fi-

leteada interiormente, jue estd enclavada para movimieyto dad

deslizamiento longitudinal dentro de un manguito extégxﬁr -

128b. El manguito estd montado a pivotamiento entre 3as spla-
cas paralelas y espaciadas 125 y contiene un resorte precomd
primido 1283 qué,Aen un extremo,'se aplica contra el extre-
mo de la tuerca y =n su extremo opuesto se aplica contra undg
pestafia interior del manguito. Asi, el movimiento de la tuex
ca con respecto al mangaito en una direccién; grovocado gor
un choque sobre la cara delantera del miembro de soporte -

lumbar, seri amortigﬁado por el resorte precomprimido 128c.
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el mieabro de soporte lumbar se aplica con la espalda.de un

REIVIN

2134

Los puntos que como caracteristica de novedad se ™

présentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo
de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los que se re-

cogen en las reivindicaciones siguientes:

18.-~ Un asiento perfeccionado,que tiene un respals
do que ineluye un bastidor de respaldo y un miembro de S0~
porte lumpar montado eh dicho bastidor merced a un mecanis—
mo.de soporte, teniendo dicho miembro de soporte lumbar una

’ . . .. (Y .
superficie de soporte que se arquea en torno a un efe’geo-
i V e %o
métrico horizontal transversal al respaldo, siendo opgrikble
el mecanismo de soporte en un modo para desplazar el sopor-

- - . - ....
te luxzbar en direccidn hacia delante o hacia atrds y,eniun

*
segundo modo para hacer subir o bajar la altura a la -oval -

. . L]
ocupante del asiento, caracterizado porgue el mecanliqg;de
' . LX ] e,
soporte comprende mismbros de soporte conectados al Bi€goro
. - [ X )

e .
de soporte lumbar y movibles simultdneamente para hacer ‘su-

bir o bajar el eje geoméirico del miembro de soporte lumbar
y para efectuar una accidn de inclinacidbén o de rodadura del
miembro de soporte lumbar en tornq a dicho eje geoméirico.
28 .~ Un asiento segin la reivindiczcién 18, ca-
racterizedo porque los miembros de soporte comprenden dos
pares horizontalmente espaciados de brzzos de soporte que -
Se extienden hacia afriba,.que tienen primeras conexiones -

de pivotamiento en un extremo de los mismos con el bastidor

del respaldo y segundas conexiones de pivotamiento en €l ex-
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“de soporte de cada par forma parte de una segunda pl

.miembro en wna posicidn adyzcente 2 su parie superiotiessiend.

tfémo 6§uesto de los mismos con el miembro.de soporte lum-
bar, siendo movibles los brarzos de soporte de cada par rela-
tivamente pa;a desplazar las segundas conaxiones de pivota-
miento en el sentido de producir dicha accibn de inclina-
cidén o de rodadura.

35.-'Un asiento segin la reivindicacidn 28, carac-
terizado porjue un brazo de soporte de.dada par forma péfte
de una primera palanca gue ticne dicha primera conexidn de
pivotamiento a una altura adyacente a, o por encima ds, la
parie superior del miembro de'30porte‘iumbar y que tiene di-
cha segunda conexidén de pivotamiento con dicho miembro en

una posicidn adyacente a su parte inferior, y el oiro bhrazo

fa

que tiene dicha primera conexidn de pivotamiento con%gltas-

tidor del respaldo a una altura adyacente a, o gue se encuern
tra bajo, la parte inferior del miembro de soporte lﬁqﬁér y

que tiene dicha segunda conexidén de pivotamiento con drieho

do una de dichas conexiones una conexibén deslizante 3.’@@' ro-
dadura, ineluyend; dicho mecanismo medios para hacer:éiﬁar
& dichas palzncas en sentido contrario en torno a 1os::e‘,i-es
geoméiricos de sus primeras conexiones de pivotamiento con
el fin de mover al miembro hacia delante y hacia atrds, y -
para hacer girar dichas palancas en sentidos comunes en tor-
no a dichos ejes geométriggs con el fin de efect&ar dicha -~
accibn de inclinacién o de rodadura del miembro.

48,~ Un asiento segin la reivindicacién 32, carac-
terizado porgque dichos medios de rotacidn comprenden un mieg

bro de acoplamiento pivotado en un primer punto de pivote -

con respecto a un portazdor que esid montado para realizar
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amov1mre'to ‘ascendente o descendente en dlcho bastldor,”a
estando el acoplamxento pivotado en un segundo punto de pl;
vote verticalmente espaciado respecto del primer punto de -
pivote, con un miembro de control que es movible mediante -
un acfuador en direccidn ascendente y descendente y en di-
recgién transversal, teniendo el miembro de acoplamiento &&a?ﬁ
tercero y un cuarto puntoé de‘pivote dispuestos lateralmen-
te, y a lados opuestos, reépecto del primer punto de pivote
por lo gue el movimiento lateral del miembro de control -
efectia el movimiento del tercero y dél cuarto puntos de.pi
vote en direcciones coﬁtrarias Yy el movimiento ascendente

Y descendente del mlembro de control da lugar al moYlmlento
del tercero y del cuarto puntos de pivote en dlreccaqn-co~

mn ascendente o descendente y medios Jue conectan ddschds

puntos de pivote tercero y cuarto con dichas palancas de -

L 4
- 3

.. . - N . *
manera que dichas palancas sean desplazadas a pivotdamlen-

to en sentidos contrarios por dicho movimiento del té&%fero

3 - . » g
-y del cuarto puntos de pivote en direcciones contrariats, y

sean movidas & pivotamiento en sentidos comunes por ‘ad, fi0-

.‘..

vimiento comin, hacia arrlba o hacia abajo, de los puﬁtés

de pivote tercero y cuarto._‘ . y
58,- Un asiento segin la reivindicacidbn 48, carsa
terizado porque dicho miembro de control estd soportado so-

bre un védstago que forma parte de dicho actuador y qua se

‘extiende transversalmente ,respecto al respaldo, estando pi-

votado el vdstago junto a un extremo para permitir el movi-
miento ascendente y descendente del miembro de contrel, 1lg
vando el véstago unkfileteado en acoplamiento con el mien-
bro de contrul de tal manera que el giro del fileteado.da
lugar al movimiento del miembro de control a lo 1érgo del
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do y su conexidén de pivotamiento con el miembro de soporte

-bastidor del respaldo provoca el movimiento de inclipleidn

68.- Un asiento semin la reivindicacidn 22, carac-

terizado poryue un primer brazo de cada par de brazos de so-

Lg

porte se extiende sustancialmente en direccidn vertical en~

tre su conexidén de pivotamiento con el bastidor del respal-

lumbar, estando los otros brazos de dichos pares interco-

nectados, junto a un extremo, por un miembro transversal pa

ra formar un bastidor intermedio que estd conectado a pivo-

tamiento mediante articulaciones con el bastidor del respal-
do, estando los extremos opuestos de dichos otros brazos pi
votados al mieabro de soporte lumbar mediante conexiones ho

rizontalmente espaciadas respectc de las conexiones;aelpivom
tamiento de dichos primeros brazos con el miembro dea._ébpor-—
te luzber, por lo que las conexiones de pivotamiento entre
los brazos de cada par y el mieabro de soporte lumbé?;j;las
conexiones de pivotamiento entre los brazos y el bastidor
del respaldo y dicha articulacidén se encuentran en lasses-
quinas de un paralelogramo, por lo que el mo'vimientd'?.:sg:en..

dente 0 descendente del bastidor intermedio con respﬁd}b al

~a 0"

del miembro de soporte lumbary el movimiento en direccidn
ﬁertical de su eje geométrico, y que incluye medios de ac-
cionamiento ogerables en un modo para efectuar dicho movi-
miento relétivo, y en otro modo para movexr a dicho miembro
de soporte lumbar hacia delante o hacia atrds.

78.- Un asiento segin la reivindicacidn 62, carac
terizado porque dichos medios de accionamiento comprenden

un védstago pivotado en un extremo con el bastidor del res-

paldo y en un pﬁnto'intermedio del mismo con dicho bastidor
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| intermedio, habiendo un fileteado en dicho véstago que se

-

ehcuentra ¢n acoplamiento con un miembro de control que es
movible longitudinalmente respecto al védstago por giro del
fileteado, y una palanca movible con una componente horizon-
tal de movimienfo merced a dicho movimiento del miembro de
control a lo largo del vdstago y operativa para desplazar
al miembro de soporte lumbar hacia delante o hacia atrds.
82 .~ Un asiento segin las.reivindicaciones 48 6 74,
caracterizado porque dicho miembro de control y dicho file-
teado estdn montados mediante resories para amortiguar los
choques. aplicados a ellos desde dicho miembro. de soporie

lumbar.

- A
- .
2 .. -

"UN ASIERTO PERFsCCIONADOM. s

. i s o0
Tal y como se ha descrito en la Nemoria quecante-

- Qs —

cede, representado en los dibujos que se acompatian y para -

-
..

los fines que se han especificado. c-

Esta llemoria consta de dieciséis hojas escriias a

-

maguina por una sola cara. | .
o -

Madrid, 26.JUN 1980

P.A- ‘,;'r‘
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