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Eate Modelo de Utilidad tieme por 3
ﬁalidad proteger el privilegio de explotacig
exclusiva en todo el territoric espafiol y'd¥
ran’e el plazo previsto en el vigente Estabe

to-Ley sobre Propiedad Industrial de un dis—

e

positivo mecdnico ideadc para variarilos dn—
LX
« LS
gulos y las alturas de lanzamiento desdas mé- *

quinag lanza-platos automdticas de &imn de-

1o

portivo, el cual se declara de propig  rnven-—

cién y como nuevo y no practicado ertiBspafia

hasta el morentou presente. srent
El solicitante es titular dere.Modelo
de Utilidad, numero 241.50L relatieﬁng'una -

mdquina lanzaplatos automdtica paré-tiro de~-
portivo caracterizada por estar constituida,
entre otras caracteiisticas, por un chasis -
susceptible de quedar montado en el foso de
tiro con orientaciones variables, y ror un -
soporte de un dispositive lanzador posibili-
tado para adoptar inclinaciones fijas, pero
variables, respecto del citado chesgis.

De 1o acabado de exponer se deduce -
que la méquine realizada con arreglo a lo prg

visto en el citado Modelo de Utilided, si bien
puede ser utilizado con dngulos y altures va=-

riables, éstos son fijos, une vez dispuesta =-

la miquine pare efectuar el lanzamiento.

Por lo tanto., con el Fin de obtener -
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un medio mecanico para realizar la variacidn ¢
auhomitioa de la mdquina, tanto de inelina-~
cién como de altura de lanzamiento, duran-

te el funcionamiento de ésta y consigulente-

nente, durante la realizacidn del ejercicie

0o coupeticidén de tiro, ha sido ideadq &4, pﬁgif
a,*
sente dispositivo mecdnico, uno de cygQs po-
.
sibles casos de ejecucidn real queds rapre-
sentado en l1a hoja de ulanos adjunta;'%&'tituv
cas
1o de ejemplo, con caracter enunciati?p y -
sin limitacidn alguna en cuanto & sus.deta-
lles de naturaleza accidental o accégﬁfia.
Haciendo referencia a la nuligjacidn
con que se identifican las partes 3f§¥6men—
.o
tos componentes de dicho objeto, seguidamen-
te sersn nxpuestas las caracteristicas cons-
tructivas del mismo en orden a los siguien-
tes disefios:
Figura l.- Vista lateral de un alzado del -
¥,
digpositivo reivindicado, =n 1> que se iﬁdi—
can con linea de trazo discontinuo el sopor—
te ¥y cuerpo oscilante de la mdquina lanzaple-
tog (cxecluidus dAe la preaente proteceidn rew-
~istral,
Figura 2.~ Dlanta del alsio objeto,
de acuzrdo con los disefios acabados
de explicar, cl dispositivo mecdnico para va-

Pier los angulos y alturas de las migquines -
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lanzaplatos automdticas para tiro deportivo g
cuya proteacidn ge preconiza estd compuesto
por una mesa ~l- constitulda por um soporte

de cuatro patas, encontrdndose éstas provis-—-r:
tas de ruedas ~2-.

Consta asimismo de una placas -=3r que
LR
c..‘
sirve de base o pista de deslizamienfp a las

ruedas -2- de la mesa, al girar e's'bg,. spbre -

omy

un eje -4- solidario a la citada pl%éag

Un motor-reductor —5- sujeto?a la me-
sa ~1- imprime movimiento de giro a..yp, &je -
-6~ en cuyo extremo superior va moni@éa ung, -
rueda dentada -7- y en el inferior :{;iaé:' biela
excéntrica -8- con la que se halla':a:.i-i’icula-
do un brazo -9-, encontrdndose el extremo -
opuesto de este brazoc articulado en un punto
~10~ de la placa -3-.

Una éegunda rueda dentaggkzi%: a la
que es solidaria una leva axial -12- hace gi-
rar a ésta, sobre cuya superficie apoya un ro-
dillo -13- montado en una pelanca -l4-~ que -
oscila verticalmente sobre uwa buldén -15- mone-

tado en un apoyo solidario a la mesa ~l-.

El extremo libre de la palancs ~l4~

se halle articulado a un tirante -16~ cuyo
extremo opuesto sirve de union al mecanismo

con el cuerpo de la mdquina lanzaplatos —~17-

osoilante sobre el eje ~18-~ en el soporte -
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~19- de esta dltima (ambos dibujados en 1i~

nea de irazo discontinuo en los disefios ane~
Xo8) con cuya oscilacidn es obtenida la va-—

riaeidn de altura de lanzamiento de los pla-

tos,

Para obtener el giro automificp en -

LR ] -

sentido horizontal de la miquins (vaXiacién

LY

de direccidén de lanzemiento) el motor-~reduc-—

[ X ] ..“.
tor -5- hace girar al eje -6~ y biela -8-,

produciéndose el movimiento giratordio de la °

*a »

mesa -1l- al pivotar sob.: el eje :4—,ya gue

Tasu

dichg biela ge encuentra articuladsrbl bra-

20 ~9- y éste al punto -10- de lay’Aljca-ba-

se -3-, pudidndose variar la posibidn de susg

Pas

respectivos puntos de articulacién mediante
tornillos de regulaciodn.

Bl movimiento oscilante horizontal -
a derecha e izquierda que efectua la mesa -
puede ser controlado de acuerdo con los gra
dos del arco que se pretenda describa, segin
~ea la posiecidén fijada en la placa -3— del -
punto -10- respecto del eje ~4-,

Por otro lado, la variacidn sutomfti-
ca de la oscilacién vertioal de ls méguina
(altura o inclinacidn de lanzamiento) es Obm
tenida a2l girar la rueda dentada -7~ la cual
por engrane hace girer a la rueda -l1- & la

que es solidaria la leva axial -12-, de modo
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que el giro de eata leva determina la osci~ -

lacidén vertical de la palanca -14~ pivotan
te en el buldn -15~ apoyado en la mesa, fa-
cilitando dicha oscilacién el rodillo ~13e,
Segin puede obsérvarse en la Figura 1 de -

planos adjuntos a esta memoria, la,oscila-
L N i
Y.
cion vertical de tal forma obtenida.es trang-

mitida por traccion del tirante -16- al cuer

benmn

po oscilante de la mdgquina lanzaplititeog —17-

que bascula sobre el eje -18-~ en sy soporte

—19"‘0

L4
LN Y

Una vez descritas las caradtemisticas:-

corstructivas y funcionales del °€§§?° indusg.
trial de este Modelo de Utilidad,::c:q.:n ampli-
tud y claridad suficientes para su puesta -
en practica, se declara como no practicado
en el mercado espafiol, haciéndose la salve-
dad de que los detalles accidentales, tanto
del conjunto como de sus componentes, podran
ser modificados respecto de lo descrito y -
re g resentado a titule de e jemplo, en estae -
memoria, dentro de le inaltersda esencinli-

dad que queds resumida en lss sigulentes:
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REIVINDICACIONES

18,- "DISPOSITIVO MECANICO PARA TVA-
RTIAR LOS ANGUTOS Y ALTURAS DE TAS MAQUINAS ~
LANZAPTATOS AUTOMATTICAS PARA TIRO DEPORTIVO",
caracterizado por estar constituido por una.ﬁig
mesa-soporte con patas provistas de gg@gas -
que se deslizan gobre una placa-basge- fa;;L glirar
la mesa sobre un eje que es solidarig.w esﬁa '
placa; yendo montado en la citada mééé}un mo-
tor~reductor que hace girar a un eje{en cuyo
extremo superior va calade una ruede.dentada
¥y en el opuesto una bhiels excéntri&g;ébn la

L ]

que se articula el terminal de un briédo cuyo
otfo terminal se halle articulado ézéﬁ vez en
un punto de giro situado en la placa-base; en
granando la mencionada rueda dentzda con obra
rueda de igual naturaleza a la que es solida-~
ria una leva axial, sobre cuya superficie rue
da un rodillo montade en una palance posibili
tada de oscilacion en sentido vertical sobre
un bulon apoyado en la mesa-soporte; halléndg
se Tinalmente articulado el extremo libre de
dicha palanca con uwn tirante cuyo extremo -
opuesto va sujeto al cuerpo de la maquing -
langaplatos que, ar wer obligado s bascular
sobre el eje que le sirve de apoyo sobre su
propic soporte sujeto en la parte superior -

de la mepe, determina las variasciones de le
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altura o ineclinacion del leanzamiento de los -‘
prlatos, mlentras que sus varisciones direccio
nales son obtenlidas por el juego combinado de
log mencionados brazo y biela que broducsn el"
movimiento giratorio de la mesa s derecha e
izguierda sobre el ¢je citado en priﬁégzlugar.
28 .~ "DISPOSITIVO JLCANICO FﬁﬁA VA~
RIAR IOS ANGULOS Y ALTURAS DE LAS MAQGUENAS —

R Ay

LANZAPLATOS AUTOMATICAS PARA TIRO DERQRTIVO",
segin la reivindieacion anterior, cdéxcteri—

zado porque la regulacién de la maydér-d menor
amplitud del arco de giro en sentidgg;grizonm

Rl

tal de la msuina lanzaplatos es obfenitia en -

[ SaaliS

virtud de la-'previsién de unos tormaidos de -
reglaje situados respectivamente en los puntos
de articulacibn del bragzo cén la biela y con -~
el punto de giro situado en la placa-base.

3a.—~ Por ultimo, se reivindica como
opjeto sobre ¢l que ha de recaer la proteccidn
del presentc *cdelo de Jitilidad que por veinte
afiog se gsolicita para Espaiia.

por

"DISPOSIMIVO MECANICO PARA VARIAR 'LOS ANGULOS

Y ALLURAS DE LAS MAQUINAS TANZAPLATOS AUTOMA~
TILCAS PARA TTRO DEPORTIVO®

Todo conforme queda expresado en la

presente memoria descriptiva que consta de -

nueve folion mecanogrnflados por unn gola oA~
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