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Este Modelo de U t ilid ad  tiene por

nalidad proteger e l  p r iv i le g io  de explotao&ÉsS
-'.ySexclusiva en todo e l t e r r it o r io  espaSol y dú¿¿§§

rante e l  plazo previsto en e l  vigente E s t a t u é

to-Ley sobre Propiedad In d u str ia l de un d is— .gjj 

positivo  mecánico ideado para variar^ lo§  á a -  ̂

gulos y las  a ltu ra s  de lanzamiento de* la s  má- íO

quinas lanza-p latos automáticas de tása de-  ̂

portivo , e l cual se declara de propia.inven­

ción y como nuevo y no practicado edíBspaSa ^

hasta e l momento presente. *
** * * '

E l so lic itan te  es t i t u la r  dO^*Modelo
* * * * ** * *

de U tilid ad , numero 241*501 relativU^S una -
* .

máquina lanzaplatos automática paráf'tlro de­

portivo caracterizada por e sta r  constitu ida, 

entre otras c a ra c te iís t ic a s , por un chasis -  

susceptible de quedar montado en e l  foso de 1 

t iro  con orientaciones v a r ia b le s , y por un -  

soporte de un d ispositivo  lanzador p o s ib i l i ­

tado para adoptar inclinaciones f i j a s ,  pero 

v a ria b le s , respecto del citado chasis.

De lo  acabado de exponer se deduce -  

que la  máquina rea lisada  con arreg lo  a lo  pre

v isto  en e l citado Modelo de U tilid ad , s i  bien, 

puede ser u tiliz ad o  con ángulos y a ltu ras va­

r ia b le s ,  éstos son f i j o s ,  una vez dispuesta -  

la  máquina para, efectuar e l lanzamiento.

Por lo  tanto, con e l fin da obtener - '
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un medio mecánico para, r e a lig a r  la  variac ión  ;

y?. *

1C

15

automática de la  máquina, tanto de in c lin a -  

ción como de a ltu ra  de lanzamiento, duran­

te e l  funcionamiento de ésta y consiguiente-, 

mente, durante la  rea lizac ión  del e je rc ic io  y 

o competición de t ir o ,  ha sido ideada e-g, pre
t *

sente d ispositivo  mecánico, uno de cnáf$s po­

s ib le s  casos de ejecución re a l quedq^ropre-

sentado en la  hoja de ulanos adjunta*,* T^.títu—. . .
lo  de ejemplo, con carácter enunciatáyp y -  

sin  lim itación alguna en cuanto a sua.deta- 

l i e s  de naturaleza accidental o acce^roifia.

Haciendo referencia a la  numey^ción 

con que se id en tifican  la s  oartes y**eíemen- 

tos componentes de dicho ob jeto , seguidamen­

te serán expuestas las características cons­

tructivas del mismo en orden a los siguien­

tes diseños:

Figura 1. -  V is ta  la te ra l  de un alzado del -  

- 20 d isp o s it iv o  re iv in d icado , en que se in d i­

can con 3 inca de trazo discontinuo e l  sopor­

te y cuerpo osc ilan te  Je la  máquina lansapla- 

tos (exclu idas de la presento protección re -  

r is tre l ) .

L. 25 Figura 2. -  P lanta del aisno objeto.
¡i 'h-
!'t ' be acuerdo con loa diseños acabados

¿' de exp lica r ,  e l  d isp o s it iv o  mecánico para va-

y í?iar los ángulos y a lturas de las máquinas -
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lanzaplatos automáticas para t iro  deportivo í

cuya protección ge preconiza está compuesto

por una mesa -1 -  constituida por un soporte

de cuatro patas, encontrándose estas p ro v is - t

tas de ruedas -2 - .  ?

Consta asimismo de una p laca .-*3^ que ;
****

sirve  de base o p ista  de deslizam iento a la s  ;

ruedas -2 -  de la  mesa, a l g ir a r  ésta s¡pbre -

un e je  -4 -  so lid a r io  a la citada pl^6&\
****

Un motor-reductor -5 -  s u j e t o l a  me­

sa -1 -  imprime movimiento de g iro  a,.i¿p.eje -
* # *-6 -  en cuyo extremo superior va moni^dg. una -

rueda dentada -7 -  y en e l  inferior.ppa? b ie la
, .***

excéntrica -8 -  con la  que se h a lla *^ r$ icu la -

do un brazo -9 - ,  encontrándose e l extremo -  

opuesto de este brazo articu lado  en un punto 

-10— de la  placa -3 - .

Una segunda rueda dentada -11 - a la  

que es so lid a r ia  una leva a x ia l  -12 - hace g i ­

ra r  a ésta„sobre cuya su perfic ie  apoya un ro­

d i l lo  -1 3 - montado en una palanca -14 - que -  

osc ila  verticalmente sobre un bulón -1 5 - mon­

tado en un apoyo so lid a rio  a la  mesa -1 - .

E l extremo lib re  de la  palanca -1 4 -  

se h a lla  a rticu lado  a un tiran te  -15 - cuyo

extremo opuesto sirve  de unión a l  mecanismo 

con e l cuerpo de la  máquina lanzaplatos -1 7 -  

osoilante sobre e l  e je -1 8 - en e l soporte -
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-1 9 - de esta última (ambos dibujados en l i ­

nea de trazo discontinuo en lo s  diseños ane­

xos) con cuya oscilación  es obtenida la  va­

riac ión  de a ltu ra  de lanzamiento de los p la ­

tos.

Para obtener e l g iro  automático en -
' . Osentido horizontal de la  máquina (variac ión
*  *  *

de dirección de lanzamiento) e l motor-reduc-

to r -5 -  hace g ira r  a l  e je  -6 -  y biala, - 8 - ,
° ** + **

produciéndose e l  movimiento g ira to rio  de la  '
* * w

mesa -1 -  a l  p ivotar sob^* e l  e je  - 4 - , ya que

dicha b ie la  se encuentra articulada,*^!- b ra -
.*

zo -9 -  y éste a l  punto -1 0 - de la**&Hca-ba-*+**

se -3 - ,  pudiéndose v a ria r  la  posioi& i de sus 

respectivos puntos de a rticu lac ión  mediante 

to rn illo s  de regulación.

E l movimiento oscilante horizontal -  

a derecha e izquierda que efectúa la  mesa -  

puede ser controlado de acuerdo con lo s  gra  

dos del arco que se pretenda describa, según 

K.ea la  posición f i ja d a  en la  placa -3 -  d e l -  

punto -1 0 - respecto del e je  -4 - .

Por otro lado, la  variación  automáti­

ca de la  oscilac ión  v e rt io a l ce la  máquina 

(a ltu ra  o inclinación  de lanzamiento) es ob­

tenida a l  g ir a r  la  rueda dentada -7 -  la  cual 

por engrane hace g ira r  a la  rueda -11 - a la  

que es so lid a r ia  la  leva a x ia l -1 2 -, de modo
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que e l  g iro  de esta leva determina la  o s e i -  -  

lac ión  v e rt ic a l de la  palanca -14 - p ivotan - 

te en e l bulón -15 - apoyado en la  mesa, f a ­

c ilitando  dicha oscilación  e l  ro d illo  -13?*, 

Según puede observarse en la  Figura 1 de -

planos adjuntos a esta memoria, la .o & c ila -
*'***

ción v e rt ic a l de ta l forma obtenida*es tran s -

mitida por tracción  del tiran te  -1 6 -^a l cuer

po oscilante de la  máquina lanzapltftqp -1 7 -
****

que bascula sobre e l  e je  -1 8 - en sp^soporte 

-1 9 -.

Una vez descritas la s  características

constructivas y funcionales del ojt?Í@to indus.
****  ***

t r i a l  de este Modelo de U tilidad-*'cán  am pli- 

tud y claridad su fic ien tes para su puesta -  

en práctica , se declara como no practicado  

en e l mercado español, haciéndose la  sa lve ­

dad de que lo s  d eta lles  accidentales, tanto 

del conjunto como de sus componentes, podrán 

ser modificados respecto de lo  descrito y -  

representado a t í tu lo  do ejemplo, en esta. -  

memoria, dentro de la inalterada e s e n c ia l! -  

dad que queda resumida en la s  sigu ientes:
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R E I V I N D I C A C I O N E S  

13 .- "DISPOSITIVO MECANICO PARA VA­

RIAR LOS ANGUIOS Y ALTURAS DE LAS MAQUINAS -  

LANZAPLATOS AUTOMATICAS PARA TIRO DEPORTIVO", 

caracterizado por estar constituido por una -  

mesa-soporte con patas provistas de ruedas -  

que se deslizan  sobre una p laca-base-jal g ir a r  

la  mesa sobre un e je  que es solidar&o,¿a esta

p laca; yendo montado en la  citada m^sa^un mo-
*

to r—reductor que hace g ira r  a un eje*en  cuyo

extremo superior va calada una rueda-á&ntada
*  *

y en e l  opuesto una b ie la  excéntrich'pon la
.^*r*

que se a rt icu la  e l  terminal de un bná.sfb cuyo 

otro terminal se h a lla  a rticu lado  á ,sp  vez en 

un punto ge g iro  situado en la  p laca-base; en 

granando la  mencionada rueda dentada con otra  

rueda de igua l naturaleza a la  que es so lid a ­

r ia  una leva a x ia l ,  sobre cuya superfic ie  rué 

da un ro d illo  montado en una palanca p o s ib i l i  

tada de oscilación  en sentido v e rtic a l sobre 

un bulón apoyado en la  mesa-soporte; hallando 

se finalmente articu lado e l  extremo lib re  de 

dicha palanca con un tirante cuyo extremo -  

opuesto va su jeto  a l  cuerpo de la  máquina -  

langaplatos que, a i  oer obligado a bascular  

sobre e l e je que le  sirve de apoyo sobre su 

propia soporte sujeto en la  parte superior -  

de la  mesa, determina las variaciones de la
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a ltu ra  o inclinación  ¿el lanzamiento óe lo s  -  

p la to s , mientras que sus variaciones ó irecc io  

nales son obtenidas por e l  juego combinado de 

los mencionados brazo y b ie la  que producen e l 

movimiento g ira to r io  de la  mesa a derecha e 

izquierda sobre e l  e je  citado en prin^n"lugar.

29 .- "DISPOSITIVO MECANICO PSlRA VA­

RIAR LOS ANGULOS Y ALTURAS DE LAS M&Q3&NAS -  

LANZAPLATOS AUTOMATICAS PARA TIRO D&BQRTIVO",
W

según la  re iv indicación  an te rio r , ca%árcteri- 

zado porque la  regulación de la  n ayV fa  menor
é a #  ̂ *

amplitud del arco de g iro  en sentidcfda.orizon-
**r-

t a l  de la  máquina lanzaplatos es ob^bui&a en -  

virtud de la -p rev is ión  de unos torn&llos de -  

reg la je  situados respectivamente en los puntos 

de articu lac ión  del brazo con la  b ie la  y con -  

e l punto de g iro  situado en la  p laca-base.

3&.- Por último, se re iv ind ica  como 

objeto sobre e l que ha de recaer la  protección  

del presente Modelo de U tilid ad  que por veinte  

años se s o lic it a  para España.

p o r

"DISPOSITIVO MECANICO PARA VARIAR-LOS ANGULOS 

Y ALTURAS DE LAS MAQUINAS LANZAPLATOS AUTOMA­

TICAS PARA TIRO DEPORTIVO"

Todo conforme queda expresado en la  

presente memoria descrip tiva  que consta de -  

nueve fo lio s  mecanografiados por una so la  ca-
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