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MEMORIA DESCRIPTIVA 2

El presente  modelo de u t i l i d a d  t ien e  por

o b j e t o  una base rodante para  t r ípod es  dest inados

pr inc ipa lm ente  a l  sostén de cámaras f i lm ad o ra s  o

f o t o g r á f i c a s  y que por su e s p e c i a l  concepción r e s u l t a

notablemente v en ta jo sa  porque, dentro de una co*?g;-%

t ru c c ió n  s e n c i l l a ,  permite e l  f á c i l  desplazamiento
• **

d e l  t r ípode  durante su u t i l i z a c i ó n .  La base  en cues­

t ió n  t iene  l a  p a r t i c u l a r i d a d  de que es p l e g a b le  én 

una pos ic ión  de no u t i l i z a c i ó n  en l a  que puede se r '  

almacenada o t ransportada  con ven ta ja  g r a c i a s  aí. ' * 

reduc ido  espac io  que ocupa en d icha  p o s ic ió n .  , , . . i

En l ín e a s  g ene ra le s ,  l a  base rodante  

t r íp o d e s  de r e f e r e n c i a  se c a r a c t e r i z a  por  e l  he^eho. de 

e s t a r  c o n s t i t u id a  por t re s  b razos  h o r i z o n t a l e s ,  

uno de lo s  cua les  es s o l i d a r i o  de una p i e z a  centra l  

de sección  en U h o r iz o n ta l ,  en tanto que l o s  otros  

brazos  se a r t i c u la n  a dicha p ie za  para su plegado  

yuxtapuesto e l  brazo f i j o .  Uno de dichos brazos  

a r t i c u la d o s  e s t á  p rov is to  de un t i r a n t e  a r t ic u la d o  

que e n g a t i l l a  amoviblemente en e l  o tro  b razo  a r t i ­

cu lado para r i g i d i z a r  l a  po s ic ión  desp legada  de uso 

de l a  base.

También se c a r a c t e r i z a  l a  base de que se 

t r a t a  porque lo s  c itados  brazos  presentan en su zona 

extrema sendas ruedas i n f e r i o r e s  y r e s p e c t iv a s  mor­

dazas supe r io res  dest inadas a s u j e t a r  lo s  p ie s  del  

t r íp o d e ,  cuyas mordazas presentan una pa r te  extrema
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y o t r a  d e sp la z ab le  h ac ia  e l l a  por  medio de 

un t o r n i l l o  p re s ion ado r .

Con e l  f m  de f a c i l i t a r  l a  e x p l i c a c ió n ,  

se acompaña a l a  p resente  memoria d e s c r i p t i v a  una 

hoja  de d i b u jo s  en l a  que se ha representado ,un  

caso p rá c t ic o  de r e a l i z a c i ó n  e l  cua l  se c ita 'sc fLo
*  *  *  0

a t í t u l o  de ejemplo no l im i t a t i v o  de l  a lc a n c é  ól&l 

presente modelo de u t i l i d a d .  .

En dichos d ib u jo s :  , r ~

f i g u r a  1 es una v i s t a  en p e r sp e c t iv a  

de l a  base en po s ic ión  desp legada de empleo.
r r  '  ->

^a f i g u r a  2 es una v i s t a  en p lanta^y  #
* • ■* •

a mayor e s c a l a  en l a  que se rep resen ta  l a  b a s V “en
*'"rr -

pos ic ión  p legada .

La f i g u r a  3 es un d e t a l l e ,  a m ayor«asca la  en 

alzado l a t e r a l ,  que i l u s t r a  l a  mordaza p r e v i s t a  en 

o l  extremo de cada brazo  de l a  base.

De acuerdo con lo  i l u s t r a d o ,  l a  base  

rodante pa ra  t r ípodes  o b je to  del presente  modelo 

de u t i l i d a d  consta  de t r e s  brazos h o r iz o n ta le s  

~2~ y —3—, e l  primero de lo s  cua les  e s tá  

f i j a d o  por un extremo a una p ieza  c e n t r a l  de 

sección en U h o r iz o n ta l  - 4 - ,  mientras que lo s  

brazos - 2 -  y - 3 -  se a r t i c u la n  mediante sendos e j e s  

- 5 -  a l a  l i t a d a  p ie za  en U cen tra l  - 4 -  para su 

plegado yuxtapuesto a l  brazo f i j o  - 1 -  ( f i g u r a  2 ) .

En e l  brazo a r t i c u la d o  - 2 -  se a r t i c u l a  sobre un 

punto - 5 -  un t i r a n t e  - 7 -  cuyo extremo l i b r e  e s tá
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acodado y e n g a t i l l a  en un o r i f i c i o  - 8 -  de l  o tro

brazo a r t i c u la d o  - 3 -  para  r i g i d i z a r  l a  pos ic ión

desp legada ( f i g u r a  1) de uso de l a  base .

Cada uno de lo s  b razos  - 1 - ,  - 2 -  y - 3-

en su zona extrema l i b r e  e s t á  p ro v i s to  de una rueda

i n f e r i o r  au to o r ien ta b le  - 9 -  dotada de un freno

-1 0 - ,  en tanto que en su p a r te  su p e r io r  e s tá

dotado de una mordaza que comprende un elemento

en U “ 11“ f i j a d o  por medio de un pasador -12 -  * **

a l  brazo,  cuyo elemento en U -11 -  p resen ta  una’* •' •

rama extrema - l i a -  f i j a  e in c l in a d a  en correspóii -

dencia  con l a  in c l in a c ió n  y con ic idad  de un ccr-*.\

rrespondiente  p ie  -1 3 -  de l a  r e s p e c t iv a  pata  -14«-
•

del t r ípode ,  comprendiendo l a  mordaza una parte .

móvil o zapata  -1 5 -  an gu la r  s o l i d a r i a  de un t o r p á l l o
• • •

-1 5 -  que por actuación  sobre  su cabeza -1 7 -  se **
•  *  *  •  ■

desp laza  a t ravé s  de l a  rama -11b -  de l  elementó'* *én 

U -1 1 -  con p o s i b i l i d a d  de p re s io n a r  con l a  zafpata 

P-*-e ~13- de l t r íp o d e  contra  l a  rama - H a ­

de dicho elemento en U - 1 1 -  para  s u j e t a r  e l  c itado  

p ie  y obtener l a  f i j a c i ó n  de l  t r ípode  sobre los  

t re s  brazos - 1 - ,  - 2 -  y - 3 - ,

El modelo, dentro de su esenci  a l  i d a d , 

puede ser l l e v ad o  a l a  p r á c t i c a  en o t r a s  formas 

dé r e a l i z a c ió n  que difieran so lo  en d e t a l l e  de la  

ind icada  únicamente a t í t u l o  de ejemplo, a la s  

cua les  a lcanzará  igualmente l a  p ro tecc ión  que se 

recaba .  Podrá, pues, f a b r i c a r s e  e s ta  base rodante en
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cu a lq u ie r  forma y tamaño, con lo s  medios y m a te r ia le s  

más adecuados y lo s  a cce so r io s  más conven ientes ,  

por quedar todo e l l o  comprendido en e l  e s p í r i t u
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Se r e i v i n d i c a  como ob je to  de l  presente  

modelo de u t i l i d a d :

1 .  -  Base rodante para  t r íp o d e s ,  c a r a c t e r i z a d a  

esencialmente por  e s t a r  c o n s t i tu id a  por t r e s  b razos  

h o r iz o n ta l e s ,  uno de e l l o s  s o l i d a r i o  de una p i e z a ,  

c e n t r a l  de secc ión  en U h o r iz o n ta l  y lo s  o t ro s  

a r t i c u la d o s  a l a  misma para  su {legado yuxtapuesto ’■

a l  brazo f i j o ,  uno de cuyos brazos a r t i c u la d o s  * ; *  

comprende e l  montaje a r t i c u la d o  de un t i r a n t e  que/, 

e n g a t i l l a  amoviblemente con e l  otro  b razo  a r t i c u la d o

para  r i g i d i z a r  l a  po s ic ión  desplegada de uso de . 
l a  base.

2 .  -  Base rodante para  t r íp o d e s ,  según*’ *' 

l a  a n te r io r  r e i v in d i c a c ió n ,  c a ra c te r iz a d a  porqftfe'*' 

cada brazo p resen ta  en- su zona extrema una rueda-*, 

i n f e r i o r  y una mordaza su p e r io r  dest inada  a s u j e t a r  

l o s  p ie s  de l  t r íp o d e ,  cuya mordaza p resen ta  una 

parte  extrema f i j a  y o t r a  desp lazab le  h ac ia  e l l a  

mediante un t o r n i l l o  p res ionador .

• i . -  BASE RODANTE PARA TRIPODES.

Consta l a  presente  memoria d e s c r ip t i v a  de

s e i s  páginas mecanografiadas y una lámina de d ib u jo s

Barce lona ,  26 Septiembre 1980
CAHUE INDUSTRIAL, S ...A.
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