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‘_kUn’ﬁispOSitivo de control para un cinturdn dé5§égﬁr”

dad del tipo de carrete de inercia que permite que se extien-

da el cinturdn mediante la retirada del carrete de inercia y

pueda ser accionado subsiguientemente para impedir el rebobi-
nado pero, no obstante, para permitir la retirada ulterior. -
El dispositivo puede comorender medios en la forma de una pla
ca (7) que soporta articuladamente un miembro (9). Wormalmen—
te, el cinturdn de seguridad pasa libremente entre la vlaca =-
v el miembro articulado pero nuede ser atrapado entre ellos =
articulando manualmente el miembro para cue acufie el Cinﬂﬁiﬁl
de semuridad contra la wnlaca e imwida oue se rebwobine dl«ﬁﬁk—

turdn. La retirads adicional del cinturdn de seguridad likera

la culia. tee

Ia invencidn se refiere a un dicnositivo de control -
[ )

para un cinturdn de seguridad del tipo de carrete de inercia

LA NN N J

¥ particularmente, aunque no de nanera exclusiva, a un dgqpq-

sitivo en la Forma de una unidn para un cinturdn de segupidad
® ,.o .
existente.

3 0 o . L4 [ ]
Bxiste zhorg tendenciz a utilizar cinturones de selgu-
ridad del tinpo de cerrete de inercia en vehiculos a motor. Di
chos cinturores de sesuridad son dtilac noraue cualquier - --

aflojamiento innecessrio del cinturdn de sesuridud es obviado

~ . - B
noer el corred

crrete de inercia 7 4o es necesario el cjuste de la =

len~situd del cinturdn de ce~uridad nor medio de hebillas. 3in

embarso, se la enconlrado due la tensidn aplicada al cintu--—
rén de sepgurilnd vor el carrete de inexcia puede produczir mo-
lestias z) usuaric y este inconveniente induce, a menudo, a -
qus la gente no utilice el cinturdn de seguridad., Mientras —-
que los cintuconesz de seguridad de tino estdtico sufren el --

inconveniente ds necesitar hebillaz (e zjuste para permitir -
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20.

25

‘el aflaaamlento del cinturdn de r-e,tm::-=:|.clea.c1 para que;np'sea inﬁ

'eémaae el cinturdén cuando se estd utilizando, Un objeto de- 1a

presente invencidén es proporcionar un medio con el que la ten

sién en el cinturdn de seguridad de un sistema de carrete de

inercia pueda mitigarse cuando se usa el cinturdn de segurie—s

dad.

De acuerdo con la invencidn, un dispositivo de con= =

N~

trol para un cinturdn de seguridad del tipo de carrete de ——-

inercia comprende un medio accionable vara imnedir el rebdbis
oo

nado ¢el cinturdn de seguridad nor el carrete de inercia Fes-

pués cue lia sido extendido medisnte la retirada del carrete, -

[ XX R N
de inercia, mnientras se ernive que tengsa luzar la extemgiéq

adicional del einturdn de sezurided.

L LN
L]

Preferiblemente, el cinturén de seguridad ectd dis- -
(XX NN J
puestc para pasar a través del medio de control y este mediﬂ

es accionnble para asarrar el cinturdn de sepuridad a ﬁu{ak
.
inpedir el rebobinzdlo. En este caso, el medio de control.;p;-
cluye, prefaribiazente, una nlaca conectada arciculudaméhte:a
un miebro que es mdvil alrecedor del pivote hacia o fuera de
una norcidn de sumerficie advacente de la nlaca, estando dis-
nuesto el cinturdn de sesuridad wara pasar entre el miemhro N
¢iche ~oreidn de sunerficie —ara cue el movimiento de agiicu—
lacidn cel miembro en una direccidn apriete el cinturdn de se
curidad contra diecha worcidn de superficie a fin de atrapar -
dicho cinturdn ce seguridad y detener el rebobinado. Ta placa
nuede incluir dos salientes alargados que se extienden parale
los con el eje nivotable del miembro, y situado cada uno en -

cada lado de dicha noreidn de suvperficie de la placa, estando

dispuestos dichos salientes vara mantener despejado el cintu-

LI
St
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oin d&-éégafidad de dicha poreidn deléuperficiefdé iafﬁia
axcepto cuando es impulsado en a30plémiento eon la mismaaéér

Gicho miembro. El miembro puede tener un cinturén de segurie- °

dad que acopla la superficie la cual, en su usc, se extiende. .

transversalmente al cinturdn de seguridad, siendo la superfi;:'

cie de seccidn transversal curvada para que cuando el miembro

sea articulado para atrapar el cinturdn, la sunerficie curva-

dad, Preferibvlemente,

da produzca un efecto ce

1=

es tal aue el moviaiento

acufiamiento en el cinturdn de seguri
diireccidn ée articulasidn del miembro

del cinturdn de seguridad atrapdie s
o9 09
I d

en la direccidn de revocinado ténderd a ariicular el miembno-
]

en la dirececidn Ge acufiamiento y a inerementar, nor lo tanto,

el efecto de acufiamiento, y el movimiento del cinturdn d¢°se-

cinturdn de seguridad.

te unir

tor »or

Poee

guridad atrapado en la direccién de retirada articulard els --

L d

niembro en la direceidn opuesta y liberard, nor lo tanto, el

LEX X N

s o
cee *
2ae®

La v»laca nuede estar formada de una abertura que gpeymi
® €

1 ) " . - 4
la »laca a unz »arte del chasis de un vehiculo a -~

L] L J

n . - L
mealo de un »nerio, ‘

Un disnositivo de control de acuerdo con la invencidn,

se desceribird a2hora a wodo ée ejemnlo con referencia a los @i

bujos cue se acomnaiian en los cue:

La fi-ura 1 es una vista en perspectiva de un disnosi

tivo Ge consrol de acuerdo con la invencidn.

Ia fi~ura

es una vista del disvpositivo mostrado en

la fisura 1 sobre la linea II-II de la fisura 1, y mostrando

parte de un sistena de cinturdn de se~uridad del tivo de ca—-

rrete de inercia,

Ia Ticura 3 es una victa terminal de parte del miem—-

. ’ . ’
bro mencionado anteriormente para atrapar el cinturon de segu
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Un carrete de inercia 1 {ver figura 2) se rionta en ==

un alojamiento 2 unido al chasis 3 del vehfculo. Un cirturéu

de seguridad 4 se extiende entre el carrete 1 y la guia usual
5 unida al chasis 3 por medio de un serno 6. L& guia 5 estd -
situada a un nivel por encima de la altura del respsldo ade~—
lantado del usuario del cirturdén de seguridad. Una placa % es

+4 sovortada por el nperno 6 e incluye dos orejetas de pruvyec~

cidn 8 ..e sovortan articuladamente un miembro de aplivacidn
de presidén 9. El miembro 9 *iene pasadores 10 en sus extrdiMg

cue se localizan en las aberturas 11 de las orejetas 8, EL -

cinturdn ée sezuridad 4 vasa entre el mienbro 9 y dos salien~

tes transversales T7a, Tb en la nlaca 7 que se extieande pgrale

L X X4

la 21 eje UlVOuaule del miembro 9., Los salientes Ta, Tb nan——

tienen el ciaturdn de seguridad 4 normqlqepte despejado de o

una norcidn aca cuando el miembroua

de superficle 7c de la 1

ocuna la mostrada en la ngura’

wosieidn hacia abajo oscilada,

1. El soviniento del mienbro 9 alrededor de su pivote erhlga-
[ )

Gdireccidn de la Flecha A de la fisura 2 atrapard el cinti¥¥n

de sesuridad entre el miembro 9 y la superficie 7Tc de la pla-

ca 7, comno ce deceribe a2 convinuact én.

P ]

Ze liece ghora rererencia

a la fisura 3 cue ilustra el

cinturdn de se-uridad oue ajusta el extremo del miembro 9 con
mayor detalle. Idealmente, el miembro 3 debe tener un efecto
de acufianiento sobre el cinturdn de sequridad 4 para que una

vez seg atranado el cinturdn de seguridad, como se nuestra en
1z figura 2, no exista tendencia a que el niembro 9 libere el
cinsurdn de seruridad espontdneamente. Para alcanzar el efec-
to de acufiariento, es deseable una tuperficie terminal algo -

curvada, como se nuestra en la figura 3. Por ejemplo, para un




5.

10.

15.

9
(9}

jfmiemhra que tiene un eﬁpesor de 0,375 pulgadas (9,525 mm

. puato de artlculaclén P estd situado a una élSt&ﬁCla g (0 3.-

 pulgadas (5,08 mm)) del lateral izquierdo del miembro ht 9e =

La superficie 9a es asi generada alrededor del punto P, sien-
do las distancias "b" y "e" de 0,392 y 0,352 pulgadas (9,957
y 8,94 mnm), respectivaménté. BExisten nueve radios intermedies
el o "y 5 intervalos de 69, siendo cada radio desde la ige—
auleraa a la derechka, segun se muestra én la figura 3, 0,004
pulgadas (0, 102 mm) mds corto cue el radio precedente inmedia
tanente adrazcente. De este modo, el extremo 9a se cﬁ}va sdAVb
Sesi-
nente enire los lzios éel niembro 9. Los 2 anoulos & y e son. de .

56° y 649, resnectivamente. Lz distancia "d" es de 0,046 nul_

(1,17 mm) para que se atrape un 01nturon de segurigmd.-

tipico de 0,050 pulgadas (1,27 mm) de grosor entre el extremo

gadas

[ ]
curvadc 9a v la poreidn de superficie 7e¢, cuando el miembre 9
(XX X N}

es articulado en la direceidn de la Flecha A. De este modo,.el

o..
cinturdn de se~uridaé serd atrapado nor el miembro 9 cuandgQ -~
.00
’

L X
éste ocnne unn nosicion ial como la mostrzda en la ?1yura 2.w

“aerza de rebokinado anlicada al cinturdn de sefurldad"

Ll

P

<

i
w_,

tiende = nivotar el mienbro 9 adiclonalnerte en la dirececidn -

F}.:

iz Flechz A vy, »or lo tarbo, incrementa el efecto de aculia

I3

niento,

.- N o~ .
0.0 {OR JG ve =1

, 5i el cinturdn de seguridad atrapado es

N
i

C)

estirado a fin

[}

e Cerenrollarlo del carrete de inercia, el -
miertbro 9 se articula en la direccidn opuesta y libera inme--
Ciasane~ie el cinturdn de sesuridad. Ademds, los dos salien—-
tes 7a, 7b hacen cue el cinturdn de seguridad desviado por el
miembro 9 (sesin se mucstra en la fisure 2) se enderece ¥ =
anlicue una fuerza transversal al miembro 9 por encima de su

eje de pivotaecidn. La fuerza transversal crea un moviniento -
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2.

.&Qﬁyﬁiﬁje aue hace que el miembro 9 se mueva répiaaﬁéntéfén

1a posicidn hacia abajo oseilada y golpee contra el cinturdn .

de seguridad 4 ahora liberado. El sonido de golpeo nroporcio-
na ung indicacidn imediata 21 usuario de que el dispositivo
de conirol no estd ghora funcionando.

En uso, el vsuario del cinturdn de seguridad 4 retira
el cinturdn en la manera usual y lo afianza a su anclaje (no
mostrado). BEntonces, el carrete de inercia aplicard una ten—-

sidn gl cinturdn, como es usual. 4si, el usuario extiende el

cinturdn ligera v adicionalmente para proporcionar un afldjar .

[ X N XY

miento deseable en el cinturdn v articula 21 miembro 9 en,la
[

direccidn de la Flecha A4 para cerrar el cinturdn de segu;?ﬂﬁé
4 en esa posicidn. Zsto impide cue el cinturdn de segurided.-
se rebobine por el carrete de inercia 1 y, por lo tanto,?ﬁéég
"o e
de cue el cinturdn ie seguridad aplicue presién la cual caﬁgg
coses

ria incomodicaiaes al usuario. Si el usuario se inelina hacja .
N L 2K

dod

ielante, la porcidn del cinturdn de seguridad 4 entre el ca-

(W]

e O 0

. . - . . . . LY 3

rrete de inercia 1 y el disnosuitivo de la invencidn se moy;?é
o

. L]

racia arriba ¥y sirard el miembro 9 en la direccidn opuestasba

ra liberar el cinturdn de cecuridad. Despuéds de reclinarse de

nuevo, el usuario revnite el Mrocedimiento mencionado para Ob=

tener el aflojgmien

t
C

o deseado del cinturdn de seguridad., Se -
apreciard, en el ca30 “e accicente, cue el cinturdn de sequri
dod actuard vrecisaverte de la nisma forma ¢ue lo liubiera he-
csho en ausenciz del disnoscitive G~ la invencidn,

En vegz de formar el mienbrc 9 semin se muestra, po= =
- V4 . . 1. i o rd NVand
dria ser un mienbro eneralitente cilinérico con un maenso de -
accionamiento., En este caso, el miembro cilindrico seria arti

- L o dean s R
culado excentricanenca,

Bl »nerno 6 se extiende a través de una abertura 20 en

e,

i

BICH TR
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‘el extremo superior de la »laca 7. Por convenienecia, una ranu ,

ra de entrada 21 permite que se localice el perno 6 en la - =
abertura 20 sin tener que desenroscar el perno de su monﬁajes
Ia placa 7 estd moldeada preferiblemente de una pieza de plds
tico flexible, tal como polipropileno y el exiremo interior -
de la ranura 21 es ligeramente mds estrecho que el diametro -
del perno avanzado mas pequefio 6. El miembro 9 estd también -

moldeado de pldstico y los pasadores integrales 10 se ajustan

a golpe en las aberturas de las orejetas moldeadas 8.

Auncue el dispositivo de control descrito con reféhdy

Ld

cia = los dibujos esta e la forima cde una unidn nara cinturp-

nes ce sesuridad exis

[¢V)
ct

entes, vodris nronorcionarse un digpogi

..f‘.

tivo para imnedir el rebobinado, de acuerdo con la iuvengidny
ko Sees

eriel alojamiento 2 para el carreie de inercia 1. .

l...

M0 T A N

0000

El Modelo de Utilidad cue se solicita por velnte.-,ﬁr

[ N ] :

afios, para Hsnaia, de acuerdo con la vigente Lenlsla01on1"de-

verd recaer sobre: "DISPOSITIVC DE CONWTROL PARA Ul CDT’DUR@;I -
DE SEGURIDAD DEL TIPO DE CARRETE DE IVERCIA", segin las davhe
teristicas esenciales de las sisulentes: —

e
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REIVINDICACIONES

1o~ Dispositivo de control para un cinturdn de seguri

dad del tipo de carrete de inercia, que comprende un medio de

control accionable para impedir el rebobinado del cintardn de

seguridad por el carrete de inercia despuds cue ha sido exten

dido mediante la retirada del carrete de inercia, mientrag -

aue se permite gue tensa lugar 1la extensidn adieional del cin
i £ £ i

turdn de seguridad,

2.~ Dispositivo de control para un cinturdén de seguri

dad del tino de carrete de inercia, segin la reivindicacidf’y

1, en el ue el cinturdn de sesuridad estd dispuesto para, da-
[
sar a través del medio de control y éste es accionable para, -

agarrar el cinjurdn de seguridad a fin de impedir el rebgivi~—

nado.

*
Je— Dispositivo de control vara un cinturdn de seguri
= - ..‘.o_
[ ]

dad del tipo de carrete de inercia, segin la reivindicaciéng-
[ N 2

....
I)

2, c¢cn el gue el medio de control incluye una vnlaca conectadsg

articulndamente a un mienbro cue es mdvil alrededor del npyyo-
te racia o fuera de una porcidn de sunmerficie adyacente he'ia
placa, esitanco disnuesto el cinturdn de seruridad nara pasar
entre el ienbro v dicha worecidn de sunerficie para que el mo
viniento de articulacidn del nienbro en una direceidn anriete
el ecinturdn d{e semuriial contra dicl:a morcidn de superficie,
a Tin de atronar el cinturdn de sesuridad y contener el rebo-
binaco.

4.- Dispositivo de control nars un cinfturdn de seguri
dad del tino ‘e carrete de inercia, se~in la reivindicacidn =
3, en el oue la nlaca incluye 2os salientes alargados cue se
extienden paralelos al eje vivotable del miembro y cada uno -

estd situcdo en cada lado de dicha porcidn de superficie de -

e
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la plaeca, estando dispuesto dicho saliente para mantener 614;
cinturdn de seguridad despejado de dicha porcién de superfi-—-
cie de la placa, excepto cuando es impulsado en acoplamienio
con la misma mediante dicho miembro,. |

5.~ Dispositivo de zontrol wara un cinturdn de seguri
ded del tinc de carrete de inercia, segin la reivindicacidn 3
é§ 4, en el cue el miembro tiene un cinturdn de seguridad que
acopla la suverficie la cual, en uso, se extiende transversal
mente al cinturdn de seguridad, =ziendo dicha superficie de =-

seccidn troncvercal curveda nara ~ue cuando el miembro sed g
[ X X XY

ticulado vara asrasar el cinturdn, la sunerficie curvada pfo-—

duzea un efecto de acufianiento en el cinturdn de seguridad.,

) Contyg
6.~ Dispositivo de cortrol para un cinturdn de segund

®pee
dad del tivo de carrete de inercia, segin la reivindicacidn -

LR Y

L ]
5, en el cue la dirececidn de articulacidn del miembro es ta%
[ X XN W]

cue el movimiento del cinturdn de sezuridad atravado en 1o di
- «e ¥

reccidn de rebobinado tenderd a articular el mienbro en 1@5Q£
. [ ]
., .o. s

roceldn e aculonientoe ¢ a inerenentar, vor lo tanto, el cfee
. [ Rt

L] L]
oy

to “e acwianiznte, ¥ el movimiento del cinturdn de sesuriBald
* - ~ _a fiweccidn de reiirnda articulard el nien!
ntpa~ado en & Cirececidn de reiirada articulard el mieubro en

14 Zimppcidn onuestna = liverard, -or lo tante, el cinturdn de

W= Jismositive de control mara un ciniurdn de sesuri

dad del +iwo 4e carrete de inercia, segdin cunlcuiera de las -

reivincicaciones 3 a 6, en el cue la =laca ectd formada con -

una aberdhura cue nermite cue se una la wlaca 2 una »arte del
- P R ii 4 b

chasis de un veniculo a motor »or medio C¢e uUun Nerno.

Ge~ Disnositivo de control mara un cinturdn de seguri

[

aC

£

ol tino de carrete de imercia, sesun la reivindicacidn -

7, en el cue una ranura de entrada del nerno se extiende en~-



s
&
*
&
a

5

tre la abertura y el borde adyacente de la placa.
9.~ Dispositivo de conirol para un cinturdn de seguri

dad del tino de carrete de inercia, segin cualquiera de las -

reivindicaciones 3 a &, en el que la placa estd formada como
una nmoldura de una nieza, -

1C.— Dispositivo de control para un cinturdn de segu-
ridad cdel tipo de carrete de inercia, segin cunlcuiera de las
reivindicaciores 3 a 9, en el aue el miembro es una moldura -

de uns vieza oue tiene unz conexidn pivoiable de njuste a gol

~

KA XL
ne con la nlace. %

om b0

11.~ "DISPOSIFIVC DE CCTTROL PARA Ui CINTUROH DE S$EGU
2TDAD DEL TIPC DE CARRETE DE LHERCIA".

Semin cueda sustancialmente descrito en la sresente’ s

Yemoria, Jue cornsta de diez Nojns eseritas a niguina POT una

sols cara ¥ acompaiiada e éibujos, ......
Nadrid,h B Ocl. 1950 ol
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