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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se re-
fiere a un lispositive de fremado para soportes de ruedas

autoorientables.

La novedad de la invenci6bn radica en que

se ha dotado al soporte de un dispcsitivo de fijacifHn p'in~
movilize “6én o fremado de ferma que, accionando una palanca,

levanta las ruedas auto-orientables de uno de los exsremos

y le priva al soporte de la libertad de movimiento ne¢esario

para su desplazamiento, quedando por lo tanto immoviljizade.

Con este scporte y d:iSponiéndose.!_:'le: uno

de ellos en embos lados del electrodoméstico, mueble. joScual

guier otro objeto material similar a deslizar, se cepsigue
un fdcil deslizamiento socbre el suelo y al ser las ruedas
aucoorientables le facilitan una libertad de movimiento to-

tal, con lo que con poco esfuerzo podremos situar o ubicar

el electrodoméstico en el lugar deseado., Una vez ya situa-~
do en el lugar deseado, accionando una palanca entra en . .
funcionamiento un dispositivo antideslizante o de frenado

que le priva de todo movimiento, por lo que queda el obje-

to inmovilizado en la posiciébn deseada,
Con el fin de facilitar la explicacién
se acompafia a la presente memoria descriptiva de una ldmina

de dibujos en la que se ha representado un caso de realiza-

cibn, que se cita a titulo de ejemplo,
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En los dibujos:

La figura 1 corresponde a un alzado lateral sec
cionado totalmente, en el que se aprecia tanto el sistema

de rodadura como el sistema de inmovilizaciftn o frenado con

{

sus dos posiciones; la fija representada en la figura con
-

la letra "A" y la m&vil, representada en la figura cop'la

letra “B"
La figura 2 corresponde 2 una vista ipfesior,

en la que se aprecia, asimismo, el sistema de delizanliento,

compuesto por las ruedas auto-orientables y el sistepa, de

inmovilizacién con sus dos posiciones "A" y "BW, 2:_:

La coastituciébn y funcionamiento del:ssporte

deslizante con su correspondiente dispositivo de frepddo
con arreglie a los dibujos que se adjuntan es la siguiente:s

El soporte deslizante es del tipo constitui-
do por un bastidor telescépico formado por dos partes, ei
semibastidor derecho -2~ y el semibastidor izquierdo -1l-,

De esta manera se puede graduar a voluntad
la longitud "L" entre los extremos exteriores de los semibas-
tidores -=l- y =2-,

Para fijar la posicif6mn relativa entre ellos,
se ha dispuesto en el semibastidor izquierdo -1~ de una ra-
nura de deslizamiento ~10-~ y de un orificio en el bastidor
derecho por los gue pasa el tornillo de sujeccibdn =4~

que al appetar la tuerca =5- presiona ambos semibastidores
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-1- y =2~ de forma gue por rozamiento entre ellos evita el
deslizamiento telesc6pico entre ambos,

La longitud "L! serd susceptible de ser variada
entre un valor mdximo que se nroducird cuando el tornillo

-4~ y 1la tuerca -5~ estén situados en el puntoc "™™M¥, y umn

. .
b4 L

minimo, que se producird cuando el tornillo -4- y la tggbv

ca -5~ estén situados en el punto ™m", ’

Situados en los extremos de los semibastidores

~l« y -2~ se ha dispuesto de dos ruedas auto-orientables en

cada extremo a fin de comunicarle al soporte el movimiento

deslizante, para lo que se ha solapado cada rueda al 'basti-

dor por medioc de remaches; igualmente se podria habe&}fija—

do por medio de tornillo y tuerca o cualquier otro siﬁﬁgma
de fijacibn.

El dispositivo de fremado, estd formado por un
taco inmovilizador -7-, compuesto de material preferente-
mente antideslizante, que tieme dos posiciones ya que estd
accionado por la palanca -6~, pivotante sobre el eje verti-
cal -8-,

Cuando la palanca -6~ estd en la posicién "A" o
de libertad de deslizamiento del soporte, los pivotes -11-
quedan a ambos lados y paralelos a dicha palanca -6~, por
lo que ellmuelle -9- mantendrd levantado al taco inmovili-
zador -7-, guedando la parte inferior de este, que es la

superficie de contacto con el suelo, por encima del plano
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imaginario que pasa por los puntos inferiores de las cuatro
ruedas, que, en el caso de 1la posici6tn "A" coincide con el sue
lo, por lo que el taco antideslizante -7~ estarfa suspendi-

do en el aire sin tocar el suelo, con lo cual el soporte pue-
de deslizarse libremente, gracias al movimiento de rodadura

y giro de las ruedas auto-~orientables ~3-, : T

Al accionar la palanca -6- de la posicigg‘"An

a la posicién "B", dicha palanca monta sobre los pivotes ~1l-

produciéndose un desplazamiento vertical en sentido déékenm

dente de la palanca -6~ que arrastra solidariamente con ella

L

al taco ~7- venciendo la resistencia del muelle -9-;2 .°

Cuando el taco -7-~ alacance en su descEnsg ver—

tical el nivel del plano formado por los puntos infieriores

de las cuatro ruedas, entrard en contacto con el suelo y cuan

do sobrepase inferiormente a dicho plano empezardn a elevar-

se las ruedas <3~ situadas en el mismo extremo que él, por

lo tanto el taco =7~ soportard todo el peso de dicho extre-~

mo que antes lo scoportaban las ruedas contiguas, que ahora

estdn suspendidas en el aire, tal como indica la posicién

"B" de las figuras,
Al quedar dichas ruedas sin contacto con el sue
lo y el taco -7- soportando todo el peso de su extremo, que-

da dicha parte del soporte inmovilizada,

Igualmente podrfamos disponer o no de otro sis

tema idéntico de frenado en el otro extremo,
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Con respecto al funcionamiento y utilidad del so-
porte, si queremos desplazar y ubicar un electrodoméstico
o similar en un lugar determinado, dispondremos de dos sopor
tes deslizantes,

En primer lugar graduaremos la longitud de Tos

dos soportes deslizantes, ajustdndose 2 la anchura del

electrodoméstico, para lo cual, aflojaremos la tuenea.-5-

v el tornillo -4~ quedando las dos partes, anterior.s2% ¥y

posterior -1~ que componen el bastidor, libres pard:désli—

zarse telescbOpicamente, con lo que variaremos la longitud

nL" del soporte deslizante entre un mdximo y un migﬂﬁa, Sew

2o
s ° 0
PP

gdn la longitud entre los puntos "M" y 'm" de la ranura de
deslizamiento -10-, S

Una vez ya ajustada la loagitud "L" del soporte
deslizante a las dimensiones del electrodoméstico o simi-
lar, colocamos a este sobre los dos soportes uno a cada
extremo lateral de la base del electrodoméstico de forma
que este dltimo se apoya totalmente sobre los dos soportes
deslizantes, que se encuentran fijos en la posici6m "B" de
las figuras,

Una vez ya estd poyado el electrodoméstico o si-
milar sobre los dos soportes deslizantes, seacciona la pa-
lanca —6~ de la posiciém "B" a la "A" con lo que las rue-
das contiguas al taco -7- entrardn en contacto con el sue-

lo pasando a soportar el peso que antes soportaba el taco
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~7=~3 una vez estidn los dos soportes deslizantes en la posi-
cibén "A" de las figuras, el electrodoméstico se desliza so-
bre el suelo hasta el lugar elegido, Una vez ya ubicadc en
el lugar elegido, se vuelve a accionar la palanca -6~ de ca-
da soporte deslizante con el fin de inmovilizar los extremos

donde estdn situados los tacos -7-. T

ol ]
Una vez immovilizado un extremo de cada soporte desli-

L]
L

zante, queda el electrodomésticd o similar totalmente.ipmo-

bilizado, ya que al tener dos puntos fijos en el suele, que

son los dos tacos, uno de cada soporte, el electrodoméstico

L * [ > * pl
no npuede ni girar ni deslizarse, por lo que se consigier la
LR}

inmovilizacién total., O

i
!

REIVINDICACIONES

Descrito €l objeto y utilidad de la presente inven-
citn 10 que se declara como no divulgado ni practicado en
Espafia, comprende las sigu’entes reivindicaciones,

l1.=- Dispusitivo de frenado para soportes de ruedas
autoorientables, siendo dichos soportes del tipo de los
que comprenden dos brazos acoplados telesc6Hpicamente y
fijables, los cua2les incorporan ruedas autoorientables

en sus extremos libres, caracterizado esencialmente por el
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hecho de comprender una palanca pivotante sobre un eje
vertical localizado en los extremos libres; porque en
dicho eje vertical se encuentra montado un taco de mate~
rial antideslizante, mévil verticalmente sobre dicho eje,

y que incorpora un muelle que tiene tendencia a mante-—

nerlo aplicado contra la palanca, elevado con reSpecfkv:

al plano de apoyo de las ruedas; y porque en el extremo

del soporte y a ambos lados de la citada palanca e*i;;:

) . N ® 200
ten unos. regruesados en funcidén de leva que al disponer

la palanca sobre los mismos la desplazan verticalmente en

bl I

sentido descendente , arrastrando solidariamente a1’ paco,

venciendo la oposicién del muelle, de manera que el fdco

constituird el punto de apoyo del extremo del sopoq??; que
dando las ruedas del mismo en el aire.

2,- Dispositivo de frenado para soportes de rue-
das autoorientables,

Seghn se describe y reivindica en la presente
memoria descriptiva que consta de 8 hojas foliadas y escri-
tas a mdquina por una sola cara,

Madrid, a = HLT

mc e



5 ARLOS MONTER LOPEZ

L H
@//////////////////////////A

| —

FIG. 2




S

Hoja

11

| VP

Y AL

-~
it
oy

[ -ru\g
(IR

i. 'J t:,;:? ,:'1\




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



