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MEMORIA DESCRIPTIVA

El p re sen te  modelo de u t i l i d a d  s e  r e ­

f i e r e  a un d i s p o s i t i v o  de frenado para s o p o r te s  de ruedas  

a u to o r ie n ta b le s .

La novedad de la  in ve n ció n  rad ica en que
*  . .

se ha dotado a l  so p o rte  de un d i s p o s i t i v o  de f i j a c i ó n  e i n —
* * i

m o v iliz a  ión o frenado de forma que, accionando una p a la n c a ,

le v a n ta  l a s  ruedas a u t o - o r ie n t a b le s  de uno de lo s  extremos
** * * +

y l e  p r iv a  a l  so p o rte  de la  l i b e r t a d  de movimiento n ^pesario

para su d esp lazam ien to, quedando por lo  t a n t o  in m o v iliza d o .

*  * *

Con e s t e  so p o rte  y disponiéndosef.de^uno

*****
de e l l o s  en entbos la d o s  d el electro d o m éstico ^  muebl^.'o/cual

* * * .

q u ier o tro  o b je to  m a te r ia l  s im ila r  a d e s l i z a r ,  se  con sigue  

un f á c i l  d e sliz a m ie n to  sobre e l  su e lo  y a l  ser  la s  ruedas  

a u to o r ie n ta b le s  l e  f a c i l i t a n  una l i b e r t a d  de movimiento t o ­

t a l ,  con lo  que con poco e s fu e r z o  podremos s i t u a r  o u b ic a r  

e l  e le c tr o d o m é s tic o  en e l  lu ga r  deseado. Una v e z  ya s i t u a ­

do en e l  lu gar deseado, accionando una palanca entra en 

funcionam iento un d i s p o s i t i v o  a n t i d e s l i z a n t e  o de frenado  

que l e  p riv a  de tod o movimiento, por lo  que queda e l  o b je ­

t o  in m o v iliza d o  en la  p o s ic ió n  deseada.

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  la  e x p l ic a c ió n  

se acompaña a la  p re s e n te  memoria d e s c r ip t iv a  de una lámina 

de d ib u jo s  en la que se ha rep resen tad o un caso de r e a l i z a ­

c ió n ,  que se c i t a  a t i t u l o  de ejem plo.
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En lo s  d ib u jo s;

La f ig u r a  1 corresponde a un a lz a d o  l a t e r a l  aec  

clonado to ta lm e n te , en e l  que s e  ap recia  t a n t o  e l  sistem a  

de rodadura como e l  sistem a de in m o v iliz a c ió n  o frenado con

sus dos p o s ic io n e s ,  la  f i j a  representada en la  f ig u r a  con
. **. .

la  l e t r a  "A" y la  m ó v il,  representada en l a  f ig u r a  con la
* * t

l e t r a

La f i g u r a  2 corresponde a una v i s t a  i n f e r i o r ,
* * * *

en la  que se a p r e c ia ,  asimismo, e l  sistema de d e liz a ig ie n to ,

compuesto por l a s  ruedas a u to —o r ie n ta b le s  y  e l  s i s t e p y .d e

* .  *
in m o v iliz a c ió n  con sus dos p o s ic io n e s  "A" y  "B". *.* J

t****
La c o n s t itu c ió n  y funcionam iento d e l 'S o p o r te  

d e s l i z a n t e  con su co rresp o n d ien te  d i s p o s i t i v o  de frepádo  

con a r r e g le  a lo s  d ib u jo s  que se  adjuntan es la s ig u ie n te :

E l so po rte  d e s l i z a n t e  es d e l  t i p o  c o n s t i t u i ­

do por un b a s tid o r  t e l e s c ó p i c o  formado por dos p a r te s ,  e l  

sem ibastid o r derecho - 2 -  y e l  sem ibastid or iz q u ie r d o  —1 —.

De e s ta  manera se  puede graduar a voluntad  

la  lo n g itu d  "L" e n tr e  lo s  extremos e x t e r i o r e s  de lo s  semibas— 

t i d o r e s  —1 — y  —2—.

para f i j a r  la  p o s ic ió n  r e l a t i v a  en tre e l l o s ,  

se ha d isp u e s to  en e l  sem ibastid o r iz q u ie r d o  - 1 -  de una ra ­

nura de d e s liz a m ie n to  - 1 0 -  y de un o r i f i c i o  en e l  b a s tid o r  

derecho por lo s  que pasa e l  t o r n i l l o  de s u je c c ió n  - 4 -  

que a l  a p r e ta r  la  tu e rca  - 5-  presiona ambos sem ib astid o res2 5
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- 1 — y - 2 -  de forma que por rozam iento e n tr e  e l l o s  e v i t a  e l  

d e sliz a m ie n to  t e l e s c ó p i c o  e n tr e  ambos.

La lo n g itu d  "L" será s u s c e p t i b le  de ser  v a riad a  

e n tr e  un v a lo r  máximo que se producirá cuando e l  t o r n i l l o  

—4— y  la  tu erca —5— e sté n  s itu a d o s  en e l  punto "M", y un
$

minimo, que se producirá cuando e l  t o r n i l l o  —4— y la  tuei< -̂
*  *  *

ca —5— esté n  s itu a d o s  en e l  punto "m".

S itu ad o s en lo s  extremos de lo s  sem ibastidpr^ s
* .* * w *

- 1 — y —2— se ha d is p u e s to  de dos ruedas a u to —o r ie n ta b le s  en
* * +

cada extremo a f i n  de com unicarle a l  so p o rte  e l  movimiento
w * w * t

d e s l i z a n t e ,  para l o  que se ha solapado cada rueda a l l h á s t i — 

dor por medio de remaches; igualm ente se p o d ría  haber * fx ja —

w * * *
do por medio de t o r n i l l o  y tu e r ca  o c u a lq u ie r  o tro  Sistema  

de f i j a c i ó n .

E l  d i s p o s i t i v o  de fren ad o , e s tá  formado por un 

t a c o  in m o vilizad o r —7 —, compuesto de m a te r ia l  p r e fe r e n te ­

mente a n t i d e s l i z a n t e ,  que t i e n e  dos p o s ic io n e s  ya que e s tá  

accion ado por La palanca - 6 —, p iv o ta n te  sobre e l  e je  v e r t i ­

c a l  - 8 - .

Cuando la palanca - 6 -  e stá  en la  p o s ic ió n  "A" o 

de l i b e r t a d  de d e sliz a m ie n to  d e l  s o p o r te , l o s  p iv o t e s  - 1 1 -  

quedan a ambos la d o s  y  p a r a l e lo s  a dicha palanca - 6 - ,  por  

lo  que e l  m uelle —9— mantendrá levan tado  a l  ta c o  in m o v il i— 

zador - 7 - ;  quedando la  p a r te  i n f e r i o r  de e B te ,  que es la  

s u p e r f i c i e  de c o n ta c to  con e l  s u e lo ,  por encima d e l  p lan o



im a g in a ria  que pasa por lo s  puntos i n f e r i o r e s  de la s  c u a tr o  

ruedas, que, en e l  ca so  de la  p o s ic ió n  "A" c o in c id e  con e l  aue 

l o ,  por lo  que e l  t a c o  a n t i d e s l i z a n t e  - 7 -  e s t a r í a  suspen di­

do en e l  a i r e  s in  to c a r  e l  s u e lo ,  con lo  c u a l e l  soporte pue­

de d e s l i z a r s e  librem en te, g r a c i a s  a l  movimiento de rodadura

.. *

y g i r o  de la s  ruedas a u to - o r ie n t a b le s  - 3 - .  *.J

* * *Al a c c io n a r  la  palanca —6— de la  posicióof "A"

******
a la p o s ic ió n  "B", dicha palanca monta sobre lo s  p iv o te s  - 1 1 —

*  *  *  *

** * # #
produciéndose un d esplazam iento v e r t i c a l  en s e n tid o  deseen—

* * .
dente de la  palanca - 6 -  que a r r a s tr a  so lid ariam e n te  con e l l a  

a l  ta c o  —7— venciendo la  r e s i s t e n c i a  d el m u elle  —9—/ **.

Cuando e l  ta c o  —7 — a la c a n ce  en su desc^n&Q v e r —
w e * *

t i c a l  e l  n i v e l  d e l plan o formado por lo s  puntos i n f e r i o r e s
. *

de l a s  cu atro  ruedas, entrará en co n ta c to  con e l  su elo  y cuan 

do sobrepase in fe rio rm e n te  a d ic h o  plano empezarán a e l e v a r ­

se l a s  ruedas —3— s itu a d a s  en e l  mismo extremo que é l ,  por  

lo  ta n t o  e l  ta c o  —7*** soportará to d o  e l  peso de dicho e x t r e ­

mo que a n te s  lo  soportaban l a s  ruedas c o n tig u a s ,  que ahora 

están  suspendidas en e l  a i r e ,  t a l  como in d ic a  la  p o s ic ió n  

"B" de l a s  f i g u r a s .

Al quedar dichas ruedas s in  c o n ta c to  con e l  sue  

lo  y e l  ta c o  - 7 -  soportando todo e l  peso de su extremo, que­

da dicha p a rte  d e l  soporte in m o v iliza d a .

Igualm ente podríamos disponer o no de o tro  s i s  

tema i d é n t ic o  de frenado en e l  o tro  extremo.
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Con r e s p e c to  a l  funcionam iento y u t i l i d a d  d e l  so ­

p o r te ,  s i  queremos d e sp lazar y u b icar un e le c tr o d o m é s tic o  

o s i m i la r  en un lu ga r  determinado, dispondremos de dos sopor  

t e s  d e s l i z a n t e s .

En primer lugar graduaremos la  lo n g itu d  de Ibs

dos so p o rte s  d e s l i z a n t e s ,  a ju stá n d o se  a la  anchura d e l

e le c tr o d o m é s tic o , para l o  c u a l ,  a flo ja re m o s la tuenea/^5—

* * * .

y e l  t o r n i l l o  - 4-  quedando l a s  dos p a r t e s ,  a n t e r i o r . y  

p o s t e r io r  - 1 -  que componen e l  b a s t id o r ,  l i b r e s  para d e s l i ­

zarse  te le s c ó p ic a m e n te , con l o  que variarem os la  lo n g itu d
* * ** * *

"L" d e l  soporte d e s l i z a n t e  e n tr e  un máximo y un mínimo, s e —
* * * * *

* * ** * * *
gdn la  lo n g itu d  e n tr e  lo s  puntos "M" y "m" de la  ranura de

* *

*  *  *  *

d e sliz a m ie n to  - l o —.

Una v e z  ya a ju s ta d a  la  lo n g itu d  "L" d e l so p o rte  

d e s l i z a n t e  a l a s  dimensiones d e l  e le c tro d o m é stic o  o s im i­

l a r ,  colocamos a e s t e  sobre lo s  dos so p o rte s  uno a cada 

extremo l a t e r a l  de la  base d e l  e le c tro d o m é stic o  de forma 

que e s t e  ú ltim o se  apoya to ta lm e n te  sobre lo s  dos so p o rtes  

d e s l i z a n t e s ,  que se encuentran f i j o s  en la  p o s ic ió n  "B" de 

l a s  f i g u r a s .

Una v e z  ya está  poyado e l  e le c tro d o m é s tic o  o s i ­

m ila r  sobre lo s dos soportes d e s l i z a n t e s ,  se  acciona l a  pa­

lanca - 6 -  de la  p o s ic ió n  "B" a la  "A" con lo  que la s  ru e­

das c o n tig u a s  a l  ta c o  - 7 -  entrarán en c o n ta c to  con e l  sue­

lo  pasando a s o p o rta r  e l  peso que a n te s  soportaba e l  t a c o25
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- 7 —; una vez están  lo s  dos s o p o r te s  d e s l i z a n t e s  en la  p o s i ­

ción "A" de la s  f i g u r a s ,  e l  e le c tr o d o m é s tic o  se d e s l i z a  so ­

bre e l  s u e lo  hasta e l  lugar e l e g i d o .  Una v e z  ya ubicado en 

e l  lu g a r  e le g id o ,  se v u e lv e  a a c c io n a r la  p alanca - 6 -  de c a ­

da so p o rte  d e s l i z a n t e  con e l  f i n  de in m o v iliz a r  lo s  extremos

*  .  .

donde e stá n  s itu a d o s  lo s  ta c o s  —7 * .  *
*  *  +

Una vez in m o vilizad o  un extremo de cada soporte d e s l i ­

za n te , queda e l  e le c tr o d o m é s tic o  o s im ila r  to ta lm e n te .ip m o -
* .

*  *  w *

b i l i z a d o ,  ya que a l  ten er dos puntos f i j o s  en e l  s u e le ,  que

son l o s  dos t a c o s ,  uno de cada so p o rte , e l  e le c tro d o m é stic o

no puede ni g i r a r  n i  d e s l i z a r s e ,  por lo  que se  co n si^ ú erla

*****
in m o v iliz a c ió n  t o t a l .

. .t *
*..*

15

REIVINDICACIONES

D e s c r ito  é l  o b je to  y u t i l i d a d  de la  p resen te  in ve n ­

ció n  l o  que se d e c la r a  como no d ivu lgad o  n i p ra c tic a d o  en 

España, comprende l a s  s i g u i e n t e s  r e i v in d i c a c io n e s .

1 . -  D i s p o s i t iv o  de frenado para so p o rte s  de ruedas  

a u to o r ie n ta b le s ,  sien do d ichos so p o rtes d e l  t i p o  de lo s  

que comprenden dos brazos aco plad o s te le scó p ic a m e n te  y  

f i j a b l e s ,  lo s  c u a le s  incorporan ruedas a u to o r ie n ta b le s  

en sus extremos l i b r e s ,  c a r a c te r iz a d o  esen cialm en te por e l
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hecho de comprender una palanca p iv o ta n te  sobre un e je  

v e r t i c a l  lo c a li z a d o  en lo s  exiremos l i b r e s ;  porque en 

d ich o  e j e  v e r t i c a l  se encuentra montado un ta c o  de mate­

r i a l  a n t i d e s l i z a n t e ,  m óvil v e r tic a lm e n te  sobre dicho e j e ,  

y que incorpora un m uelle que t i e n e  ten d en cia  a manto—
*

**. *n e r lo  a p lic a d o  co n tra  la  p a la n c a , elevad o con r e s p e c t o * .

* * *
a l  p lan o de apoyo de l a s  ru ed as; y porque en e l  extreñto

d e l soporte y a ambos lados de la  c ita d a  palanca e x i s —
* *  *  *

* . 
* * * * *ten  unos regruesados en fu n ció n  de leva  que a l  dispoqer

* * .

la  palanca sobre lo s  mismos la  desplazan v e r tic a lm e n te  en

s e n tid o  descendente , a rra stra n d o  so lid a ria m e n te  al*^?áco,
*.*

venciendo la  o p o sic ió n  d el m u e lle , de manera que e^"it%eo
w * * *

c o n s t i t u i r á  e l  punto de apoyo d e l  extremo d e l soporte^ que 

dando l a s  ruedas d e l  mismo en e l  a i r e .

2 . -  D i s p o s i t iv o  de frenado pára so po rtes de rue­

das a u to o r ie n ta b le s .

Según se d e s c r ib e  y r e iv in d ic a  en la  p resen te  

memoria d e s c r i p t iv a  que consta de 8 h ojas f o l i a d a s  y e s c r i ­

t a s  a máquina por una s o la  c a r a .

Madrid, a J.' MÍ..;',

p .a .  i.,/ . s —

N"'

QIC .
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