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r . -, .. y n n T P m T V A¿¡i n  i.i O r , I  n  i) r< ^  ^  1  r  r  1 v A

presente ao lio itu d  hace referen cia a unos perú.ecciona- 

u i entos en lo s mecanismos de paro el6 o t r  o -neo unió o en l a s  máqui­

nas mecheras, que se destina a l a s  máquinas t e x t i le s  que indica

el enunciado, con la f in a lid ad  de d is tr ib u ir  a lo largo  del re ­

corrido de la  me oha, una mayor capacidad de A e x is t ió  ¿. compro­

bación de le s  accidentes por rotura de la misma, mediante l a  ex­

tensión de los mismos, al p rin cip io  y f in a l  de su recorrido .

La cualidad de extensión de e sto s perfeccionam ientos, ra ­

dica en ls  cirounstsucia de que, el primero de lo s d isp ositiv o s 

de re g is tro  que se s itd s  en la  in ic iac ió n  o entrada de la mecha 

en la máquina, viene integrada per una p ieza de calada, do tipo 

embudo, que trab a ja  simplemente basculando por la  fuerza de la  

'-re vedad, compio tundo se  en el f in a l del recorrido , con un segun­

do d isp ositiv o  electro-mecánico puesto que está  basado en e l mo­

vimiento de dos v a r i l l a s ,  en cuya base in fe r io r , poséan termina­

le s  ¿g m aterial condtc tor a cuyo cargo corre la maniobra de ce-
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rra r  un c ircu ito  e léctrico  en e l que se comprenden l a s  se ñ a li­

za oiones le  el orna correspondientes.

De la  ap licación  le  e ste  nuevo sistem a, con e l  que se 

amientan en osntidad la s  p o sib ilid ad es de re g is tro  dismiimyen- 

¿o con su bajo co ste , l a  complícala y onerosa sp liceción  de me- 

oanisíaos e lectrón ico s, se obtiene un auténtico resultado indus4 

t r i a l  de perfeccionamiento, cuyos conceptos inventivos quedan 

evidenciados en la. transcripción  qua sigue, de un coso de r e a l i ­

zación práctica del mecanismo de paro, según l a  representación 

que dal mismo se haoe en el plano adjunto.

Con p a rtic u la r  referencia a l a  F ig . 1 del plano, vemos que 

una p ieza e sp ec ia l do fundición -4 -, p rov ista  de dos brazos de 

recepción -5-, y conducción -6-, de la  rus cha -7 - , reporta, en la  

base del prinero, al pasador -8 - , que dá l ib re  juego a la  in se r­

ción en la  brida de um p ieza -9-, de configuración tronco-cóni­

ca (a semejanza da un embudo) por donde ca la  l a  mecha. Como pue­

de apreciarse por la dirección de la. vena de la mecha, e s  é sta  l a  

que mantiene a l embudo en situ ación  elevada., por apoyarse el bor­

de posterior y superior del mismo, en aq u é lla , sucediendo a s i ,  

que do no e x i s t i r  l a  vena de meoha, di embudo c a er ía  par su pro­

pio peso, sobre e l cu&rpo del soporte -4-.

Dn e l in terio r  del cuerpo del soporte, se d o  ja un ruptor, 

de dobles p la tin as -10-, de l a s  qua, l a  superior, cabalga sobre 

una palanca de plancha de acero -11-, vinculada como punto de 

apoyo a un pasador tran sversal -1-C- y, a continuación d&l cual, 

se prolonga en un corto brazo -15-.

For lo  tentó, al descender e l embudo -9-, un pequeño vd a tu ­

go -u4-, que posée en su tabique in & r io r , penetra a través de i^  

abertura adecuada en e l  in te r io r  dal cuerpo -4-, y presionando 

sobre la indicada pal .anca -15-, desconecta la correspondiente
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platina, del rupto-, reali-ando el payo de Pa máquina y la señal 

prevista.

*̂ n la sig,. $ es? Lep-e&en^a, vasto tr^usversalmente, el 

segundo mecanismo de paro que corresponda al entramo del reco- 

5 m dc enj-a siuu^ción que denotan los rodillos del plegador *15*, 

posterioras al último par de los cilindros de arrastre *16*.
Este segundo mecanismo, tiene, cono elemento de acción, una 

v arilla  metálica vertical *17-, que se mantiene erguida apoyán­

dose en la  mecha. Inferiormente está introducida en una pieza de 

10 base -18-, que as prismática alargada y se llalla relacionada con 

la  brida de soporte -19-, mediante un to m illo , que no la  fuerza 

sino que la deja en libertad de bascular.

dista v a r illa , trabaja aparejada a otra sim ilar por el hecho 
de compartir el mismo ruptor transmisor de l a  señalización. Por 

15 e llo , la P ig .  3, muestra e l dispositivo visto en sentido latera l 
de la  máquina. Y, en línea de trazos, se indica la posición ob li­

cua qua adepta la  v a r illa , cuando por cualquiera de las anomalías 

que se buscan, pierde su punto de apoyo en la  mecha.
21 prisma oscilante que le sirve de base, lleva en el entre 

2.0 no móvil, en su cara inferior , un contador consistente en una se 
mi-esfera metálica -20-, la cual llega a tomar contacto con la pa 
ta oontactora re trác til -21-, que se le opone por su instalación 
inferior y doble en e l ruptor -22-, comúmp que se dispone Orien­
tado en el espacio intermedio entre las dos v a r illa s , permanecían 

25 do atornillado por un soporte -23-, a l mismo mencionado montante 

-19*. 21 polo contrario -24-, también es común a ambos prismas 

-18- y -18a-, derivándose a los contadores -20-.
Iníeriormente al montante -19-, se distribuye el ramal -^5- 

que desde cada ruptor conecta con la linea en que se instalan las 

30 bombillas -26-, de señalización del correspondiente paro.
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Los d isp o s it iv o s  y su funcionamiento d e scrito  lo  han sido 

a t í t u lo  de 9 jen p lo , no lim ita t iv o , do un caso de re e lisae ió n  

p rác tic a  del invento que se propugna, el cual porrüaaecefá in a l­

terab le  en su esenoialida.d cualesquiera que inoren la s  varian tes 

que, en orden a d isensiones, c ?..lidad, y i  orna re so lu tiv a , fueran 

oonseouencia de l a s  necesidades de fab ricac ió n .

** H O T L

Se re iv in d ica como objeto da l a  la ten te  d e sc r ita : 

i s le r f e o o io n a m ie n t o s  en lo s  neo anís ¡nos de paro e le c tro ­

mecánico en la s  máquinas mecheras, que en su fin a lid ad  do dar 

mayor extensión a, l a  capacidad de re g istro  a lo  largo  del curso 

de la  media, se  c a rac te r iz a  por presentar como mínimo dos detec­

tores el óo t r ic e s ;  de le s que, el prim ero, que so in s ta la  en el 

te ste ro  da entrada de la  máquina., cons ta  de una pieza cónica anu­

la r  a modo de embudo, unida por un sólo punto a la  base del b ra­

zo an te rio r , da lo s dos que presenta e l cuerpo que sirve de base 

al detector lo  que le otorga un movimiento bascu lan te. Istando 

dicha bs.se co n stitu id a  por un cuerpo abovedado dentro del cual 

se a lo ja  un ruptor de p la tin o s , en lo s  que, e l  su perior, prolonga 

su brazo de palanca, por e l  lado contrario  del pasador que le  

sirv e  da punto de apoyo, a f in  da r e c ib ir ,  el impulso descendente 

que le  imprime un vastago so lid arizad o  a l a  pared in fe r io r  de la  

p ieza embudo bascu lan te, en ibrna penetrante, de t a l  modo que 

coincidiendo - al caer la p ieza - con el o r i f ic io  oportuna, a l ­

canza a presionar sobre s i  brazo del p la tin o , lo  que determina 

la  interrupción  del c ir c u ito .

as . -  Los propios perfeccionam ientos, s  agún l a  re iv in d ic a ­

ción an terio r, caracterizad o s porque, el segundo de lo s  detecto­

r e s , que se lo c a liz a  a l  f in a l del recorrido do la mecha, en e l
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punto anterior a la  penetración en los cilindros le í colector, 

está integrado por una varilla metálica rectilínea que se man­

tiene erguida en posición vertical, apoyada simplemente en la 

mecha, de ta l modo que s i  aquélla fa lta , la varilla  bascula y 

cae, por hallarse inserta en una tase formada por un cuerpo p r is­

mático longitudinal que, a su ves, gira libremente sobre el perno 

que la  f i j a  al montante de la. bancada; con la particularidad de 

que, al otro ertrano del prisma basculante, en su cara inferior, 

se halla el botón de contacto, que presionando sobre la  platina 

flotante, determina, como el anterior, la interrupción del c ir ­

cuito, ocasional de los correspondientes paros de la máqiina y 

señalización correspondiente.
3 S . -  PERFECOIOHUÍBUTOI UN LOS MECANISMOS DE PARO ELECTRO­

MECANICO EN LAS MAQUINAS MECHERAS.
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