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LINCOLN, entidad francesa, establecida en 3, me Joseph 

Oourbevoie (Sona), Francia, por:

"UN ìi.̂ dAi'ilSi'-iO JN rAhi'jSi'.i.j.c¡ION DA f-D Vlt'-.ìlANTC6 --NT3  ̂ ei< ARoo

Y UN ARBOL NOVIJO".

LAYJR

Riviòro,

L NOTOR

La presente invención tiene por objeto un mecanismo de 

transmisión 1 e movimientos entro un árbol motor y un árbol con­

ducido, que por aiti.-) dar a esto ultimo dos. velocidades de rota­

ción, una de las cuales puede ser da rotación a lternativa do c i ­

clo periódico y la otra da rotación continua, por simple inver­

sión del sentido de marcha del árbol motor.

NI árbol conducido puede serv ir  para mandar todo d isp os it i ­

vo o máquina ya conoc.it]o, y especialmente una máquina lavadora.

NI árbol ¡actor será, do preferencia, e l  árbol do un motor 

e lé c tr ic o ,  con .'1 cual e l  precitado mecanismo pueda constitu ir
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un conjunto unitario o ¡.lonobloquí y ñu*! usuò .''rovisto -t̂

'̂o

as

rotación alterna periodica puado componerse

inversor dal sentido de su rotación.

11 c ic lo  de re "

de uu periodo da rotación en un sentido, seguido de un pe­

riodo do parada Pg y, después, de otro periodo de rotación en 

sentido inverso seguido do otro periodo de perada P 'g  y

así sucesiva sonto, no teniendo estos ciiferontas periodos l i c i ­

tación da t i  cupo y puniendo sor iguales o diferentes por lo que 

concierno a los periodos do rotación y de parada. Del mismo mo­

do, la velocidad do rotación tampoco so encuentra limitada.

11 cic lo  do rotación continua puede tenor una velocidad, 

do relación, sin lim itación, igual, superior o in ferio r o la 

velocidad del c ic lo  do rotación alterna.

11 mecanismo conforme a la invención se caracteriza esen- 

cialnm te por e l hacho da que, ontro e l  árbol motor y el árbol 

conducido, hay dispuestos dos tronos do transmisión (uno con ve­

locidad de rotación alterna y e l otro con velocidad de rotación 

continua), que so ponen en acción alternativamente y a voluntad 

por simple inversión del sentido do rotación de l árbol motor, 

merced, a un juago da ruedas libros intercaladas entro estos dos 

trenes y sometidas a la influencia de esta inversión del senti­

do do rotación -del árbol motor.

üogón una característica del invento, la rotación del ár­

bol motor en uno u otro sentido puede provocar, por intermedio 

del cubo co u v un i  a n t o* n t c desplazado de una u otra de las preci­

tadas ruedos lib ros, y por intermedio da unas roldanas que se 

spoyan en este cubo, la rotación de uno cubeta u cero órgano ana- 

logo solidario de un pidón do cabecero de uno u otro de los tre- 

Rss de transmisión considerados.

dogun otro característica de la  invención, el arboi motor
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go un ojo (situano o 

cien) alrededor ic i

11  enchavctadoun barr ilo to  quo se aló­

les Jos cabotas citadas y que lleva  censi­

do ter-', in au a distancia del contre de rota- 

cual puedo oscilar un trinquets en forma do

srco de nos ramas simétricas desplazadas una con respecto a la 

otra en ulanos tronsvereales difarautes, de manera que una u 

otra de las ra* tas de este trinquete, según e i sen cid o ue rota­

ción del motor, bascula impulsada por e l barrilete para hacerse 

motriz y arrastrar en rotación una u otra do las cubetas en a l

mismo sentid o.

Según otra característica del invento, e l trun de transni-

sion do velocidad de rotación alterna puede comprender dos l i ­

neas do úrbol, que llevan dos pidonas de son tino no rotación in ­

verso en uno con respecto al otro, susceptibles, según los des­

plazamientos axilas aplicados s estos arboles .por unas levas 

apropiadas, de engranar con dos piñonea locos los cuales engra­

nan con un picón loco dispuesto sobre e l árbol conducido, ol que

un dispositivo do embrague, intercalado entre d 

y e l árbol conducido y mandado por leva, puede 

u otra do las líneas de árbol citadas, o deseen

icho pidón loco 

conectar con una 

octar con raspec-

to a estas lincas de árbol, de modo que se obtengan los periodos 

da .,-otación antes citados, en un sentido o en e l  otro, seguidos 

de los mencionados periodos de parada del árbol conducido.

Según otra característica  de la invención, o í árbol sobre 

e l cual van montanas dichas levas puedo ir  accionado por un p i­

ñón dispuesto sobre una. da las líneas de árbol citadas, y por

e l intermedio de cualquier reductor de velocidad.

Según otra característica de la invención, e l tren de trans­

misión de velocidad de rotación continua puedo estar constituido 

por un juego de piñones, e l último de los cuales va montado sobre
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En los dibujos adjuntos se han representado, a títu lo  

eje.apio no lim ita tivo , diversas formas de realización del 

to do la invención.

de

objo-

En estos dibujos:

- la figura 1 es una vista  en perspectiva desplegada, con 

desprendimientos parciales, uel mecanismo objeto de la  invención;

la figura 2 es una v ista  análoga de una porte de oste me­

canismo;

la figura 5 as una vista  da deta lle an alzado seccionado, 

de las diversas lincas de arboles de las fig s . 1 y 2;

- las figuras 4 y 6 son unas vistas por un extremo de las 

ruedas lib res del mecanismo, tomadas on dos sentidos do rotación 

inversos del árbol motor;

las figuras 5 y 7 son dos vistas on aisauo seccionado, 

respectivamente por la línea 7-V de le f íg .  4 y V il-V II de la  

f ig .  5;

la figura O es uno vista esquemática dol mecanismo obje­

to do la invención acoplado en conjunto monobloquc con un motor 

e léctrico  mandado por un inversor; y

- las figuras 9 a 15 son vistas do detalle do una varian­

te dol medio de transmisión de la rotación uel árbol motor a las 

cubetas solidarias con los dos trenes de transmisión considera-

El numero 1 designa un árbol motor, como, 

árbol do un motor e léctrico  da accionamiento, 

so lidario , mediante un acoplamiento 2, do tipo

por ejemplo, e l 

dsto árbol 1 va 

conocido, con un

árbol urinario 5 sobro el cual van unchavetados los cubos 4

do dos ruedas lib ras susceptibles de arrastrar cada una, por in­

termedio de unas roldanas 6 montadas a rotación líb re  en un so-

4 -
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Las fig s . 4 a 7 representan esquemática 

lib ros cencío nasas . Sus cubos 4-5 van en

monte las eos rue- 

cLavotasos so oro al

árbol 5 con e l auxilio de 

L1 soporto 7 do las 

entre los ¿os cubos 4-5,

una chavóte 10.

roldanas 6, conveniontemonte guiado 

se encuentro lib ra  para recorrer un án­

gulo d . Lleva dos ejes diametralmentu opuestos 11, sobre cada 

uno ¿o los cuales van montadas, o rotación lia re , dos roldanas 

6. Los dos cubos 4-5 presentan, uno con respecto al otro, un das-

plasamiento a.

Si ol árbol primario o jira  un e l sentido de la  flecha 

( f ig s .  4 y 5), las dos roldanas diametralmente opuestas 6 de la 

derecha do la í'ig. 5 vienen, bajo al efecto be la fuerza centrí­

fuga, a apoyarse ontro ol cubo 4 (en su parto exteriormonta des­

plazada con respecto a i cubo 5) y la  cubeta 8 que so encuentra 

arrastrada por la rueda lib re  de cubo 4 en e l sentido de rota-

ciou del árbol 3. La otra cubeta 9 no es arrastrada en 

cion, gracias al citado desplazamiento a.

¿ i o l árbol 3 gira en ol sentido na la  flecha Fg

la rota-

( f ig s .  6 y

7), las dos ruedecillas diaaetralsiente opuestas G do la  izqu ier­

da de la f ig .  7 vienen, bajo a l afecto de la  fuerza centrífuga,

a apoyarse entre e l cubo o (en su parte exteriormente desplazada 

con respecto al cubo 4) y la cubeta 9 que su encuentra arrastra­

da por la  rueda lib re  de cubo 5, en ol sentido de rotación del 

árbol 5. La cubeta 8 no es arrostrada en la  rotación gracias al

citado desplazamiento a.

La cubeta 8 es solidario da un pidón 13, -mientras que la  cu­

beta 9 es solidaria de un piuán 13.

Las cubetas 8-9 y sus piñones 13-13 van montados libremente 

sobre al árbol primario 3.
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Los pilones 13 y 15 arrostran respectivamente (f ig s . 1 y 

5) los trenos le rotación alt. rna Je c ic lo  periódico y do rota­

ción continua, correspondiendo cada tren a velocidades do rota­

ción final'-! s y a ro l se iones diferentes.

5i so considera, el primero Je estos dos trenes, se ve que 

e l pilón 13, solidario da la cubeto 8, engran' con un pilón 14 

que a su vez engrana con e l pilón 15, girando estos dos pilonas 

libremente 14 y 16 sobre sus ejes 16 y 17.

La extremidad cónica de estos ejes 15-17 tana contacto con 

les levas 18-19 (f ig s . 1, 3, 2) montadas sobre un órbol común 

3o y contra las cuales sa encuentran estos ojes constantemente 

aplicados, merced a resortes 81-88 que se apoyan, por una parte 

sobre pilones 25-84 y por ls  otra sobre unos collares 25-35* so­

lidarios de dichos olas 16-17. Al g irar, los levas 18-19 provo­

can desplazamientos do los ojos 16-17 en vaivón. As tos desplaza­

mientos son transmitidos a unos ele montos intermedios do trans­

misión 26 y 37, solidarios de los pilones 14 y 15, por medio de 

los ejes 36* y 87*, elementos que vienen, sogiín la posición an­

gular de las levas 17-18, a engancharse en los pilones 23-24 

(que giran lib res  sobro los ajos 13-17) o a desengancharse de es­

tos pilónos.

los pilonas 14 y 15 tienen sentidos do rotación opuestos;

transmiten sus movimientos y sus sen tidos  do r o ta c i ón a lo s  p i -

Iones  83-24 qU'e engranan con un p i ló n  28, que ;íra l ib rcu en te

sobro e l  ó rb o l 29 ao la  po lo a 50 de accionami ente dn i aparato

do u t i l i z a c i ó n (moquAnas la  etA ü Oí* S) S U. O ü jó S) w

Las levas 13-19 no permiten u tiliza r  mas que un solo senti­

do do rotación.

Con e l pilón 28 va solidaria  uno cubeta 31, portadora de 

unos discos do oidor agua 52.

6
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.ol lodo opuesto a l  do lo  polea SO, e l  árbol 29 está hueco

*'3 que so desliza por ol iin.oricr o o os*

. a impulsar, por e l intermedio de 

Si, la -daca S5 de presión de los discos de em- 

, i  obrado por un j o e l, regulable,

Del lodo opuesto a l do :

y hay un dedo o vasta; 0̂ O áj QJ

to árbol, disto vástase) 53 vi.

un -jo transverso Si, la pía

drague 52. .di vastago 33 os :

so lidario le una palanca 37

mea 37 lleva  una roldana 59 aue se pone en contac­

to con una leva de vibravue 4C montada sobra 3. ojo 20 de las la ­

vas 13-19. 13sta leva provoca, pues, como consecuencia ae su rota­

ción unos desplazamientos an-niaras do la  palanca 37 alrededor 

de su oje de articulación 57*, y por radio del oje 36 y del vás­

ta lo 53 puede, según su posición angular, comprimir los discos 

de mhvragua 08. Pstos últimos van solidarios, poi um¡ perte, con 

e l pidón 88 y, par otra, con e l árbol 29.

Su compresión provoco e l embrague o acoplamiento de este 

pidón y de esto árbol.

H1 funcionamiento do este tren do rotación alterna con c i­

clo periódico es e l siguiente:

Las lavas 18, 19, 4u van arregladas y dispuestas sobro su 

-„-je común 20 da ,toñera que las levos 18 y 19 vienen alternativa­

mente a impulsor los ojes 16 y 17, provocando *1 enganche de los 

rio lentos de transmisión 26-27 y, como consecuencia, lo rotación 

de los pidones 83-24 en el sentido do rotación do los pidones 14- 

15. Cuando un pidón 83 (o 24) es arrastrado on rotación (en el 

sentido correspondiente al sentido de rotación del piñón 14 o 15), 

ol otro pidón 24 (o 23) es soltado por su elemento de contramar­

cha 87 (o 26), y recíprocamente, -bolamente en esto momento, la

leva 40 entra on acción, laudando la compresión de los discos do 

embrague 32 y provocando al arrastre del árbol 29 (y, cono con­

secuencia, do la polea 30) en e l sentido de rotación del pidón 14

7
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o en al sentido de rotaoión del pidón 15.

So tiene así automáticamente un periodo P^ rotación de 

la  polea 30 en un sentido, y dospuós un periodo F'p óc rotación

de esta polea en ol otro sentido, estando estes eos periodos se­

parados entre sí por un periodo de parada P - r 'g ,  durante e l
2

cual ninguna de las lavas 18, 19, 40 actúa. Este periodo de pa­

rada puede ser, a voluntad, más o menos corte, dependiendo de 3a 

forma y disposición de las lavas precitadas.

Para un sentido de rotación del árbol motor 1 que provoque 

e l arrastre de la cubeta 8, se tiene, pues, un movimiento do ro­

tación alterna de la polca 30, de c ic lo  periódico.

El árbol 20 de las levas 18-19-40 es puesto en rotación por

una rueda helicoidal tangente 41 que engrana con un to rn illo  sin

fin  42 fijado  a un árbol 43 que lleva  un piñón 44. Este piñón 44 

engrana con un pilón 45 so lidario  del pidón 14. Este reductor só­

lo  funciona cuando e l tren de rotación alterna de c ic lo  periódi­

co esta eu servic io .

El p e r f i l  de las levas 18, 19, 

d istin tos piñones antes citados, la

40, las relaciones ae los 

importancia do la  reducción,

permiten determinar los valores del c ic lo  P^ - pg, P'^ - P 'g , as 

como la velocidad de rotación a obtener en ol ojo do la poloa 50 

para una velocidad dada del árbol motor 1.

8i se considera ¡lora s i  segundo tren (ao 'otacion contínuo),

se ve 

ñon 4 

g irar 

estos

6

que e l  piñón 13, solidario de la  cubeta 9, arrastra e l 

enchavetado sobre el árbol 89 de la polea 30, haciand 

a este árbol a una velocidad determinada por la ra laci 

dos niñones.

. p i-

O HSl

on de

Los dos trenos 

dico, y do rotación

citaRos, de rotación 

continua, pueden sor

altorna con c ic lo  perió- 

co-ib i  nados de todas las

maneras que se da ea, oor airiDla inversión del sentido cc rotac Lon
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de l nrbol motor 1.

ìcsrrados, a e pròfarenoia, en una caj. A (it 

.tu ir un conjunto 'nonobìoquo con un ¡.ioturfjl "t'l'"' pu0 d 0 conni

olóctr:Leo h deì or­

conocido, en sù Ih

nO-C Gl* 0)3 rosi cisne,. Í  = ¡101* 0̂ 1'J. O ilO COCJ.Ó¿u — _pQ.t*G***

o îoj?c,no o notocion oo¿icínu.ü*

Lstando on servicio o i tren de rotación alternada, pueden 

presentarse Jos casos:

1-') Al ciclo se encuentra en un periodo ce parada Fp o F 'g

o, dicho de otro nodo, las levas 18, 19, 40 han permitido e l 

desenganche de los elementos auxiliaros So, 17 y el desombraguo 

del árbol 39.

La inversión del sentido da rotación del motor B libara en­

tonces la  cubeta 0 y encaucha lo cubeta 9. 11 tren de rotación 

continua del árbol 39 entra entonces en acción.

2") 11 c ic lo  se encuentra en un periodo o F '^ ; les le ­

vas, pues, non enganchado uno de los ole lentos auxiliai'os da 

transmisión 36 ó 27 y embragad o e l  árbol 19. La inversión del son 

t i l o  ce rotación del motor B libera la cubeta 3 y engancho la cu- 

bota 9. 11 pidón 46 se encuentra entonces arrastrad o por el pisón 

13, pero e l árbol 29 de la polea 30 esta ya embragado con e l tren 

da rotación alterna, mhora bien, sienio libres o locos todos los 

pilonos do esto tren, ya que la cubeta 8 resulta haber sido l ib e ­

rada, el pidón 46 puedo arrastrar e l árbol 39 a su régimen, así

como toda su línea do arboles, las líneas '..¡reoles do los ele —

montos auxiliaros da transmisión 26-27 y s i .]̂ eductor 45-41, duran-

te al brevísimo tío upo que necesita u las Ull'..¡r cutos levas para po-

nerse en su posición da desembrague, es decir, termino ciclo

que está transcurriendo, y luogo inmovilizarse. In esto momento,
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se 0ncmmtrau en a l  primer caso c i tad o.

..) 0 on s e rv ic io  e l  tren  de rotación. continua

1 59 en rotación  continuo, s i Sü J.uviurtc a

de rotación da 1 motor 2 so l i e  ra la cubeta 9 para engnuciar ía 

cubeta 8. Por ..indio be las iiff:rcnt3S lonoas lo arboj.es y ae las 

lovss, e l  árbol ?9 queda ente ecos soLurtido a une rotación a lte r­

na de c ic lo  periódico.

üs do notar ,jae las ruadas libros do los cueca g y 5 no son 

rov.rs ib los. le- ha .visto cutos, en efecto, do que modo se obte­

nía la rotación alternada. Cuando ol piñón 38 esta embrageuo, 

arrastra al árbol 39 lo la polea 30, asi coro al piñón 4o que, 

coco se ha visto , esta ene ha votad o en esta árbol, is te  pidón 46 

arrastra o su rógimen, y en rotación alternada, al piñón, quien, 

a su voz, ve so lidario do le  cubeta 9 bol tren de rotación con­

tinua, opuesto a l tren lo rotación alternada u tilizado.

An este caso, so encuentra, pues, una modo lib ro  cuya cu­

beta y cuyo cubo pueden tener un sentido de rotación opu'-sto y 

una velocidad diferente, sin que, por tanto, est-: rueda lib re  

sea cogida o enganchada, lo  que bloquearía la  caja A.

Cuando una i*' i.;% dos cubetas 8-9 esta enganchada, por o l 

juego ce los diferentes piñones, gu de producirse un movimiento 

cualquiera sobra la cubeta opuesta sin que per .Lio esta cu ceta 

influya sobro su rucia lib ro .

Un las íig s . 9 a 13 se encuentran de nuevo e l árbol prima­

r io  3, y les cubetas 8 y 9 provistas coda una de grandes núceos 

periféricos  8' - 9*.

Pn -el iutor lor de estas cubetas, e l árbol ¡3 llevo  un barri­

le te  47 fijado  sobro aquel por una chaveta 48.

üstu barrilete  lleva  un ojo 49 sobre ej. cusa, va articuj.ado

un trinquete 5C en forma de arco ( f ig .  11) de nos ramas 51-53,

Id
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simétricas con respecto a l ojo X-X* (cuando e l arool o no gína)

u3S'-jucto a la otra on planos transvorsa-y des ol azo das una c¡

los d Ì Ht in t o s .

Ji e l árbol 5

arr ostra consigo al

bro su ojo ? j.* a

rar a op*ue sta 52 do l

8 ' 'do 1a cubeta 8 !

tid '.3 de la flec lia F.

S i e l árbol O ,

( f ig .  13) gira on . ; 1 S'cutido de la flacha F-¡_,

so-

o '-a ̂'1 su talón 51; e l pico da

los  Iiusccs

-otacion en e l son-

llóga a girar ( f ig .  15) en o l  san ̂ iao no la 

flecha Fg, arrastra consigo al barrilete 47; e l trunque ce 50, al 

g irar sobre su a je, viene n apoyarse sobra su talón o2; el pico 

da la rama opuesta 51 dal trinquete, pene tranco en uno ue los 

huecos 9̂  no le cubsta 9, arrastra a esta ultima en rotación en 

ol sentido do la flacha F<,.

Así, según o l  sentido da rotación dsl motor, so encuentran 

arrastrados en rotación, ya o l  tren do rotación periódica a l t e r ­

nada o ya ol tren ue rotación continua*

Esta solicitud que corresponde a la presentada en Francia 

al 8 do ju lio  de 1959, bajo ol numero r'V. 799.676, so acoge o. los 

beneficios del artícu lo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad 

industri al.

N 0 T A

Los puntos de invención propia y nueva que se presentan pa­

ra que sean o ojoto ce asta s o l i c i -ud no ro u -ute do Invención en 

Aspala, por V.Xi'Jl'l ados, son los siguientes,

I - . -  Un mocanismo do transmisión ue moviunonios entro un 

árbol motor y un árbol movido, que permito dar a esto ultimo dos

- 1 1 -
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velocidades da rotación, una le las cuales puede sor da rotación 

alternada da ciclo periódico y lo otro do rotación continua, por 

sinrola inversión del sentido i o morena del árbol actor, caracte­

rizado cor el docto do que entre ol árbol 'rotor y ni árbol con­

lucido va j.! dispuestos dos trsnes t

Cidoü 18 rotación a l t ornad a y e l  <

contínua) , que so ponon en. acción

per simpl,o n*v -j iT c n- o n 101 s-entilo !

mercad a un ju j i o  do ruedas l ib r e

trenes y sometidas a la  in fluonc i

de rotación del árbol motor.

2 -.- Un mecanismo lo transmisión conforme a la reivindica­

ción 1, caracterizado por ol hecho de que e l árbol ¡notor os o l 

árbol lo un motor eléctrico , con e l  cual el mecanismo citado pue­

de constituir un conjunto monobloque, y que osta provisto do un 

inversor do su sentido le rotación.

5--.- Un '-aacanisuo de transmisión conformo a lo reivindica­

ción 1, caracterizado por e l hecho da que o l c ic lo  de rotación 

alternada se compone do un periodo de rotación 1'̂  en un sentido, 

se ruido do un -cariado de parada P„ y, después, -Jo otro periodo 

do rotación en sentido inverso P '^, se,quilo de otro periodo de

así cucosivaüM'ntu, no teniendo estos diferentes pc- 

-CiJpo y puliendo ser lépalos o diforontos 

los poriodos da rotación y de paraca, del 

nodo que la velocidad la rotación tampoco so encuentra l i ­

en mecanismo do transmisión conforme a la  reivindica­

ción 1 , caracterizado por e l hecho de que ol ciclo de rotación 

continua tiono una velocidad de relación, sin lim itación, ipual,

paralo r '.. y así cue

riodtos l i . i íuacioi) na

por lo que conoiorno

35 mismo nodo que la v¿;

mitalc.

4 -. - Un r-scani,

superior o in ferior a cu velocidad del ciclo de rotación altar-



nada

5 -.-  Un mecanismo de transmisión conforme a la  r e iv in d i­

cación 1, caracterizado por e l hacho de que la rotación del ár­

bol motor, en uno u otro sentido, provoca, por intermedio del 

cubo convenientemente desplazado de una u otra de las menciona­

das ruedas lib re s , y par intermedio de roldanas que se apoyan 

en esta cubo, la rotación de una cubeta u otro  órgano análogo 

so lida rio  de un pidón de cabecera de uno u otro de los trenes 

de transmisión considerados.

8^.- un mecanismo de transmisión conforme a la re iv in d ica ­

ción 1, caracterizado por e l hecho de que e l  tren de transmisión 

con velocidad de transmisión alternada comprendo dos líneas de 

arboles que llevan  dos pidones, de sentido de rotación  inverso 

e l uno con respecto a l otro, susceptib les, según los desplaza­

mientos ax ilas aplicados a estos arboles por unas levas apropia­

das, de engancharse con dos pidones locos que engranan con un 

pidón loco dispuesto sobre e l árbol conducido, a l que un dispo­

s it iv o  de embrague, intercalado entre dicho pidón loco y e l ár­

bol conducido y mandado por leva , puede conectar con una u otra 

de las líneas de árbol mencionadas, o desconectar con respecto 

a estas líneas de árbol, de modo que se obtengan los  periodos 

de rotación antes citados, en un sentido o en e l otro, seguidos 

de los mencionados periodos de parada del árbol conducido.

7-^.- Un mecanismo da transmisión conforme a las re iv in d i­

caciones 1 y 6, caracterizado por e l hecho de que e l d is p o s it i­

vo de amorague está constituido por discos a los que viene a com­

prim ir una placa so lida ria  de un vastago o dedo deslizan te , ma­

niobrado por un e je , so lid a rio  a su vez de una palanca a rticu la ­

da con la cual llega  a ponerse en contacto una leva de embrague.

8^.- Un mecanismo de transmisión conforme a las re iv in d íca ­

lo

¿5
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cío nos 1 y 6, caracterizad:. por si j.r.'C.io í.m¡ que

ol cual van ¡lontaaas las 1 '̂Vas esta accionado po.

p sto sobre i ^una Lt0 .tus jLü'i SUS 'ao arooi ciuanss,

tornotio lo cualquier reductor de velocidad.

9 '.-  Un „lucanismo de transmisión confort mui-

cución 1, cuructorizado por ni hecho us que '-l tren un transmi­

sión con velocidad do rotación continua cata constituido por un 

juoqo de pidones, e l ultimo de los cuales va umita a o sobre ol ár­

bol conducido.

10-.- Un ..-D cania no do trensnision confor.ui a la reivindica­

ción 1, csrocterizado por e l hecho de que e l árbol motor (o su 

prolongación) lleva  anchavetado un barrilete que se aloja en e l 

in ter io r de dos cubetas y lleva  consigo un ojo (situado a deter­

minada distancio, col centro ua rotación) alrededor del cual puede 

oscilar un trinquete de for.ua do arco de dos runas ginótricas des. 

planadas una con respecto a la otra en planos transversales d i­

ferentes , le  manara que una u otra de las ranas le  esto trinquete, 

su *un el sentina ao ro tacion uû . .n.o ¡.oí, oascula impulsada poi el 

barrilete para hacerse motril y arrastrar on rotación una u otra 

de las cu o otas en o 1 'íis.io se n t ido *

qqr.- Un :.'ucanlsmo de transmisión ce movimientos entro un

órbol motor y un árbol movido.

Tal

S 0 M t <37 0

han OSp ̂

al 7 cono ha descrito un la Houoria que antecede, ropre-

.-ntado en los dibujos que se acompañan 7̂ con los fines que so 

g ) uo i  - . i  c aa o.
Juta Homoria consta de catorce hojas escritas a maquina po;

,6 ^

p.

v  /  '¡
í {  o u . ¿

If pj
-  14 -

una cara.
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