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Para la leminacibn de cintas se utilizan wuchas veces las
llanzdas cajss o basuidores policilindricos, que poseen un par de
cilindros delgados de vravajo 7 ciliadros de epoyo subordinados a
aquellos. Los silindros de irabajo se hacen de un didnetro tan

equeflo como es poslvle, con objete de que La superiicie de cone

61

tauto con ol awaterisl leminzdo peruanezcs lo nds pequesila pogible
vopor ello resulie peqaefia 1s presidn necesaria pera el lauinado.

Perticulsruente ol lauinar en frio cintas delgadas ¥ du-
ras se requiare reducir el diduetro de log cilindros de irabajo.
Pars los apoyos, rsquorlidos psra evitar gue los cilindros de tra-
palo se flemionen bajo lus prezionss originades en la laminacidn,
ge hen hecho lag mbs diversas propuestas

Se ha dedo a conocer una caja nolicilindrica para el le-

winado de cinias, 1s cual posee dos c¢ilindros de irabajo accionados
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del modo usual y dos cilindros de apoyo no accionados. Los cilive

gros G trabajo deben wantenerse con un didaetro de unecesarla re-
sigbrncla vare qao puedan Srangmitir el moviiienio de torsidn re-

querido. Loa cojinetes usuales para el apoyn de lou cilindros no

va ubilizsrse, pues hacen necesariaz uia estrangulacidn no
periaisiole del cilindro de trabajo en el puaio de apoyo, For eso
1a guls horizonial de los cilindros de trabajo se logra por el
wecho de gqus lg oadsua, por un lado, se desplaza del plano sofinle~

-

e de low cilindros de apoyo, y, por oiro lado, se apo~
o € su tabla aediante puenltes previsitos de rodillos de apoyo.
sete ousnte recibe la pequeﬁa cowponente e ia preuidn laninado-
ya Originaeda pov el desplessniento central del cilindro de trave=
o @ impide tods flexidn horizontal del cilindro de srabajo debida
al tire de 1z vobiua.

Fero en ewsta dispos 1@104 ge ha comprohado que el diduc-
tro de los cilindros de travajo no nodfa reducirse como guiera,

pussH log cilindros de trabajo, accionados, deben conscrvar cierto

£rosor parg transuitir el wouwenvo necesario de toraidn. Otras

ejecuciones rrouncian al acciouamiento direcio de los cilin-
Aros de irzbajo y accionan los cilindros de apoyo que a su vez
pueven por rozamiento al cilindro de irsbajo. Poro los esiuer-
zog de fricecidn etacantes en la periYeria de los cilindros de
trabajo, nrovocsn en éstos jrandes esfuerzos iransvergales die
ripidos paralelaneute al nlano de laaiuacidn » en conira de la
direccidn de la wisma.
Btos estucrzos superan en un wdliinlo las fusrzas origle
nades en log cilindroe de trabsjo accionados al laminer con tiro
de la boiina. Uoan los dispositivos hasta ahora conocidos y ane—
tes descrilos vera recibir estos grawdes asfuerszos transverales

originsdos en la lauwinacidn con cilindros de apoyo movidos, se
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consideraron evidentemente couw indiiles, S€ buscsron 0Lrog me-

dics core ol spoyo de los cilindros de trubajo y se 1llegd a cous-
troceioncs &n les gue cala cllindro de frabao 20 ns0r7a Con verlos
cilindros ds apoye, disponifudose log ciiindros de apoyo y el cl-
¥

lLindro de truosio ecire sl en forwa de ¥, Incluso se ha llegado

o wpoyer ios cilindros de spoyo wedisnte olros ¢ilindros 0 ro-

dillos, Ba egtss laninudoras se han suvordinade a los dos Cle

sbejo velnle ¥ wds cilindros o rodillos de apojyo

1

{(laminado:ze Sendzimir). ostas luainadoras requieren nucho naterial
¥ DOT ego residitay caroe. Yaabifi hay que seflalar el defocto csen-
cial de que no resulia posible o por lo uenos solo resulia posi=
ble con nmuchisina dificultad el volver a esmerilsr log cilindros

a cause de la corsi-ulente variacidn de las disfaiciag axiles.

go accioua medianie arrastrs por friccidn o un

cilindro dg apoyo accionsdo, reciven log eslucrezos transverses
les orizinados nor los esfucress de friceldn envre el cilindro

P

v log cilindrog de apoyo y actuantes sobre log ciline

dros de try en Llog exireuns de sus Ldiones mediante un ro-

=

C"

B
<

o
-

pusto apoyo de los cilindros de trabasjo. Yero esia cousiruccidn

solo s vosivle tretdndose de ciiindros de trabajo relativamenie

cortos y ¢ ?unuos.

il presente inveuto perte de estas dispogiclones conoci-

das. Permite elegir con ioda libertad el difmetro 7 la longitud
de lox cilinorog de trabsjo y cougiste en eaplear las disposi
ciones o wedides de por sf conocilas eu las cajas policillndri-
cen pera el apoyo lateral de los cilindros de travajo directanens

e accinnados (cilindros puea barra infle-

0
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-

3
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3
i
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t

=
&=
8
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plano seiislado por los ejecs de los cilindros de apoyo, o aithas

: policilinirvicas, en las que tanbidn cada ciline
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p5  wedidas), on las cajas policilindrices en las que los cilin-
arog de trabajo se accionan por log cilindros de apoyo uediane-
sa ropaniento periidrico.
n lep conocides cajus volicilindricas con wpoyo laie-
rel de lowm clliindros e iracujo aedianie rodilios d*dgu:stos de
80 uam barro, cstos LurTas oe apoysn respecio al beatidor ds la
aia policilfadrica. wl jusgo el desgusle entre la piezs de
montajs y eu gufa eu el bastidor no permite la alinescidn exac-
te peraleluwomte a los ejes, de los rodillos de apoyo, de los
cilindros de zpoyo y de los cilindros de frabajo eutre si.

85 Por eso segin owra caraclerfstica del invenio se propons

guietar lap barras deo gogtén del rodillo de apoyo en la wieza
de montajr de log cilindros de apoyo.
sustos rodillos de apoyo se wonban sonre eivs corfos inser—
B0 en Los varcus de apoyo. Los cojinedes o apoyos requeridos
S0 pore sl hacen necasar.o un difuetro winimo Je los rodillos de
az0j0 § por cousijguloute Lowbidn de los rodillos de ftxabajo.
vara tenar todaviu ads livertud en la elecidn del difietro de
10g cilindrog de trabajo, se propous, se;fdn oira curacterfstica

y

del lnvenio, prever entre los rodillos de apoyo ¥ los cilindros

w8 travajo orro cilindry erdre cuds uno, pero no accionado.

U
s

wracian a €sto Jow cilindros de aporo #e ewpujan uds hacia fuera ¥ se

5 neclo pora sa colocecidn. Adewds, or ello se

dignoue de nds

i

vejorar leg condicionrs visusles al introducir el waterial de la—

winweidn eutre low cilindros de tranajo.

=
&

-1 les coustriuccionss de la clase saefislada pueden reuun-

S ey sy 1 P . S CR I T N ey
Crares aw aroyn de los cilindres de trii

vero para cvitar gue los cilindros do rabajo salien al
introduciy ol uaterial de leminscifn, dichos eilindros, por fue-

ra de s zona de trzbajo, Dusden apoyarse en coiineies auxilia-
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YO8, ejercidndose sobre estos cojinetes uns presidn gue fane

]

tiene a los cilindros de trabajo anoyados coustausenente en
nsdios de aguaite o apoyo.
Sopde otra caracterfstica del lnveuic puede H€ejorsrse
Setclulnente to disposicidu antarior por el hecho de que los
0dillos de ap070 Teciban un accionamiento directo graclas a
Gb0sarse oo friceidn en los cilindros de apoyo acclonados,
“hloacos el wosenbo de torsidu nroducido de esie wodo en los
Yodillos de gooro susera con wucho ol domenio de torsida que
YOr Loy oiliudrng de hrebzjo puede, uedianie lou cilindros ine
wrrandiog, producirse sa log rodillos de 20070, =Eto jeraiie

' -

Provacr low rodilios e ampoyo de cojinetes de aeplizaniento,

9, Coao ya os conocido, emplear, en lusar de los rodillos de

aroyo, cilindros & tod: lo 1&?50 Jde 1n tabla y o

eglizanienso, g~

r—"

Poyudos en Loda su longitud en »wistillos de ds
incties de deslicaniento vweruiten velocidadss més eleve-

des y .agorss esiucrzos en los apoyos y reducir al aisno tlel-

po el diduetro de los rodillos de apoyo.

Para garautizar el apoyo por friccidu de los rodillos de
an0,0 en log cilindros de apoyo, los rodillos de apoyo, segdn
otra caracteristica del inveuio, se apoysn néviles en direccidn
vertical o eproxiasdaacuie verticel y su apoyo por rriccidn en

los cilindros de 2,070 g¢ usutisue wediante cilindros hidréulicos,

cilindros dispuestos eatre los rodillos
de apoyo y los cilindros de frebe_ o puede: hacerse de acero fs
blando que los rooilloc de asoyo y los cilindros de o ahajo,
auncs durfsiwos. Loracizs a Ssto las bri 3 el nsterial la-
mingdo se incrustan en el cilindre interaedio nds blando, y no

¢y el eilindro de trabajo. Vmibidn gracias a esto se supriac



T 206334t

135 ol pelisro de que sobre log cilimirog e trabajo se geiiglen

lag vodaduras ae low rodilios de gspoyo, con lo quo se logra
awieihear la durceidn Je los costowsos cilindvos de lrubajo, se
wejora la bondsd del nalerial laniuado v 3o conservan las di-

dangiones del alsue wetsrial,

AN el T . n a, PSR S
140 Oirow devalics del inveuto so deducirdn de la siguiente

cifn ds algunos ejenlosn de ejccucidn del nisuo,

adjuntos dicujos ilustran en

-y

vista € de 1ls disposicidn de log ci-

SN Sy Ty R B L T SA T B
Gll,{.liu_L Ouoae T 7 vv],,’f Gus raaos LW’J’J c?._{)OJ'Ov;

la L&S;ra,é ge ilustra en sus par-

145 La digosicidu sey

2D
‘t.xﬂ L .Lryu

La Ziguwra 7 en escala agyor <1 apoyo de Llos cojineies

geccldn tronsversal.

:.s.
;
<
“_\.
C‘
&)
oy

avxliiares en ol cilindro

2 una Tieta ial del cilindro de trabajo,

i'*‘

rtede Trente, 7 de sus cojinctes auxilise

de aroyo con rodillos,

~o U low cilindros de avoyo ¢ e travajo en vige

taode Drente yarcislacaie en seccibn,

155 La Zioura 10 dludtra en vigha Iateral el asccloanmuiciito

rodilios de avoyo sracies a @i gpoyo nor Lriccidn

fe anoyo accionados,
ung planta percislaciie en geccidn de

Lo Jisure

160 Lt e Lisurs se psoeflalan por 1 low cilindros de

v ooy 2 log cilindros de spoyo, ~ota disposicudn se presta para

inseidn 3 en la direccidn sefialada por

conucir el ante
la flzcha 4, girando los cilindros de trabajo en el sentido de

1o fizcha 5 o los cilindrog de gpoyo 2 en el genilds de la fle~
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cha . Loy esiuerzos de friccidn originados entie log cilindros

de apoyo o seclousdos y los ciliindros de trabajo 1 arrastirudos

o

rovocan esfusrzol tracgvergales que o 8u direceidn scusan en

contra de la direccidn gefialoeda por Lz flecha 4. Vgtos esfucle

-

ze raciben por log vodilios 8 sosisnidos en

Z0S Iransversa
low borrvaes indiexibles 7.

Lo dispogicidn adopiada eu el ejsuplo ue ejccucibn se-
00 la figura 2 ge pregta tasbién pera el laminsdo en una sola
direccidu psefislods por la flecha 9. Log eslusrzos trassversales
provocedeos por el arrasire wedisuts friccidn, Je log cilindros de
trabajo 1U por log cilindros de amoyo 1l accionados, se reciben
e enie ejomolo de ejecucidn por los uismos cilindros de apoyo

11, gracias g oque los cilindros de trabslio 10 estdn sa lag direc—

cidn de laainscidu desplazados vor fuera del nlzuo sefialado por
los cjes de los cilindros de apoyo 1i.

La caja nolicilindrics sesln la figura 3 estd dispuese
ta para servicio reversible, Loo esfuerzos de friccidn entre los
cilindros de avoyo 1l eccionados y los cilindrog de trabajo 13
arrastrados por log ciilndros de apoyo 1, provocan esiuerzos
trausversales cuya direccidin es contraria a la direccidn alter-
nante de laainscidu. Pero pare recivir estos esiuerzos traisver— .
salese sirven, cowo en el ejemplo de ¢jscucidn seydn la fipgura 1,
los rodilios ds apoyo 15 dispusstos a los dos lados de cada ci-

lindro de trubejo 13 7 apoyados en barras inflexibles 14,

Yaanien la caja policilliudrice segdn ls fijurs 4 se

diznone pera scrvicio reversible. Loz esfuerzos trausversales que

varfan de direccidn al cumsoiar la direcceidn Je laminado, y que se

srovocair nor el grruetre de log cilindros de frasajo 16 medlante

iriccidn por los cilindres de apoyo 17, se reciben en una de la

direccifnes coio en el ejeupio de ejecucidn seqin la fisura &, por
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Tog sige08 cilindros de apoyo 17 gracias a desplozarse los cl-

Lindzos de robaio dol plems seiiglado por los ejes de los ci-

Tindros e apovo 17, 'm ls obra direccidn los esfuerzos irans-

‘,....J

verseles @e reciben por los rodillos de agpoyo 19 sostenidos en

lae baerrss inflexioles 138.

La figura 5 ilustra una Toraa de ejscucidn, en la que
entre 103 cilindros de irabajo &0 7 los cilindros de zpoyo 22 sos-
tenidos en los barrse iaflexibles 21, se disponen cilindros inber-
acdios 23 no accicnsdos. Los cilindres de apoyo acciounados, que

Sor rowadicnte arrastran a low cilindros de vrabajo KU sc se-

fiulan por VR

in Jus figuras 6 a ¥ se 1lusira pertiodaruente on sus
partes la disposicidu segdn 1 uigura 4,

ce fi.urs § peraate apreclar ios cilimdros de gwoyo 17,

1 oeilindro Je trsuajo 16 y low rodillos de apoyo 18 sostenidos

(&)

el ias barras inflexibles 18 en lu disposic! én correspondiente a

o fipura 4, los cilindros de apogo se apoyan e lag piczas de non-
taje 26 mediante los cojluetes o y las piezas a su vez se gulan
on el bastidor £7 de los cilindros pudiéndose desplazsr vertical-
BOUGEC,

Los cilindros de trabajo 16 esidn en sus extredos provis—
tos e coliuetes auxilisres 28 ¥ de superficies Zrontales 29 lige-
rodeine esidricas.

Yor los dos exlremos del cilindro de iravajo 16 se apoyan
contra sus supersicies frontales 2¢ unas placas de pie 30 que a
S VEZ g0 as0ya 6u Wi soporta abrible sl 7 sujetar en direccidn
axil & los cilindros de trapajo 1&, Jobre los cojineles auxilia—

I -
L

res 28 metdun lss plezas coupresoras JL, fstas plezas compreso-

W
Q

ey

ras 92 se cncusutran bajo la accién de los muelles 34 tensados

45

Jediante las trsnemisiones de palsaca 33. Gracias a ésto log ci-
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lindros ne trabajo 16 se msniicnen apoyados constanienentec en log
cilincros de apoyo 17 7 en los rodillos de apoyo 19,

Lug barras o vigas de apoyo 18 van por sus extremos 8o
aetidas eu las plszas de wontnje 26, en las que se disponen desple—

ca i e . I RN DO N AR A TR R ST
pebles en direccidn ide log cilindros de {rebajo 16 wediante las cu=

ey ~17 L oinl ac Py O D oy g % > A m L) &
flas 96 v sujev cleg wedianie Zog estribos dﬁ”lﬁi otindoras o.

L lag £ijuras 10 y 11 se indican por 1 los ciliandros
de drabajos o8W0s5 en direceida verticel se wpoyan en los cilindros
de upoyo 2, QUC @ 8 VCE 8¢ ppoyau ed plewas de aouizje no dibuja-
ge pulan degplazables verticslasile eu el bgstidor 3 de los

. A VP I3 IR [P . R r
ciliudros. i direccidn worozontal los cilinuros de fravaeio L, se

uto de los lados gediante cilindros 2, desplazfndose

aciz el lado opuesto por Iuers del nlaus seiialedo por

D

los eizp de log cilindros de spoyo .
flaciy el otro lado los ciliudrous de trabajo 1, se apo-
an cada uno contrs los rodillos 5 por interasdio de au cilindro
Losﬁodillos de agoyo 9 s¢ gpoyan en caballetes 6 que a =u ve
perras ¥ oy puedcen aovorse en senivido verdicsl. ddends
. oy ,"., i") B Ts l oy ("‘ YT oo [ A ST n ey ~".'15 IS T eaf e YY) el N v
g Nrevernn CauoLos b wulcmeo en cilincros d 4 accioiauos nor J.Iqul(lo
a presifn ¥ cuya Tuerza gorantiza el apoyo por Iriccidu (e 108 ro-

dillos e spoyo o en Llos ciliudros de apoyo & por interuedio de

los palancas 11 y 12 unidas no gicatorias con log ejes 1 y por ine

sernedio Jde log bridoeg e traceida 13 unidas con log canalleics de

apoyo &, Los ejes o fArboles I se apoyan gilratorios en lag Larras

7oen las que tadoién se apoyea low cilindros 8.

b doveato no we llalta nctursluasude sl ejeuplo de ojoe

-

asl, vor ejeuplo, pueden vreverse olros andios

v S

cucidn ilostr

T IR $ o PR R v el S M e e vy el P - , o 3
Dala JOxYar @l EUDYO POY ALrLCClon ac 105 vodiilos de anoyo en lag
TN W8 BDOYO0, 4 ;;‘u;gllin) e, duodae v selaree deulro Jel lovento 1la

coutnrancidn de log rodillos de apojo 7 de su mpoyo. .dends, puede
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ilinero e Trabalo fioe

DrEVRrse Ul Lo

el diono

it

<

sy ode oo T adao
i ite los lados,

4070,

Georesvindics C0WO ntuevo ¥ de propls iuvencidn:

licildnidricas

Lpados ey la complaccidn de dos ciline

de lolnseida,

05y s cilindros de

Y& 8 anoyo meclate unidn de rosanzenito o 11”‘1(3(;1(511,

de roaceldin actusnie entre Low colunelen eATIENOE

der cllindro de Gvsbelo e lo lsreo de sos O e UNna Dl

. L -~ ol ey 2\ 1 ‘
direccildn wproxiaadaients horisontal y la

e e B SOV P
QLALGE TOUILios A @D0Y0 80ETeNn1dos eu

T ETRET COUIEE AT L RN B NS ey Y = TR s a1 oenrr eyin = 3 T 5
il Ualld LUl leslose, pIen Sraclas ad '-‘i-"f:iu,)J.dLuiuU. CLHTO A8 L0 Cle-

R P T WP S AN E oy o T e i
Wun0 Tuers asl pasno DO L08 gles ge

G@ Epnjo, wlen por aibas wedidas conjuniunonte;

L
@]

cinnpumicnios sexdn Lo relviasicado en el Dun-
narTaL

de los

e Las e 8C a0

e trabajo, se

montaje de los cilindros de apo-
YO

De= Ferfeccionauientos seain o resvindicado en log
puntos 1 & 2, coracterisudos vorque en cada uno e los dos lzdos

de ceda cilindro de traovajlo se e sorrs de anoyo provige

te de rodillos.”

1o weivindizedo en cusl-

orqus entre los ci-

log cilivdros de apoyo dispucsios on ls ba-

ANdros o asclonu m’.’.).;,

Frrensaacnte de did~

2 log cilindros e fyabajo.

oy
=
b
=
»]
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0.~ Ferreccionamilenios sordn lo reivindicado en cual-
quizra e low vuntos nrecedentes, caracterizalos DOTGIE 108 cilin-

PR VP R0 ey e L = e .
dros G BRG0S0 8B YLl DAY LusXa e 3o gnun de wranajo en co-

sipetes suwrdlisres, sobre los que se ejerce une presifn que nan-

tiene a los cilindros de trabejo constantenente spoyados en los
asdios e ancjo.

€.~ Perfeccionanientos segln lo reivindicaio en los pun
+06 1 a 5, caracizrizudos porgue los rodillos de HD0;0 $E HpoYan

{
01

medianne Triccl 1 los correspondientes cilindros de @p0yo.

ry T T L N S ST .

7= Fericcclonanientos sepla lo relvindicado en los pun-

precwdeuw&&, CurnCeErinados norgu: log rodillos de apoyo se

apoyan #6viles e direccidn vertical o aproximadsuewse veriical.

8,= Perfoccionamienios segln lo reivindicado en los pun-
tos nrecedenties, caraclcrizados vorque la unidn, vor iriccidn, de
iow rodillos de wpoyo con los cilindros de apojyo se manilicnen sra-
cius @ cilivdros hidrfulicos, wuelles o contrapesos.

¢,= Feriecclonamientos seydn lo reiviudicaxls ea log pun-
son precedenteg, cavsclerigados porque, ou lujar Jde rodillos de apo-
{dneles, ge caplean cilindros extendidos a todo lo largo de
ia tavle o apoysdos en woda su longitud en platillos de cojinete

sulirvaniento.

=
o

10.~ Perfeccionsmicntos segdn lo reivindicado en cusle
quisra d¢ log punuos precedanies, caracterizados porqus los cilin-
dros, dispucstos eatre log cllindros motores o de trangjo los
ilos de apcyo, poseen una durezs suapsrficisl weyor gue daing,

(7(1

T1CiIdk TH1CM:

ll.... P e A J.-'\). Awid il luu i thu (/Au.th) i

ol cono se deseribe y reivindica en la progente Leno-
ria Descripiiva, gue CO08 ta de once hojus eseritas a .idguina por

una wole onra v ae swg correspondientes dibujos,

(5

4” vy

o
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SCHLOBEANT A KTISNGIHLLLECH: 3 DU 5 HCIAD ' HOJA
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