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S O D 3 I ' C D E Ü T I  L I  D A D

por VEINTE años
•> •• • •

• t.V

solicitado en <spaña a favor de MAC CHINE 3CNCINI AX»lfeETO• • •
S .p .A ., de nacionalidad ita lian a , domiciliada en Viá.Pezzani• ■
1» 43013 Langhirano, Parma, I ta l ia ,  por "DisposicijS»* *para 

deshuesar ■jamones". - - - - - - - - - - -  -  — -  — -*• — -  -  -

C*J •

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se re fie re  a una <íísposici<5»* 

para deshuesar los jamones. - - - - - - - - - - - - - - - -

Se sabe que, actualmente, e l jamón secado entero es 

normalmente introducido en e l mercado en dos formas diferen 

tes, según que esté deshuesado o no. - - - - - - - - - - -

El jamón deshuesado ha obtenido y obtiene actual­

mente un éxito comercial cada vez más creciente, con, por 

consecuencia, una demanda cada vez más importante por parte 

de los consumidores. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Ss a causa de esta cfemanda, en constante aumento, 

que ha nacido la  necesidad de rea liza r e l deshuesado de los

10.
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amones de une manera mucho más simple, más rápida, más segu. 

r&- Y más económica.

~e sabe que actualmente e l deshuesado del jamón se 

cario se efectúa de forma puramente m a n u a l.---------------------

• •
ts evidente que dicha manera de re alizar* un .tLeshue 

yn poco onerosa, puesto que requiere empleaos muy

^ados v además e l tiempo empleado para cadá'deshue-

.-'tí.masiado elevado. Además, dada la  superficie.*grasa
sale es "

’.ÓU 1

•, ,-J *- i

¿OS

e l deshuesado es un poco p e lig ro so  a caiasa del es 

pan be de lo s  jamones, as i como de los  fid.Q^ muy 

. -;e cuales están p rov istos  los u tensilios u t i l i -. ? V - 9 * • •
oceración. "3s causa de estos inconvenientes,■cLJ-  ̂ *■ « • *

unaU-S'bria de este sec to r  ha sentido profusam ente la  **
a\:e ■■. - ¿e una d isposic ión  para e fec tu ar e l deshuesado del»..^ecesicc-

oeco entero.

r
. - ‘JCtí<: • ?

:-c presente invención tiene por objeto proporcio- 

c disposición para si deshuesado de los jamones, la  

er d  marco de una construcción simple y racional, 

ic-c inconvenientes anteriormente indicados. ~ •

logún Ir- invención, la  disposición propuesta está

tu?¿r' 1'cr' un riano le  traba i o en la  parte anterior del c on ~ * *■
Qctá cituacia iu¡u placa p e r fila d a  o cuna contra la  cual

i ‘ ‘ ‘
„  coloca' ! o ÍJ- jamón a deshuesar. - — —

lu los costados de la cuna están dispuestos simé-



wm . ^  -0m _

t r ie  amente, segdi3 la  invención, 103303 medios de apriete, osei 

la rte? en un plano horizontal, que pueden cerrarse sobre e l

jamón para retenerlo durante la  operación de deshuesado, y

están en combinación con unos medios separadores también ©ls« 

criantes en un plano horizontal, los cuales pueden ensanchas?

la  incisión que se efectúa en e l borde del jamón.

ción está además provista de medios neumáticos que. mahdan en 

sincronismo los medios anteriores de apriete y de separación*

*Ee prevén además, •••en la  presente invencióq, unos

I-tSCiJ- OS

rado.

• • *
para extraer e l hueso del jamón asi bloqueadó y sepa-

- • •

2e prevén, a este efecto, unos medios e^pyjadores,
• ••• 'ii

accionados neumáticamente y situados bajo e l plano de traba-/; 

jo ,  y cuyos extremos superiores están provistos de una semi-#*

ventosa o de un vaso donde es introducida la  "rótu la" carac­

t e r ís t ic a  o cabeza del hueso del jamón, para ponerla en posi 

ción sobre la  cuna anterior. - - - - - - - - - - - - - -  -

En este caso, la  extracción del hueso a p a rtir  de 

esta semiventosa se efectúa por empuje de abajo hacia a rr i­

es, puliendo la  semiventosa o vaso oscila r transversalmente 

a l eje longitudinal de la  disposición, para poder rec ib ir  

unes "rótulas" de derecha o de izquierda. - - - - - - - - -

Es evidente que no se requiere del operador efec­

tuar operaciones de tracción hacia adelante y hacia arriba 
*

del hueso y a l mismo tiempo, puesto que e l hueso es empuja-



do de abajo hacia arriba, se evitan las roturas eventuales 

que podían tener lugar en los huesos, cuando son estirados 

hacia arnba, a causa de fisuras eventuales sufridas duran­

te las operaciones de amasado mecánico. - - - - - - - - - -

la  invención se comprenderá me jo r así oojijp ^tros ^
* ^objetivos, características, detalles y ventajas d e ís ta  que 4
• 1 J

aparecerán más claramente, en e l curso de la  descripción expljí
• •«

cativa  que sigue, dada con referencia a los planos *#-esqusniáŵ |
:i

;icos anexos.
• •

ua figu ra  1 es una v is ta  en planta de lá-ái-spósi^
a. * 4

ción según la  presente invención; - - - - - - •
• • • • • •

la  figura 2 es una v is ta  la te ra l parcialmente en \
• •

. , •• • •
sección de xa. disposición; - - - - - - - - - - - - - - -

0
fet
m-:4

m
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•-■3S

la  figura 3 es una v is ta  en perspectiva de la  dio 

posición durante una de las fases de extracción del hueso.

Con referencia a los planos, se puede ver un cha­

s is  24 que está totalmente rodeado por un recinto 25 de cha 

pa, y que soporta un plano de trabajo 1. - - - - - - - - . J

En la  zona central por este plano de trabajo 1 es

tá fijada  una placa ve rtica l 2, la cual está dispuesta per­
es

nendicularmente y transversalmente al eje longitudinal del
íl

plano de trabajo 1. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

En le. parte anterior de la  placa ve rtica l 2 está
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situada una placa perfilada  o cuna 7 que puede re c ib ir  e l 

jamón 26. -  ---- -  -  -  -  -  ---- - - - - - - - - - - - - -

5-

*l‘- «

Al borde in fe r io r  de la  cuna 7, vuelto hacia la

parte anterior de la  disposición, está articulada una hoja

4 que se apoya sobre un palpador 19 e l cual está fijad o  al

plano de trabajo 1 . la  zona posterior de la  pla 'ca'Verti-
• * * •

ca l 2, un soporte 17 parte del plano de trabajo 1 V ü ® 336»
9

• • •en vxsoa anterior, sensiblemente la  forma de una T.« -  -  -
• • •• • •

3n los extremos opuestos de los dos brazn¿3. de la  

” 1" 17, están articulados dos grupos cilindro-pintón^ de do­

ble efecto 16, del tipo con funcionamiento neumáUiífcf  ̂ cuyos
"...

entremos de los vástagos están articulados a un as* palancas
*• • • •

oscilantes 10 . - — — — — - — - — — — —• •

9

m
m*
♦

los extremos posteriores de las palancas oscilan- 

bes 10 están articulados, por medio de pequeñas patas adap­

tadas, a un caballete 11 fijad o  al plano de trabajo 1 , y sî  

t/uado en la. zona posterior de la  disposición. - - - - - - -

las palancas oscilantes 10 atraviesan, por in ter­

posición de dos o r if ic io s  horizontales 28, la  placa v e r t i-  

cal a. — — — — — — — _ — _ — _ — — — — — — — — _ — — — — —

Tin la zona anterior de la  placa vertica l 2, las 

palancas oscilantes 10 están sensiblemente configuradas en 

&nS«lo recto, y por medio de una junta de rótula y de dos 

charnelas a 90^, soportan las patas separadoras 5. -  -  -  -

• •



v.
n

5.

Debe precisarse que las dos palancas oscilantes 10 

están dispuestas simétricamente con respecto al e je longitu­

dinal de la  disposición, y lateralmente a la  cuna 7. La pre 

sencia de las juntas c ilin d ricas  y de las charnelas dobles

s. 90S se hace necesaria para obtener la  movilidad completa
✓

de las patas separadoras 5 con respecto a las palai|^LS# osei
• •••

1 antes 10» -------

1 • •

1 n
i V- *

De una de las palancas oscilantes 10 part£ una ho 1• • •• • •
¿a con extremo curvado 14 la  cual, durante e l movimiento os- >

cilante de la  palanca 10, entra en contacto con e l*¿ód illo

de una electroválvu la 15» la  cual está, soportada pbVnm la r- .
: /• •’

güero 18 unido a l chasis en T 17 por éL caballete po’s fe r io r  #,j
.  *■

i i .  De este larguero 1o, parten dos apéndices 22 ."tienen #«¡
• • • • V:

-una inclinación con respecto al larguero que es spnqiblemen 

te da 45E, y cuyos extremos están provistos de t ampón es amor**! 

ti-ruad ores* de caucho 23. - - - - - - - - - - - - - - - - -

Bajo e l larguero 18 está situado un grupo cilindro-^ 

•Qistón de doble efecto 12 que está dispuesto, como e l largue 

ro, segdn e l e je longitudinal de la  disposición y que está 

unido c.i plano de trabajo 1, estando articuladas en e l ex­

tremo ¿e su vástago dos b ielas 13 * - - - - - - - - - - - -

las bielas 13» en posición opuesta y simétrica con 

■respecto a l grupo cilindro-pistón 12, están articuladas a 

¿ce, brazos perfilados 3 que, a su vez, están articulados por 

f1u zona intermedia o dos pequeños p ilares 9 que parten del 

rd.ano de trabajo 1. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -



zona anterior del plano de trabajo 1, y por raedlo de dos ori_ 

f íe lo s  horizontales 27 en la  placa v e r t ic a l 2 , alcanzan la  1 

banda transversal del plano de trabajo 1 definida por la l^ fí|  

ja  4 y a la  cual están también insidoB los  entremos en 'áñgu-^

lo  recto de las palancas -oscilantes 10,. i- ~ «• -¿Vr «. ^> * -film* •»? 
»» % ■ W‘

, . sf '■ VP, ' „
Finalmente,, en los extremos anteriores cLfi* los bra- -

• ' 9 :■

z-os perfilados o están unidas dos placas 6 provistas de cía—-.
•jS

Con referencia más particularmente a .2, ,.t

de la  superficie anterior del recinto 25, y a un,!na^l ade-
•i»'*'-

cuado, parte una empuñadura 3 que, por medio de utfcî s palanca- *'9' • '-'4 J#•v
21., actúa sobre una válvula de distribución 20. -  — -  -?é

’JSér-i
-.í S í

la  válvu la de distribución 20, asi como la  electro^, 

válvula 15, e l  pglpador 19, e l grupo cilindro-pistón longi- ~ 

tudinai 12 y los dos grupos cilindro-pistón transversales  ̂

y opuestos 16, están conectados a un grupo único dé potencia
. . '.‘•'íi?

neumática de puesta en acción conocido y que está situado 

jo  e l plano de traoajo 1, en e l in te r io r  del recinto 25, y 4 

que no está representado para mayor claridad del dibujo. -■ 4?¡

En la  figura 2, se puede ver que un solo grupo 

cilindro-pistón  ve rtica l de doble efecto 61 que estáinido • 

a la  base 60 del chasis de tubo soldado 24, por in terposi­

ción de dos juntas de rótu la a 909. Debe precisarse que la  

carrera del vástago del grupo cilindro-pistón 61 se efectúa I



v;$
con dos velocidades diferentes, de las que la  primera es la- 

velocidad in fe r i or. En e l  extremo de este vást-ago está, a rti 

culada la  b ie la  62, de la  cual parte un brazo 63 que está

unido, por medio de dos chamelas aproximadas a 9©e » al mon. . .

tan te 64 que parte de la  base 60, - - - - - - - -  -  -  «-~7

Sn e l extremo superior de la  b ie la  6:2 m

• • >
lado un cuerpo c ilin d ric  o hueco 65 , en e l  in terror •del! cuál

está enfilado un árbol v e r t ic a l 5§.
'•í# •

• • !# fe
£
'MSg &El cuereo c ilin d rico  hueco 65 y e l árbol* $8 están- ^• íc

provistos de un escalonado contra e l cual se apoy^a ĝi- extrém®!

opuesto de un resorte de compresión 67 que está etefüJlad© séM%
•-*>’* gjg|

bre e l árbol •, ic a i 58, -  -  -  -  -

extremo tg iferior del
' •

'5K
sJje e•if¿

53 está atravesado
:*-p

por un bástago c ilin d rico  68 que está situado , por sus extre^il

•nos, en dos o r if ic io s  longitudinales opuestos 69 situados 

en e l cuerpo c ilin d rico  65* - - - - - - - - - - - - - -

á

7\3»
SI árbol v e r t ica l 58 se prolonga hacia arriba hug. I

”  --I
ta  que alcanza, a través de un o r i f ic io  transversal 57 en e l  |

:jV¿
plano de trabajo 1, la  zona anterior de la  cuna 7. -  -  -  - 7

Finalmente, en e l extremo superior del árbol v e r t í 1‘ 

ca l 58 está aplicada une semiventosa o vaso 59. - - - - -

I

El funcionamiento de la disposición ilustrada y ag?| 

teriorraente descrita es e l siguiente. - - - - - - - - -  -  -  i



'Éfebe.-.prfccifeaa f̂e. jife ram en te  que, antes de eíeef ĵiáa? 

la  operación de deshuesado, debe preverse, en otra etapa, Ífe.1 

separación de la  masa de carne que está unida a la  «rótula'" 

característica . Con referencia  en particu lar a las figuras?,

cuando un
&5tó0E

26 descansa contra la  cuna 7 y se apoya eo^ -Cf
II

bre la  hoja 4, su peso es más que su ficiente para rea liza r  l;
' -#c

la  depresión del paleador 19. -  — ------ --  -  -----

■*

SI palpador 19 , conectado a l circu ito  de potencié- r
• • •

neumática-, pone en funcionamiento e l agrupe'. c.ili®dafc*Tpá.istós|' 

horizontal de doble efecto 12 cuyo vástugo a rras tró la s  defe -7 

b ielas 13 que, a su vez, hacen g irar 0/

8 con respecto, a los pies derechos yerticá les  -9»

• - ♦ *♦
WSmlia- rotación de los  brazos perfilados 5 ^saw/oca 

mordido dél jamón 2$ por las dos planas claveteadas ’6. -  -"rjti

En este punto, e l  jamón 26 es retenido y e l opera~:| 

dor, teniendo las manos lib res , puede fácilmente efectuar 

la  incisión en e l borde "“fron ta l del jamón 26, poniendo así' >- 

a l desnudo la  parte anterior dél hueso. ------ ------------------- ’ ’

Una vez que la  incisión está efectuada, e l opera- ; 

dor toma las dos patas separadoras 5 y aplica los dos extra S 

mos dentados de las mismas sobre los bordes opuestos de la  ' 

incisión acabada de efectuar. - - - - - - - - - - - - - -  —:

Así colocadas, las patas separadas 5 actúan sobre -

la  empuñadura 3 la cual, por medio de la. palanca 21, manda :i



en los .grupos y S do doble

La introducción de aire m  ios -gampos’ éiii® ga»-p ¡á*^

tón 16 proyocia la  s a lid a  >de su ^ástapoj» '; 3iov que; -abré -■ a 

dos pedían cea ̂ oscilent^s. .$0;' liadla.. M fá^lgjp^

elón., arrastrando en su movimiento Las paitas' separ^r®*®^'r̂ ’
w #  v \P /•-.

£n b l  jgmón 2óV*'12;U' ’ *•’** 'v
•&# ■

que abren asi l a  incisión '

incisión  está, totadanenié ab ierta, e l operador puéd. '̂01 

con precisión e l  deslmesado, con toda seguridad y v ^ ^ ffaasKm ^s  

te., puesto que e l jamón 26, 'bloqueado por las  dos p^áb^,S 

■veteadas1 é,.-

tî aeeión sbbreel bpose; dlel ĵ Boñ i26, mientras 1%

otrá mano, sSpbrá la  carne de l bubso por medio diél^¡p^

*-—  - ~  • “  —  ■ «? •/ < —  — .'-̂sé i#'# -'mienta adaptada a este fin -

Debe sin embargo precisarse que durante la  fase- de'ñ

carga del jamón 26 sobre la  cuna 7, e l operario debe 

parcialmente la  "rótu la” del jamón 26 en e l vaso 59*

■v?

, ,

"..1
"..■i

Ss evidente que la  presencia del o r i f ic io  trans- 1 

versa l 57 en e l plano de trabajo 1 permite introducir en e l 

vaso 5S tanto las "rótu las” izquierdas como las "rótulas" 

derechas. - ” - ‘g

Además, e l peso del jamón 26 es más que suficien-?- 

te o bien para desplazar la  hoja 4 para accionar e l  palpado^! 

19 o para comprimir e l resorte 67. -  -      -*•••<



Cuando e l operador, al f in a l de la. incisión, acei© 

na una primera vez la  empuñadura 3 para rea liza r la  apertura: 

de la  incisión, acabada de efectuar, por medio de las patas 

separadoras 5, actúa una segunda vez sobre la  empuñadura 3 

para poner e l grupo cilindro-pistón v e r t ica l 61 de doble

efecto en funcionamiento. t v v  -  -

••••• • •
Antes de efectuar su segunda acción sobr<?*lsp empu4 ““

• • «
íiadura 3» re a liza  una separación parcial de la  masa*de carne

• •
de la  parte superior del hueso.

La salida del vástago del grupo cilindrp-jjistón

provoca la  salida del cuerpo c ilin d rico  65» e l! afligí arras *
' * - •  “ J

en su movimiento e l árbol 5° puesto que e l vátfta^o c ilín
*• ■ • • ”  t

■̂í’ico 68 se apoya sobre los bordes in ferio res  del*trsdficio * “ • •. •••• .*cq _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _  _ _ •

Al mismo tiempo, e l vaso 59 empuja la  "rótu la" ha 

r-ia e l in te r io r  de la  masa de carne, de manera que e l opera 

pueda fácilmente efectuar la  separación de los últimos 

^osos de carne fijados en la  proximidad de la  unión que 

^■'iste entre las dos partes que constituyen el hueso mismo.

Debe precisarse que la  carrera del vástago del 

cilindro-pistón 61 se efectúa con dos velocidades di 

"'^rentes, de las que la primera, la  menor, permite a l ope- 

■̂ S-dor efectuar la  separación completa de la  carne del hueso 

extraer mientras que la  segunda, mayor, permite a l vaso 

-9 lleva r la  "rótu la” , sensiblemente a n ive l del borde in fe



vjn
ñ o r  de la  incisión efectuada por el operador.

-  12

De esta manera, e l operador puede extraer e l hueso 

del jamón 26 sin ninguna d ificu ltad .

Desde que e l grupo cilindro-pistón 61 ha llegado 

a l fin a l de la  carrera, su movimiento se invierte,í^f.^Suelve
a- ** *#-rápidamente hacia ahajo su propio vástago. -  -  - °- »-•_ _

--•ste movimiento provoca e l alejamiento cié 1  «vaso

53 de xa masa de carne del jamón 26 y e l árbol 5b está impe
• • • “

¿ido ¿e dejar e l cuerpo c ilin d rico  65 por e l vástago cilín^-

í?-rico 6d que se apoya sobre los extremos superior.es, £ e l ori

•r-ício 6 9 - ----------------------------------------------------- -------------- --■“ »* • • •• • •• • • •
• •••

Cuando e l vástago ha vuelto t o t  alrn en t e t r  o del •

grupG eixindro-pistón 6 1 , los dos grupos cilindro-pistón 

opuestos 15 pueden hacer vo lver sus propios vástagos, asi 

las palancas oscilantes 10 se aproximan y e l operador puede 

extraer los bordes de las pinzas separadoras 5 de los bordes 

¿e la  incisión . --------------------- _ _ _ _ _ _ ----- -- ----------- --

Mientras las palancas oscilantes 10 se cierran 

pacía el la cuna 7, la  hoja curvada 14 entra en contacto 

ccn la  válvula neumática 15 que, a su vez, pone en funcio­

namiento el grupo cilindro-pistón de doble efecto 12 . - -

Ello provoca la  apertura de los brazos p e r fila ­

dos 3 que permiten a las plctcas clavéteadas 6 lib era r e l



j anión deshues ad o 26

31 3anón 26 así deshuesado es re tirad o  de la  cuna 

7 y es enviado a las  etapas sucesivas, mientras que sobre la  

cuna 7 es colocado un segundo jamón 26 a deshuesar. -  -  -  -

Es evidente que en este caso también, la, •V<$$ul a”

d e l jamón debe ser in troducida en e l vaso 59, y a $siHiir de " * * •
este  momento e l  c ic lo  de las  operaciones anteriormoaíl;e des-«
c r ita s  se r e p ita  sobre e l  jamón 26 colocado sobre ¡LgT tjuna 7 »

* • • •
• • •

A lo s  e fectos  consigu ientes se declaran dé novedad,

*»
•



5 5 I Y I H D I C A C  I O N E S

1 . -  Disposición para deshuesar jamones, caracteri-
*7 «*»

porque comprende, sobre un plano de trabajo, una cuna 

° G-timada a re c ib ir  dicho jamón a deshuesar, dispuesta en la  a
r>» - ̂
'0jrjs. central de dicha zona de trabajo; unos medios He «giprie-

... • *»,*
de dicho jamón sobre dicha cuna, que oscilan en jx&m planom « •

horizontal, y que están dispuestos en la  parte posterior y
»*•

f l j y i  ^  , f  _  1’— ~cs costados ae dicha cuna; unos medios separadores de la
• • •

cisión efectuada en e l borde anterior de dicho jamóá, que
• « •

oscilan también er. un plano horizontal y que están, ‘como d i­

chos medios de apriete, situados simétricamente en* ios  eos- J
• • •• • •

tados de dicha cuna; unos medios extractores del ifaeso de la  Si
**v« ?

masa de carne del jamón: unos medios neumáticos diñando de *1
6 * * * \

dichos medios de apriete, de separación y de extrs^pión que •*■** • ®
están conectados a un c ircu ito  de potencia neumática situado

bajo dicho pleno de trabajo. -  ---- ----

2 . -  Disposición según la  reivindicación 1 , caraete 

risada porque ios medios precitados de apriete del jamón £̂ o- 

bre la  cunr¿ precitada están esencialmente constituidos por 

PC. dos placas claveteadas, que están unidas a los extremos ai}-

*eriores de dos palancas, copianarias y oscilantes, cuyos 

extremos posteriores están unidos, por interposición de dos 

b ielas, al vásxr/.go de un grupo c ilindro—pistón neumático de 

doble eíecx.o coplanario a dichas palancas oscilantes, y de 

25. las que e l eje está contenido en e l plano de simetría longi^

tudinal de dicha disposición. - - - - - - - - - - - - - - -

fe



rizada porque los medios separadores precitados estáaa esen­

cialmente constituidos por dos patas separadoras que están 

unidas, por medio de juntas esféricas, a los extremos ante­

riores de dos 'brazos perfilados oscilantes los cuales estáüi 

articulados por su otro extremo posterior, mientra^oitó en 

la  zona intermedia estén unidos a l vástag© de un g^pp c illa

-:ím

dro-pistón neumático de doble efecto, copianario coii dichos

""i. -LÜUlJfci . — ~ — — — — — — — — — — — _ —brazos perfilados,
• • 

1 •••

4 .- Disposición según la  reivindicación t£*caraeto 

rizada porque ai borde in fe r io r  de la  cuna precit&Bbaf«está -r*

articulada una hoja que se prolonga hacia la  partá^^teriór¿’-̂
.y.jf

del plano de trabajo precitado y que se apoya sob^'Jh pal- '!
¿  ̂ .-víP

pador que está conectado e l distribuidor neumático eme man- J
•• • * ,¿p

da e l cierre- de las placas claveteadas precitadas sobre e l * 

jamón en e l momento de la  carga de este último sobre dicha 

cuna. — — - — — -

5 . - Disposición según la  reivindicación 1, carac­

terizada porque en la  parte fron tal de dicha máquina está 

situada una empuñadura que manda e l d istribu idor neumático  ̂

previsto para la  separación y e l c ierre de las patas sepa­

radoras precitadas. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

6.  -  Disposición según la  reivindicación 1, carao- • 

terisada porque las palancas oscilantes precitadas a las 

cuales están unidas las patas separadoras precitadas tienen 

unos apéndices que pueden accionar, en e l momento del c ié ­



rre hacia la  cuna precitada, lona válvu la neumática qué 

sobre e l  d istribu idor neumático que manda los medios de á¡p||tó‘ 

te precitados para provocar e l  alejamiento automático de le # !

mismos.

Disposición según la  re i-vindicación earacti

rizada porque los medios de extracción del hueso
■0 7 - w .¡J *•"*# .

están esencialmente constituidos por una semiventodá & 

situado en la  parte anterior de la  cuna precitada, esa. elL ;'7|
* f:É

cual se introduce la  "rótu la" del jamón a deshuesabas© dÉÉg 

de sale, hacia abajo, un vástago que atraviesa un 

situado xransversalmente en e l plano de trabajo, 

se dicho vástago hasta en fila rse en un cuerpo cill^^i©©;tjp®¡8 

co, cuyo extremo in fe r io r  está articulado a una -.qae, j¡|

su vez, está articulada a l vástago de un grupo 

tón neumático v e r t ica l de doble efecto y porque un brazo..^gp¡¡

t í sonnal uarte de dicha b ie la  que está unida al chasis de ' %
• - 1

la  disposición por medio de un par de charnelas a 902, es- M

•l ando un segundo par de charnelas a 90® interpuesto entre . 3
■%

e l  cuerpo de dicho grupo cilindro-pistón vertica l y la  base I 

de dicha disposición. - - - - - - - - - - - - - - - - -  -

■Y*-

8 .- Disposición según la  reivindicación 7, carae- 

terizada porque el o r i f ic io  transversal precitado en e l pía ' 

no de trabajo precitado tiene una longitud y 'una anchura
4

cales que permite al vástago de sostenimiento del vaso pre-\i 

ci tc,do osc ila r para que dicho vaso pueda rec ib ir o bien lafl\.$ 

"r ítu las " izquierdas o las "rótulas" derechas, y pueda in- t



" A  ' V- t;:-r; ;: V : / .;. V.;; •:--:;t' -^v-.. : •. , ?-*.
. \ e l i a r s e : hacia ¿a v- -i--•"- i".-i -/..i'..- wV¿¿f

f.v;-'-; 
■•••■• --■•.• V“ . *t

B|:|í
;• ̂  .■$%&■ •« #?■■£

w

9 .- Bisposifci&a segán l a  reivindicación 7,

>®> ^ s t e i  « e  éa»afe» « $ Á
-:f,;-.-v.- V.'

ooatrá ^  g^ira ■&%

de lié' resorte de eompresá^

tarte, durante las fases ao operativas, e l vaso 

tra  la  "rótu la".  ---- ---------• — • -

3»,

i;>.

10.- Bisposioión según la  re iv in d icac ión *̂̂ • e«

terizada porque;. e l  extreme rf^stég

transver-siaianeate atravesada por un vóistag© eiiiEní

extremos están situados y deslizan en una c ierta
. .  .  .

en dos o r ific io s  longri-udanales oipaestés de lfes'&tiy&ft

v isto  e l' cuerpo cilindrico  hueco precitadO j de mí 

vaso precitado pueda adaptarse a l  tamaño de la  *r$%lápi*,“’ 

pertenece a jamones de menor o mayor tamaña* .*?. «?, r?r>

20.

11.- Bisposición segóiJ la  reivindieáéión %  c 

terizada porque la  carrera del vástago del grupo e il: 

pistón precitado se efectúa con dos velocidades d ife  

de las que la  primera, la  menor, permite al operador 

tuar la  separación completa de la  carne y del hueso míen 

que la  segunda, mayor, permite al operador la  extracción 

completa dei hueso de la  masa de carne. - - - - -  -  ^

25-

12.- Bisposición segó» cualquiera de las néto 

caciones 5 6 7 »  caracterizada porque la  empuñadura preei1



jíjrtfc

da prevista para la  oscilación de los medios separadores prjH 

citados está unida a los distribuidores neumáticos 

del grupo cilindro-pistón  ve r tica l, para mandar la  s 

del vástsgo de l mismo,. -------  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -

13.- Disposición segón cualquiera de las
*' i

clones 1 ó 7» caracterizada porque los medios neumáticos dé
± .<•

"Y?--;?--’
mando comprenden unos medios conocidos que están unrylos a l '

• 1
distribu idor neumático de las patas separadoras pr

•
cuya, apertura es mandada a l f in a l de carrera de o

• e
vástago en e l grupo cilindro-pistón v e r t ic a l preeitádo. -  -

14.- "DISPOSICION PASA DESHUESAR S \  _  _ -J. • ••
**i*-s*r- * ■*

3
Todo e llo  conforme se describe y reivináswa-a en l a . 1* i -’l'ís** • » J

presente memoria que consta de dieciocho hojas fo liadas y m^ 

eanografiadas por una sola de sus caras y de una lámina de 

dibujos que la  ilu stra .

ivtAdrid 2 B

p.A. ML
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