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La presente invención se refiere a un motorire?* 
ductor de potencia limitada, como los instalados a bordo de 
vehículos automóviles, Para accionar órganos complementarios 
como.los limpiaparabridas y elevalunas, la transmisión del 
movimiento al motor eléctrico al órgano accionado se realiza 
mediante un par de tornillos-rueda sin fin, en donde la rueda 
se realiza en material plástico, conectada rígidamente al eje 
de mando.

Estos motorreductores sufren inconvenientes, ya
aue la transmisión al órgano accionado generalmente no ocurre
con una cierta continuidad sino más bien en sucesión repentina,
aue a causa de los golpes y vibraciones, deterioran los órganos

* * *
de transmisión del motorreductor.

Para eliminar estos inconveniente, se suele in-
terponeP entre el eje del reductor y el eje accionado, Tin&s

, * * *medios amortiguadores o paragolpes que absorben los golpes y
la discontinuidad de transmisión del movimiento entre lVpárte

* * *  *accionada y la p^rte motriz. **.*
*****Se han realizado también motorreductores-.pnflos 

Que las ruedas están constituidas por dos partes, una sóíiRa- 
ria a la corone dentrada y la otra solidaria al cubo, mientras 
que las dos partes están adecuadas interconectadas y unidas 
entre si, mediante insertos elásticos.

La presente invención da a una solución racional 
y satisfactoria para realizar un dispositivo que puede introdu­
cirse entre la rueda dentada y el eje de transmisión de la rue­
da de salida de un motorreductor de potencia limitada, y que 
Permite realizar este dispositivo de manera satisfactoria, in­
cluso con material plástico, permitiendo absorber golpes de 
notable importancia, sin que estos golpes puedan repercutir 
en el motorreductor.
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El dispositivo según la invención, constituido por 
elementos acoplados radialmente entre sí, uno solidario a la 
corona dentada y otro solidario al eje de salida de la trans­
misión cinemática, se caracteriza por el hecho de que uno de 
estos elementos, conectado a la corona dentada, incluye una 
serie de sectores vinculados a la superficie interna de este 
corona, cada unoóe los cuales coopera con unos pares de ale­
tas radialmente solidarias al eje de salida de la transmisión 
cinemática, cuyos sectores y/o aletas están realizados de ma­
terial elásticamente deformable.

En una forma conveniente de realización dis-r
oositivo, los sectores formados por la corona dentada son hue-

* * *

eos y sus paredes son de espesor apropiado y convergentes.ha­
cia el eje, cooperando con las mismas las aletas solidarias

* * * *al cubo, mientras que entre el vértice de los sectores y.el
*  *  *

de las aletas radiales se encuentran dispuestos unos apéndices******calibrados de material elásticamente deformable para incremen-
* * * .* * *

tar la acción elástica ejercida entre los dos elementos*áóo-, * * *piados torsionalmente entre si. "*
La invención se explicará a continuaciÓB..pbr 

la descripción que sigue, que hace referencia al dibujo ad­
junto, que se dá únicamente a titulo indicativo y no limitati­
vo del alcance de la invención y en donde:

La figura 1 es la vista parcial de un motorre- 
ductor al que se h8 incorporado el dispositivo según la inven­
ción.

Le figura 2 muestra en vista frontal le rueda 
dentada del grupo rueda-tornillo sin fin del reductor.

La figura 3 es la sección parcial radial de la figu--
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' Haciendo referencia a las figuras del dibujo,
con M se indica el motor del grupo motorTeductor cuyo eje 10 
termina con un tornillo 12 que se une a la dentadura de la 
rueda correspondiente 14 del grupo reductor R.

Esta rueda presenta uá perno 16 el cuál se co­
necta de manera conocida al órgano que hay que accionar.

Según la presente invención, la rueda 14 esta
constituida por dos elementos coaxiales entre sí que pueden 
desplazarse angularmente entre si en una amplitud apropiada* 
Esta rueda incluye concretamente un elemento exterior 18 que 
constituye la corona dentada de la rueda y un cubo 20 soljjda- 
ria al perno 16.

La corona 18 presenta además un anillo 22*que eá
+ ***%mantenido libremente por el perno 16 y que se une a dicha coro
** *na 18 a través de una conexión elástica constituida por*s&ítp-

res 24 solidarios a la pared interna de la corona y que pre­
sentan una abertura 25 que sirve para impartir la adecu&Qg*

* *.elasticidad a las paredes de los sectores 24. *̂ .*
Cada uno de los sectores 24 presenta a la/aítu- 

rn de su vértice uno o varios pendúnculos radiales 26 dá'&lmeh"
sionea adecuadas, los cuales se unen a la parte media de una 
brida 28. Los extremos libres de cada brida 28 se separan en­
tre si y cooperan con dichos pares de aletas 32 que presents 
radialmente el cubo 20, para establecer ssi, entre el cubo y 
la rueda dentada, une conexión torsional elástica«

Evidentemente, al menos parte de los órganos 
considerados ahora, es decir, los sectores 24, la brida 28 y 
pedúnculo 26, se realizan de material elásticamente deformable 
de características apropiadas. Los brazos de las bridas 28 
están dispuestos de manera que abracen y colaboren, eventual-



mente de manera forzada elásticamente, con los pares de eleta^ 
radiales 32. Por el contrario, entre la corona 18 y el anill^ 
22 existe un3 conexión torsional rígida realizada mediante 
unos radios 34 que se extienden entre los sectores 24 y el ani" 
lio 22.

En relación a lo dicho hasta ahora, es evidente, 
que cuando el perno 16, durante su rntación sufre golpes o es 
detenido bruscamente mientras el tornillo 12 del grupo moto- 
rreductor está todavía en rotación, las aletas radiales 32 y 
las bridas elásticas 28 dada su unión y su conformación par­
ticular, se deforman elásticamente, absorbiendo asi la acgdón

M rdinámica del choque y reduciendo y eliminando la repercusiones
* * *

en ia dentadura del grupo rueda tornillos sin fin 12-14-*
******

Se realiza de éste modo un motorreductor en el
:*. *:

que en la cadena cinemática y en correspondencia con el*p'&rno
* * *16, se ha previsto un órgano paragolpes satisfactorio desde tu

dos los puntos de vista. Como es fácil comprender, los el&Aen-
* **.tos de este paragolpes, y en particular las aletas 32 y^&*las

**bridas 28, pueden realizarse de material elásticamente dáf<5r- 
mable de características adecuadas) no hay que excluir <áue*uno 
u otro de estos órganos característicos, y en particular lss 
aletas 32) pueden realizarse de metal, es decir, con estructu­
ra rígida, y ello en relación con ios fines que se quieran con 
seguir. Lo mismo se diga para los sectores 24, como también 
la corona 18, quepueden igualmente realizarse de metal, aunque 
el empleo de materiales plásticos estampados sea preferible 
en relación incluso con los criterios de realización y funcio­
namiento de estos materiales, oue como es sabido, son antolu— 
tricantes.

Descrira suficientemente la naturaleza del in-



vento, asi como lg mgnera &e realizarlo en la practica, debe- 
aecerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas 
sen susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no 
alteren su principio fundamental.

* * *

9*+ - *
*  * *

*****

* 
„ *

***** + * * * * * *
+ **. * * + *

/



REIVINDICACIONES
1.- Motorreductor de potencia limitada, psrticuj- 

larmente adaptado para servicios a borde de vehículo sutomóvi- 
les, en los que el reductor del tipo de rueda-tornillo sin fia 
está provisto de órganos elásticamente deformabas para absorber 
los choques y los contragolpes producidos por el movimiento 
del órgano accionado, caracterizado porque entre el perno y la 
corona de la rueda del grupo rueda-tornillo sin fin, se han 
previsto órganos de conexión torsional constituidos por aletas 
rállales solidarias al perno y por brida retenida con su paró­
te "media a la corona de esta rueda y cuyos brazos se ponen
en contacto con aletas radiales contiguas, mientras que ál

+
menos parte de éstos órganos torsionales, preferentemente*las
bridas se realizan de material elásticamente deformable^***

** **2. - Motorreductor, según la reivindicaeiÓh.l,
*

caracterizado porque la corona dentada presenta en su-JiApbrior 
unos sectores, cada uno de los cuales en correspondencia.don 
su vértice, se une a la parte medie de la brida. **̂ .*

3. - Motorreductor, según 3as reivindicagiob&s
1 y 2, caracterizado porque los sectores de la corona qe"&onec4

**tan con la parte media de las bridas mediante unos pedículos 
elásticamente deformadles.

4. - Motorreductor, según las reivindicaciones
1 a 3* caracterizado porque los sectores, junto con las bridas 
correspondientes se realizan de material elásticamente deforma- 
ble, y estos sectores presentan una sberturas que sirven para 
aumentar la elasticidad de sus Paredes.

5. - Motorreductor según las reivindicaciones í 
a 4, caracterizado porque los brazos de las bridas están perfi 
lados y dimensionados convenientemente de manera que se varia



elasticidad, a medida que se fl exion an dichos brazos. ^
6 . ? Motorreductor, según las reivindicacio­

nes 1  3 5 , caracterizado porque la corona presente un anillo, 
en gl que se introduce libremente el perno de esta rueda y quey
se conecta torsionalmente a le corona mediante unos radios.

7 . -Motorreductor de potencia limitada, tal 
y como queda sustancialmente descrito en la presente Memoria
y en los dibujos adjuntos.

Este Memoria consta de siete hojas, escrita
3 máquina por una sola cara.

Madrid, áB!&WM
FABRICA ITALIANA MAGNETI MARELLI S.pvÁ*
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